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EXTRACTO DE IA DESCRIPCION
Se describe un cochecito plegable para niño que

incluye un par de patas delanteras, un par de patas traseras,
un par de barras de empuje, y una pluralidad de tirantes de
conexión instalados de manera plegable entre cada par de.patas* #

* * .delanteras, patas traseras y barras de empuje. Los movimientos
de plegado de estas pluralidades de tirantes de conexión'están
asociados activamente los unos con los otros por media.dy.meca
nismos de articulación, Por lo menos una de estas pluralidades
de tirantes de conexión están construidos de manera que.puedan

* *  *

plegarse hacia arriba, de tal manera que cuando la sección pie 
gable de esta pluralidad de tirantes de conexión plegables ha- 
cia arriba es elevada para permitir que la totalidad*d<al coche 
cito cuelgue hacia abajo, el peso del mismo actúe para-.plegar 
hacia arriba los tirantes de conexión, en asociación^activa con 
el plegado hacia arriba de las otras pluralidades de tirantes 
de conexión que se doblan igualmente, reduciendo la distancia 
entre el par de patas delanteras, el par de patas traseras, y 
el par de barras de empuje, respectivamente, con lo cual se pli 
ga el cochecito para niño.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION 
Ambito de la Invención

La presente invención se refiere a un cochecito 
plegable para niño, y más particularmente se refiere a mejoras 
introducidas en su mecanismo de plegado.
Descripción de la TÓcnica Anterior

De manera general, el cochecito plegable para ni­
ño es muy conveniente cuando se utilizan los transportes pdbli 
eos y en este sentido ha sido empleado de manera extensa. En­
tre los requisitos que deben satisfacer los cochecitos plega-
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bles para niño se hallan los siguientes:
(1) Seguridad.
(2) La postura del niño que descansa en el cocheci ? 

to ha de ser satisfactoria desde el punto de vista médico.
(3) La operación de plegado ha de ser cómoda^

** '(4) Su peso ha de ser reducido y su transgo^te ha
de ser fácil.

(5) Construcción sencilla.
(6) Resistencia y durabilidad suficientes.
(7) Posibilidad de acostar al niño. *****
(8) Dos modalidades de empuje elegibles á;voluntad, 

una en la cual la persona que empuja el cochecito lo-hage fren­
te a la espalda del bebé que descansa en él, y la otbgr'en la
cual dicha persona empuja el cochecito estando frente a.la cara

* *  *de dicho bebé.
* **.

(9) la empuñadura plegable ha deser fáci*L*de alean
zar.

(10) La abertura y/o el cierre de las patas debe 
necesitar tan solo una operación manual.

RESUMEN PE LA INVENCION
La invención está destinada a proporcionar un co­

checito para niño capaz de satisfacer estos requisitos del co­
checito plegable para niño.

En resumen, la presente invención se refiere a un 
cochecito plegable para niño que incluye un par de patas delante 
ras dispuestas paralelamente, un par de patas traseras dispues­
tas paralelamente y que cruzan dichas patas delanteras, un par 
de barras de empuje dispuestas paralelamente y adaptadas para 
ser empujadas con ambas manos de una persona que empuja dicho 
cochecito de niño y que están sujetas sustancialmente en dichas30



patas delanteras y traseras de tal manera que dicha operación 
de empuje manual pueda ser transmitida a dichas patas delante 
ras y traseras, y una pluralidad de grupos de tirantes de co­
nexión instalados de manera plegable entre el par de patas de 
lanteras, el par de patas traseras y las barras de empaje, 
respectivamente, estando los movimientos de plegado de-Tíicha 
pluralidad de grupos de tirante de conexión asociados activa-* w +mente los unos con los otros por medio de un mecanismo Re ar­
ticulación. El plegado y el desplegado sincrónico de Ig'^lura 
lidad de grupos de tirantes de conexión da lugar al o-ieiTe y
a la abertura del cochecito para hiño. Cuando el cochecito pa+ **
ra niño tiene sus patas cerradas, las distancias entre pl par
de patas delanteras, el par de patas traseras y el pag.de ba-* * #
rras de empuje respectivamente, son las más cortas, dando lu- 
gar así a la forma plegada alargada del cochecito para?'niño.
En un modo de realización preferido de la invención;. opera 
ción de plegado de la pluralidad de grupos de tirantes de co­
nexión se consigue por medio de un mecanismo de articulación 
que incluye alambres. En otro modo de realización preferido de 
la invención, la operación de plegado de la pluralidad de gru­
pos de tirantes de conexión se consigue por medio de un meca­
nismo de articulación que incluye barras. En otro modo de rea­
lización preferido de la invención, las barras de empuje están 
colectadas de manera pivotante con las patas delanteras, con 
lo cual es posible obtener las modalidades de empuje del coche 
cito frente a la espalda del niño o frente a la cara del niño. 
En otro modo de realización preferido de la invención, la par­
te posterior ce la hamaca puede ser ajustada a una posición in 
diñada deseada. En otro modo de realización suplementario de 
la invención, uno de los tirantes de la pluralidad de tirantes
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de conexión sirve como pieza de accionamiento y este tirante de 
conexión de accionamiento está provisto de una palanca que ayu­
da a efectuar el plegado de este tirante de conexión, de tal ma 
ñera que tan pronto se eleva la palanca para hacer que el coche
cito f i niño cuelgue hacia abajo, el peso del cochecit&*a3túa

* * *para producir el cierre o la abertura de las patas. *..***
Por consiguiente, un objeto principal de lg.presen 

te invención consiste en proporcionar un cochecito plegable pa­
ra niño adaptado para que pueda plegarse tomando una forma com­
pacta o más particularmente una forma alargada. *****

Otro objeto de la invención consiste en proporcio­
nar un cochecito plegable para niño en la cual la operación de 
plegado es fácil de realizar. *..**-

Otro objeto suplementario de la invención consiste* +  *en proporcionar un cochecito plegable para niño capaz de propor+ + * ***
cionar selectivamente los modos de empje frente a la* espalda 
del niño y frente a la cara del niño que está en el cochecito.

Estos objetos y características de la invención, 
asi como otros, podrán entenderse claramente leyendo la siguien 
te descripción detallada, tomada conjuntamente con los dibujos 
que la acompañan y en los cuales:

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS
La figura 1 es una vista en perspectiva del 

modo de realización de la invención que se representa con 
las patas abiertas, habiendo sido omitida de la ilustra­
ción la disposición relacionada con la hamaca y otras par­
tes;

La figura 2 es una vista parcial en perspec­
tiva, con las patas abiertas, que ilustra la disposición 
que sirve para obtener selectivamente las modalidades de
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empuje del cochecito frente a la espalda del niño y frente 
a la cara del mismo;

La figura 3 es una vista lateral ampliada que
ilustra la disposición relacionada con el montaje pivotan^ '

****\te ilustrado en la figura 1;
- * +La figura 4 es una vista ampliada de desprecie
* w +en perspectiva que permite explicar como los tirantes-de 

conexión de patas delanteras de la figura 1, por ejemplb, 
están conectados conjuntamente con un acoplamiento fiPHtal;

La figura 5 es una vista en sección longíEtü- 
dinal, ilustrando la disposición alrededor del montáje-pi- 
votante de la figura 1; M.*

La figura 6 es una vista en sección ampl&gda 
tomada a lo largo de la línea B-B de la figura 5; ^

La figura 7 es una vista lateral ampliada, 
parcialmente abierta, que representa la disposición alre­
dedor del montaje pivotante de la figura 1, para facilitar 
la descripción de la disposición de una primera barra;

La figura 8 es una vista lateral ampliada, par­
cialmente abierta, que representa un estado diferente del
que se ilustra en la figura 7;

La figura 9 es una vista en sección longitu­
dinal parcialmente abierta, que representa un mecanismo 
de interconexión que se extiende desde un tirante de cone­
xión de barra de empuje hasta un tirante de conexión de 
pata delantera de la figura 1;

La figura 10 es una vista en sección longitu­
dinal, parcialmente abierta, que representa un estado di­
ferente del que se ilustra en la figura 9;

La figu ra  11 es una v is ta  esquem ática que r e -



- 7 -

- 5

10

15

20

25

presenta la relación de posición de un punto de pivota- 
miento formado en la proximidad de una unión entre un ti­
rante de conexión y una primera barra;

La figura 12 es una vista esquemática que re-
presenta la relación de posición de un punto de pivote^*

* 1
miento que se considera como perteneciendo a la técnica

*  * *

anterior;
La figura 13 ha sido dibujada con el objeto

...
de demostrar que la disposición ilustrada en la figura 11
es más ventajosa que la que se ilustra en la figura 1¿?;

ADESCRIPCION DEL MODO DE REALIZACION PREFERIDO
*La figura 1 es una vista en perspectiva.que re-* + 4

presenta el estado del cochecito con las patas abiertasj'ha-
* * *hiendo sido omitido de la ilustración el mecanismo relaciona­

do con la hamaca. Con referencia a la figura 1 , se describirá 
el bastidor del cochecito plegable para niño. Las patas delan­
teras 1 tienen unas ruedas delanteras 2 montadas en sus extre­
midades inferiores, mientras que las patas traseras 3 tienen 
unas ruedas traseras 4 montadas en sus extremidades inferiores. 
Las barras de empuje 5 tienen unas empuñaduras curvas 6 situa­
das en sus extremidades superiores. Un dispositivo de montaje 
pivotante 7 está montado en.cada pata delantera 1 y soporta de 
manera pivotante cada pata posterior 3 y cada barra de empuje 
5 en un solo punto de pivotamiento. Los tirantes de conexión 
de patas delanteras 9 están instalados entre las patas delante 
ras 1 y están interconectados por un acoplamiento frontal 10 de 
modo que puedan doblarse hacia arriba en dos partes. Los tiran 
tes de conexión de patas traseras 11 están instalados entre 
las patas traseras 2 y están interconectados por un acoplamien 
to trasero 2 de modo que puedan doblarse hacia arriba en dos 
partes. Los tirantes de conexión de barras de empuje 13 están 
instalador entre las barras de empuje 5 y están interconecta­
dos por un neonlamjeuto suneniar 14 dñ modo .me nnenun doblen—



se hacia arriba en dos partes. Una empuñadura de accionamiento 
15 que se extiende a travás de los puntos de pivotamiento del 
acoplamiento superior 14 está adaptada para ser desplazada ma­
nualmente hacia arriba con el fin de doblar hacia arriba los 
tirantes de conexión de barras de empuje 13 en dos partes.

El funcionamiento Ee describirá con referencia a 
la figura 1 . Cuando se doblan en dos partes los tirantes de
conexión de barras de empuje 13 ejerciendo una tracción hacia"

.***arriba sobre la empuñadura de accionamiento 15, los tirantas!'; 
de conexión de patas delanteras 9 se doblan hacia arriba aa*. 
dos partes de manera simultanea. Esta interconexión se consi- 
gue por medio de unas primeras varillas 16 sustancialmente 
ocultas en las patas delanteras 1 como se describirá más ade­
lante. Cuando los tirantes de conexión de patas delanteras*^ 
se doblan hacia arriba, como se ha descrito más arriba, 
segundas varillas 17 empujan hacia arriba un acoplamientq^d^
pata trasera 18 para reducir el ángulo entre las patas froin?-*1
tal y trasera 1 y 3* Al mismo tiempo, las distancias entrp, el.. *
par de barras de empuje 5 y las patas delanteras 1, respecti­
vamente, disminuyen. Conjuntamente con estas operaciones, las 
terceras varillas 19 soportadas de manera pivotante por una 
de sus extremidades respectivas por el lado de los dispositi­
vos de montaje pivotante 7 donde está la barra de empuje, y 
por el otro lado por los tirantes de conexión de patas trase­
ras 11, guían los tirantes de conexión de patas traseras 11 
de modo que se doblen hacia arriba. Por consiguiente, los ti­
rantes de conexión de patas delanteras y traseras 9 y 11 y los 
tirantes de conexión de barras de empuje 13 se doblan hacia 
arriba y toman una forma alargada. Al mismo tiempo, las patas 
traseras 1 se acercan a las patas delanteras 1.
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Además, en este cochecito para niño, en el 
estado de patas abiertas que se representa en la figura 1 
las barras de empuje 5 pueden inclinarse hacia las patas 
delanteras 1. Esto se describirá ahora con referencia a las
figuras 1 a 3- La figura 2 es una vista en perspectiva-,* *? ++ * *parcial del cochecito con sus patas abiertas, que ilustra

*  *  *

la disposición que permite obtener selectivamente las moda-
*****lidades de empuje frente a la espalda del niño y frente

a la cara del mismo., y la figura 3 es una vista lateral
* * * *de la disposición relacionada con el dispositivo de mbnia-

je pivotante 7.
Haciendo referencia a las figuras 1 a 3l*se

, ^ve que los elementos en forma de cuña 20 están adaptados
* * +

para acoplarse con unas primeras muescas 22 o unas**§$gun- 
das muescas 23 formadas en las placas de retención 21 in­
cluidas en los montajes pivotantes 7* Unos muelles 24 es­
tán instalados entre unos pasadores fijos 25 situados en 
las barras de empuje 5 y las extremidades superiores de 
los elementos en forma de cuña 20 y empujan hacia abajo 
los elementos en forma de cuña 20 para que se acoplen con 
las muescas 22 o 23- Unos alambres 26 están atados por una 
de sus extremidades respectivas con los elementos en forma 
de cuña 20 y en su otra extremidad con las piezas de accio­
namiento 27. Las piezas de accionamiento 27 estén soporta­
das de manera pivotante en la parte posterior de las barras 
de empuje 5, y, cuando se accionan en la dirección de la 
flecha 18 desplazan hacia arriba loe elementos en forma de 
cuña 20 por medio de los alambres 26 anulando el acoplamien­
to entre los elementos en forma de cuña 20 y las primeras o 
segundas muescas 22 o 23, de tal manera que las barras de
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empuje 5 puedan girar respecto a las patas delanteras 1.
Por tanto,cuando se hace girar hacia adelante las barras 
de empuje 5 y se detiene el accionamiento de las piezas 27, 
los elementos en forma de cuña 20 se acoplan con las se­
gundas muescas 23, lo que permite obtener la modalidad..^ 
empuje frente a la cara del niño. \.***

La figura-4 es una vista de despiece en pehspecti- 
va, que permite explicar como, por ejemplo, los tirantes de co­
nexión de patas delanteras están unidos por el acopiamiento

*
frontal 10. Las patas delanteras recogedoras 9 y el'aeoplamien- 
to frontal 10 están conectados de manera pivotante*po& los pa- 
sadores 47. Un muelle 48 está situado en los pasadores 47 y 
las extremidades de dicho muelle se apoyan contraía^ superfi­
cies internas de los tirantes de conexión de pataá/iblanteras 
9* Por tanto, los tirantes de conexión de patas delanteras 9 
se mantienen rectos. Además, esté disposición se aplica tam­
bién a la conexión entre los tirantes de conexión de patas tra­
seras 11 y el acoplamiento posterior 12 y a la conexión entre 
los tirantes de conexión de barras de empuje 13 y al acopla­
miento superior 14.

La disposición que se utiliza para la operación de 
plegado se describirá detalladamente* La figura 5 es una vis­
ta en sección longitudinal que representa la disposición en 
la proximidad del montaje pivotante, y la figura 6 es una 
vista en sección tomada a lo largo de la linea B-B de la figu­
ra 5. La figura 7 es una vista lateral, parcialmente abierta, 
que representa la disposición en la proximidad del montaje pi- 
votante. La figura 8 es una vista lateral parcialmente abier­
ta,* que representa un estado diferente del que se ilustra en
la figura 7* La figura 9 es una *̂1 :ción Üongitudi-
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nal que representa un mecanismo de interconexión que se 
extiende desde un tirante de conexión de barrai de empu­
je hasta un tirante de conexión de patas delanteras, y 
la figura 10, es una vista en sección longitudinal que
representa un estado diferente del que se ilustra en la

***.\figura 9. ...
* *Antes de describir la disposición relaciona-

da con la operación de plegado, se describirá la posición
relativa de los elementos descritos hasta aquí. Montados
en el pasador de pivotamiento 8 se hallan una arandélsf**
49, un montaje pivotante de bastidor de soporte 33 para 
soportar de manera pivotante el bastidor de soporté'da* 
hamaca, un separador 51) un acoplamiento de patas trajeras 
18, un separador 53 y una placa de retención 21. AdéTags, 
un pasador 55 que permite sujetar una cubierta 5^ 3,st& 
adaptado en el pasador de pivotamiento 8* Cada elemento 
en forma de cuña 20 está adaptado para deslizarse a lo 
largo de una guía 56) sobresaliendo dicho pasador fijo 25 
a partir de dicha guía 56.

Se describirá ahora con referencia a las figuras 
5 a 10 la disposición relacionada con la operación de plegado. 
Una prlanca 57 está dispuesta al exterior de un punto 65 en el 
cual la barra de conexión de barras de empuje 13 está conecta­
do de manera pivotante con la barra de empuje 5, de tal manera 
que la palanca 57 pueda girar integramente con 1a, barra 13 de 
conexión de barras de empuje. La palanca 57 tiene una forma cur 
va hacia arriba respecto al tirante de conexión de barras de 
empuje 13* Una extremidad de una barra de conexión 58 está co­
nectada de manera pivotante con la extremidad delantera de la 
palanca 57 en un punto de pivotamiento 66, mientras que la 
otra extremidad de dicha barra de conexión 58 está conectada
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de manera pivotante con la primera barra 16. La primera barra 
16 se extiende a través de la barra de empuje tubular 5 y es­
tá doblada en un punto adyacente a la placa de retención 21 
para dar paso a esta última. La primara barra 16 está introdu

5 cida en la pata delantera tubular 1 y su extremidad inferior
está conectada de manera pivotante con une extremidad de una
barra de conexión 59- La otra extremidad de la barra de cona,..,.
xión 59 está conectada de manera pivotante con la extremidad **J.

* * *delantera de una palanca 60 en un punto de pivotamiento 67. .
* * .

10 La palanca 60 tiene una forma similar a la de la palanca 57 *
y está dispuesta en la extremidad del tirante de conexión de**"
patas delanteras 9 de modo que gire solidariamente con el
rante de conexión de patas delanteras 9 alrededor de un puní#.
de pivotamiento 68 con relación a la pata delantera 1. Además.,

15 una sección plegable 62 soportada de manera pivotante por.ug..
** * "pasador 61 y opuesta a la placa de retención 21 está formada*. *

entre los extremos de la primera barra 62* **'
Las figuras 7 y 8 representan las barras d^**e&- 

puje 5 en las modalidades de empuje frente a la espalda del ni
20 ño y frente a la cara del niño, como se ha descrito más arriba.

Para conseguir estas dos modalidades de empuje, es preciso cam 
biar de ángulo entre las patas delanteras 1 y las barras de em 
puje 5. Con esta finalidad, es preciso que la primera barra 16 
esté dotada de la sección plegable 16, y en el caso de la figu 

25 ra Q por ejemplo, se entenderá que la primera barra 16 puede 
ser plegada gracias a la sección plegable 62, sin interferir 
con la rotación de la barra de empuje 5. Por otra parte, en el 
estado ilustrado en la figura 7, la primera barra 16 se man­
tiene recta, y por ;anto la fuerza de empuje se transmite de 

30 manera ventajosa. Por consiguiente, cuando se hace girar el ti
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rante de conexión de barras de empuje 13 para pasar al 
estado representado en la figura 10, la palanca 57, la 
barra de conexión 58, la primera barra 16, la barra de 
conexión 59 y la palanca 60 se actúan para doblar hacia 
arriba el tirante de conexión de patas delanteras 9-

Las palancas 57, las barras de conexión 58, JtAS
* #primeras barras 16, has barras de conexión 59 y has palancas

60 se actúan en asociación activa con el movimiento de plagado
hacia arriba descrito más arriba de los tirantes de conexión
de barras de empuje 13, de tal manera que los tirantes de.cone
xión de patas delanteras 9 se doblen también hacia arriba. En

***este momento, la posición relativa de los puntos de pivotamien 
to 65 y 66, 67 y 68 permite obtener un guiado v e n t a j o s o l a s  
barras de conexión 58 y 59 en el interior de las barrabtde em­
puje 5 y de las patas delanteras 1 que presentan espaóiq,s limi 
tadoc- Esto se describirá ahora con referencia a las figuras 
11 a 13.

la figura 11 es una vista esquemática que reoresen 
ta la posición relativa de los puntos de pivotamiento 65 y 66 ó 
68 y 67 representados en las figuras 9 y m  y la figura 12 es 
una vista esquemática que corresponde a la figura 11, represen­
tando la posición relativa utilizada en una realización de la 
técnica anterior. La figura 13 es una vista esquemática que de 
muestra las ventajas de este modo de realización. Además, en 
la figurall, las piezas que corresponde a las que se ilustran 
en las figuras 9 y 10 han sido designadas por números de refe 
rencia idénticos, y en la figura 12, las piezas que correspon­
den a las que se representan en la figura 11 han sido designa­
das por los mismos números de referencia empleados en la figu­
ra 11.

Haciendo referencia a la figura 11, se ve que el 
punto de pivotamiento 66 situado en la extremidad de la palan 
ca 57 ó 60 que se extiende hacia arriba a partir del punto de
pivotamiento 65 o 68 del tirante de conexión 13 ó 9, girará
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cuando el tirante de conexión 13 6 9 gira un ángulo 0(, del
mismo ángulo (X * describiendo un arco. La extensión del moví
miento del punto de pivotamiento 66 ó 67 en una dirección ho- J
rizontal está indicada por a. á

Por otra parte, en la figura 12, se ve que'daando ^
el tirante de conexión 13 ó 9 y la palanca 57 ó 60 se*&?e^en-
tan en forma recta, como es el caso general, la extensi&n del
movimiento en una dirección horizontal del punto de pivojtamien
to 66 ó 67 que se desplaza de acuerdo con la rotación del tiran
te de conexión 13 ó 9 de un ángulo C(, está indicada por b.

* * *Ya que el movimento del punto de pivotamiento 66
ó 67 demostrado por los dos ejemplos típicos que se'3án*más

* .*arriba se realiza en el espacio limitado situado en ^  interior
del elemento de tirante tubular 5 ó 1, se entenderá'cug la ex-
tensión del movimiento en una dirección horizontal dehe ser la

* Imás corta posible. Por tanto, una ventaja de la invención con­
siste en que la longitud a es más corta que la longitud b.

Esto se demostrará con referencia a la figura 13.
En la figura 1$ se llama r la distancia desde el punto de pivo 
tamiento 65 ó 68 hasta el punto de pivotamiento 66 ó 67. Con 
un radio r se dibuja un sector con un ángulo central Qf , indi 
cándose también las longitudes a y b. La longitud a correspon­
de a la distancia entre una tangente trazada en una extremidad 
de un arco que tiene ur ángulo central B inferior al ángulo 
c e n t r a l y  una perpendicular al radio en dicha primera extre­
midad a partir de la intersección entre el arco y el radio en 
la otra extremidad de dicho arco. la longitud b corresponde a 
la distancia entre una tangente dibujada en una extremidad del 
arco que tiene el ángulo central Ofy una perpendicular dibuja­
da a partir de la intersección entre el radio, en la otra extre
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midad, y el arco hasta el radio de dicha primera extremidad. 
Además, el ángulo central QLes inferior a 90^. Por tanto, 

a = r - r c o s ^  
b = r - r eos CX. 
b - a = -r eos 0( + r eos/?

= r (eos/? - cos<K)^ 0 (U/?<OC ** *
Por tanto, se ha demostrado que la longit^a es

más corta que la longitud b. Esto se debe a que el punto de pi
*** ***** ****votamiento 66 ó 67 está situado en una posición desplazada res

pecto a una línea que une el punto de pivotamiento 63"y*68 y*
el otro punto de pivotamiento del tirante de conexión*$5 6 9,
en una dirección de rotación opuesta a la dirección &a natación
del tirante de conexión 13 ó 9. .̂**.***

Se describirán ahora las operaciones de abertura 
y cierre de este cochecito plegable para niño. + 4 ** * *Por ejemplo, en el estado de patas abiertas que 
se representa en la figura 1 , los tirantes de conexión de pa­
tas delanteras 9, los tirantes de conexión de patas traseras 
11, y los tirantes de conexión de barras de empuje 13 se mantie 
nen rectos entre las patas delanteras 1, las patas traseras 3 
y las barras de empuje 5, respectivamente. Además, como se ve 
en las figuras 2 , 3 ó 7, los elementos en forma de cuña 20 
están acoplados con las primeras muescas 22 de las placas de 
retención 21 y por tanto las barras de empuje 5 están en la mo­
dalidad de empuje frente a la espalda del niño. Además, los ti­
rantes de conexión de patas traseras 11 están en una posición 
tal que pueden abrirse respecto a las patas delanteras 1 bajo el 
efecto de su propio peso, estando definido el límite superior 
de la abertura por las segundas barras 17.

Cuando se desea cerrar las patas de este cocheci-
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to para niño a partir del estado de patas abiertas, esta 
operación puede realizarse sujetando la empuñadura de accio. 
namiento 15 y elevándola, con lo cual los tirantes de cone­
xión de barras de empuje 13 se doblan en dos partes hacia 
arriba, transmitiéndose este movimiento a través de las*...*,
primeras barras 16, etc., para doblar hacia arriba losJ^ÍRpn-

* * .

tes de conexión de patas delanteras 9. .1.
En respuesta a esta operación, las segunda^

barras 17 sitúan las patas traseras 3 más cerca de las p̂ ,-
tas delanteras 1 y, al mismo tiempo, las terceras barras 19

* * *W
actúan para plegar hacia arriba los tirantes de conexión**A
de patas traseras 11. Por tanto, las patas delantera&¡p*3;ra-
seras 1 y 3) y las barras de empuje 5; respectivamente,.se* *. *
acercan las unas a las otras, estableciendo asi un e^tgdo

* ** * A *de plegado en forma alargada.
Con el objeto de pasar del estado de patas 

cerradas al estado de patas abiertas, la empuñadura de accio 
namiento 15 puede ser sujeta y empujar hacia abajo. En este 
momento, es posible apoyar el pie en el acoplamiento trase­
ro para facilitar la operación de abertura de las patas.

Aunque la presente invención haya sido descri­
ta e ilustrada detalladamente, se entiende claramente que lo 
que antecede se ha dado a titulo de ilustración y de ejemplo 
solamente y sin carácter limitativo, ya que el espíritu y el 
alcance de la presente invención estarán limitados solamen­
te por los términos de los reivindicaciones adjuntas.

En resumen, el presente Modelo de Utilidad 
que se solicita deberá recaer sobre los siguientes:

REIVINDICACIONES:
1.- Cochecito plegable para niño que incluye:
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un par Je patas delanteras mutuamente paralelas,
un par de patas posteriores mutuamente parale- '

las, que se extienden en una dirección tal que se cruzan con
dichas patas delanteras, -

un par de barras de empuje mutuamente par$l^-
las que están adaptadas para ser empujadas con ambas manos.*
de una persona que empuja dicho cochecito para niño y que.^*
están sujetas sustancialmente en dichas patas delanterag^.^
posteriores de tal manera que dicha acción de empuje manp&l*
pueda ser transmitida hasta dichas patas delanteras y poste­
riores, " **„

una pluralidad de grupos de tirantes de.cone-
xión situados de manera plegable entre el par de patas.dalan-* I*.*teras, el par de patas posteriores y las barras de empuje, 
respectivamente, y

un mecanismo de articulación que incluye unas 
barras y está conectado con dicha pluralidad de grupos de ti­
rantes de conexión y adaptado para asociar activamente los 
movimientos de plegado respectivos el uno con el otro, con 
lo cual, en la operación de cierre de las patas, el plegado 
de un grupo de tirantes de conexión da lugar al plegado 
del otro grupo de tirantes de conexión, reduciendo así la 
distancia entre dicho par de patas delanteras, dicho par de 
patas traseras y dicho par de barras de empuje, respectiva­
mente, y

en la operación de abertura de las patas, el ende, 
rezamiento de dicho primer grupo de tirantes de conexión da lugar 
al enderezamiento de lonotros grupos de tirantes de conexión 
aumentando así las distancias entre dicho par de patas delante
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* * *
* * *r

puje, respectivamente.
2. - Cochecito plegable para niño según la 

reivindicación 1, caracterizado además porque incluye un 
par de ejes pivotantes para el montaje pivotante en ellos 
de dichas patas delanteras y traseras.

3. - Cochecito plegable para niño según lá^
reivindicación 2, caracterizado porque dicha pluralidad de
grupos de tirantes de conexión incluye:

un primer grupo de tirantes de conexión*co-** +nectado entre dichas patas delanteras, *
un segundo grupo de tirantes de conexión'**

* *conectados entre dichas patas traseras, y
* *

un tercer grupo de tirantes de conexión col-
** *nectados entre dichas barras de empuje.

4. - Cochecito plegable para niño según la 
reivindicación 3, caracterizado porque dichos primero, 
segundo y tercer grupos de tirantes de conexión pueden 
doblarse hacia arriba.

5. - Cochecito plegable para niño según la 
reivindicación 4, caracterizado porque dichas barras inclui­
das en dicho mecanismo de articulación incluyen:

unas primeras barras para conectar dichos 
primer y tercer grupos de tirantes de conexión,

unas segundas barras para conectar dicho pri­
mer grupo de tirantes de conexión y dichas patas traseras, y

unas terceras barras para conectar dicho se­
gundo grupo de tirantes de conexión y dichas patas delanteras, 
con lo cual

el plegado y el desplegado de dicho tercer 
grupo de tirantes de conexión están asociados activamente con
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el plegado y el desplegado de dicho primer grupo de tiran­
tes de conexión, el plegado y el desplegado de dicho primer 
grupo de tirantes de conexión están asociados activamente 
con el cierre y la abertura del ángulo de intersección de 
dichas patas traseras respecto a dichas patas delanteras**** 
por dichas segundas barras, y dichos cierre y abertura *
dicho ángulo de intersección están asociados activamente;'
con el plegado y el desplegado de dicho segundo grupo áe-,1,
tirantes de conexión por medio de dichas terceras barrea,*'.

6.- Cochecito plegable para ñiño según la.
reivindicación 5t caracterizado porque dicho par de ejs^
de pivotamiento soporta también de manera pivotante díolias
barras de empuje en ellos. *

7-- Cochecito plegable para niño según I3,**' *
reivindicación 6, caracterizado porque incluye además unos 
soportes pivotantes situados de manera fija en dichas patas 
delanteras, teniendo dichos soportes pivotantes dichos ejes 
de pivotamiento formados en ellos.

8.- Cochecito plegable para niño según la 
reivindicación 7t caracterizado porque dichos soportes pi­
votantes incluyen cada uno una pisca de retención fija que 
tiene una superficie circunferencial cuyo eje central está 
situado en dicho eje pivotante asociado,

estando dotada dicha superficie circunferen­
cial de cada placa de retención de por lo menos dos muescas 
en diferentes posiciones de la misma,

cada una de dichas barras de empuje esté pro 
vista de un elemento en forma de cuña que puede desplazarse 
hacia y a partir de dicha placa de retención asociada, con 
lo cual
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el acoplamiento selectivo de dichos elementos 
móviles en forma de cuña con las primeras o segundas muescas 
de dichas placas de retención permite la fijación de dichas 
barras de empuje en dos posiciones, una en la cual están in­
clinadas hacia adelante y la otra en la cual están inclinadas 
hacia atrás.

9.- Cochecito plegable para niño, según 
reivindicación 8, caracterizado además porque incluye un ele- 
mentó de muelle que tiene una extremidad sujeta en cada uno de 
dichos elementos en forma de cuña, con lo cual

. .-1

dichos elementos en forma de cuña están empu­
jados hacia dichas placas de retención por dichos elementos

r .
*de muelle. *

10. - Cochecito plegable para niño según'dra 
reivindicación 9, caracterizado porque incluye unos alambres 
conectados por una de sus extremidades respectivas con di­
chos elementos en forma de cuña, y

un dispositivo de accionamiento para ejercer 
una tracción en dichos alambres, con lo cual, cuando se ejer­
ce una tracción en dichos alambres por dicho dispositivo de 
accionamiento, dichos elementos en forma de cuña se desaco­
plan de dichas muescas en contra de las fuerzas elásticas de 
dichos elementos de muelle.

11. - Cochecito plegable pora niño según la 
reivindicación 7t caracterizado porque dichas primeras barras 
están dispuestas de modo que pasen por dichos puntos de pivota- 
miento a lo largo de dichas barras de empuje y de dichas pa­
tas delanteras.

dichas primeras barras incluyen.cada una, 
una primera porción y una segunda porción y una porción de
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acoplamiento que conecta de manera plegable dichas primera 
y segunda porciones, estando dicha porción de acoplamiento 
situada en la proximidad de dichos puntos de pivotamiento.

12.- Se reivindica por último como objeto 
sobre el que ha de recaer el Modelo de Utilidad que se aeüLA- 
cita: COCHECITO PLEGABLE PARA NlNO. .

Todo conforme queda descrito y reivindicado
en la presente memoria descriptiva que consta de veintipju%
páginas mecanografiadas y dibujos adjuntos.  ̂ ^

Madrid, 15 junio 1.978 
BERNARDO UNGRIA
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