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feccionedo el cusl con un movimiento giratorio de entrada por

La presente memoria descriptiva tiene como fin 1l1s
declaracidn del objeto sobre el que he de recaer el privilegio
de explotacidn industrial y comercial exclusivo en el territo-
rio nacional de un Modelo de Utilidad de acuerdo con la vigen-

te Legislacién, que, como el emnciado indica, se trata de.’

"ALIMENTADOR DE PIEZAS PERFECCIONADO". euled

De todos es comocido el cada dia mayor auge de ‘}dHs
ndguinas herramientas, con unsa gren automatizacidn y ponEéOn-
Biguiente con una gran rapidez de trabajo, 1o que aignifiéa und
elevada produccidn en corto tiempo; estas miquinas necesitan
por contrapartida un dispositivo de alimentacidn de pieZap’que
no puede ser manuel, sino enteramente automatico y ainc?o;iza-

do con la propia magquins pars un perfecto aprovechamiento -de

las caracteristicas de la misun,

El modelo grecunizado es un alimentador de piezas peg

medio de levaes y palancas consigue el avance y el retroceso,
as{ como la gubida y la bajade de un elemento que puede incor-
porar une pinza o elemento analogo, para el aprisionamiento de
las piezas a manipular.

Este alimentador, cuyo mecanismo se aloja en una ca-
Ja esencialmente p;iamética, consta de un eje principal de en-
trada de movimiento, que incorprca Bendas levas cilindricas
con un camino de conformacidn general helicoidal tallado en

ellaa; estas levas son solidarias con el eje, tanto axial como
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radialmente, pero su posicidn enguler puede variarse a volun-
tad dadas las caracteristicas de la union entre las levas y el
eje, permitiendo de este modo la obtencidn de movimientos en

el recorrido angular que se desee.

En la parte superior de la carcasa se articula el°ex

.o
a LY

tremo de uns palanca recta con une roldana intermedia quu.'sé

introduce en una de las levas y cuyo extremo inferior, tdpbien
con une roldana, se &aloja en un cansl vertical de un emgéjador
en el que se fijan dos barras guias paralelas hOrizontale§~

El diferente recorrido de esta primera leva hpce-que

la palanca recta se balancee hacia uno u otro lado hacienddb
g1e el empujador con las barras, que atraviesan, con un.-ajus-

L)
e® % s

te desligante,a un carro exterior,tenga un movimiento hyrizqg

tal en uno u otro se.%ido. -

La segunde, leva de caracteristicas similares a la

primera, presenta alojads en su ramura helicoidal una roldans

Bituada en el extremo de unz palanca acodade articulada en su
codo; de modo que su otro extremo presente una pieza en cansal,

en le que se aloja un rodillo solidaric con la pieza que cons-

tituye el carro externo.

Este carro exterior, al que atraviesan horizontal-
mente las barras g;ias que acasban en la pieza que incorpora la
pinza o elemento similar de agarre, estéd 8 su vez mtravesado
por dcs colvwaas paraleles verticales con un ajuste desligan-

te que permiten el movimiento del carro en direccidén vertieal.
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El giro del eje y por consigulente de esta segunde
leva solidaria con él1, produce un movimiento alternante de gi-
ro de la palanca acodada sobre su articulacion c -utral; de mo-

do que dicha palanca en su extremo produce la elevacidn o des-

censo del carro, guizdc verticalmente por las columnss. * **

Como puede verse, con un movimiento giratorio &e'en-

trada que estaréd sincronizedo con la méquine = alimentar, este

alimentador produce un movimiento de avance o retroceso yﬂétro
de elevacidn-descenso cuya magnitud puede regularse por ei'ti-
po de leva o dimensiones de les pelancas y cuya sincronizecidn

puede hacerse variando la poeicidn anguler de las levasfuf"

s

Por todo 1o anteriormente descrito puede verse ‘fue

el alimentador de pilezas preconizado en esta 1nvencién,;pog_su

®aee

exactitud de movimientos, derivade de un cuidedoso cdlculo de

levas y demas elementos, por su facilidad de regulacién y ajus

te que 10 hacen de una total versatilidad y por su sencillez

constructiva y funcional, junto con otras ventajas de tipo ope
rativo, se diferencia de lo existente hasta el momento, tenien
do una vida propia de por si.

Para comprend2r mejor la naturaleza del invento en
el plano adjunto hacemos uns representacién esquemdtica de su
utilizacidn, no ai;ndo en absoluto limitativa y susceptible
por ello de las modificaciones accesorias que no alteren las

caracter{sticas esencisles.

La figura 1 representa una vista en perfil Adel ali-
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1

mentador, seccionado por un plano trensversal que pase por el

centro de la leva de avance (3),

la figura 2 representa una vista en alzado del &li-

mentedor con la tapa retirada pars permitir la observacidn del

mecanismo interno, que presenta verias secciones parciaIéh,ba-

re una mejor visualizacidn de los detalles. an e

La figura 3 representa una vists en perfil del"®li-
mentador, ec.

Detalles aclarstorios: .ee

L2

1.~ Carcassa,

2,- Eje, AR
3.~ Leva avance, Seee
4.,- Leva elevacidn. .o

® 9 20

5.~ Palanca recta.
6 y 7.- Roldanas.

8.- Canal,

9.- Empujador.
10,- Barras guia.
11.- Carro,

12.- Soporte.

13.- Palanca acodeda.
14.- Roldena.

15.- Rodillo.

16.- Canal,

17.- Columnas.
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18.- Anillo muelle.

19.~ Buldn.

£l modelo objeto de esta invencidn es un alimentador|
de plezas perfeccionado, que esta formado por un mecanigmo.alg
jado en una carcasa (1) exterior de forma prismética; aé 1

cual sobresale un eje (2) horizontal en una tomz de fuereéy

eje (2) que lleva solidarias con é1 una leva de avance (¥ y

uns leva de elevacidén (4), las cuales presentan una formé:'geng

ral cili{ndrica con un tallado de forme helicoidal cerradc -so-

bre s8{ mismo.

A la altura de la leva (3) existe una palanca’.réeta

(5), la cual se fija en su extremo superior a un bulén {19)

articulado sobre casquillos en la propia carcasa (1), de- modo
que puede girar libremente sobre esfe punto; esta palan;;"(S)
lleva en su intermedio, as{ como en su extremo inferior, sen-
das roldenas (6) y (7), las cuales pueden girar libremente res
pecto a unos ejes perpendiculares & la palanca (5).

La roldana (6) se halla alojada en el tallado de la
leva (3), mientrss que la roldans extrems (7) lo esta en un ca
nal (8) vertical, tallado sobre una pieza priemstica o empuja-
dor (9), de modo que el giro del eje (2) y con &1, el de la
leva (3), produce hn desplazamiento horizontcl de la roldena

(6), deaplazamiento éste que la palance (5) transmite a la rol

dana (7) ampliado, provocando el desplazamiento horizontal o

avance del empujador (9).
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El empujador (9) lleva solidarias con 81, como se
puede aprecisr en las figuras 1 y 2, sendas barras guias (10),
lag cuales atraviesan un carro (11) exterior con posibilidad
de deslizamiento libre; ambas barras (10) discurren paralelas

y estdn situsdes en un mismo plano vertical, acabando sdbre un

soporte (12), 8l que se fijan, el cual soporte (12) sirve.obmo

apoyo para uns pinza o elemento de agarre de las piezas'&?maq;
pular, .

La leva (4) asimismo lleva introducido, en su oanal

helicoidal tallado, una roldana (14) situada en el extremo: de
una palanca acodada (13) que se hslla articulada en su Qéﬁ?ice

central, asobre la carcasa y de una menere totalmente libres
llevando el extremo opuesto al anterior una pieza en cqé;ia(16‘
postiza como se uprecia en la figura-2, en la cual piezé.za6)
se encaja un rodillo (15) solidario con el carro (11).

E1l carro (11), ademas de estar atravesado horizontﬁ;
mente por las barras guia (10), lo estd verticalmente por unas
columnas (17) verticales, tubulares al igual que las barras

(10) que se hallan fijas a la carcasa, y sobre las cuales, el
carro (11) puede deslizar libremente en direccién vertical por
medio de unos casquillos cojinete,

De esta ﬁanera,el giro de la leva (4) se transforma
en un movimiento angular de la palanca acodada (13), la cual
produce. por medio del rodillo (15), un movimehto de elevacidn

o descenso del carro (11), segin sea el seriido de giro de la
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palanca (13).

Egte movimiento de elevacidn o descenso del rarro (11)
se transmite exactamente al soporte (12) que jincorporard 1lcs
elementos de agarre, gracias a que el empujador (8), que., tam-

bien tiene el mismo movimiento, presenta una unidén con ip:ﬁﬁ-

lenca recta (5) & través del cansl (8), el cual permite el

Oo‘?e
avance o0 retroceso de todo el econjunto independientemente” de su

posicidn en elevacidn, ses ©

-

Asi pues, ambas levas (3) y (4) transmiten al 50pOT-
te {12) un movimiento de avence-retroceso y de elevacidh-tws—
censo, cuya magnitud viene dada por las propias levas (3:).7
(4), las cualss presentan una unién con el eje (2) de mﬁ%ﬁﬁiqg
to a base de anillos muelles (18, 1o que permite fijarléé:én
cualquier posicidén angular que se desee.

Esta posibilidad de variacidén de las levas y de su‘»
pesicionemiento angular con el eje (2) de entrada_que se halla
sincronizado con el movimiento de la méquina al alimentador,
hace que los movimientos del soporte que son en esencia euatro;
avance, retroceso, elevacidn y descenso puedan variarse para
cuelquier tipo de alimentacidn, pudiendo establecer infinitas
combinaciones en un ciclo de los muvimientos antes citados, pa
ra adaptar perfectamente al ciclo de alimentacidn este alimen-
tador de pliegas shora preconizado.

Descrita suficientemente la naturaleza del presente

invento, @si{ como su realigacidn industrial, sdlo cabe afiadir
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que en su conjuntc y pertes constitutivas es posible introdu-
eir cambios cambiso de forma, materia y disposicidén, en cuanto
tales alteraciones no supongan variscidén sustancial del mismo.

El solicitente, al amparo de l1os Convenios Intgrnaci%
nales sobre Propisdad Industrial, se reserva el derecho de* $x-

tender esta demanda a los paises extranjéros, si fuera pb@iﬁla,
reivindicando la misma ;:_.oridad de la presente solicitud®”

NOTaA

El Modelo de Utilidad que se solicita como nuevé'
en Egpsfia por veinte afios, de acuerdc con la vigente Legigla-
¢idén sobre Propieded Industrial deberd recaer sobre "ALI@@?@&
DOR DE PIEZAS PERFECCIONADO", en todo de acuerdo con lag”ﬁif

guienteg: e
REIVINDICACTIONES

*e a>

1¢,- Alimentador de piezas perfeccionado, caracteri-
zado porque presenta uu eje principal, con la correspondiente
toma de fuerza, eje este en el que van montadas sendas levas,
una de ellas de avance y la otra de slevacidn, de las cuales,
la primera de ellas queda relacionada con una palanca, articu
lada por uno de sus extremos en tanto que por su otro extremo
entra en conjuncion con un carril de guiado, definido por una
pleza solidaria a ;endas columnas-guia paresxiales, que en su
extremo libre incorporan un soporte para la correspondiente
pinza o elemento anilogo de agarre de las piezas, de modo que

el giro de la leva de avance se traduce en el basculamiento de




10

15

20

25

-otro extremo de dicha palanca, un segundo rodillo, alojedo en

- 10 -

la precitada palanca cuya relacidén por su extremo libre con
el carril de guiado, transforms dicho giro en el avance y con-
siguiente retroceso de las columnas-guia y del soporte de la
pinza, permitiendo ademds diche relacidn el desplazamiento

L)

ascendente y consiguiente descenso de las columnas—guiazjﬁnl

t0 con el precitado soporte. ool

28,~ Alimentador de piezas perfeccionado, en 5356 de
acuerdo con la anterior reivindicacidn, caracterizado paé&ha
las columnas guias paraxiales, atraviesan con ajuste desiTZanp
te a un carro vertical, guiado a su vez por otras dos coluinnas
perpendiculares a las anteriores; este carro incorpora ﬁp{?o-
dillo seguidor relacionado con uno de los extremos de una' pa-

« 8

lanca en "V", que por su vértice establece un punto de grtiqg
lacidn y por su otro extremo queda relacionada con la le;;‘de
elevacidén; de modo que el giro de esta Wltime se traduce en
el basculamiento.de la palanca en "V" y comsiguiente desplaza
miento, ascendente o descendente, del carro vertical que lleva
consigod: a las columnas-guie horizontales y al soporte de la
pinza.

38.- Alimentador de piezas perfeccionado, en todo dej
acuerdo con la primera reiviﬁdicacién, caracterizado porque 1la
palanca de la lev; de avance, presenta, a partir de su extremo]

de articulacién, un primer rodillo seguidor, a través del cual

queda relacionada oon dicha leva, existiendo ademds, en.el
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el carril de guie que se constituye en la pieza solidarie a

les columnas horizontales con las que viaja conjuntamente.
42.- Alimentador de plezas perfeccionado, en todo de

acuerdo con la segunde reivindicacidn, caracterizado porque s

gun una solucidén preferente se ha previsto que la relacidn'en-

bl RO

tre la palanca en "V" de la leva de elevacidn y el rodille se-
guidor del carro vertical se establezca por el intermedid®’de
una pieza sufridera solidaria a dicha palanca y detcrmipante

de sendos pleanos de rodadura para el rodillo, en contrapési—'

cién diemetral respecto al mismo.

L 4
Ve e

58,- "ALIMENTADOR DE PIEZAS PERFECCIONADO", ° *’-

a,,,'

Segun queda sustancialmente descrito en 1a pregente

o ® ¥

memoria descriptiva que consta de once hojas mecanqgraﬁiadgs
por una solz cara acompafiada de sus correspondientes dibujoe.

PR RV P

E1 Agente Oficial.
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