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vigente Legislacidén, que, como el emunciado indicg, se %éﬁi&

Esta disposicién, de gran eficacia y segurided a la vey que

La presente memoria dencriptiva'tiena como fin la
declaracién del objeto sobre el que ha de recaer el privile-
gio de explotacidn industrial y comercial exclusive en el te

rritorio nacional de un Modelo de Utilidad de acuerdo cod‘la

de “ALIMENTADOR PERFECCIONADO PARA PRENSAS". "ot

Se conocen prensas y similares que incorporan ans
serie contimua de metrices las cuales, partiendo de chaph’c dg
un elemento a estampar prcducen en varias etapas el predudto

elaborade completo que sale de la méquina totalmente aéh@éﬂo.

logre 2l méximo provecho de la prensa, presenta las me Jor'ép
caracteristicas de precisidén del elemento elaborado. o

Puesto que cade una de laé matrices significa una
etapa en la elaborapién del producto es necesario un disposi-
tivo que translade, entre golpg Y golpe de la prensa, al ob-
Jeto semielaborado desde una matriz a la siguiente.

Existen elementos de diversos tipos de accionamien-
t0, que logran este transporte entre matriz y matriz de la
prensa, pero que neceslitaban de una serie de complejos meca-
nismos que dado la dureza, rapidez y prec. 8ién caracteristi-
cas de este tipo &e operacién, fallaban, bien totelmente o en

uno cualquiers de sus miltiples elemenios; de modo que eigni-

f_caban la parada de la mdquina con los consecuentes perjui-
cios.
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~ é1 msendas roldanas que contactan en puntos diametralmente

El modelo preconizado es un slimentador perfeccionsa
do para este tipo de operacién, que consta de dos regletas pg.|
ralelas' que incorporan une serie de pinzas perpendieul'.*;.*qét y=1
regulables; de modo que una caja de mecanismos dotaa esfd:dom |
junto, que se situas con las matrices en au cehtro, de lm:g.mov;'

miento de avance y retroceso de las regletas combinardo egn -

otro de acercamiento-separacién. .

La caja de mecanismos consta de una entradsa coﬁ.un-
reductor cénico, que toma la fuerza del propio movimientoq.de-
la prensa ¢ de un motor sincronizado eléctricamente con_ellos

[ ] [ 4

de modo que transmite un movimiento de giro a un eje pf-.i:n:é.:l'-
pal, el cual incorpora une leva solidariamente unida a &1%°

Este eje principal atraviesa a un védstago cilindrie-
co vertical aplastado en su centro, con un tal=dro rasgado en
esta zona, para el paso de aquél; este vdstago lleva unidas a
opuestos de la leva, de modo que por el trazado de ésta, ¢l gi-
ro continuo del eje principal .se 'trﬁnsforma en un movimiento-
de vaivén vertical de dicho véstago.

Este véstago vertical que va guiado superior e infe
riormente, presenta en su extremo superior, que sobresale de-
la caja de mecanismos, un tallado en cremallera que engrana -
.on un pifién solidario en un miemo eje con una corona, & log-
cuales el movimiento vertical hace girar,

La corona & su vez 86 engrana oon una mess guiads -
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que presenta una cremallers por su parte irnferior, mesa que "f?f
incorpore las regletas que de este modo tienen un movimiento- |
de avance y retroceso necesario para el transporte de 1kq’pu2.f

zas semielaboradas enire matrices. AR

s @
.O.’.

Por otro lado, en el extremo final del eje priégi..-

pal éste incorpora una segunda leva, la cual accioss ‘asimismo |

un eje vertical, que se mantiene en contacto oon ella por me-

dio de un cilindro meumdtico y a través de una palanca; este-

eje vertical presenta un dentedo superior, cuyo movimientq de

vaivén verticel produce el giro, en un sentido u otro y.:e'..‘j:r_g

vés de un pifién, de un eje longitudinal, f:::-

Este eje longitudinal, solidario con unos pifiones -
situados en sendas cajas transve?sales, meve por medio de -
ellas una cremallera doble tfansvereal que &8 través de un ge-
gundo pifidn mieve & otra cremallera que presente un movimien-
to inverso & 1= anterior, estas cremalleras se unen a cada re

gieta de una manera tal que preosenta un Jdeslizamiento longitu

dinal, logrando as{ el acercamiento o separacidn entre regle-

tas,

As{ pues con este mecanismo, cuya sincronizacién es
perfecta, se logra el datrapamiento de la pieza, su transporte |
hasta le siguiente metriz y su liberacidn,volviendo las regle
tas a su posicidn originals todo.ello con una gerie de movie
mientos grindemente estudiados en sus ninimos detalles con od

jeto de mininizar les aceleraciones e inercias de todo el me-
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canismo en movimiento, que como se puede apreciar por su sgpe

cial disefio, tiene un movimiento suave sin chogue de ningﬁn__;
tipo. e

Esta separacidn entre 16s elementos de agarrafy

transporte y 1loa mecanismos que los mueven, permite que, jna -

sola unidad produzca el movimiento de un gran conjunto da _pie

gas & la vez, 10 que por su sencillez representa uns pe;§eota

gincronizecién y una minime posibilidad de averias Y gran sen

cillez de mantenimiento, factores todos estos que le coﬁfiz-

ren al alimentedor ahora preconizado vide propia ye de Rgrhai
Para comprender mejor la naturaleza del invertd' ‘ene

el plano mdjunto hacemos une representacidn esquemitica‘de’ su

utilizacidn, no siendo en abeoluto limitative y susceptible -

por ello de las modificaciones accesorias que no alteren las-
caracterisitcas esenciales.

La figura 1 representa una vista en peropectiva del
alimentador para prensas perfeccionado,

La figura 2 representa una seccidn transversal dplF
alimentador por el plano medio del eje de emtrada, permitien-
do as{ la vieta de todos sus elementos internos, r,

le figurp 3 representa una seccidn del alimentador-
por el plano indicado en la figura anterior, lo que permite -
visualizar el mecanismo de desplagamiento transversal de las-

regletas (4),

La figura 4 representa en alzado una vista esquemé-
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tica del accionamiento del mecaniemo de cierre y apertura de-

 1las regletas (4) que consigue @] apresamiento o liberacidénm de |

las piezas & elaborar ‘e, "

En ellas se anotan las siguientes particularididess

'Y Rdld

1.~ Caja mecanismos oy
2,- Unided de apertura-cierre ] Z.-._
3.~ Unidad de avance-retroceso ,, .
4,- Regletas . .
5.~ Pinzas ... “
6.~ Reductor de entrada :..“
Te.- Eje principal .....
8.- Leva AR

9.- Véstago

10,- Aplastamiento
11.- Roldansa
12.- Taladro rasgado
13.~ Casquillo

14 .~ Cremallera
15.- Pifién

16.,~ Rueda

17.~ Cremallera
18,~ Mesa

19.- Casquillos
20,- Barra guia
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22,~ Eje vertical

23.~ Roldansa

24,~ Palanca acodada 53,3
25,~ Cilindro neumético oK
26,- Cremallera ,.
27.~- Eje longitudinal L
28,- Cardan o

29,-~ Doble cremallera
30,- Pifién intermedio
31.- Gremallera —
32,- Pifién ataque Teene.
El modelo objeto de esta invencidn es un alimenth—
dor perfeccionado paras prensas que consta an esencia de dos -

regletas (4) parslelas que llevan uns serie de pinzas (5) co-

_ mo se pueds ver en 1ls figura 1, las cuales pinzas (5) estén -

provistas de un movimiento de avance y de retroceso dado por-
une unidad (3) y uh moevimiento de apertura y clerre dado por- |
doe unidades (2); todo ello proveniente de una caja de meca--
nismos (1),&6 modo que produce el traslado y apresamiento de-
piszas semielaborades en la prensa, as{ coumo su alimentacidn.

La cdja de mecanismos (1), cuya seccidn transversal
puede verse en la figura 2, presenta en un lateral una toma =
de movimiento verticel conm un reductor de entrads (6), el =

cual recibe movimiento sincronigado, & través de un eje, de -

la propia prensa o de un motor nincroQizado con los movimien-
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tos de ella y lo trarsmite, & través de un acoplamiento amor-
tiguado, & un eje principal (7) situmdo transversalmente.
El eje principal (7), como se ve en la figural2,: -

. lleva una leva (8) solideria con é1 tanto axiel como ragfal--

(YR A4

mente, y atraviesa, pot un taladro rasgado (18), a un vAjkego :

(9) situado verticalmente y que presenta un aplastamfenta, =

(10), en el que se halla dicho taladro rasgado (12), En.:ata—

véstago (9) se fijan tembién sendas roldanas (11) que se ha—-
- llan en todo momento en contacto con 1la leve (8) en posiéignp
10

diametralmente ppuestas. "ot

Las roldanss (11), en perpetuo contacto con.igf??va
(8), hacen que el giro de ésta solidario con su eje (7f'siﬁq;
figque, por su trazado excémntrico, la elevacidén y descenso del
véstago (9), guiado inferiormente por un caaquilld (13) en su

15 extremo inferior y otro en su gona superior,

El véstago (9) en su zons superior que asoma de la-
caja (1) presenta un dentado de cremallera (14) que engrana -
con un pifidn (15) solidario con un eje horizontal que incorpo
ra paralelamente une rueda (16) de mayor didmetro., Esta rueds

20 (16) engrana & su vez con una cremallera (17) situada en la -

parte inferior de.una mesa (18),

Esta mesa (18) presenta unos casquillos {19) aloja-
dos en unas bvarras gufa (20) longitudinales y parasleles que =
le permiten el desplazamiento longitudinel, ya que €l mOVie—w

25 miento de vaivér vertical del vdstago (9) se transforms e tra

NS
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vés del pifide (15) y 1a rueda (16) en un movimiento longitudi |
nal de la mesa (18) que incorpore las regletas (4) por la par |
te superior, constituyendo as{ estos mecanismos le unidad ‘de- }

» "s

avance y retrocesc (3) del alimentador perfeccionado,

a.v. »
.
MPE T

Por otro lado, el eje principal (7) en BU- 8-~
tremo opuesto al de entrada, lleva une segunda leva (21).., Cu~-
ya forma puede apreciarse perfectamente en la figura. 3,.'50.11 -

daria tanto axial como radialmente cor el eje principel Y7).-

Sobre esta leva (21) se apoya, por medioc de una roldané.','ﬁn -

eje vertical (22), a través de una articulacién intermefie,

Ademés del eje vertical (22) sobre la riblé.e'.na-
(23) se articula el extremo de uns palanca acodada (24'3..;;'1:1-
culada er un punto centrzsl a un saliente con nervios de re—--
fuerzo que esté fijo sobre la propia carcasa o caja (1), que-
en su su otro extremo se articula con el vastugo de un cilin-
dro neumético (25), de modo que en su funcionamiento normal, a -
travis de 1a palanca (24), el cilindro mantiene apoyada la rolda-
na (23) sobre 1a leva (21) siguiendo perfectamente.au contorno,
| La disposicién geométrica de 1la leve (21) pro-
duce sobre el védstago del eje vertical (22) un movimiento el-
ternativo en sentido vertical, de modo que dicho eje (22), que -
lleva una cremsllera (26) en su parte supserior engranada con un
pifién de un eje longitudinal (27), produce el giro alternati-
V0o en un sentido y otro del eje (27).

Este eje (27) puede moverse as{mismo sin la in
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tervencién de la leva (21) haciendo actuar al cilindro neumd-

tico (25) de modo que estando'parado el mecanismo de la pren

sa puede accionarse dicho eje (27).

El eje (27) longitudinal, representado en la f:gnra

3, presenta un cardan (28) a cada ledo y opcionalmente, 1o -

que permite al conjunto ser colocado & un lado u oird de-la -~

prensa indiferentemente, continuéndose el eje (27) a través =

del cardan (28) que uniformiza los movimiento hacie un 1ado u

otro indiferentemente.

o .'.

Este eje (27) longitudinal de movimiento a 1aa‘dni-
dedes de apertura y cierre (2), colocadas transversalme?'.l.’.e. -
las regletss (4) y cuyo mecenismc puede apreciarse en 1a~figg
re 4 esquemitiosmente; el eje (27) es solidario con un pifién-

de ataque (32) el cual engrana con un doble cremallera (29) -

. por su parte inferior, ya que por la superior, & través de un

pifién intermedio (30) fijo, pero que puede girar libremente, -
engrans con una segunda cremsllera (31),

Ambes cremalleras (29) y (31) de la unidad de aper-
tura y cierre (2) se hallan unidas a través de unos elementos
verticales con las regletas (4), de modo que les permiten a -
éstas libertad de .movimientoe en sentido longitudinal, pero -
son aolidériaa con ellas en sentido transversel, de esta for-
ma el movimiento alternativo de giro del eje (27), cuya magni
tud viene dada por la leva (31), se transforma en un movimien

to de vaivén en sentido horigovrtal de las oremalleras (31) y-
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(29).

Este movimiento de veivén tiene sentiice opuestos -

entre les dos cremslleras (31) y (29), de modo que el gtrd:en
un sentido produce su acercamiento y el giro en sentido-"dep— |

‘agne

trario su seperscién, arrastrendo con ellas & las regletls -

(4) que conlleven a las pinsas (5), que se acercarén‘asi-.apre

sando a las piezas y se slejaréan liberandolas.

Une vez vistos los diferentes elesmentos que COMPO—-—

nen los movimientos de este alimentador e continuacidn se des

cribe la secuencia ordenade de movimientos 1o que da lugdt a-

la coit{nua elimentacidén de la prense. Ceres

Por las posiciones radiaslees de calado sobre ei-eje-
(7) y por necesidedes de operacién, -primeramente la leva (21)
hece descender el eje (22) que produce el cierre de las regle
tas (4) y las pinzas (5) sobre los elementos semielaborados -
e continuacién le leva (8) hace que se eleve el vastago (3) -
y se translade la mese (18) con las regletas (4) heete una -
nueva posicidn en la gue se ebrirédn las pinzas (%) dejando en
su lugar los elementos a prensar y retrocediendo de nuevo a -
le posieidén iniciel para dar comienzo de nuevo al ciclo coman
dado en todo momento por la propia prensna,

Descrite suficientemente la naturaleza del presente
invento, as{ como su realigaecién “ndustrial, s0lo cebe afiadir

que en su conjunto y partee constitutivas es posible introdu-

cir cambios de forma, materia y disposicién, en cuanto tales-
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alteraciones no supongen verizcidn sustancial del mismo,
El solicitente, =21 amparo de los Convenios Interns- |

cionales sobre Propiedad Industrial, se reserva el dereahe, de |

extender esta demanda a los paises extranjeros, si fuena:pgq;

Y ]

ble, reivindicando la misme priorided de la presente sb%&gi-—
tud, ;

ROTA

L]
LX X ]

E] Modelo de Utilidsd que se solicita como nuevo en-

Espafia por veinte afios, de acuerdo con la vigente Legiéiééién

sobre Propiedad Industrial debera recaer sobre “ALIMENTADOR -

PERFECCIONADO PARA PRERSAS", en todo 6> acuerdo con las, bit--
guientes: O

REIVINDICACIONES

18.~ Alimentador perfeccionsdo para prensas, carac-
terizado porque consta de una entrada de fuerge que, a traréa
de la correspondiente transmisién, comnica un movimiento de-
giro & un eje principal en el que va montade una leva relacio
nada con unos seguidores de una barra vertical que realiia -
as{ un movimiento longitudinal de vaivén; esta barre determi-
ne una cremallera en la que <¢ngrana un pifién de un eje secun-
derio, en el que va montado un engrane gue, a través de uma -
cremallera, comunica "~={ un movimianto horigontal y en vaivén
8 sendas pletinas o regletas paraxiales, en funciones de 20~

portes de las correspondientep pinzas, dotadams & su vez de un

movimiento sincronigzado de aé%;tura ¥y clerrey todo ello de -
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forma que una vez efectusda la operscidn correspondiente de -1
prenba, se clerran las pinzas; avanzando posteriormente les - |
regletas junto con dichas pinzes hasta la nueva pOgiciéé&,?p;f'

la que se abren éstes ultimas, dejando as{ a las piezastﬁxﬁe- |

tornando por ¥ltimo las regletae & su-posicionsdo 1niciﬂii-

28,- Alimentsdor perfeccionsdo para prensas, ep..to-
do de acuerdo con la anterior reivindicaciédn, caracteriqggp -
porque los movimientos de cierre y de apertura de las piﬂzgs-'

se establecen mediante el acercamiento o separzcién recf;pqca
de las regletas, para 1o cual, el vje principal 1ncorpo;a:$n- :
un extremo una ieva cuyo giro se traduce en el desplazé@iégto
longitudinal en vaivén de un véstago vertical que, a tréiég -
de unz transmisién mediante cremallera y pifién, establece un-
giro hacia uno y otro zentido da@ un eje horizontal, giro este
que por ei intermedio de una cremallera se traduce ya en el .-
oportuno desplazamientb transversal de una de las regletas, a
la vez que en esta cremallera, de concepcidén doble, engrena -
un pifién pare transmitir asi a otra cremsllera y por congi-—
guiente a la otra regleta un movimiento igumlments transver-—-
gel pero en contrasentido respecto del anterior,

38,- Alimentador perfeccionado para prensas, en to-
do de acuerdo con la primera reivindicmacidén, caracterizado -
porque la barra vertical, por cuyo intermedio me estableoen -

loe desplazamientos longitudinasles de las regletas, define =

una parte inferior cilindrice de guindo y sobre elle una zone
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aplastade, con una gmplia abertura rasgeda, por donde pese 01"}
eje principal, permitiendo asi el necesario Juego longitudineal

en vaivén de diche barra; incorporando ademis éste Ultimm, en

L™ '.‘.

las zonas extremas de dicha sbertura, sendos seguidores:ﬁné,~,ﬂw
contactando con la leve, mseguran los movimientos en valpss de|
1a barra, dotando a dichos movimientos de una corrects B¥Evi-

dad, susente de choguee extremos. e

LN | -

4%,- Alimentador perfeccionado para prensas, eé-to-.
do de mcuerdo con la primers y segunda reivindicacidnm, .cgrgo-
terizado porque el véstago vertical reladionado con la lﬁig QQJ
terminente de los movimientos trausversales de les reg@ét&b,

e T8

incorpora en su extremo inferior, opuesto al de la cremmiiera,
el correspondiente rodillo seguidor gue coﬁtacta sobre ;;G;-
1le; este rodillo va montado en un soporte que estd articula-
do al véstago, & la vez que, queds relacionado con uno de los
extremos de una palanca que, tras establecer une articulacion
central, se une por su otro extremo al émbolo de un cilindro,
cuya accidn mantiene el contacto entre el seguidor y la levs,
& le vez que permite una selectiva apertura o clerrs de las
ringas fuera del ciclo normel preestablecido.

58.- Alimentador perfeccionado para prensas, en to-
do de ecuerdo con 1a primera reivindicacién, caracterizado pq#
que los movimientos longitudinales de las regletas se estable-

cen & través de unos soportes en 10e que, con unas soluciones

de guiado transversal, ven moatadas aquéllas, pars permitir
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1 | es{ su reciproco acercamiento o alejamiento, existiendo as{

mismo unos soportes guis que permiten los 1ibres desplazamien 1

tos longitudinales de les regletes y por cuyo 1ntermedig,,, fu“;

verifican los desplazamientos transverseles de éstas ulf;uaa-
5 6#.— "ALIMENTADOR PERFECCIONADO PARA PRENSAS", "3’ £
| | Segin queds sustercialmente descrito en la pre%bnte
memoria descriptiva que consta de quince hojas mecano;rdf?&ﬁas

por una sola cara acompefinde de sus correspondientes dibﬁ&%s.

wearia, 2 § ABR, 1980 ek
10 ~ El Agemte Oficial, e 2
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