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La presenfe memoria descriptiva tiene como fin
la declaracién del obJeto sobre el cual ha de recaer el privile=
gic de explotacidén industrial y comercial, exclusivo en el terr%—
torio nacional de un Modelo de Utilidad de acuerdo con la v1q§?§e
Legislacidn sobre Propiedad Incmstrlal que como el enunc:.adq &p-
dica, sze trata de "LUNETA PERFECCIONADA PARA RECTIFICADORAS ¥ SL—
MILARES". | »osts

' La presente invercién concierne a una 1uneta'dé

las gque s2 incorporan para establecer un apoyo central de 1as.pﬂb

zas en las maqulnas rectificadoras, y otras similares que traha&‘
3 .0.

jan a las piezas dispuestas simplemente entre sujeciones extremag,

\

para evitar la deformacidn de dichas piezas en el mecanizado, J;x.

cuzl luneta ha sido perfeccionada de forma que logra unas carac\::g

risticcy constructivas y funcionales que la hacen particularmente.
adecnacd s mara dicha funcidn de evitar que las pleaas mecanizadas
cecu en con deformaciones.

En esencia, dicha luneta objeto de la invencién

corsta de dos brazos, uno de los cuales es deslizante longitudi-

naimpnte en tanto que el otro es basculante sobre un punto de pi-

[P SRR S

votamiento, para actuar ambos en sendos sentidos perpendiculares,

yends dichos brazos para su accionamiento en relacidén con sendos
cilindros, por mediacidn ce respectivos husillos a los que actdan
dichos cilindros, mientras que todo el conjunto en bloque va dis-

puesto a su vez deslizante, en relacién con un correspondiente ci
lindro empujador,

estd previsto para provocar el avance de todo el bloque en carre=-
ra rédpida, mientras que cada uno de los cilindros accionadores de
los brazos determinan el avance de dichos brazos en desplazamien=-

tos lentos pero con precisidén, de forma que los desplazamientos -
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Todo ello asi, el cilindro empujador del conjuntw
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jcuada en cada fase operante del mecanizado, S %,
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lentos de los brazos permiten el posicionamiento exacto de los -

mismos en relacién con la pieza a trabajar, segin la posicidn ade

Tal como se desprende, se obtiene asf una'lﬂgéﬁa
gie ofrece una realizacién sumamente sencilla en el aspecto qgas-
truétivo y de montaje, resultando de una funcionalidad opera@ﬁiﬁg
gque permite lograr a la perfeccidédn y de una forma muy ventaj&gér
todas las particularidades requeridas en la funcién a desarrollar.

Por todo lo cual, dicha luneta preconizada ofres
ce caracterfisticas ciertamente muy ventajosas, adguiriendo vi&g.::-:
prépia de por si y caracter preferente sobre los dispositivos.,ds-,
lunetas convencionales, en orden al mejor logro de 1la Punciénflé;l
ra la que estos dispositivos estén destinados. ' Tees

Para comprender mejor la naturaleza del prescnie
incento, =r el plano adjunto hacemos una representacidn esqueméti
~a de su'utilizacién, no siendo en absoluto limitativa y suscepti-

ble por eilo de las modificaciones accesorias que no alteren las

;cavacteristicas esenciales del mismo.
) La figura 1 muestra una representacién en alzado
{ de todo el dispositivo de la luneta preconizada.

| La figura 2 es una seccidédn transversal de dicho
dispositivo de la luneta, segin se encuentra indicada dicha sec-
cidén 2n la figura 1. ‘

De conformidad con la invencibdn, y segln la rea-
lizacidn representada, la luneta que se preconiza consta de dos -
brazos (1) vy (2) provistos de respectivas zapatas (3) para el apo-
yo sobre la pieza (4) en la actuacibdn de trabajo de los mismos, -
uno de cuyos brazos (1) va dispuesto en montaje de deslizamiento
longitudinal hacia la posicién =n que ha de quedar situeda la pie

za (4) a mecanizar, en tanto que el otro brazo (2) queda dispues-
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yendo este brazo (2) una conformacién angular, de forma que al - |
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10 en montaje basculante sobre un punto de pivotamiento (5), pose
o'o
bascular va a apoyar con su zapata (3) también sobre la pieza *¢e),

o0
pero en un sentido perpendicular al de aquél otro brazo (1). ._;"

Dichos brazos (1) y (2) quedan relacionados.ay»

respectivas barras paralelas (6), las cuales en el otro extrqmq,k

... *
comporzan oada una de ellas una tuerca (7) con la que se relacio=-
"pe

AAL A cecpectivos husillos (8). , °

[a Py

Ezos husillos (8) van provistos en la ext renftiddat

T

spugsTa won medios (9) de accionamiento manual, pero a su vez,gs-:

er la parte media poseen una corona (10), mediante la cual sesYe=

,‘. [ X 3

lacionan al véstago-cremallera de respectivos cilindros transvewse

. ® o0
sales (11). ‘ . ,

Por otra parte, todo el conjunto en bloque de -
los menciouades brazos (1) y (2), con todos los mencionados elemqg
tos relacionados con ellos, forman una unidad de montaje respecto
al bastidor soporte (12), yendo dicha unidad montada con posibili
dad de desplazamiento longitudinal guiado sobre unas barras (13)
vy en dicho nmontaje gquedando en relacidén con un cilindro empujador

(14) dispuesto en ese sentido de desplazamiento.

Con toco ello, el conjunto en bloque de los cita
dos trazos (1) y (?) puede ser desplazado mediante el cilindro -
(14) en el sentido de aproximacién o alejamiento respecto a la =
pieza (4), produciéndose dichos desplazamientos en avance réipido,
de tal forma que esa maniobrabilidad sirve operativamente, con to
das las ventajas, para la aproximacién de los brazos (1) y (2) a
la posicién de trabajo, o bien para su retirada tras haber conclu;
do el trabajo.

En cambio, los cilindros (11) por su disposicién

respectiva con relacién a los mencionados brazos (1) y (2), deter
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minan - L w@rpuje de éstos desplazindole de una forma lenta pero -
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cav. pracisidn, sirviendo dicha actuacidn de los referidos c;}iqr

dros (- para el adecuado posicionamiento de aquellos brazo%'(f)'

; B = » - - . - - oo :
y (2; con exactitud, segin el requerimiento de las distintas®HQui-
.
cicnes precisas en cada fase del trabajo a desarrollar. oolis e
¢

El conjunto asi, puede funcionar automiticarfentye
s e% o

para pozicionar los brazos (1) v (2) adecuadamente en cada posi-

LY B

~idn recesaria, conforme se precise en las distintas secuencia$ =~

[
de travalc, lastando para ello que el cilindro (14), asi comd ‘108

[¢Y)

‘.0

ciiindroz {11), vayan oportunamente conectados a un programad. oo
de gobierno funcional, en oportuna relacién con la secuencia fgﬁ%_
rante establecida de la propia herramienta de trabajo. vo oo

Descrita suficientemente la naturaleza del pr;:"
seénte inveinto, asi como su realizacidn industrial, sblo cabe afla-
div que ern su conjunto y partes constitutivas es posible introdu-
cip camhios Jde forma, materia y disposicibn en cuanto talee alte-
racionas v supongan variacién sustancial del mismo.

El solicitante, al amparo de los Convenios Inter
nacionales sobre Propiedad Industrial, se reserva el derecho de -
axtenser la presente demanda a los paises extranjeros, si fuera -
posible, reivindicardo la misma prioridad de la presente soliéi-
tud.

NOTA

El Modelo de Utilidad que se solicita comd nuevo
en Espafla, por veinte afios, de acuerdo con la vigente Legislacibdn
sobre Propiedad Industrial, deber& recaer sobre "LUNETA PERFECCIQ
NADA PARA RECTIFICADORAS Y SIMILARES", &n todo de acuerdo con las

siguientes:

REIVINDICACIONES

1.— Luneta perfeccionada para rectificadoras y -




.
b
I

125

-6 =

similares, caracterizada porque esté constituida por dos brazos -

actuant s en sendos sentidos perpendiculares, uno de los cuale%’-
-J. 'S
es desiizante longitudinalmente y el otro basculante sobre uh pﬁh

to de pivotamiento, yendo dichos brazos ligados a sendas barnﬁs.
empujddoras paralelas, las cuales se relacionan por medio de-mhs-

pectivas tuercas axiales a unos correspondientes husillos un'Rpr

..' [ 2
su parte, mediante respectivas coronas, quedan relacionados a Los
1 "l\

vastagos-cremallera de sendos cilindros accionadores, mientras *-

-
que todo el conjunto va montado en posibilidad de deslizamient =

.0

2 LY
lergituzdinegl en bloque bajo la acciédn de un correspondiente ciqqps.
droy smpujador; todo ello de forma cue el cilindro empujador défé%

ae
crjunto permite la realPzaciédn de avances répidos de aproximaeiém

tmientras que la actuacidn de los otros dos cilindros determina el

PGPS

avance lento de 1os brazos, en el posicionamiento preciso de trabg

gjo de 1os mismos para las distintas fases operantes.
b .

2.- "LUNETA PERFECCIONADA FPARA RECTIFICADORAS Y
SIMILARES",

P TP SEPe s S

Segin queda sustancialmente descrito en la pre-

i sents memoria descrlptlva que consta de siete hojas mecanografia

]

. das p>r una sola cara, acompafiada de sus correspond“-ntes dibujos.
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Madrid,

El Agente Cficial
MIGUEL FERNANDEZ - LOAYSA PIN
PP
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