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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A
q'He se acompaña a 7a soFicrfoJ Je

una P A T E A T E  D E  INTRODUCCION por DIEZ años, en España

a iavor Je
Don lu án  F p n ta n e tCasajoana , de nacionalidad
Española domiciliado en S a b a d e li(B a r c e lo n a )
calle d e .....IP to r r e .................. ................ ......................................... núm.....58....  ....

por;
< Aparato m ecánico gn iador y  ensanchador de t e j id o s *
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Agente Sr.....Ipv ín
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MmORIA DESCRIPTIVA 
PARA SOLICITAR

P A T E N T E  D E  I N T R O D U C C I O N
E y

E S P A W A
p o r  DIEZ aBoa

p o r "APARATO MECANICO GUIADOR Y ENSANCHADOR DE TEJIDOS" 
A noaibre de:

Don Jban  FGNTANET CASAJOANA, de n a c io n a lid a d  
esp añ o la , 

d o m ic iliad o  en?
SABADELL (B a rc e lo n a ), c a l l e  La t o r r e ,  56

5

E l o b je to  de l a  p re s e n te  s o l i c i t a d  de p e t a t e  de 
in tro d u c c iá n , s e  r e f i e r e  a  o n  ap a ra to  m ecánico qne t ie n e  
p o r  o b je to  g a ia r  y ensanchar lo s  t e j i d o s  compensando cna- 
le a q n ie r a  d e sv iac io n e s  de mgmera au to m ática .

E s te  a p a ra to  e s  s u s c e p t ib le  de m onta je  en  to d a
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d a s e  de m áxim as t e x t i l e s ,  ta s to  m ercerizadoras, coso de 
estampado o cu a lesqu ie ra  o t r a s .

E l aparato  que se preconiza e s té  constru ido  da ma­
nera qpe l a s  t e l a s  agarran  perfectam ente, sus p iez as  son re -  
cambiables con fa c i l id a d ,  ruedan sobre rodam ientos a bo las 
con lo  que su funcionam iento es suave y  s ile n c io so , lo s  bor­
des de l a  m ercancía quedan a s í  tra ta d o s  con gran cuidado lo  
que perm ite  a p lic a r  e l  ap ara te  inc lu so  a te j id o s  de m aterias  
s in té t i c a s ,  tra b a ja n  con seguridad a cualesqu iera  ve locida­
des, e l  peso de lo s  mismos es reducido y  su m ontaje es rép i— 
do y  s e n c il lo .

E l fundamento de e s to s  ap ara to s  es hacer que e l  c i­
lin d ro  de p re s ió n  e s té  s o lic ita d o  por un r e s o r te  mediante una 
palanca de p o sic ió n  re g u la b le  m ediante un se c to r  dentado man­
dado p o r un t r e n  de engrana je s  accionado p e r  un p a r de cilia&* 
dros de manera t a l  que, s i  e l  t e j id o  se desv ia , a e s te
par de c il in d ro s  que, a trav és  d e l t r e n  de engrana jes, accio­
nan a l  sec to r y é s te  determ ina a l  balanceo de l a  palanca l i ­
berando l a  p re s ió n  d e l c il in d ro  de p re s ió n , con lo  que e l  t e ­
j id o  queda l i b r e  y vuelve a co locarse  en su p o sic ió n  co rrec ta  
por la  acción t i r a n te  que se e je rc e  desde e l  o tro  o r i l l o ,  a 
cuyo e fe c to  l a  p ieza  pasa sobre un p a r de ap ara to s cuyos ju e ­
gos de c i l in d ro s  da p re s ió n  forman ángulo con l a  d irecc ió n  del 
movimiento creando un a fec to  ensanchador^ encargándose e l  p a r 

de c i l in d ro s  reg a lad o r da que e s te  ensanchamiento se mantenga 
dentro  de lo s  l ím ite s  p re e s ta b le c id o s .

!H lo s  ad juntos p lanos se  han represen tado  un aparato  
de lo s  qpte se preconizan^ un esquema de su organ ización  in te ­
r i o r  y un esquema de m ontaje respectivam ente en l a s  f ig u ra s  
1 , 8 y 8 .
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Qomo puede a p re c ia rse , e l  ap ara to  consta de en  par
da ro d i l lo s  conductores (1) y (6) que tra b a ja n  oblicuam ente 
a l a  d irecc ió n  de t ra s la c ió n  de l a  t e l a  determinando un efec­
to  ensanchador, H  ro d i l lo  da p re s ió n  de e s te  p a r ,  (1 ) , va 
contado en una palanca o s c ila n te  f3 ) ,  s o l ic i ta d a  por e l  r e ­
so r te  (4) do te n s ió n  re g á le n le  por e l  t o m i l lo  (S ), estando 
candada l a  o sc ila c ió n  de e s ta  pa lanca por l a  e d a  (6) da l sec­
to r  d e n ta d  (7) Que re c ib e  accionam iento, a tra v á s  d e l t r e n  
de engranajes (8 ) , (9) y  (10), d e l c il in d ro  (11).

E ste c i l in d ro  (11) f r ic c io n a  con o tro  (18), montado 
bascu lan te  y con ten s ió n  e lá s t ic a  da a p r ie to  por r e s o r te ,  y 
normalmente permanece parado.

Cuando l a  t e l a  (13) sobrepasa e l  l ím ite  de ensan­
chamiento p ree s tab le c id o ; se in troduce  e n tre  lo s  c i l in d ro s
(11) y  (18) haciendo ro d a r a ambos y  e l  rodamiento d e l c i l i a r
dro (11) determ ina e l  accionamiento d e l s e c to r  (7) coya co la 
(6) provoca e l  balanceo de l a  palanca (3) que l ib e ra  l a  p re­
sión e n tre  lo s  ro d i l lo s  (1) y  (8) .

41 quedar l ib r e  e l  te j id o ,  como se  e je rc e  tra c c ió n  
sobre á l  desde e l  o tro  o r i l l o ,  vuelve a su p o sic ió n  co rrec ta  
y  continua su paso dentro d e l l i c i t e  f i ja d o .

TBmtas veces coco e l  ancho d e l te j id o ,  en uno u  
o tro  o r i l l o ,  sobrepase e l  l ím ite  f i ja d o ,  lo s  apara tos produ­
c irá n  automáticamente l a  co rrecc ió n  n e c e sa r ia , a cuyo e fec to  
se  montan po r p a re s  t a l  como in d ica  l a  f ig u ra  3 .

D escrito  sufic ien tem en te  e l  ob je to  de l a  p resen te  
s o l ic i tu d ,  a s i  como l a  manera da r e a l iz a r lo  p rác ticam ente, 
debe hacerse  co nsta r que es su sc e p tib le  de cu a lesq u ie ra  mo­
d if ic a c io n e s  de d e ta l le  que no a l te re n  su fundamento.
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Los puntos de invención no prop ia  n i  nuòva, péro 
no e s ta b le c id a  n i  p ra c tic a d a  an  EapaSa, que se presentaci 
pa ra  que sean o b je to  de e s ta  p a te n te  da In troducción , por 
d iez  aSoa, son lo s  s ig u ie n te s ;

1 * .-  Aparato mecánico guiador y  ensanchador da te ­
j id o s , ca rac te rizad o  porque, en combinación con un p a r de ro­
d i l lo s  de e je s  ob licuos a l a  marcha d e l te j id o  y de te rm ina ti^  
vos de e fec to  de ensanchamiento, se monta, debaje de l a  p laca  
sopo rta , una palanca o s c i la n te  acodada sobro uno de cuyos b ra­
zos va e l  c i l in d ro  do p re s id e  da p a r c itad o , estando e s ta  pa­
lanca s o l ic i ta d a  por un  re a o r te  da p re s id a  gradúenle y  yendo 
a r tic u la d a  por su o tro  extremo oon l a  cola de un se c to r den­
tado que engrana con un  piHón s o lid a r io  a una rueda que en­
grana, a su voz, con o tro  piBÓn s o l id a r io  con un  c il in d ro  so­
b re  e l  que se  apoya, can te n s ió n  e lá s t ic a  y por fu e ra , a t r a ­
vés da una v e n ta n illa  de l a  p la c a , o tro  c i l in d ro  montado osci­
la n te  y de lo n g itu d  t a l  que e l  t e j id o  pasa po r en tre  ambos 
cuando sobrepasa e l  l i a n t e  de ensanchamiento p re f ija d o .

3 a . -  Aparato mecánico gu iador y ensanchador de t e ­
j id o s ,  segdn re iv in d ic a c ió n  a n te r io r ,  ca rac te riza d o  porque, 
se menta por p a re ja s , uno en cada o r i l l o  d e l te j id o  y  con in­
c lin ac ió n  determ inativa  da e fe c to  antagónico de ensanchamien­
to ,  oon l o  que, cuando e l  te j id o  sobrepasa e l  l im ita  f i ja d o  
e n tra  M itre Jos c i l in d ro s  y ob lig a  s  g i r a r  a l  d e l In te r io r  
qua, s  t ra v é s  del t r e n  de engrana jes, acciona a l  s e c to r  que, 
a su vez , ob lig a  a bascu lar a l a  palanca libarando  l a  p re ­
sión  que e je rc e  e l  r o d i l lo  p re so r , con lo  que, debido a l a  
tra e c ló n e je rc id a  desde e l  o tro  o r i l l o ,  e l  t e j id o  recupera 
su p o sic ió n  c o rre c ta  de paso#

3 0 .- *APARA9D MB3ANIC0 SBTADOR Y ENSANCHADOR BE
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TS1 y oamo ae ha d e sc rito  en l a  memoria qpe anta-* 
cade, representado  en lo a  d ibu jos que se acompasan y para 
lo s  f in e s  que se dan esp ec ificad o ,

100 Consta l a  p resen te  memoria d e sc r ip tiv a  de cinco
ho jas e s c r i t a s  a máquina por ana so la  ca ra .
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