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Este invento se r e f ie r e  a m a lin a s  de coser de do tle  

pespunte y , más p a r t ic u la r  en te , a mecanismos para v o lv e r  a 

l le n a r  e l  M ío  ae la. c a n illa  en máquinas de coser de doble

pespunte•
Un ob jeto  de este invento es e l  de crear un mecanismo 

que es e fe c t iv o  de modo automático durante e l  funcionamiento 

normal de la  máquina de coser para e n ro lla r  M ío  de la  ayuja 

sobre la  c a n illa  para v o lv e r  a completar l a  reserva de M ío

de la  c a n il la .
Otro ob jeto  de este  invento es e l  de crear un mecanis­

mo e f ic a z  do modo automático durante e l  funcionamiento normal
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de la  máquina de coser para en ro lla r  una cantidad p redeter­

minada de h i lo  en la  c a n illa  de la  máquina de coser.

Otro oh jeto , todav ía  de este  in ven to , es e l  de crear 

un mecanismo para e n ro lla r  automáticamente h i lo  ¿e la  aguja 

sohre la  c a n illa  durante una p lu ra lidad  de carreras de la  

aguja a l  penetrar en la  labor, y  luego, axtt eméticamente, du­

rante carreras s igu ien tes de l a  aguja para penetrar en la  1^— 

hor, concatenar e l  h ilo  de la  aguja con e l  h ilo  a rro llado  so­

bre la  c a n illa  para formar un doblo pespunte con un so lo  i r o ­

so de h ilo  de la  aguja.

En los dibujos adjuntos:

lia t i ' 1'. 1 representa un .alzado la t e r a l  de una máquina. no 

coser, narciBínente en sección v c r t ic a l>  para mostrar las ca­

ra c te r ís t ic a s  de este invento api.ica.das ^ —c' .

la  o representa un alzado de extremidad del brazo

de la  máquina do coser de la  f i g .  1, con una porte del brazo 

de la  máquina de coser ilu s tra d a  en sección  v e r t ic a l  hecha en

esencia por la  línea. 2—2 de l a  f i g -  1*

la  f i g .  3 es una v is ta  en planta a esca la  ampliada, des­

de a rr ib a  de un fragmento de la  levo, de dibu jo de la  máquina 

de coser, con inclusión  del seguidor de leva  que con tro la  e l

mecanismo a rro lla d o r de la  c a n i l la ;

la  f i g .  4 es un alzado la t e r a l  a escala  ampliada de un 

fragmento de la . le v a  de d ibu jo  mostrando en e l la  lo s  lóbulos

de Enrollamiento de la  c a n illa ;

la  f i g ,  5 es una v is ta  en corte  h o r izon ta l hecho en esen­

c ia  a lo  lauro de l e je  del árbo l de impulsión del tomador de 

lasadas es d ec ir , en esencia a lo  la rgo  de la  l ín e a  5-5 de la

■f-M r? 1 •

asenta un alzado ternario! a esca la  amplié*—
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palanca de íirranoue 29. E l : 

sirve también para interrurri 

ra dar una unión imperativa 

nsmiento v e l  armazón do la

,ec£E smo de .raovimiento y parada 

i r  la  re la c ión  de impulsión y pa- 

entre e l  ár"bol principal, de acc io - 

mápuina para 'bloquear e l  árbol

principal en una posic ión  parada pande i  om ina cía d e fin id a  bajo 

un i-p u lso  de la  .leva de dibujo 21, cono es conocido en esta  

técn ica . Lo. le va  de dibujo 22. es accionada desde e l  árbol 

orine i r  a l 25 oor medio de un luis i  11 o sin í in  30 dol árbol 

p r in c ip a l, una ccrons. helico ida l. 3-1 de un árbo l v e r t ic a l  32 

de accionamiento do la  leva  y un. piñón 33 del árbol 32 que 

engrana con una rué da dentada 34 f i ja d a  a ia leve, de d ibu jo ,

La máquina de coser, por consigu ien te, operará en ciclos de 

números predeterminados do cperaeiones forna doras de puntada 

desde un.a puesta en marcha, bajo la  in flu en c ia  d e l operador, a 

una perada, controlada por l a  le v a . Este t ip o  de máquina de co­

ser se denomina en la  técn ica  "máquina de coser de grupos de

puxrt ade v  se usa univerealmente para operaciones de co s i­

do míe .repiten, ta le s  como hacer o ja le s , coser botones,

pegar p iezas y hacer dibujos de puntadas.

Un árbol de ta b le ro  35 montado a lo  la rgo  en e l  tab lero  

23 de soporte de la  labor, es accionado en re la c ión  sincroni­

zada con e l  árbol principal por medio de una correa do agarra­

dores 36 y ruedas dentadas 37 y 30 del Arbol p r in c ip a l y dáL ár­

bo l del tablero, respectivamente. Como la  rueda dentada 30 es 

fie la  mitad de l tomado de la  rueda 37, e l  árbol de l ta b le ro  

será accionado a una velocidad doble que e l  árbo l principal.

Soportado sobre o í  árbol d e l tablero hay un tomador de

lasadas indi o ado en geno ra l con e l número 3S que es con pre­

ferencia del timo denominado en esta  técn ica  gancho rotativo  

-i- e^tá destinado a- ser girado en dos revoluciones por cada no-

5
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v imiento a l te m o tiv o de le rr11 n y, /[0 porta.d<Dra del hjLio sopor

ts.da en la barra de iogu j a 26 y' des tinada a coopere v» con e l

m3relio rota ,t±vo on Iri fon: :.roí ón de pee pin:i.tf3 □. En 1.a forma-

ex ón de une, mantuda, e l  t fmador1 de lasadaLÍ3 actúa p ra coger

un.a lasada de l h ilo  cle la c/nij a *5r l ie v a r i .0 en tora .0 de una

nasa de l i l i  o denominada usualmente h ilo  de la  c a n illa ,  ¡:ue 

ce almacena en el. lonEdir de lasadas. Con el tomador de la ­

zadas de este inven to, e l  proceso rea l de formación de punta­

das es muy parecido a l de la  mayoría de tomadores de lasadas 

de Ir. técnica an terior; sin embargó, la  construcción del to ­

mador de lazadas, particularm ente en cuento se in f ie r e  a acue­

l la s  ca ra c te r ís t ica s  re lativas a l hecho de v o lv e r  a completar 

lo. nasa de h ilo  de la  c a n il la  desde la  reserva  d e l h ilo  de 

la  apoya, se aparta radie alai ente de la  construcción de la  téc­

nica anterior, los detalles de construcción del tomador de

1asad as , p or c on o ipu ien te , ion una marte im rortsnte d e l

invento y se describirán luego con más d e ta lle .

E l h ilo  de la  aguja, que puede ser suministrado desde 

cualquier carreta conveniente (no mostrado) se dirige a t r a ­

vés de un muía-hilo 50, a cualquier tipo conocido do dispo­

s itivo  tensor de l h i lo ,  t a l  como e l  que se i lu s tra  en 51 en 

la  f ig .  1 y que comprende un par de discos que estén carga­

dos por muelle para ser mutuamente acercados y entre los 

cuales ec d ir ig id o  e l  h ilo . Desde e l  d isp o s it iv o  tensor, e l  

h ilo  es hecho pasar bajo un guía-h ilo  52 a l  miembro de reco­

gida 27, y lúe .yo a través de un gu ía -h ilo  53 a la  aguja. E l 

tablero de soporte de la  labor puede proveerse de una placa 

de garganta 54- abierta, como en 55, para que la  atraviese ls 

aguja en e l  proceso de formación de puntadns.

En la  re a liza c ió n  p re fe r id a  ilu s trad a  en los d ibu jos,30
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la  labor en e l  punto de coetu r* cg cogida entre la s  mordazas 

56 v 57 de un su jetador de la  labor 58 que s irve  p .ra  retener 

y avanzar la  ¡feela con re la c ión  a 3a tra y e c to r ia  de acción de 

lc Se comprenderá que con este  invento puede ser u t i ­

liza d a  cualqu ier forma conocida do mecanismo de con tro l y 

avance de la  labor, y s i  se usa un mecanismo su jetador de la  

labor cono e l  ilu strado  en e l  d ibu jo, puede emplearse cual­

qu ier mecanismo o enlace cmecido para desp lazar e l  su jetador 

de la  labor. Como se i lu s tra  en los dibu jos, e l  su jetador de 

la  labor puede desplazarse a través d e l tab lero  de soporte 

por medio de una palanca 59 con brazos desplazados 60 y 61 

montados en e l tablero. E l brazo de palanca 60 está conecta­

do operativamente a l sujetador de la  labor, mientras que e l 

brazo 61 lo  está a un seguidor de leva pivotado 62 que opera 

en una ranura de le va  63, fem ada en l a  le va  de dibujo 21.

E l su jetador de la  labor puede desplazarse a lo  la rgo  d e l ta ­

b lero  de soporte de la  labor por medio de mía prolongación 

64 del su jetador de la  labor operativamente conectada a un 

brazo de palanca 65. E l movimiento d e l su jetador de l a  labor 

os controlado por un segu idor de le va  pivotado 66 que sigue 

una ranura de le va  67 formada en la  le va  de dibujo 21.

Una palanca 70 in flu enciada  ñor e l  operador, en e l  a i-  

’msón de la  máquina, está  conectada de modo operativo por un 

mecanismo usual (no mostrado) para sub ir y ba ja r una barra 

d es lizan te  71 montada en e l  brazo de ménsula y  eme l le v a  una 

ménsula 72 situada debajo de un grupo de espigas 73 que se 

extienden desde la s  mordazas superiores 56 del su jetador de 

la  labor. Girando la  palanca 70, e l  operador puede as í sepa­

ra r la s  mordazas sujetadoras de l a  lab o r para in se rta r  o

qu ita r la  t e la .

-  7 -
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La máquina de coser de la  realización p re fe r id a  de este 

invento está  también p rov is ta  de un mecanismo de corte del h i­

lo , una parte del cual se indica en general en 74 en la  f ig .  1. 

Este mecanismo de corte del h ilo  puede ser del t in o  usual en e l  

cual un par de dedos cortadores del h ilo , 75, se mueven auto­

máticamente durante la  ú ltim a puntada de un c ic lo  antes del 

funcionamiento d e l dispositivo de movimiento y parada de modo 

que un dedo se aplique a l h ilo  de la  c a n illa  y e l  otro dedo lo  

haga sobre e l  h i lo  de la  aguja, y en e l  cual e l  movimiento 

ad ic iona l de los dedos para co rta r  los h ilo s  so rea liza  bajo 

la  in flu en c ia  d e l operador de la  máquina después de que ésta 

se ha parado. E l movimiento automático, para coger los h ilo s , 

de lo s  dedos cortadores, se r e a l iz a  por un seguidor de -¡.ev<- 

pivotado 76 que sigue una h u ella  de le va  77 formada en la  ca­

ra  in fe r io r  de la  leva de dibujo 21, y  por un mecanismo usual 

(no mostréelo) entre e l  seguidor de le va  y los dedos cortadores 

d e l h i lo .  Como se ilu s tra  en la  f i g .  2 una ranura 78 se ex tien ­

de desde la  ranura de le va  77 a l a  p e r ife r ia  de la  leva  de d i­

bujo 21 fren te  a la  cual está dispuesto e l  seguidor de le v a  16 

ctisndo la  máquina de coser se bloques, en la  posic ión  parada.

Una conexión operativa (no mostrada) entre l a  palanca de aper­

tura 70 de la  su jeción  de la  labor y  lo s  dedos cortadores 75 

es la  manera usual en la  cual los  decios 75 son girados poi e l

operador par-, co rta r los h i lo s .

E l presente invento se re fie re  prinorfliaimente a un mon­

ta je  de tomador de lasadas que se representa partioulamen en 

la  f i g .  5.
E l cuerpo de l tomador de lazadas, in d icó lo  de modo gene­

ra l en 80, t ien e  un cubo 81 destinado -a re ex oír e l arool 35 del 

ta b le ro , estando e l  cubo taladrado y terra jad o  para un t o m i l lo

8
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de fija c ión  82 -'.odiante e l cual e l  cuerpo del tomador de la sa ­

das es mesurado sobre e l árbol del t a l e r o  para que gire con

é l .  Una ancha pestaña anulan 83 fem ada sobre e l  cuerno del 

tomador de lazadas proporciona un re c in to  en fo r ra  de cubeta, 

ab ierto  hacia fuera, ab ierto  en la  p e r i fe r ia  por un in t e r s t i ­

c io  84 cue se extiende aproxirandamente sobre l/4 de la  pestaña 

anulan. Ase.purado a la  pestaña anular junto a un lado d e l in ­

t e r s t ic io  84 hay un p ico tostador de lasadas 85 que t ien e  una 

extremidad l ib r e  puntiaguda que se extiendo dentro del in te rs ­

t i c i o .  Formada en e l  in t e r io r  de la  pestaña, hay una parpante.,

86 que define e l  fondo y una pared la t e r a l  de una p is ta  do so- 

norte partí la  porte es tac ion aria  del tasador de razadas. Un 

miembro do chaveta anular 87 formado con un in te r s t ic io  88 pa­

ra  casar con o l in t e r s t ic io  84 en e l  cuerpo asi tomador do la ­

zadas está  age pirrado sobro la postaña 83 del cuerno del tapa­

dor de lazadas. Una co la  o anóndice 89 c onfinador de l h ilo  es­

tá  forn ido  sobre e l  miembro de chaveta, y  dispuesto para sa l­

var una parte d e l in te rs tic io  88. Formado en e l  in te r io r  del 

miembro de chaveta 87 hay un rebajo anular 90 que define la  

o tra  pared la t e r a l  de una p is ta  de soporte del cuerpo d e l to ­

mador de lazadas. Un portador' enriar 91 de ca ja  de ca n illa  

está  formado con un n erv io  de apoyo 92 que se extiende ra d ia l-  

mente e l  cual está  d ispuesto, como se i lu s t r a  en l a  f in .  8, 

en 3 a v is ta  de soporte dentro d e l cuerpo d e l tomador do raza­

das. E l portador 91 de la  ca ja  de la  c a n illa  está  formado con 

un -car de patas espaciadas 93 que abrazan un dedo 94 que re s ­

tr in ge  l a  ro ta c ión , f i ja d o  debajo del tab lero  de soporte de 

1.a labor cara im.ned.ir que e l  porta&or do la  ca ja  de c^nij.1^. 

miro con e l  cuerpo del tomador de lazadas. E l portador ae 3.a 

ca ja  de l a  c a n il la  está  fornado con una abertura 95 pura la
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agu-Ó & o IL rio pvjL o de apoyo 92 está  formado con un :In to r s t ic i o

96 que se extiende a ambos lados de la  abertura 95 de la  aguja,

ClG modo que, cuendo gira, el. cuerpo 00 del tasador de lazadas,

Ion in terstic ios 84 y 87 de l a  pista de soporte co inc id irán  pe­

riódicamente con e l  in terstic io  96 del nervio de apopo para 

proporcionar un paño aMerto para le, entrada y la  sa lida  de 

im renal de h ilo  de la  apaja en' formación de la  puntada. E l 

portador 91 de la  cepa de la  c a n illa  está hecho con un par de 

ranuras de ha3róneta 97 abiertas hacia fuera, y un muelle de 

dos brazos 98 está asegurado a l portador de la c o ja  de l a  ca­

n i l la  por ejemplo mediante tom illo s  99, extendiéndose un bra­

zo del muelle parcialmente sobre cada i'orara de bayoneta.

Indicado en 100 hay un. órgano de protección  del h ilo ,  he­

cho de chapa m etá lica , que esté, asegurado en tomo de l cuerpo 

90 del tomador de lasadas y e l  miembro de charneta 87. la  pro­

tección 100 sirvo paro p roteger a l h i lo  de la  ca n illa  contra 

la  acción del r ico  tomador de lazadas, ;r l le v a  también los 

h ilo s  ¿c la  c a n illa  y de la  aneja a un. lado de la  tra ye c to r ia  

de l r ic o  tomador de lazadas en la  ro tac ión  segunda o in ac tiva  

del tomador de lasadas durante cada c ic lo  de formación de pun­

tadas .

Lo, o m i l l a  del presente invento comprendo un tambor c i ­

l in d r ic o  indicado de modo general en 110, formad o con una gar­

ganta en fortaa de V 111 para rec ib ir  e l h i lo .  Cano se ha ilu s ­

trado en la  fien  7, e l  tambor está  hecho de p re feren c ia  de dos 

parteo , una parte c i l in d r ic a  principal 112 cuya p e rife r ia  está 

forrada  en un ledo con un reba jo  anular 113 para d e f in ir  la  mi­

tad de i r  ranura 111, y un a n i l lo  114 c¡ue puede esta r soldado 

a la  acorto c i l in d r ic a  principal .112 y que define l a  otra  mitad 

de la  ranura 111. Un espárrago 115 que so extiendo axial:tente

10
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da del "tomador de lazadas f
l c  f í r . 7 es raía en sección del tomador de la zá ­

is 7 - 7  de la  f i£ .  6 represen-
das sustanciateente por ^  i-.e-

, . ^ llp. +oS er roa ic ión  de costura noneca;-tora.o las p iezas dispue.-TUo ei.
f i 2 . ¡j neuroBCnid mía s o c c ifc  do l t  orador do lo so -

_ f o o si r i *■ •» r? m 6 o í lno*fc tcíj.""
.as  sus tune ir ís e n te  por la  lin ea  8-u de - o -

„ nri --riel iisión de un h ilo  arro­
do Ha posic ión  de lees p ie z a s > co1* ~  '

o , . -i „ p «rrn i a e1"1 nosición  de cos turapiadomonto a rro llado  sobre orna u e~

n o r ia l ;
la  f i e .  s eo uno v is ta  en ncrepoctivo  despiezada dea lo -  

mador de la zad as ;
. „ o-,i -planta desdo arrion

la  f i a .  10  representa tiu*. —- -■
. -i "Lanada deL h ilo  de la

de un tomador de lasadas que incluye u . .  l ^ c .
- ,10r ei r ic o  tomador de lasadas pora xm -anuja cuando es cOy3xCU¿ poi o— ...

c ia r  e l  arrollam ien to de la  c a n i l la ;

1 " fi-%  1 1  es una sección  vertica.¡. &<• o s c i la  ..,....-..iu. -

d e l p i lo  t o l d o r  de W t o  do id  f i S. 10  ^  ^

la  lineo. 1 1 - 1 1  de lo  f i e  10  ® incluyendo un fro.3 eor.to ao t e -

q i  do 3r la  &£U D a ¡
% a  f ip .  12 es una v is ta  en sección  v e r t ic a l  hecha esen­

cialmente w  la  lín ea  X-X de la  f i £ .  10, pero i lu s t r a d o  la  

■posición de las partes del tomador de lazadas, incluyendo en 

h i lo  de la  a m i a ,  después de rué e l  pico tomador ha^am qleta-

j_- -i „ ¿e una revolución  después de 1 ^do aproximadamente l a  mima uc ui-

aprehensión in ic ia l  de la  lasada;
. ov, «o f'c i ón del tasador de lasá ­is  P i '”’ . 11 os una vista , en oeccxuu

das hecha en esencia  por la  lín e a  13-13 de la  fie :- 1 2 , con 

las  v iesas y e l  h i lo  ilu strados en 1 ; 

radas en J.a x ip . 12-;

rali rosicienes ocu-

30 la  f i , .  14 es uno. vid-td en oeco iín  v o r t ic e l  >*
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r a n c la  por la  linca X-X de la  f i e  10, peno i lu t a n d o  la  

aoaicién de lea uiecao del tomolou de lasadas incluyendo el 

nn o de la  cyuja dospuás de ene e l  pico tomador Im completa­

do aproxfeadaaente una reyoluciín y media deopufc de la

aprehensión in ic ia l le la  lc.Ba.da; 7
n,, ^  15  e .  rna v is ta  en sección  del tomador de la c le s

•  ̂ i-, i ín cp 15-15 de la  f iS *  3-4-, c<m las putr“dada en esencia son le. i-inca. - o
, ... 4--.en,nr%~* « p  to«  M w ia i r e s i clone s ocupadas entes y e l  h ilo  ilustrauo,-. en — ....- .. -  *

la  fie*. 14.
, s i . ^ acj i nn f ip s .  1 » 2 7  5 i lu s -  Con re fe ren c ia  a los  clidujo,J3 —  - -

-trun una construcción de máquina de coser a la  cual ha sauo^

__c<„Pd0 este ir,ucr-to en su forma preferida. S I -u.—  .5n

cocer comprendo una buoe de soporto 20 debajo de

la  cu-J. oatd montado m  miembro de control, con preferencia

on forma de ana leva de dibujo 21 pera controlar e l fm eiona-

miento de l a  máquina. Elevándose desde l a  haso ae soporte 20

liav mi cedes t a l  22 que l le v a  mi ta b le ro  23 o.e - O o i t c

l e *ar y coronado por un frase  de nánsula 24 nue está  volado
. . -ii--.p. iTr árbol p van-

sobre e l  ta b le ro  o mesa de soporte de - v o r .  Ln ............

c iñ a ! 25 rentado a ro tac ión  en e l  brazo está  conectado opera-

. -i r -,TÍ fU'-i f n ^ r C ,  T?Í OH C C?*.OC.ILClaL 7 ^t i  v i e n t e ,  por ejemplo ue o r .l^ ,ro .. - ....

coam icar un m oviaionto lc n ^ tu d m a l a t e n o h . o  - 

de a m ja  26 nortada en e l  brazo y para ccnunicnr aoui.ieE.oO

. n*7 -n , r\ "’-n C -1 'U t*‘ ~ ’í 1 0 dO -11 UP-J ■■ 5. ,  . „n mi pipiTro Vi ene .. eo jp . o. — .^v ib ra to r io  a un - 1 _

30

. TT mcnor,n.,n rlp 11OV TS ÍOXlt O 7soportado turbión en o l  brazo. Un me G e n i ,  o..., o a .  .. -

0Q - j.A  rH v'—t-t-inPÍO or. J.'J.
de ranada, indicado en peñerad en ¿.8, — u-* ca*'- ....

. , ¡t, , -i -r íp PiT|U v ruede ser do cualquier«rtrenidad exterior dei &rool pri—c_.*- *
, . . ■*-f?r>Tn re nara estable cor relacióncor-struccion conocida en -¿.c »■> - — ¿

de^inpulsión entre e l  árbol principal 25 y m a  correa de 

cionauiento continuo (no mostrada) e l deprimir o.l operauoi u.~
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9 a  9 160
Pende « .  oara sel tenbor de te °an ilte  a£rt4 ° er°a
a, su ecctreridad lib ro  con un. d - T - t a  1 1 6 . Xa cana o ^ a t a  

d9l tm bor de la  canilla: « t í  feo-nada con una nln-adidad de
,n„ t i7 ¿lo xtcí-í o ca::íun alrededor del ene de- 

ranuras erqueexlao H  < a-

-tar'bor. .
l a  can illa  está rentada cara rotación en ana caja ce

can illa  c ilin d rica  118 femada pon un alna diaacfnal 119

( f i a .  5 y 7 ) ,  ™  nova un cubo 120 femado con un ániaa

1?1' ral la  cual c a lí  -sentado e l eseírraro 115 de la  can illa .

^  ú „ a l i s  cofa- fem ada con un d in a  122 perpendicular a l

fclna 121 y femada para proporcionar na adonde 123 que =* 

abre ai inicia. 120 para rec ib ir  una bola i24 c -y -a -  por un 

muelle helio oidol 1 2 5  dentro de la  mnura anular 116 del ee- 

Pírraco 115 de la  can illa , Un to m illo  do reculación 126 

roacado dentro de l A ltea  121 sArro P ® »  controlar la  pi-eeacn 

de], --mello 1 2 5 . l a  *ote 124- careada por vmo.ac narro, no ele 

para cblinar a ]a c m il la  a : cantóneme en cu a it io  en la  ca­

ja  de canilla., sino tsubión para dar una reslstoneio de T o ­

m ín ajustsblc a]- piro do la  can illa  do nodo ene re conroi- 

,pic un arrastre o tensión cobro cualquier h ilo  oa.rolladc co­

bro la  canilles usado en Xa fcmación de las puntadas. _

Ja  cajo, do cernina, astd foruc.da con una bol-tura 127 

nana acomodar la  a-mja y con un par do capipan 128 o.ue ce 

entienden radial-sentc festinadas a entrar en las ranuras da 

bayoneta 97 del portador de la  caja de canilla  .Cuerdo iao 

espiras 128 son insertadas en las  ranuras de bayoneta, e l 

-melle de dos bracos 88 c ir r o  par:, capujar o. las espidas 

aera que queden bloqueadas en las ranuras 97, oblic-ando así 

a la  caja de can illa  para cric .quede dentro del portador de

la  misma»

11  -
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^optar)?. en l s  cag a fio c a n illa  y entendiéndose axialmente 

desde un punto adyacente a su p e r i fe r ia  hay una, liman a P'~ra 

corta r e l  h ilo ,  12S, cuya fin a lid a d  se d esc r ib irá  en lo s  ene

s i fu é .
Las mesas d e l toreador de lasadas descritas  hasta ahora 

proporcionan un tasador de lasadas completo, es d ec ir , una 

construcción que es capaz de cooperar con un h ilo  de la  apaga 

cara formar puntadas de pespunte con t a l  do que se enrolle  

schre la  c a n illa  uno reserva de h ilo . Xa f i y .  3 ilu s tra  j-as 

P iezas montadas del tomador de lazadas con un h ilo  enrollado 

sobre la  c a l i l l a  e incluye un fragmento de la  placa de yaraon- 

-ta y de tina t o la .  pico tcriador de lazadas llevará  una la za ­

da del h ilo  de la  ayug'a en torno de la  c a n il la  entrando un 

rainal de la  lazada dentro de los  in te r s t ic io s  34, 87 y 96 de 

la  p is ta  y de l nervio de soporte y pasando entre la  c a n illa  

y e l  cuerpo del pancho, y pasando e l otro ranal del h ilo  de 

la. avaga por encina de l a  cara expuesta ce la  caga de 3.a cor- 

r i i l la  y del portador de ls  caga de la  c a r i l la .

Con e l  f in  de completar e l  h ilo  de la  c a n illa  con la  r e r 

serva de h ilo  de la  avaga, e l  árbo l 35 del tab le ro  está  formado 

con un ánima a x ia l 140 en la  cual esua d i , : > p u e . . > / m i i  

T-13 Una m.T'r’ 'D ta 14-2 formada en la  v a r i l l a  141 recibe una 

es i r a  143 roncada en un c o lla r  144 que puede co rre r  a lo  laryo 

del árbol d e l ta b la r  ó, extendí endos e le  espira*. 3 43 a t r : véo de 

usa abertura ra d ia l a lo r a d a  145 fo n a d a  on e l  árbo l del ta -  

b le ro . Un muelle h e lic o id a l 146 está  res tr in g id o  entre e l  co­

l l a r  dec linab le  144 y un c o l la r  147 fig a d o  sobre e l  a rco l, de l 

tab lero  de modo eme cargue a la  v a r i l la  147 axialmente en una 

d irecc ión  que la  aparta d e l tomador de lazadas, la  v a r i l la  

14 1  sobresale más a l lá  de l extremo del árbo l ciel tab lero  y se

12
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extiende dentro d e l cuerpo del tanador, en forma cíe cubeta.

Asegurado a la  v a r i l l a  141 dentro d e l cuerno en fcraia 

de cuneta ¿ e l t  anador de lasada- hay ur. miembro de a r ro lla ­

miento de la  c a n il la ,  indicado en gen -ra l con e l  numero 150, 

0UG ef3-tá -provisto de medios para r e a l is a r  cuatro funciones

jipno; -primero, asegura que un. h i lo  cig aguja sert.iv lleva ­

do a troven del o jo de la  aguja por e l  tamador de lasadas; 

secundo, guia a l h i lo  do la  a,puja dentro de la  ranura 111 

de la  c a n illa  más lien  que en torno de la  c a n il la ,  como ocu­

rre en la. costura normal; te rc e ro , acciona la  c a l i l l a ,  de 

modo que se en ro lle  h ilo  sobre l a  misma: y cuato, aumenta la  

acción cortante de la  cu ch illa  129 como explicaremos lluevo.

E l miembro de arrollam ien to de la  c a n illa  es tá  asegurado a la  

v a r i l la  141 por un t o m i l l o  151 y está formado con una re s ta ­

os, c ircu la r  152 ouo de fin e  un rsoaj o 153 destinado ...como— 

dar e l  tambor c i l in d r ic o  110 de la  c a n il la .  La superficie ex­

t e r io r  154 de la  pestaña 152 está  estrechada hacia dentro en 

d irecc ión  a la  boca del rebajo 153, de modo que de fina  una 

su p e r fic ie  cónica de /una d e l h ilo  e fic .—.z cuando ir, o - 

141 os desplazada hacia e l  tomador de lasadas, para d i r i g i r ' 

una lazada de h ilo  de la  aguja dentro de la  ranura 111 de .iu, 

c a n il la .  Una remira 155 está  cortada en la  pestaña 152 del 

miembro arro llador de la  c a n illa  par-, aumentar la  acción cor­

tante de a c u c h illa  129 a l co rta r  e l  extremo de cola del 

h ilo  en e l  pico agarrador de lazadas, como so i lu s t r a  en na 

f i g .  15. v como describiremos luego en relación con e l  fun­

cionamiento de la  máquina de es te  invento.

E l miembro arro llador de la  can illa  está formacio con 

un brazo saliente radia!mente 156 en forma de cundí*inte, que 

está  dispuesto ajustadamente en la  pestaña 03 del cuerpo del

13
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toreador de lazaaaz. ün dedo ae-oueado 157 foomado en en lado 

del brazo 156 está  d iem ee to  fren te  a l p ico  cogedor de la za ­

das 85. El brtec  156 y e l  In te r s t ic io  84 proporcionan así 

una cenexión do en trelazan ien to  entre la  parte de cuerpo del 

tomador de lazadas y e l  miembro de arrollam ien to de la  cani­

l l a ,  asegurando la  rotación  del miembro de arrollam ien to eon

e l  cuerpo de l tomador de U s e t e » .  E l « • * »  157 s irV e ’ “ ® * °  

la  v a r i l la  141 es desplazada Hacia e l  tomador de t e n t e » ,  pa­

ra su jeta r una lazada de h i lo  de la  aguja con seguridad so-

bre e l  p ico 85.
Asegurado sobre e l  dorso d e l miembro arrollador de la  

c a n illa  por t o m i l lo s  158 Hay un muelle laminar 159, ab ie rto , 

como en 160, para accmodar la  v a r i l l a  141 y p rov is to  en su 

extremidad l ib r e  do ima esp iga 161 que se extiende a través 

de una abertura 162 d e l miembro do con tro l dentro d e l rebajo 

153 de l mismo, l a  esp iga  161 está  dispuesta alineada con la s

-i n n  — -í y» -h p O 1P cl©J- *tj>3¿-l002? CtS 2.S»ranuras arqueadas' 117 en la  c^ra irrseixui

c a n illa  y cuando la  v a r i l l a  141 es desplazada hacia e l  to ­

mador de lazadas, la  espiga 161 está  destinada a entrar en 

una de la s  ranuras 117 para impulsor la  c a n il la .  11 muelle 

159 permite que la  esp iga  161 ceda s i e l  contacto in ic ia l  

de la  esp iga  con la  c a n il la  ocurre en uno de los espacios 

entre la s  ranuras arqueadas 117. E l miembro de arrollam iento 

de la  c a n illa ,  por consigu iente , puede siempre ser despeado 

plenamente a una posición  opera tiva  en la  cual e l  dedo 157 

sujeto, una lazada de h i lo  en e l  p ico cogedor de lasadas y 

la  su p erfic ie  cónica de guía 154 conduce a la  ranura 111 de 

la  c a n illa , se asien te o no l a  esp iga  161 in ic i.a l.rn te  en ui-a

de la s  ranuras 117.
> i  qxí O yr £) n p  nG SCX ‘X DXUU 3X10XÍ3*Con re fe re n c ia  a las xxgs. 3
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e l  mecanismo para desplazar la  -varilla 141 hacia  e l  -tomador 

de lazadas -cara lle v a r  a l miembro de ai-rollaijtient o cíe la  Cu- 

n il la ,  150, ^ posic ión  opera tiva . montado en e l  penontal 22 

del armazón de la  máquina par-a movimiento de desplazamiento 

lon g itu d in a l sustsnci a lien te  paralelo a l e je  del árbol del 

tab le ro  hay un émbolo 170. S I émbolo es ta  formado con un 

ánima a x ia l 171 en la  cual está  a lo jado telescópicamente mía 

v a r i l la  172. Una espiga rad ia l 173 su jeta  en la  v a r i lla  172 

se extiende hacia fu era  a través de una ranura 174 fornada en 

e l émbolo 170 y un muelle h e lic o id a l 175 está restringido co­

bre la  v a r i l la  172 entre e l  émbolo 170 y un bloque 176 su jeto £ 

la  v a r i l la  172. Un a lvéo lo  177 formado on e l  bloque 176 pro­

porciona un asiento dentro del cual se a lo ja  e l extremo do 

la  v a r i l l a  141.

Soportado sobre e l  pedesta l 22 d e l armazón de la  maquina 

hay un caequ illo  178 para un árbd basculante v e r t ic a l  179 que 

tiene su jetos en su extremidad superior un par de balancines 

ISO v 181, estando ab ierto  e l  balancín 180 como en 182, para 

abrasar e l extremo lib re  del émbolo 170. Sujeto sobre e l ex­

tremo in fe rio r d e l árbol basculonte 179 hay un Dduncír 183 

de n estridor de leva, oue termina, en un deoo lo4 deoirán b.o 

anoyar.se contra la  p e r ife r ia  de la  leva no dibujo 21 de la  

máquina de coser. Un par de lóbulos de leva 185 > 186 están 

asegurados de modo a ju stab le  por to m illo s  107 y ranuras 188 

a la  p e r i fe r ia  de la  leva, de d ibu jo  21 en posición  para ac­

tuar sobre e l  dedo seguidor 184. 731 1obulo lo 5 sirve p—ra .m i­

el ar e l movimiento del balancín seguidor para provocar e l mo­

vimiento del miembro 150 de arrollamiento de l a  can illa  a po­

s ic ió n  operativo, mientras que e l  lóbu lo 186 determina e l  pin­

to  en e l  cual e l  balancín seguidor- puede s e r  devuelto y e l

15
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miembro 150 de arro llan ! orto de le. c a n il la  desplazado a por»x

cióii inoperante por e l muelle 14o.

O orfte fe  rene i  a a Ion Tino. 1 y 2, e l  balancín l o l  de la  

extremidad su perior de l árbol bao otilante 179 leontina en un 

dedo de i ero l°0  ene. t ien e  ims su p er fic ie  de levo, inclinada 

o°1 dispuesta debajo de un brazo ele una palanca acoasdn 1S¿- 

nivotada en e l  brazo 21. E l otro brazo de la  palonea acodada 

1°2 tono, contra un extremo de uro émbolo .193 que pueae correr 

en un tubo de soporte 191 aseglarado en e l  brazo. E l embolo 

tien e  •formo de cuña en e l  extremo opuesto y es tá  dispuesto 

ñero en trar entre los discos de presión  del d isp o s it iv o  51 

tensor d e l h ilo .  Un muelle 195 del émbolo 193 re s tr in g id o  

entre e l  tubo de soporte 191 y rui c o l la r  195 su jeto  sobre e j. 

émbolo s irvo  para cargar a l émbolo liberador de la  tensión 

fuera  de ar'1 icac ión  con lo s  discos del dispositivo de tensión . 

Tj’ÜTTCIOIbM-ÜEgfO •

la s  f i y s .  1 a 7 ilu s tren  3.a máquina de coser en posición  

do renoso entre c ic lo o  de funcionamiento. En esta  posic ión , 

e l  accionamiento de l a  máquina de coser estará  interrumpido 

y e l  árbo l p r in c ip a l 25 esta rá  bloqueado con respecto a l ar­

mazón de la, náouinu por e l  m.eco.nistuo de novinxento y pareada, 

con la  le va  de dibujo 21 en 3.a posic ión  Ilu strada  en las  f ig s .

1 2 v 3. En esta posición  de la  leva de dibujo, e l seguidor

de leva  75 de l mecanismo cortador do h ilos está  dispuesto fren ­

te  a la  ranura ra d ia l 78 de su garganta 77 de modo que e l  su­

je tad or de la  labor 58 quede abrirse y los dedos cortadores del 

h ilo  75 pueden ser influenciados por o l operador por depresión 

de la  ca lenca 70. A s í , cuerdo es abierto e l sujetador de la  

labor, e l  h ilo  de 3.a aru ja  será cortado por debajo de la labor 

V e l  h i lo  de 3.a c a n il la  será cortado en 3.a labor y una pequera

16
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cantidad de h ilo  será  re-tirada de la  c a n illa  por la  acción 

de las  cu ch illa s  75. Por consigu iente, será evidente que 

la  e n t id a d  de h ilo  a rro llad a  sobro la  csn ix lu  e,= c ,,,itro l- 

da cuidadosamente de nodo nue so a r r o l le  justo lo  su fic ien ­

te  para e l  -pmpo de puntadas a coser, v  lucpo la  acción de les  

cu ch illa s  75  r e t ir a rá  por- couplets e l  extreno de co la  de l h ilo  

do ls. c a s i l la  "  no habrá acumulación do estos cabos no salo 

en la  carilla rae pueden, atascar e l  re e rr isn o . la  fo r ra  en la  

cual se r e c ita s  e l  cuidadoso c a r r o l  d e l arrollam ien to se des­

c r ib ir á  en io  que sipus.
Con re fe ren c ia  a la  í i g .  3, se em prenderá que a l t e r ­

minar cada c ic lo  do c o s t e a ,  la  de coser se parará con

e l dedo cern idor 1 ?4  del serpiidor de 3.ova de arrollam ien to  

de la  csn ills . empujado junto a l entrono delantero de l lóbu­

lo  de leve, l o 5 y que los  cern idores de le va  62 y 65 de des- 

p lasnrien te de la  labor habrán entrado en los  seb ientos c i r ­

cu lares 63 V  67'de sus respectivas  re m ira  de le va  63 b 67. 

i l l  condenso de ca fa  c ic lo  de funcionamiento de 3.a ndquina, 

por censóuniente, cu seguidor de le va  133 de arrollam iento 

será accionado inned iat monte y e l  me cinismo de de o r i n i e n ­

to  o de avance de la  labor, ovio es e l  su jetador dosplascbis 

58 de la  l 'h o r  en lo s  d ibu jos, será  irm ov ilissdo  de soáo nue 

durante e l  m o l im ie n t o  de la  a s n illa , 'ala a s p a  penetrará 

sucesivamente, por e l  nimio apujero de la  t e la  sostenida en

el. su jetador 53 de la  la oo r.

Cuando la  máquina de coser es puesto, en rancha por 

accionamiento de la  palanca do arranque 29: e l  movimiento in i ­

c ia l  de 3.a le va  de dibujo 21 hará que e l  lóbu lo  de leva  185 

accione la  palanca s a l id o r a  183 pamcue hapa o s c ila r  e l  árbol 

-i 70  qji r  carrera  descendonto im c i íu  '-.c

3.7
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..rv,-,^ -fc0 5g .o-i.ro del brazo basculante o balancín 

181 liará o no la  ou p erfic ie  181 de la  le va  cabalgue por debajo 

de la  p ilanca  acodada 192 y desplace a s í e l  ¿libele 193 bacía 

la  izqu ierda , ladrando en la  f i g .  1, apartar por acción

de le va  los  discos de l d isp os it iv o  tensor de h ilo  51 y v i a ­

ja r  la  tensión  usual del h ilo  de lo. aLquja •

S I movimiento en sentido cen tra rlo  a l r e lo j  d e l balan­

cín  180, c r io  se i lu s t r a  re jó n  en la  f ip .  5, desplazará e l

. -i l l O  ir  "I / 1 jl^ c i-ce  1 C1 "1 SOXIXC j (J.CD“fe-bolo 170 y las  v a r il la n  172 7  —  -

plasando as í e l  miembro 150 de s rro llen ien to  de la  c a n illa  

desdo lo  y o c ie ite  i l u t a d o  nn la  í i y .  7 a la  renrccentedn 

en lao Si.3 =. H ,  13 y  15. S I rale" le  175 7 la  conexión de « ’  

ni'X. y ranura 173, 171, entro e l  fcfoolo 170 y la  T am lln  172 

CTonoroiccsn m  oxceoo do iioy iiiien to  d e l oalancin 180 n

atascamiento de las  p iezas .

Por 310d io  de los to r n i l lo s  187 y la s  remiras 188, la

-oosicion d e l lóbu lo de leva  185 3obre la  le va  de dibujo 21 

uede ajustarse de nodo que e fec táe  e l  desplazamiento del 

miembro 150 de a rro lla a ien to  de la  can illa , en re lac ión  sin ­

cronizada con e l  movimiento de l pico 85 y de la  aguja 40 de 

nodo aue e l  dedo 157 del miembro do a rro llo : lien to  de la  ce- 

3rá rov ido  contra e l  pico 85, desunís de que e l  pico

h ilo  de la  aguja. Cono e l  brazo de se- 

arrollam iento de la  c a n illa ,  150,

Hflfi osi contra e l pico 85

TU

n i l la ser;á a o v i do c oírtr"y-,0

ha c 0;■pldO m a lazada de

ment o 156 d e l o:ie:. OC de

está alus t  ad o 1.entro del

a rro l Ismi ento cJLe "! o 0tm i

una 1 o iv n.da de hi lo  drs 1

T'h'XTir110 CC¡rá co;•;ida de es

30

arro llad o .
Cuando e l  miembro 150 de arrollamiento de Ja con: n n
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desplazado hacia la  izquierda según se mira en las  f ig s . 5,

13 y 15, la  pestaña estrechada 154 del miemoro arrollador 

de la  can illa  será deaplazada so ero una parte de la  can illa  

110 y la  can illa  ocupará una posición parcialmente dentro 

del rebajo 153 del miembro arrollador de la  can illa . A medi­

da aue e l h ilo  de la  acuja es llevado hacia abajo por e l p i­

co 85 y e l dedo aujetodor 157, la  superficie estrechada de 

atascamiento del h ilo  154 guiará así a l  h ilo  a la  ranura 111 

de la  can illa , como se ha ilustrado en la  f i g .  13.

La espiga 161 montada sobre e l muelle 159 en e l dorso 

del miembro arrollador de la  c e r i l la  sirve como conexión de 

accionamiento para hacer g irar la  can illa  110 para enrollar 

h ilo  sobre e lla . La espiga 3e asienta en cualquiera de luo 

ranuras arqueadas 117 de la  can illa , pex’o s i  la  espiga lo l  

tocara primero un espacio entre las ranuras 117, e l muelle 

159 cedería, permitiendo a l  dedo sujetador del h ilo  157 y a 

l a  superficie 154' de guía del h ilo  continuar moviéndose a po­

sición operativa entre tanto mientras la  espiga lo l  se des- 

lis sa dentro do una de las ranuras 117»

La remara 1 H  de la  can illa  110 está hecha, con prefe­

rencia, con una aguda forma en V en sección, como se ilu s tra  

mejor en la  f ig .  7, de modo que, cuando un h ilo  de la  aguja 

es envuelto una ves on torno de s í mismo en la  ranura de la  

can illa , e l h ilo  se atascará en la  garganta y el giro posterior 

ae la  can illa  por medio del miembro de control 150 y de la  

espiga 161 continuará enrollado h ilo  de la  aguja sobre la  ca­

n i l la .

La cuch illa  129 soportada sobre la  caja de la  can illa  

está dispuesta como se ilu s tra  en la  f i g .  13, fuera de la  

trayectoria normal de desplazamiento de la  lazada del h ilo  de
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la  aguja solare e l pico cogedor de lazadas de modo que en la  

costura noimal cuando la  lazada del -hilo de la  aguja pasa 

por detrás de la  can illa , y durante la  primera penetración de 

la  aguja cuando no ha comenzado aun e l arrollamiento, como se 

ha ilustrado en la  f ig .  13, e l h ilo  de la  ag^ja que se ex­

tiende desde e l pico 85 a la  aguja, pasará a lo  largo de la  

cuchilla 129 Jr no será cortado. Sin embargo, cuando e l h ilo  

ae la  aguja ha sido guiado a l a  ranura de la  can illa  y la  

parte delantera del h ilo  existe desde la  ranura 111 de la  ca­

n i l la  a l pico 85, c amo se ilu s tra  en las f ig s »  14 y 15, e l  

hilo  de la  aguja será llevado centra la  cuch illa  y será co i- 

tado entre la  can illa  y e l pico, la  ranura 155 de la  pesta­

ña 153 del miembro de control está situada de modo que acomo­

de e l h ilo  que va desde la  can illa  a l pico 85 y, como se ha 

ilustrado en las f ig s .  14 y 15, la  ranura 155 sirve para co­

ger y retener e l h ilo  muy junto a la  cuchilla 129 de modo 

que se aumente la  acción cortante y se asegure que e l h ilo  se­

rá cortado a una distancia uniforme de la  can illa  a cada c i­

clo sucesivo de funcionamiento de la  máquina.

Después de la  primera rotación completa del pico 85 y 

de que e l h ilo  entre e l pico y la  can illa  ha sido cortado por 

la  cuch illa  129, e l arrollamiento del h ilo  sobre la  can illa  

continuará mientras la  can illa  continúe siendo accionada por 

la  espiga 161 del miembro de arrollamiento de la  can illa . E l 

pico 85 no cogerá una segunda lazada de la  aguja mientras 

continúe e l arrollamiento, ya que e l avance de la  labor está  

inmovilizado y uno de los ramales del h ilo  de la  aguja va 

directamente a la  c an illa . Con e l fin  de formar una lazada 

para ser cogida por e l pico, es necesario que dos ramales del 

h ilo  de la  aguja se extiendan desde e l ojo de la  aguja hacia
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arriba hasta la  lab car*

Xiü duración o extensión del a r r o l ló le  ato es determi­

nada así por la  posición del lóbulo 186 de la  leva de dibujo 

21. Cuando e l dedo 184 del brazo 183 seguidor de leva pasa 

e l  extremo de cola del lóbulo 186, e l muelle 146 devolverá 

la  v a r i l la  141 y retraerá e l miembro de arrollamiento de la  

can illa  a la  posición ilu strada  en la  f ig .  8. Simultáneamen­

te, e l muelle 195 retraerá la  v a r i l la  93 de rela jación  de 

la  tensión y la  tensión del h ilo  de la  aguja será res bableci— 

da» E l extremo cortado de h ilo  sujeto entre e l pico del ^an­

cho y e l dedo 157 será soltado y caerá fuera del tomador de

lazadas.
La cesación del arrollamiento puede regularse en e l  

tiempo para que ocurra en cualquier punto duranoe e l movi­

miento de vaivén de la  aguja y, as i, puede tenerse un con— 

•fcjjol muy exacto de la  cantidad de h ilo  que se arrolla» sobre

la  can illa .
ITo ocurrirá cosido hasta que e l mecanismo de avance de 

l a  labor se vuelva operante. Como se ha ilustrado en la  f i g .  

3, la  ranura de leva comienza a desviarse de una trayectoria  

circu lar 63'  para desplazar e l  brazo 62 seguidor de leva po­

co después de que e l lóbulo 186 termina e l arrollamiento del 

h ilo  sobre la  canilla..

En la  siguiente carrera descendente de la  aguja, a l  

penetrar en una posición diferente del tejido de labor, la  

aguja formará una lazada para que sea cogida por e l pico o5. 

Como el miembro 150 de arrollamiento de la  c e r i l la  os re tra í­

do a la  posición ilustrada en l a  f ig .  8, e l pico llevará  

la  lazada de h ilo  de aguja que ha cogido en torno de la  cani­

l l a  110 y resultará una puntada de doble pespunte normal.
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la  c o s te a  en la  forma normal con máquinas de coser ae 

doble pespunte continuará hasta que e l mecanismo de movimien­

to y parada de la  máquina de coser resulte de nuevo eficaz  

para detener la  máquina, Cuando e l sujetador de te labor es 

abierto entonces para so ltar la  labor, e l cortador de h ilo  

74 cortará e l  h ilo  de la  aguja. y e l telo  de la  canilte y sa­

cará e l extremo de cola del h ilo  de la  can illa  con t a l  so­

lamente de que los lóbulos de leva 185 y 106 hayan sido de­

bidamente ajustados para enrollar no más h ilo  del necesario 

para coser e l grupo de puntadas que se está haciendo. Sera 

evidente que este invento proporciona un mecanismo completa­

mente automático de coser con puntadas de doble pespunte usan­

do urna sola reserva de h ilo  para la  aguja y la  can illa . ..de­

más, este invento proporciona exactitud en la  alimentación 

del h ilo  de te can illa  do modo que so pierde un mínimo de h i­

lo  durante cada ciclo  y la  canilte se mantiene lib re  de ca­

bos de h ilo  que existen durante cada c ic lo  de costura.

Esta s o lic itu d  que corresponde a la  presentada en los 

Estados Unidos de te ó r ic a  e l  21 de Mayo de 1958, oajo e l  nú- 

moro 736.748, se acoge a los  b en e fic io s  del a r t íc u lo  51 del 

v ig en te  Estatuto sobre Propiedad In d u s tr ia l.

25

30

- I O I 1 -

Los puntos de invención propia y nueva que se presentan 

para que sean objeto de esta Patente de Invención en España,

por YEHEES años, son los siguientes:

q2._  Hila máquina do coser do doble pespunte que uicne 

una aguja portadora de h ilo , un tomador de lasadas, una ca^ 

n i l la  libremente montada para g irar en dicho tomador de la -
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zadas y medios de accionamiento que conectan dicha a;mija y 

dicho tomador de lazadas para hacerlos funcionar en re la ­

ción r e mulada o- e l tiempo en la  formación de puntadas de 

doble pespunte, c a ra c te r iz ó la  porque se disponen Medios ca­

paces de a r r o l la r  h ilo de la  aguja sobre la  c a n illa  duran­

te  o l función m ien to  de. dichrs me 01 os de ace i  cnami ento.

22 .- Una máquina do coser sepin se reivindica on e l

punto 1 caracterizada pe q jynj. O 100 Til QCli OS de arrollam iento

de la  c a n illa  comprenden un miembro a rro lla d o r  de la  cani­

l l a  soportado par/ ro tac ión  con e l  tomador de lazadas y pa­

ra  movimiento como un todo lu c ia  y desde la  cam illa , medios 

de ro tac ión  de la  c a n illa  soportados por dicho miembro de 

enrollam iento de la  c a n il la ,  y medios impulsados por la  

má quina de coser pera desplazar e l  miembro de enrollam ien­

to  de la  c a n illa  para poner dichos medios de ro tación  de la  

c a n illa  en ap licac ión  con dicha c a n il la  dórente e l  funcio­

namiento de dichos medios de accionamiento.

3 2 .— Una máquina de coser según se re iv in d ic a  en e — 

punto 2 , caracterizada-porqué los  medios de ro tac ión  de la  

c a n illa  comprenden una esp iga que se extiendo en esencia  

c ó ra le !a  a i e je  d e l movimiento de g ir o  de la  c a n illa  y s0“  

nortada cotes e l  miembro de enrollam iento de la  c a n il la  por 

medio de un muelle que soporta la  es p isa pora movimiento l i ­

mitado con re la c ión  a l miembro de enrollam iento de la  ca­

n i l l a  azisímente a dicha c a n illa , estando dicha c a n illa  fo r ­

mada con una ranura arqueada dispuesta para acomodar dicha

espiga,

30

4 2 . -  Una máquina de coser según se re iv in d ic a  on lo s  

puntos 2 o 3, caracterizada  por un medio desplazadle de gúí^ 

del h ilo  asociado con e l  tasador de lasadas y que tien e  una
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posición operativa capaz de guiar un h ilo  de la  aguja a di­

cha can illa , y medios eficaces para desplazar tentó dichos me­

dios de guía del h ilo  carao dicho miembro de enrollamiento de 

la  can illa  a posición operativa.

5S._ Una máqxiina de coser según se reivindica en cual­

quiera de los puntos 2 , 3 o 4 , caracterizada por un agarrador 

del h ilo  asociado con dicho tomador de lazadas y que tiene 

una posición operativa capaz de su jetar' una lasada de h ilo  a l  

tomador de lasadas, y medios eficaces para desplazar e l aga­

rrador dol M ío , e l miembro de srrollarmento de la  can illa  y 

e l miembro de guía del h ilo  simultáneamente a posición opera­

tiva .

62.- Una máquina de coser según se reivindica en e l pun­

to 5, caracterizada por una cuchilla cortadora del M ío  aso­

ciada con e l tomador de lazadas y dispuesta en la  trayectoria  

do desplazamiento de un ramal de M ío  que se extiende desde 

la  can illa  a l agarrador del M ío , y medios para res tr in g ir  

la  rotación de la  cuchilla con e l  tomador de lazadas.

7 2 . -  Una máquina de coser según se reivindica en e l  

punto 1 , que tiene un mecanismo de avance da la  labor para 

hacer avanzar una te la  con respecto a la  aguja., caracteriza­

da por medios para inmovilizar dichos medie® de avance de la  

labor durante e l funcionamiento de los medios de enrollamien­

to de la  can illa .

82. -  Una máquina de coser según se reivindica en e l  

punto 7, caracterizada por medios pare, in ic ia r  e l funciona­

miento de dichos medios de avance de la  labor entes del mo­

vimiento de vaivón de la  aguja que sigue a la  cesación de 

lo s  medios de enrollamiento de la  can illa .

92. -  Una máquina de coser según se reivindica en e l
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punto 5, caracterizada  porque e l agarrador del h ilo  y e l medio 

ce .«ruía del h ilo  son soportados cesa o un todo por e l miembro de

enrollamionto ele la  can illa .
1C Una K&uina de coser según se re iv in d ica  en e l 

minio 9, caracterizada  porque e l agarrador del lu lo  comprende 

nn dedo s acortado por e l  miembro de enrollamiento ue .ai c h í ~j.<í 

y aio-ouesto para ap licac ión  con e l tcmador de lazadas para

su je ta r una lazada de h i lo  sohx-e e l .

U’Ta mn-uina de cosex1 según se r o iv i i ic - ic o u  o l 

to  1, ca racterizads ponqué e l medio de guia dei h ilo  comprende 

una pestaña c ircu lar formada sobre e l  miembro de euroj.lamiento 

de la  c a n illa  para d e f in ir  un a lvéo lo  destinado en e l movimiento 

anial de dicho miembro de enrollamiento de la  c a n illa  a acomo­

dar y encerrar una parte de la  can illa , estando formada dio na 

restaña can una superficie e x te r io r  sustanciadme ribo cónica 

que esta inclinada hacia dentro en d irección  hacia la  boca de dicho

alvé o lo .

12e.-Una máouina de coser según se re iv in d ic a  en e l  pinito 

S, caracterizada por un medio de ¡piro de la  c a n il la  soportado 

oor dicho miembro en ro llad or de la  c a n illa  y  oue comprende un 

émbolo y  un a lveo lo  de trabazón mutua dispuestos entre dicha 

c a n illa  y  dicho miembro de enrollam iento de la  can illa-que 

han de conectarse para impulsión, estando dicho embolo sopor­

tado a deslizam iento en esencia paralelo a l eje del movimiento 

de p iro  de la  c a n illa  en una de dichas partes que hsn de conec­

tarse a impulsión, y estando dicho a lv éo lo  femando en la  otra 

de dichas partes que han de conectarse a impulsión, y medios de 

muelle conectados operativamente entre dicho émbolo y e l elemento 

en e l cual está soportado dicho émbolo*

1 32 ._  Una máquina de coser según se reiv ind ica en los pun—
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tos 1 a. 12, caracterizada  porque la  c a n illa  está  soportada 

en e l  lo. .ador de lazadas por medio de una ca ja  de ca n illa  

montada a rotación en dicho tomador, un espárrago cecial está  

asegurado sobre dicha c a n illa ,  estando formada dicha ca ja  de 

c a n illa  con un ánima a x ia l para re c ib ir  e l  espárrago, un f i a ­

dor e lá s t ic o  es tá  soportado per dicha ca ja  de c a n illa  j. dis­

puesto s obres esliendo dentro de dicha ánima contra dicixo es­

párrago, y ex is ten  medios para, a ju sta r la  p losión  de dicno 

f ia d o r  e lá s t ic o  para v a r ia r la  re s is ten c ia  de f r ic c ió n  a l g i l  o 

de la  bobina.

1 4 £._ Una máquina de coser según se reivindica, en los 

puntos 1 a 13, que tien e  un mecanismo de movimiento y parada 

controlado por leva para e l  funcionamiento c íc lico  de la  má- 

cuina de coser, caracterizada  por un medio de nevo. de en ro lla ­

miento de la  c a n il la  accionado por l a  máquina de cocer en re la ­

ción  sincronizada con los medios de le v a  que controlan e l  

movimiento y la  parada y eficaz par::, desplazar e l memoro de 

enrollamiento ele la  can illa  axialmente al tomador de lazadas 

a aplicación opera tiva  con la  can ille , durante un pero.cao pre­

determinado a l comienzo de cada ciclo  de funcionamiento de la  

máquina de coser.

T 5 0 .— Una máquina de coser según se re iv in d ic a  en e l  

punto 14, caracterizada  por un árbo l de accionamiento dea. tu— 

mador de lazadas formado con un ánima a x ia l,  una v a r i l la  des-^ 

U sab le  longitudinalm ente en dicha, ánima a x ia l,  medios que 

conectan operativamente dicho miembro de enrollam iento de la  

c a r i ’'la, a dicha v a r i l la  dentro de dicho tomador de nizadas, y 

'iré d i o o que conectan operativamente dicha leva  de enrollam ien­

to  de la  c a n illa  con dicha v a r i l l a .

Oh -
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162.- Una máquina de coser de doble pespunte.

Tal y cono se lia descrito en la  Memoria que antecede, 

representado en los dibujos que so accr.pafian Y coi loo fines 

que se han especificado.

Esta Memoria consta de veintisiete hojas escritas a má­

quina por una sola cara.

Madrid, ^ 1

A'be
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