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P A T E N T E  
D E

I N T R O D U C C I O N

a favor de Don ALEJANDRO BOSCH ORUS, de nacionalidad es­
pañola, residente en Barcelona, calle  Marquás de Setmenst, 
93, i s ,  i s ,  por "PERFECCIONAMIENTOS EN MECANISMOS DE ACCIO­
NAMIENTO INTERMITENTE EN SENTIDOS VARIABLES".

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invenoión se refiere  a perfeccionamien­
tos en los mecanismos de accionaadgito intermitente en sen­
tíaos variables.

Tales mecanismos son u tilizab les para el acciona- 
5. miento en rotación, en uno u otro sentido seleccionable

previamente, de un elemento móvil receptor del movimiento 
en dependencia del movimiento alternativo de un órgano de 
mando, y tienen gran cantidad de aplicaciones en organis­
mos diversos, entre la s ouales se incluye e l  accionamiento 
en rotación de portaherramientas o d tile s a partir del10 .



movimiento alternativo de un árgano de mando.
De acuerdo con los presentes perfeccionamientos 

el árgano reoeptor comprende una rueda dentada con flan­
cos de dientes rectangulares, y e l árgano da mando com­
prende una pieza oscilante alrededor de un eje paralelo 
a l  del elemento reoeptor, provista de dos dientes de trin­
quete orientados en sentidos opuestos con respecto al eje 
de oscilación y acoplables selectivamente con los flancos 
de uno u otro lado de dichos dientes rectangulares, com­
prendiendo asimismo dicho órgano de mando topes limitado­
res de la  oscilaoión de la  pieza oscilante para definir 
las citadas posiciones de acoplamiento, y un dispositivo 
elástico que tiende a mantener la  referida pieza oscilan­
te en una u otra posición de acoplamiento a l  pasar su l í ­
nea de acción de uno al otro lado del eje de oscilación, 
estando dicha pieza provista de medios para colocarla en 
una u otra de sus posiciones de retención.

Los dibujos adjuntos muestran a t i t i lo  de ejemplo 
no limitativo del alcance del invento, una forma de re a li­
zación esquemática del mecanismo.

En dichos dibujos: Las figuras 1 y 2 muestran el 
mecanismo segdn la  invención en sus dos posiciones de aco­
plamiento, y la  figura 3 es una sección longitudinal segón 
la  línea 111-111 de l a  figura 3.

En los dibujos se ha representado un árbol recep­
tor del movimiento con l a  referencia numárica-1-, el cual 
es giratorio en los oojinetes —2— y puede llevar un órgar- 
no accionado cualquiera, ta l como una rueda dentada -3-
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que pertenece a un mecanismo no representado en las figu­
ras con miras a l a  claridad.

El árbol -1- lleva conectado en rotación mediante 
la  chaveta -4-, una rueda dentada -6- cuyos dientes -6- 
presentan, según se aprecia en las figaras 1 y 2, flancos 
opuestos esencialmente rectos.

El órgano de mando ha sido representado esquemáti­
camente mediante el cuerpo general -7- que, eventualmente, 
puede comprender asimismo los cojinetes -2- de manera que 
su conjunto es giratorio alrededor del eje -1-.

El cuerpo -7- lleva  fijado , por ejemplo mediante 
la  mecha roscada -8-, un bulóh -9- sobre el que está  mon­
tada en disposición oscilante la  pieza de retención -10-. 
Dicho bulón es paralelo a l árbol -1-, y l a  pieza -10- t ie ­
ne un extremo adyacente a l a  rueda -5-, provisto de cier­
ta  concavidad central que define los dientes de trinquete 
-11- y -12- dirigidos haoia fuera ai direcciones opuestas.

EL mismo órgano de mando -7- lleva los dos topes 
-13- y -14- espaciados a ambos lados del bulón -9-, de ma­
nera que el extremo opuesto de l a  pieza de retención -10- 
tropieza con ellos definiendo de esta manera sus dos po­
siciones áe acoplamiento, t a l  como se aprecia por la s  f i ­
guras 1 y 2. Estos topes, según es de ver por dichas figu­
ras, sirven para absorber las reacciones que actúan sobre 
la  pieza -10- cuando es arrastrada por elofgano de maído 
en un sentido determinado a fin de accionar l a  rueda -6- 
en la  misma dirección. Para seleccionar el sentido de aco­
plamiento o retención, la  pieza -10- puede estar conectada
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con un dispositivo de control adecuado mediante la  biela 
-15- que se acopla en el cuello excéntrico de l a  pieza c i­
tada.

A fin  de retener la  pieza -10- en cualquiera de 
sus posiciones de retención o accionamiento, seleccionar- 
das mediante l a  b iela  -15-, su extremo opuesto a la  rueda 
-5- tiene una muesca -17- en la  que se acopla un fle je  
elástico -18- que se apoya en otra muesca -19- formada 
en un saliente -20- provisto en el órgano accionador -7-, 
de manera que dicho f le je  es mantenido en tensión, ligera­
mente curvado.

En la  posición de la  figura 1, el órgano de mando 
-7- accionará la  rueda -5- en el sentido de la  flecha al 
ser desplazado hacia la  izquierda de la  figu ra. Por otra 
parte, en esta posición el órgano de mando puede retroce­
der libremente ya que el gatillo  -11- puede sa lta r  por 
encima de los di sites que se encuentran a su derecna, y en 
un avance ulterior del órgano de maído se produce un nuevo 
desplazamiento de la  rueda -5-.

Ri la  posición de l a  figura 2 se producen los mis­
mos efectos en sentido contrario.

El árbol -1- puede terminar en cualquier disposi­
tivo de acoplamiento receptor del órgano a accionar. Por 
ejemplo, en lugar de l a  rueda -5-, puede estar provisto 
de un cuadradillo u otra sección prismática susceptible de 
recibir una herramienta, por ejampio una llave de vaso o 
un. destornillador, en cuyo caso el órgano de mando puede 
estar materializado en una empuñadura adecuada.



Serán independientes del objeto de l a  invención 
los detalles constructivos del mecanismo, siempre que no 
alteren en esencia el alcance de la s reivindicaciones s i ­
guientes.

N O T A

Se reivindica como objeto de la  presente patente 
de introducción:

1. Perfeccionamientos en mecanismos de accionamien­
to intermitente en sentidos variables, caracterizados por­
que el órgano receptor de un mecanismo accionado es pro­
visto de una rueda dentada cuyos dientes tienen una sec­
ción esencialmente rectangular, y e l órgano de mando para 
el anterior es dotado de una pieza de retención oscilante 
alrededor de un eje paralelo al del receptor, provista de 
dos dientes de trinquete opuestos y situados a ambos lados 
da dicno eje, cuyos trinquetes son acoplables selectiva­
mente oon uno u otro flanco de los dientes de l a  rueda, 
comprendiendo asimismo dicho órgano de mando topes espar­
cíalos que limitan la s dos posiciones de l a  pieza de re­
tención, un dispositivo elástico cuya línea de acción pue­
de pasar de uno a otro lado del eje citado para maatener 
dicha pieza de retención en una u otra de sus posiciones, 
y medios para desplazar dicha pieza de retención de una 
a otra de sus posiciones.
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2. Perfeccionamientos en mecanismos de accionamien­
to intermitente en sentidos variables, segáh l a  reivindi­
cación 1, caracterizados porque los dientes de trinquete 
de l a  pieza de retención son formados por una concavidad 
prevista en un extremo oscilante de dicha pieza, entre 
dos bordes longitudinales esencialmente paralelos.

3. Perfeccionamientos en mecanismos de accionamien­
to intermitente en sentidos variables.

La presente memoria descriptiva conata de se is
10. hojas foliadas, escritas a máquina por una so la  cara 

Barcelona, a de abril de 1959.
Alejandro BOSCH OROS



^7
^



^7
^



^ 5 *


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



