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MEMORIA DESCRIPTIVA

El presente modelo de utilidad se
refiere a una plataforma rodante perfeccionada,
del tipo lineal que comprende dos brazos acopla-
dos telescdpicamente y fijables, los cuales
estan provistos de ruedas en sus extremos
libres y estan destinados preferiblemente a
la sustentacidén de aparatos electrodomésticos,

como cocinas, lavadoras y lavavajillas para

. -

facilitar el desplazamiento de tales aparatos;”.:

principalmente con fines de limpieza y repa- o%
o [ ]

‘.

raciones. :
o -

¢

Las plataformas rodantes en general .

conocidas del indicado tipo presetan el inconlz’

veniente de que su desplazamiento con el aparato
dispuesto encima es tan sélo posible en direc— ...

. - hd
cidn recta por lo que, cuando es necesario e

obtener el giro de dichas plataformas para AR
desplazarlas lateralmente, es obligatorio v e

levantarlas por su extremo delantero o efectuéﬁ':
maniobras equivalentes muy molestas, siempre

a base de pesados esfuerzos fisicos, con la
agravante de que en muchos casos no es posible
lograr dicho desplazamiento lateral por impe-
dirlo el reducido espacio de que se dispone

en los lugares, generalmente cocinas, rincones
en-galerias y zonas similares, donde se ubican

las plataformas con el aparato soportado por
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las mismas.

Con los trenes de rodaje para soportes
rodantes del tipo lineal objeto de los modelos
de utilidad nims. 242.115 y 242.170 se intenté
por parte del solicitante resolver los problemas
expuestos que fueron solucionados sélo pércial-
mente porque en dichos trenes de rodaje la
disposicién es tal que no permite mas que un
giro angular limitado de las ruedas, con la

desventaja de que dicha disposicién resulta

.. Q.
industrialmente complicada y cara. 1%
. s a . ) . 32
Las referidas deficiencias han sidde *

[ ]

solventadas con la plataforma rodante perfeq;;_
cionada objeto del modelo actual que se carag-

*®
» L2 J
teriza porque, al menos uno de los brazos, *

LR J

en su zona extrema libre ensanchada, comprende
la disposicién de ruedas autoorientables de*e e

apoyo moriadas directamente al brazo por mqgiqi.:
- T eas
de sendos soportes, con lo que se obtiene ugac-

L ]
av®e

base de apoyo estable, a la vez que se posihjijijita
el desplazamiento lateral del soporte en Teead
cualquier direcciédn.

Con el fin de facilitar la explicacién,
se acompafia a la presente memoria descriptiva
una hoja de dibujos en la que se ha representado
un caso practico de realizacién el cual sed

cita solo a titulo de ejemplo no limitativo

del alcance del presente modelo de utilidad.
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En dichos dibujos:
La figura 1 es una vista en planta
fragmentada de los brazos telescédpicos de un

lateral de la plataforma.

La figura 2 corresponde a una vista
en seccidn - .considerada a mayor escala por la

linea II-ITI de la figura 1.
La figura 3 es una vista en alzado,
asimismo a mayor escala, considerada segin

la flecha ~III-~ de la figura 1.

. °,
o ® °

De acuerdo con los dibujos, la s %o

.. ‘.

plataforma rodante perfeccionada que se e %o’
describe consta; en cada lateral, de dos sefee

brazos -1- y -2- de seccién en U invertida .°
acoplados y guiados telescdpicamente, el .

primero de los cuales presenta una rendija
[ 3

longitudinal -3- que juega en un tornillo 4=
» ."

dispuesto a través d-1 brazo -2- y de una Y

se o0
R
as *®

tornillo es aplicada contra la cara interna *°°®

L 2

placa -5- gque mediante una tuerca de dicho
superior del brazo -1- para inmovilizar
ambos brazos en una posicidn de extensidn
de acuerdo con la longitud necesaria.

En el extremo libre, el brazo -1-
presenta una zona ensanchada -la~ en la
gue estan dispuéstas, debidamente separadas
entre si para un adecuado apoyo, dos ruedas

autoorientables ~6- cuyas horquillas -7-
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estidn montadas giratorias en'dobles platillos
-8~ sujetos mediante un remache -9- a dicha
zona ensanchada -la-. Dichas ruedas hacen
posible el desplazamiento de la plataforma

en todas direcciones para el deseado traslado
del aparato o cuerpo sostenido, en combinacién
con ruedas miltiples montadas en el extremo
libre del brazo -2- sobre un eje -10-, cuyas

ruedas son inmovilizables para mantener la

posicién elegida de la plataforma con ayuda

de un dispositivo de freno consistente en un

disco (no visible pero ficilmente imaginable) ;3.:
giratorio en la cara superior interna del o% %
citado extemo libre del brazo -1-, cuyo disco '"'.::
esti dotado de una empufiadura radial de :;
accionamiento -11- y de dos embuticiones 'i:'
salientes arqueadas diametralmente opuestas "

que se aplican a presidén selectivamente contra.,..

la periferia de las indicadas ruedas. ::':
O..
En sus extremos libres, los brazos gees.
- [ ]

L]
'g'.

~-1- y -2- presentan sendas placas superiores

o0 vy
* [ ]
LA N2

-12- y -12'- provistas de tetones -13- intro-
ducidés a presidén a través de orificios de:

dichos extremos de los brazos, en los que asi
quedan sujetas dichas placas, las cuales tienen

una superficie superior grabada que evita el

deslizamiento del aparato o cuerpo dispuesto

encima.



Se comprende que la solucién del
brazo -l1- con sus ruedas autoorientables,
también puede aplicarse al brazo -2-, con
lo que la plataforma gana en movilidad
precisando menos espacio para sus desplaza-
mientos angulares.

El modelo, dentro de su esencia-
lidad, puede ser llevado a la practica en
otras formas de realizacidén que difieran

solo en detalle de la indicada Gnicamente *, o

o %

a titulo de ejemplo, a las cuales alcanzaréo. .,
0

@

igualmente la proteccién que se recaba. Podfj,*

..".-

pues, fabricarse esta plataforma en cualquien

L J
forma y tamafio, con los medios y materiales ,;,°-

*e 9
2 . . L
mas adecuados y los accescrios mis convenientas

]

por gquedar todo ello comprendido en el espi-

.
>0 9 o

ritu de las siguientes reivindicaciones.
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REIVINDICACIONES

Se reivindica como objeto del presente

modelo de utilidad:

1.- Plataforma rodante perfeccionada,
del tipo lineal que comprende dos brazos acopla-
dos telescdépicamente y fijables, los cuales

presentan ruedas en sus extremos libres, c ar a c

terizada esencialmente porque al menos

uno de los brazos, en su zona extrema libre .
* [ ]

. L - g * L4

ensanchada, comprende la disposicién de ruedas °°*
* o

* °

autoorientables de apoyo montadas directament@ “s,*

A ]

al brazo mediante sendos soportes, formando coms*
<

ello una base de apoyo estable que a la vez %

permite el desplazamiento lateral del soporte.

v
LA N J

2.- PLATAFORMA RODANTE PERFECCIONADA.

L 4
. . 20 o o2

Consta la presente memoria descriptiva
] .’.

de siete hojas mecanografiadas y una lamina de.| .*

sx®N
. . .
d.]. buJOS - .. “’ '0

Barcelona, 14 de Febrero 1980 R
LW 3 4

ANTONIO ESTOFINA CELMA




D. ANTONIO - ESTOPINA CELMA Hoja dnica

| Escala variable.
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