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P A T E N T E  DE I N V E N C I Ó N  

por VEINTE años

en España, a favor de Don Ignacio MIRO ARGELAGA y D* 

María ROVIRA CARBONHiLt ambos de nacionalidad españo 

la , residentes en Barcelona c/ c a s t i l le jo s  na 314 y 

pasaje s a t l lo  na 8-4a-l&, respectivamente; cuya pa­

tente tiene por objeto:

" MECANISMO PARA ACCIONAR UNO 0 VARIOS HUSILLOS SIMUL 

ÉNEAMENTE CON DESPLAZAMIENTO INDIVIDUAL".

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

El invento se relaciona confonne su enunciado 

indica con un nuevo mecanismo de diseño especial que

está destinado con preferencia para accionar uno o 
varios h usillo s de manera que éstos realizan indivi­

sa- dualmente sus desplazamientos.
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Una de la s  ventajas que mediante el actual in­

vento se obtienen, es debida a que mediante este me 

canismo se puede a ju sta r  la velocidad de rotación 

del h u sillo , de acuerdo con la s  necesidades de cada 

caso, según los diámetros y m ateriales a trabajar, 

contando dicho mecanismo para e llo  con unos piñones 
intermediarios que tienen por misión permitir la  re 
ducción o multiplicación de acuerdo con cada caso 
individual.

Otro d eta lle  de éste  mecanismo prevée la  posibi 

lidad de poderlo acoplar por ejemplo, por na dio de 

un mecanismo, un cono "morse* o bien otro adecuado, 

que pernite su segura instalación  en una máquina co­

rrien te .

De acuerdo con un conjunto del invento, se con­

sideró como conveniente con stitu ir  este d ispositivo  

organizandolo sobre una carcasa o cuerpo general en 

e l que se encuentra incorporado un piñón relaciona­

do con un mecanismo por ejemplo un cono "morse" que 
permite la adaptación del d ispositivo  sobre una má­
quina corriente, cuyo piñón esta deatinado a engra­

nar uno o varios piñones, según que se desee accio­
nar un solo h usillo  para una broca o varias a la  vez.

Otra carac te rística  del mecanismo a que se re fie  
re el invento prevée que e l  piñón in ic ia l comentado 

enlace con un juego de engranajes f i jo s  a un eje co­

mún cuyo conjunto actúa sobre un piñón fin a l que 

acciona e l porta-brocas del h u sillo .
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Otra carac te rística  más del propio invento se de­
be a que los juegos de engranajes comentados puedan 

cambiarse fácilmente para lograr en la  broca la velo­

cidad de g iro  más adecuada para cada caso.

Otra carac te rística  más del propio invento pre­

vea que la parte in ferio r del mecanismo pueda osci­

la r  alrededor del comentado e je  de piñones so lidario s 

o a ju stados, consiguiéndose situ ar  la  broca y el husi 

l io  fácilmente en la  posición o lugar deseado.

con objeto de que pueda comprenderse con mayor 

facilidad  los d e ta lle s y c a ra c te r ís t ic a s  del invento 

se acompaña a ésta descripción una lámina de dibujos, 

en los que de manera un tanto esquemática y exclusi­

vamente por vía de ejemplo se representan lo s conjun 

tos y d e ta lle s  más carac te rístico s del invento a l  ha 
cer referencia a un posible caso de realización  prác 
t ic a .

En los d ibu jos;

La figura H . ,  es una v ista  de conjunto del me­

canismo objeto de ésta patente.
La figura 2 * . ,  es un esquema correspondiente a 

un caso de realización en el cual se han dispuesto co 

mo variante dos piñones del tipo -2- con objeto de 

accionar simultáneamente dos h u e llo s  para ap licacio  

nes d iferentes.

Comentando estos dibujos se hace la aclaración 

de que mediante e l  número -1- se indica un primer pi 

ñón que puede engranar uno o varios piñones del tipo
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-2- se^ún sea necesario accionar un solo h u sillo  para 
una broea o varias a la vez. Este piñón -2-, a través 

del e je  -3- traslad a movtmiento a l  piñón so lidario  de 

dicho eje -4- cuyo piñón engrana a su vez con el piñón 

fin a l núm -5- que es e l  que acciona el portabrocas del 
h u sillo .

Conforme puede apreciarse todo el grupo mecánico 
situado en la parte in ferior del dispositivo puede gi 

rar u o sc ila r  alrededor del citado eje -3- permitien­
do situ ar la  broca y h u sillo  correspondiente en la  po 

sición que se desee.

Esencialmente esta s son la s  c a rac te r ís tica s  más 

destacadas del objeto que constituye la  presente pa­
tente de invención, mi la cual, evidentemente serán 

susceptibles de introducir todas a q u e le s  modifica­

ciones de deta lle  que la s  circunstancias y la p rácti­
ca pudieran aconsejar, siempre y euando que con la s  

variantes que se introduzcan no se cambie, a lte re  o 
modifique la esencialidad del mecanismo que queda 
descrito .

N O T A

Se declaran como de propiedad y novedad para to 

do el te rr ito r io  español, e l contenido de la s  siguien 
tes*

R E I V I N D I C A C I O N E S

1 * .-  Mecanismo para accionar uno o varios husi­

l lo s  simultáneamente con desplazamiento individual,
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que está  organizado sobre una carcasa general, en la  

que se encuentra suspendiáo con posib ilidad  de g ir§r 

libremente un mecanismo de adaptación para incorporar 

e l conjunto en una máquina motriz, cuyo mecanismo de 

adaptación tiene incorporado fijamente un piñón in i­

c ia l  que traslad a  su movimiento a un segundo piñón 

que mueve un eje provisto de un piñón f i jo  que tra s ia  

da su movimiento a un piñón f in a l directamente re la­

cionado con e l portabrocas del h u sillo  correspondien­
te .

2&.- Mecanismo para accionar uno o varios husi­
llo s  simultáneamente con desplazamiento individual, 

caracterizado porque todo el mecanismo de sa lid a  de 

movimiento dispuesto en la  parte in ferior del dispo­

sit iv o  a que se re fie re  la  reivindicación precedente 

se encuentra montado con posib ilidad  de rea lizar  moví 

mientos de oscilación  sobre e l e je  intermedio que trans 

mito movimiento desde el primero a i segundo juego de 

engranajes de sa lid a , a fin  de s itu ar  la  broca y husi­

l lo  en la posición y lugar de trabajo.

33.- "MECANISMO PARA ACCIONAR UNO 0 VARIOS HUSI­
LLOS SIMULTÁNEAMENTE CON DESPLAZAMIENTO INDIVIDUAL".

Todo e llo  conforme se describe y reivindica en la  

memoria que antecede que consta de CINCO hojas e sc ri­

tas a máquina por una sola de sus caras y dibujos que 

la  ilu stran .
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