Y

. HEGISTRO DE LA pRCPIEDAD INDUSTRIAL pg @ DY

@f 248,850

@ FECHA DE PRESENTACION

25.2-80

MODELG DE UTILIDAD 18 JuL. 1982

@pmomugo(s:

@uumzno @ FECHA , @ PAIS

|2 — .
(e
i;:w‘, FYCHA BE P ZliCpan

B3) CLAGIFICACION INTERNAGIOHAL

A43p 650

o oo

.fi‘ "

"MECANISMO “MRTECCIONADG, PARA EL ACABADO UNIDIRECCIONAL AUTOM}.'I’I'&:;-:
ENTRE UN Ta0ON Y SU CALZADQ" R
RTINS

B. MANUEL MOKALTS ROMAN

| C€/Maestro Rom#n, s/n - ELCHE (Alicante) .

A
(73 invenTOR (28 «% %,
. . F A
° ] -
* 9
.. . [}

@ TITULAR (g8

[ 2. W

@ REAPREBENTANTE

D. MIGUElL FERNANDEZ-LOAYSA PINZON

rm

M/c% - Ref 9.961

“ AL .aQe VUTILICESE COMO PRIMERA PAGINA DE LA WMEMOR +



;jo ]

20

- g - hd
¥y su tacén a unir, de forma automitica en todas sus diversas’fats b
A LA J

i torno de unidn entre el tacdén y el zapato.

curva cfclica, la adaptacidn del cabezal repicado viene haciémrtip |

. te imposible un repicado uniforme (m&xime si esta operacién de -

La presente memoria descriptiva tileae &d-

m¢ fin la declaracidn del objeto sobre el que ha de reczer el e

S A Y

privilegio de explotacidn industrial y comercial, exclusivo er -~
el territorio nacional de un Modelp de Utilidad, de acuerdo cca-
la vigente Legislacifn, que, como el enunciado indica se trata -
de "MECANISMO PERFECCIONADO, PARA EL ACABADO UNIDIRECCIONAL AUTO
MATICO ENTRE UN TACON Y SU CALZADO",

El objeto de la invencidn es un mecanisno
perfeccionado, para el acabado unidireccional automftico entre -
un tacln v su calzado, medianﬁe el cual se logra el desplazamian

to de un eje soporte en el que va montado el cuerpo del zapatc -

ses, de modo que un cabezal de repicado, activado por otro me¢dio .“
- ® ofs

motriz y posicionado para realizar &ste en la unidn, se desplaza °

Ld

So0o0ga [

siempre, en cualquier momento de la operacidn, siguiendo el gpnl"P
" *e

-
Convencionalmente, y dado que la unilnte,]

tac8n-zapato ha de ser contf{nua, pero no presenta una recta,p o=

)
]
L 4
)
S

L ..“.‘

se de forma manual reduciéndola a tres sucesivas fases (tramg.f oo
. oo
. [ L] L]

recto, curva cfclica y nuevo tramo recto), R

.0
En estas condiciones, resulta préctibgmén k

" ®

replcado depende en todas o en algunas de sus fases de un proce-
so también manual), ya que esta uniformidad depende bisicamence

del operario, que no siempre es el mismo ni se esta en idénticas

condiciones ffsicas.

Por otra parte, las miquinas convenciona-~
les requieren diversas y lentas operaciones que, previas al repi

cado resultan necesarias para lograr el montaje y posterior cla-
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valo del tacdn en su calzado.

. uno cuyos &mbolos empujadores van respectivamente unidos de foore
 ma directa al bastidor portante del eje soporte donde se monta -

) el ealzado

tacdn v el clavado de &ste,

} topes operacionalmente dispuestos de modo que una vez iniciado=~

{invento en el plano adjunto hacemos una representacidn esquems-

(¥4

I AT LY '-'nr'?ﬂ.‘AJ

La presente invencidn tiene por ohjeto Iin

2%

grar, de forma totalmente automitica, los movimientos precisos .
para gque =1 cabezal de repicado (accionado por otros medios prew
ferentemente neumiticos ), realice su cometido de forma contimaa
y uniforme,

A-tal fin, este mecanismo se constituye -

bésicamente por dos juegos de dos cilindros contrapuestos cada -

v a este eje soporte por intermedi., de un juego de -~

[ s®
s »
®en
El mecanismo incluye también, en &l pre--

piﬁ&n-cremallera.

I
3.

i

\J
. . . . . . - HL&4
provisto de dos posiciones de utilizacién y que, relaciohfndoszese

*0 94
s » [ * - Ls ~ a .
con el porta-~zapatn, posibilita, repectivamente la sujeccidns gda

- - - g [l
pilo cuerpo-bastidor donde va montado, un pedal del accionamiento,

-
L ]
e e nsey g
L . .

-
-
Este porta-zapato, en su montaje mecinigo
*ame
. ‘..‘
al bastidor de la miquinaria va provisto de un ligero movimiegio

® e
........

- - - s
rir en el cabezal de repicado ni en el porta-tacdn. L S

*
El mecanismo se completa con una ser%

el movimiento se realiza el desplazamiento del ge soporte en el
que va montada la unidn tacdn-~-calzado, de forma sucesivamente -
fecta, arcocircunferencial y nuevamente recta al actuar respec=-
tivamente el juego de cilindros unido directamente al bastidor-
y al eje soporte por el juego intermedio de pifibn-cremallera,

Para comprender mejor la naturaleza del-

.

B S AR LT



Y -

tica de su utilizacién, no siendo en absoluto limitativa Yy suse
ceptible por ello de las modificaciones accesorias que no alte~
ren las caracteristicas esenciales,

La figura 1 representa una seccidn esquu=

X o 3 . . .
 matica en alzado de una parte del mecanismo en la que se aprec:a

. [ la consvitucibn del dispositivo generador de movimientos longitu

dinales,

En esta figura se ha representado una sec
. cidn parcial lateral del montaje y disposicidn de su zona supe--
1 y .

10 rior, donde se¢ monta el cabezal de repicar (13), provisto de una

- manivela (14) para funcién manual en su caso, yums tomas neumf-

ticas (14) para efectuar el repicado. AT N
] "oo". :

La figura 2 representa una seccifn esquz~ ‘P
L N Y

»

. . . »
 m8tica en alzado de una parte del mecanismo en la que se apredia e

¢
. la constitucidn del dispositivo generador de movimientos de‘giﬁbs.%;

o0 ayp

| La figura 3 representa una vista pardials *?e
s>
en planta superior del bastidor (7), habiéndose representado.fﬂg‘

*

‘ blén, esquemiticamente los topes unidireccionales de inicio y ji
. LR X I W
[

L] »

' nal de carrera del segundo tramo y tercer tramos respectivameQ?e.‘
. ) se * o8
20 En esta figura se han representado tamBidmJe

.... L ]

en lfneas de trazos los respectivos topes de inicio ¥ final'd'ef.:-:

movimiento de giro, ubicados inferiormente al bastidor (7).{.'}"I
| ... ...-

La figura 4 representa una seccién parcial
de este mecanismo, esquemdticamente indicada en la figura ante-

29

rior,

_ En todas ellas se destacan las siguientes
particularidades:

“ 1.~ Eje-soporte del calzado.

2,~ Cilindros contrapuestos generadores de mo

Lol
<3

vimientos longitudinales.
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3+= Tope unidireccional de fin de carrera -pr

5.

mer tramo.,

I YN T

4.- Cilindros contrapuestos generzdores de mem
vimientos de giro.

5= Piﬁ&n—cremaliera

6.~ Tope unidireccional de inicio de carrera -
segundo tramosw- |

7 .= Bastidor ' o

8.~ Vistago-saliente

9.=- Tope unidireccional de fin de carrera =

segundo tramo-

10.~ Tope unidireccional de inicio de uarrery ,’-. {.
-

L 0.
~tramo tercero. . .
L N
LA
11 ¥y 12.~ Topes fijos delimitadores del desplazam{eg *
(]
to longitudinal del cabezal, ".%'”t
*0 09
13.~ Cabezal de repicar 3..):..r
L X ]
14.~ Tomas neumaticas .:. .
L 3
15.- Eje
...“0--1
16 .~ Hueco para clavado . o
- e e T o°
17.- Pedal ’ TeeTe%

El objeto de la invencidn es un mec 3

(N ]
qugtse
e e ....

posibilite el acabado entre un tacdn y su calzado. Este acabado

para lograr de forma autom&tica un desplazamiento contfnuo’

incluye preferentemente el montaje y clavado del tacén y el rspi
cado final de la unién tacén-zapato, realizado por un cabezal ~
provisto de las oportunas herramientes, y activado por medio no
triz complementario,

Segfin la invencién el mecanismo de acaba
do unidireccional entre un tacén y su calzado comporta un eje=

soporte del calzado (1) - ver figura 1 - montado en el eje (15)
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raceptor de posteriores movimientos longitudinales y/0 de zivo -

segln una solucidn mecanica articulada que le confiere un lige-o

e TETE L T A 1

juego de balanceo gue inclinado hacia unoc de sus extremos perm .=

te el c8modo montaje del zapato, en tanto que, la otra posici8a

U T L)
ey A I P T

extrema es su operativa de uso,

En el interior de este eje (15), hueco =
‘van los dispositivos clavadores, que son actuados a voluntad da1
operario mediante un pedal actuador (17) que, en dos sucesivas -

posiciones, actua sobre los dispositivos anteriores posibilitaa-

10 -

do ,respectivamente, la sujecidn y el clavado del tacén a su cil

- zado correspondiente.

A su vez, el cabezal de repicado (13)%vA '+« fue
*ee®° t .,

| provisto *a tal fin de unas tomas neumfiticas (14), yendo todo €L :"

[ R I

. . . *
montado en relacidn con el mecanismo de acabado propiamente di- *

L

LJ
. . . R Seaney »
15 t cho, proporcionador de un movimiento continuo, tanto en sus tr;"'*'
' ....‘.O o
. mos rectos como en el curvo,

®Cone [ 3
e ge

-
Este mecanismo incluye un juego de cidéa 2t
*

 dros contrapuestos (2) generadores de movimientos longitudiqg&?s i
] LYY

* debido a que sus respectivos &mbolos van solidarios al bastidqQw |
" LK

[ ) -
(7)s y consecuentemente al eje-soporte (1) donde va montado el **
e®%oe

calzado y la unidén tacdn-zapato, "'.".. g

s®%e o
) Este juego de cilindros contrapuestos.fff .

se activa a voluntad del operario al inciarse el ciclo de traba
jo, en cuye momento los cilindros contrapuestos (2) desplazan -
35 al bastidor (7) en un sentido longitudinal. Consecuentemente la
unidn tacén-zapato ubicada er el extremo del eje-soporte (1) se

desplaza también longitudinalmente inciando el cabezal el repi=

cado del* primer tramo recto,

E1l mecanismo incluye también un tope uni-

direccional (3} que delimita el fin de carrera del primer trano
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rectc. Este tope unidireccional (3) se activa mediante una cor.-fog_E
macidn practicada en el bastidor (7)

Simultineamente, y de forma contfnua, se
activa un tope unidirecciénal (6) iniciador de la carrera del -
segundo tramo,

Para el logro de este recorrido curvo, el
mecanismo preconizado incluye también otro juego de cilindros con
trapuestos (4), generadores de movimientos de giro, porque los eX.
tremos libres de sus &mbolos van solidarios a2 un juego piﬁGn—crg
mallera (5), que transforma el movimiento rectilineo en giratcrio)

Estos cilindros contrapuestos (4) se zc-

. oo,

tivan, mediante un segundo tope unidireccional (6) de 1n1c1o.q§..

carrera el segundo tramo simultfneamente y de forma contlnuaocon i.
¢

el tope unidireccional (3) rlnallzador de la carrera del primep-

tramo de modo que el repicado se efectua siempre de forma cquif-
Y e*e
- L ) .4..‘

nua y uniforme,

[ )
g
d
de
‘e
qo
;
6

E1l bastidor (7) portador del cie sancate

s

(1) y consecuentemente de la unidn-tacén, comporta, orgfe*eﬂﬁag:".

mente en su car . anterior, un vistago (8) saliente en perpeﬁdﬂ-:. 1
®,
®e

cularidad respecto al citado bastidor (7). Esce vistaso salﬁoutﬁ.

.oo'\ .

actfia un tercer tope unidireccional (9) finalizador del recornﬂ#'

~ ’CQ.

do en curva del segundo tramo, oot

e ®
SimultAneamente a este fin de carrera -
del segvndo tramo, un cuarto tope unidireccional (10) activa rue
vamente el juego de cilindros contrapuestos (2) en sentido inver
0 a su primitivo desplazamiento, de modo que se inicia el reco-

rrido del tercer tramo (recto, paralelo al anterior y en sentie—-

do contrario,

En el cuerpo de la miquina, unos topes -

fijos (11) y (12), ubicados en disposicién antagdnica, delimit.an
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- nuevo en Espafia, por veinte aifios,de acuerdo con la v1gente'ﬁb-—:'

. visto de un cabezal de repicado segfin un movimiento ascendente-

-8..

el desplazamiento longitudinal del bastidor (7) para lo cual :on
activados por éste al alcanzar unas ciertas posiciones y 1lfmizes
en su recorrido longitudinal,

El fin del tramo curvo e inicio de la segun
da_ Jparte recta, se realiza por la activacidn de los topes (9) y
(10) que, preferentemente son activados de forma idéntica e in-
versa respectivamente a como lo son los topes unidireccionales—
(3) vy (6). |

Descrita suficientemente la naruraleza d+4k
presente invento, asf como su realizacién industrial solo cabw=-
affadir que en su conjunto y partes constitutivas, es posible in
troducir cambios de forma, materia y disposicidn en cuanto 6@}&% o

alteraciones no supongan variacién sustancial del mismo. e e E
s . N o offy H

El solicitante, al amparo de los Convenios

()

(I XEX)

13
-
se reserva el dere-"ﬂ'

LA N ¥

Internacionales sobre Propiedad Industrial,

* ¢ &e
cho de extender esta desanda a los paises extranjeros, si f&eséL."
posible, reivindicando la misma prioridad de la presente soiiti,:

tud,

[
o.."-.

El Modelo de Utilidad que se solicita gpmo

.oa.
ae®® 4

gislacibn, deheri recaer sobre "MECANISMO PERFECCTONADO, P%SAu:.

EL ACABADO UNIDIRECCIONAL AUTOMATICO ENTRE UN TACON Y SU CALZ A~
DO", en todo de acuerdo con las siguientes?

REIVINDICACTIONESZ:S
=

1.~ Mecanismo perfeccionado, para el actba
do unidireccional automatico entre un tacor y su calzado, del -~

tipo en los que el calzado va montado sobre un eje-soporteyp:ro-

descendente; caracterizado porque comporta, acoplado a un medio

v
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motriz constituido por dos cilindros contrapuestos de los que =
recibe su movimiento de vaivén, un cabezal desplazable, en priﬁ
cipio, longitudinalmente en un sentido, por ellos hasta un tope
unidireccional de fin del primer tramo recto, de modo que, duran
te este avance, el cabezal efectﬁé de forma contfnua el repica-
do del primer tramo recto en la unién tac8n-zapato.

2,~ Mecanismo perfeccionado, para el sca
bado unidireccional automftico entre un tacén ¥y su calzado, en

tod» de acuerdo con la primera reivindicacibn, caracterizado tam

biefi porgue incluye un segundo medio motriz constitufdo por ctro
dos cilindros contrapuestos activadores de un juego de pififn~cre

malleraj;dichos cilindros entran en accidn al actuar un segufigt'sw as,

AR K

tope unidireccional de inkid de carrera,coincidente con el imi- *
*S e
L X 3

-
cio del tramo curvo; de modo que, el juego pifin-cremallera pro *

duce el giro del eje~soporte portador del calzado durante éi'ghﬁ?h
il PN 4
el cabezal efectiia de forma contfnua el repicado del tramoﬂcudﬁ. %

*
vo en la unién tac8n-zapato. cee | °
. .h
L 4

3.~ Mecanismo perfeccionado, para el «ea }
EL X Y

bado unidireccional automatico entre un tacon y su calzado, s~
. ° &

o

- - . L - .‘.“ .
todo de acuerdo con la primera y segunda reivindicacidn, carzc-=°9*

terizado porque el bastidor portante del eje-soporte va prov?ig s

e®®,

to, preferentemente en su parte inferior, de un vistago sakﬁﬁg:'j
te que, en el giro de aquel, alcanza un tercer tope de fin de -
carrcra de giro, coincidente con el fin del repicado del cabe=—-
zal de la parte curva de la unidn tacén-zapato.

4,~ Mecanismo perfeccionado, para el aca
bado unidireccional automftico entre un tac8n y su calzado, en
todo de acuerdo con las anteriores reivindicaciones, caracteri

zado porque en relacién con el juego de cilindros contrapuestos

generadores del movimiento de vaivén, va dispuesto otro tope =
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unidireccional, en sentido contrapuesto al primero de ellos, ¥
que se actla simultfneamente al de fin de la carrera de giro; de
modo que, proporcionando un sentido de desplazamiento inverso al

anterior; el cabezal efectfia el repicado de forma contfnua del -~

segundo tramo recto en la unién téc6n~zapato.

5.~ Mecanismo perfeccionado, para el aca
bado unidireccional automatico entre un tacdn y su calzado, en -
todo de acuerdo con las anteriores reivindicaciones, caracteriza

do, porque en el propio cuerpo de la mfiquina se han dispuestoew==

10

sendos topes fijos, delimitadores del desplazamiento longitudiw-

y ot b

nal del cabezal; el primero de ellos delimita el mAximo recorri-
L 4 . ’
do del segundo tramo recto, en cuyo momento, por mecanismos gbmﬁ.#ﬂ

plementarios, el cabezal finaliza su repicado, en tanto GUE &5l -
]
L ]

segundo, una vez efectuado el recorrido de acabadc de forma'ii-—

(3
0.0.... ¢
15 versa, desactiva los cilindros en orden a dejarlo listo parg,gna '

siguiente operacién. ""--13
| ]
L J

6.~ Mecanismo perfeccionadc, para ell !ca-é

JL
todo de acuerdo con las anteriores re1v1nd1cae1ones caractepis?a~,q
20 l..ﬂ‘.

do porque comporta también un eje-soporte del calzado wontqu,ar

bado unidireccional automitico entre un tacén y su calzado,e.@dy -

‘.

. 9% ¢
.

)
ticuladamente al eje de giro, hueco, en cuyo interior van 1os 3'sf
positivos clavadores, accionados mediante un pedal que adopﬁgudagi
posiciones; de modo que, en sucesivas actuaciones permite, respec
v — tivamente, 1la sujecidn y el clavado del tacdn a su calzado corres

2% pondiente.,

. 7 = "MECANISMO PERFECCIONADO, PARA EL A-
CABADO UNIDIRECCIONAL AUTOMATICO ENTRE UN TACON Y SU CALZADO"

.

Segin queda sustancialmente descrito en

la presente memoria descriptiva que consta de once hojas mecano

{ad
[

grafiadas por una sola cara acompafiada de sus correspondientes
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