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MEMORTIA DESCRIPTIVA
Sobre:
"PERFECCIONAMIENTO EN APARATOS ESTEREOTAXICOS?.

Soliecitante: UNIVERSIDAD DR LOVAINA, de nacionaliasd belga,
residente en LOVAINA (Belgical.

Inventor : Gilbert D.P. DE DOBBELEER, de nacionalidsd belga,
residente en TERBANK-HRRVELY (Belgica) 277a Chaus-
sée de Tervuren,

La presente Invencién se refiere 2 un nuevo aparato de
estereotdxia, de acuerdc oon un nuevo método de estereotaxia.

La invencién tiene por ocjeto alcanzar, con una toleran-
cla méxima de 0,5 mm., un punto cualquiers en el espacio, por

ej emplo en el cerebro humeno, por medioc de un instrumento., Las
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intervenciones quirdrgicas podran realizarse esi en una sola
sesidn. Cuando se trata de una intervencidn en el cerebro, la
invencién permite localizar el punto a intervenir por medio de
una lectura y de un cdleculo exacto, facil de las coordenadas,
de forma tal que la introduccidén del instrumento se puedé efec~
tuar desde no importa cual punto de incidencia sobre el craneo
y 2l mismo tiempo, fijar la cabeza de la persona sometide a la
operacidn sin practicar incisiones o trepanaciones.

La Invencidn consiste en disponer un chasis que sirve de
soporte para gl craneo, movil con referencia a tres ejes per-
pendiculares entre ellos en el esvacio, permitiendo Aefinir las
coordenadas de no importa cual punto del cerehro de la persona
sometida & la estereotdxia,

Segin otra céracteristica de la invencién, se prevee un
cuadro graduado de referencia, fijo paralelamente 21 plano me~
dio del cranso situandose ditho cuadro en el plano de los orga-
nos de referencia situados en el craneo por medio de los cua-
les se conoce la posicidén del punto buscado.

Un segundo cusdro graduado y articulado sirve an primer
lugar de mira de refsrencia y = continuacién com¢ soporte para
guia del instrumento de intervencidn quirurgica, vermitiendole
su articulacién unas rotacidn parcial’alrededor de un eie hori-
zontal definido por las.referencias proporcionadas por el pri-
mer cuadro.

El guiado del instrumento quirurgico pugde realizarse
por medio de un soporte circular fijo sobre la parte rotativa
del segundo cuadro.

El centro de curvatura del soporte clirculsr coincide con

su eje de rotacidn.
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El centro de curvatura erd d§n§z!rg sobre el ele

de rotacién por un reglaje transversal del soporte circular,

Un teblero de mando y control, comprendiendo un slectro-
cardiotaquiietro, un negatoscopio de intensidagd reguleble, una
unidad de mando del aparato de Rayos X y una calculadors analé-
glca, permiten el cdlculo de las coordenadas del punto a in-
tervenir,

La invencidn queda escuemdticamenta representada, a t{tu-
lo de ejemplo, en los dibujos que se adjuntan, en los cuslss:

La figura 1 represente una vista en perspsctiva del per-
fil del casco mencionado anteriormente;

la figura 2 representa una vista superior del mismo dis-.
positivo;

La figura 3 es una vista de conjunto, mostrando el casco
con su soporte, sillon para el paclente, soporte dsl saparato
de Rayos X y el tablero de mando;

ILas figuras 4 y 4% representan dos radiografias perpendi-
culares cuys utilided y emplep 8@ describen mds sdelante.

Seglin queda representado en los dibujos, el chasis de
base se muestra con la cifre 1. Fste chasis de base pivota al-
rededor del ele 2 regulandose este rotacidén por un tornillo re-
gulador 3., El reglaje en altura, consiste en una traslacidédn
vertical del eje 2. Esta traslacién quede guiada por dos colum-
nas verticales, no representadas que se encuentran en d zdcalo
del aparato, Este reglaje en altura se efectua por medio dAe un
sistemg de husillo, segdn se aprecia en parte en 5, Un acceso-
rio, fljo sobre el chasis de base, permite simultaneamente una
primera fijacién y 1s rotacidn de la cabeza alrededor de dos

ejes perpendiculeres entre s{ y al eje de rotacidn de la bese.
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Este accesorio se representa con la cifﬁ; 6 vy permite
al mismo tiempo la fijacidn de 12 cabeza.

' Las dos puntas 7 y 8 guedan montedas sgobre dos columnas
pivotantes 37 y 38. ®stas dos columnas Quedan enlazades al tor-
nillo de fijacién 9 mediante dos brazos de palanca 10 y 11 por
uno de sus costados Yy de 12 y 13 por el otro. Los brazos de
palance 12 y 13 quedan inmovilizados por la tuereca 14 éespués
del movimiento del tornillo 9, provocando asi un clerre o aper-
tura de las dos puntas. Lo anterior permite una fijacidédn apro-
ximade, posteriormente, por medio de los tornillos de regula-

cién 15 y 16 el posible proceder & la rectificaciédn de la posi-

ILas dos columnas pivotantes quedan montadas sobre ls pile-~
za 6 en tanto que esta ¥ltime queda sobre la 32 por intermedio
de una cola de millano circular 33, Por medio del tornillo 17
es posible hacer deslizar la pleze 6 en la 32 de forma tal que
la 6 describe un circuloc que tiene como centro un runto situa-
do sobre ung linea que se encuentra aproximadamente en el cen-
tro de la cabeze y por tanto su posicidédn queda designada por
1a 1inea 18, pervendicular gl eje de rotacidn del eje 2 del cha
g8ls de hase.

Asi pues, el movimiento provecado por el gire del tornillo
17 permite el reglaje de la cebeza alrededor de un eje verti=~
cal, el cual es &l mismo tiempo perpendicular al 2, La pleza:
32 dispone iguslmente de unda cola de milano cilindrica 19, 1a
cugl se enlaza como macho y hembra con la pieza 20, fila sobre
el chasis de base,

Por mediacién de la tuerca 21, es posible hacer pivotar
la 32 con respecto & la pleza 20 alrededor de un eje 22 que se

encuentre en las proximidades del centro de la cabeza pero que
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en esta ocasidn es horizontal, Hste eje 22 es perpendicular al
primer eje 18 y al mismo tiempo 21 eje 2 del chasis de base,

Mediante la disposicidn antedicha se ha llegado & la ob-
tencidn de tres ejes perpendiculares entre sf ¥ er el espacio
¥y al mismo tiempo de tres formas de reglaje de la cabeza sobre
el eje 2, seguidamente sobre el ele 18 y posteriormsnte sobre
el 22, consiguiendose una localizacidn en el espacio.

ma vez inmovilizada la cabeza por medio del bloque 6 y
de las puntas 7 y 8, se puede fijar la cabeza de una forma de-
finitiva por intermedio de las puntss 23 y 24 gue la bloquean
en su poslecidn definitiﬁa, s necesarlo hacer constar que des-
de este momento no vuelven a tocarse los tornillos de regula-
cidn tangencial 17 y 21. Con'este objsto se han previsto los
tornillos de aproximaciédn necesarios, dé los cuales uno, el 25,
se aprecia en las figuras.

.Un primer cuadro o marco graduado en escala se he previs-
to para ser situado peralelamente a8l plano medic Ael craneo y
en el plano mismo del punto a intervenir, habiendo sido cons-
truido este marco de forma tal que sea facllmente regulable en
el plano vertical paralelo al eje 22, exlatiendo con este mis-
mo objeto las graduaciones 27 y 28 grabadas en el chasié de ba~
se para facilitar el reglaje de parslslismo.

Un segundo cuadro o marco 34 graduado y artlculadgo sirve
en primer lugar de mira y & continuacidn de soporte de guia del
instrumento de intervencidn quirurgica, psrmitiendole su ar-
ticulecidn, una rotacidn parcial slrededor de un eje horlzon-
tal definido por las cotas indicadas en el primer cuadro., lLa
guie del Instrumento quimirgico se efectua por meiioc de un so-

porte circular fijo sobre la parte rotativa del segundo cuadro

0 bastidors.

PR ——



125

130

135

140

145

150

Este segundo cusdro o bastidor queda representedo en la
figura segunde con la cifra 34, En ella se aprecian asimismo
los dos ples compuestos por gulas deslizantes verticales 35 y
36 y los dos soportes guias 37 y 38, los cuales deslizan longi-
tudinalmente sobre el chasis de base 1 y se regulan en las gra-
duaciones 39 y 40. La segunda parte de este cuadro, la parte
movil, que &l mismo tiempo contiene las escalas graduades 41,
realizadas en plomo, pivota sobre las dos plezas de base sobre
gl eje 42. la fijacidn de 1a pileza movil sobre los dos pies fi-
jos 35 y 36 se realiza por mediacidn de los tornillos %5, 44
y 45,

Preclssmente por quedar articulada respecto a los piles,
es posible efectuar el reglaje de la parte 41 de forma tal que
quede paralelea a la radiografia en el momento de la toma de la
misma, lo cual es neceserio para el perfecto enfoque y la ob-
tencidn de imagenes nitidas.

En la parte superior de la pleza 41, se encuentra un so-
porte 46 que dgsliza sobre la ranura 47 paralels él eje de ro-
tacidn 42, quedando constituida la parte central de este sopor-
te por otro circular 48 construido de forma tal que su centro
de curvabtura coincide exactamente sobre el eje de rotacidn 42.

Fl soporte-guia 49 que desliza sobre 48 y que sirve de
gula de la fresa de trepanacién y del dtil quirurgico, les
permlite el des?lazamiento sobre el soporte 48, en el Qque pus-
den ser inmovilizados por los tornlllos 49 y 50.

Ia inclinecidn de la gule 49 hace que coincldan slempre
el eje de la gula o del cllindro de retencidn sobre el ele 42,
precisamente en el centro de curvatura del soporte eircular,

Como resultado de esta construccidn se logra que se puede
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situar un soporte 51 que constitﬁye al zdcalb del soporte-gula
49 sobre toda 1la longitud del soporte 48 sin influénciar el pun-
to final del eje 52 del cilindro de guila, perm&neciendo siempre
constante ol punto Ade encuentro del anterior con el eje 42,

¥l soporte 46 se puede desplezar en ls ranura 47,

El punto de interseccidn 53 se desplazard sobre el sje
de rotacidn 42 segin una distancia agve se puede medir por las
graduaciones de las plezas 46 y 47 que se aprecian con la re-
ferencia 54,

Al hacer pivotar la plesza 41 sobre el eje 42, el punto
de interseccién 53, no varia de posicidén y coincide siempre con
el sje de rotacidn que queda definido de una vez para todas por

referencia de la pileza 41. 12 pleza-guia 49 describe por tanto

un gran sector de circunferencia sin que varie por esta in-
fluencia el punto de interseccidédn 53.

Bh la figura de conjunto, 3, B representa'la peane del
mismo, C es la columna del aparato de rediografia, Rx és el
mismo aparato, D es la silla o 8111én de intervenciones sobre
la que se emplaza la persona sometida a la estereotdxla, T es
un tablero de control electrénico de mando comprendlendo un
electro-cardiotaqufmetro, un negatoscédpio de intensidad regu- -
lable, una unided de control y mando del aparato Ae Rayos X
y una calculadora analégice que permite el cdlculo de las coor-
denasdas del punto a intervenir.

FUNCIONAMI BNTO.

Para explicar el funcionamiento se vuelve a la figura 1%,
Se supone que la cabeza ha sido situada por medlo de las puntas

7 y 8 que posteriormente han sido colocadasken la posicidn defl-

fiitiva pér intermedio del dispositivo 6, para quedar definiti-
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vamente flja en su punto por mediaciédn de las puntas-23 y 24,
Se coloca el arco 26 an a1l pleno de los organos de localizacidn,
paralelamente al plano medio., Despuds se‘coloca la cabina que
contiene las plscas radiogrdficas 55 en la posicién represen-
tada en la figura 1. A continuacidn se coloca la l€mpara de Ra-
yos X de forma tal que su eje coincida con 1a horizontal aque
pasa por el punto que ha de examlnarse, coincidiendo exsctamen-
te este eje con el que es perpendicular & los 22 y 18, lLa dis-
tancis del plano del arco 26 hasta el punto de enfoque de 1a
lampare serd de aproximadamente un metro. 81 en esta posicién
se obtiene una radiograffa, esta se presentard como indiea la
figura 4 en la que se aprecia perfectamente el punto que debe
8er Intervenido, Para definir las coordenadas de este punto

de acuerdo con las graduaciones que se apreclan radiograficae-~
mente (por las escalas de plomo), se trazan dos lineas 56 y 57,
que en los puntos de interseccién con l1as escalas proporcionan
las notaciones A - B -~ C - D las cumles se Introducsn en la
calculadora analégica para dar inmediatamente las coordenadas
del punto a intervenir,

La primera de las dimenslones obtenidas, permite la obten-
cidn de 1la necesaria regulacidn en altura de las plezas de segun
do cuadro o bastidor 41.

Se regulan en altura las plezas 37 sobre los pies 35 has-
ta que la lectura en la escala gradvuads 58 alcance el valor de
una de las coordenadas que ha sido proporcionada por la regla
de cdlculo. Fsta operascidn se verifica por los piles 35 y 36,

Se levanta el cuadro 26 y despuéds se le reemplaza por el 41 que
ha sido preparado, entrstanto percialmente por el raeglaje en

altura de los ples. Se desplaza el cuadro 41 longitudinslmente
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en sus dos ranuras & lo largo de las graduacliones 39 y 40 con
el fin de obtener sobre las dos graduaclionss el valor de segun-
da coordenada que ha sido proporcionada por la regla de cdlcu-
lo. En aste momento se flja definitivamente el cuadro 41 por meJ
dio del tornillo 58, se aflojan los tornillos 44 y 43 de un la-
do, el 45 y‘el tornillo Invisible del otro lado, y se sltua la
perte movil del cuadro en posicidn perpendicular. Seguldamente
se coloca una placa radiogrédfica en 1s posiciédn indlcada en

la figura 2, y se situa 1la 1dmpara de Rayos X en la 1fnea hori-

zontal que pasa por el punto a examiner, encontrandose en este

a 1la pleca radliografica 60. Todo lo anterior proporciona apro-
ximadamente segin la figura 3, una radiografia que se represen-
ta en la figura 4,

Sobre esta radlografis se definen nuevamente el punto a
examinar y se le define por las escelss graduadas al trazar dos
lineas como se hizo parsa la figurs 4, ILas lecturas f, g. h, 1.
permiten el cdlculo por la calculadora electrdnica de las coor-
denadas del punto en esta vista rediogrédfica. Para conseguir
que el punto buscado se encuentre en cualquier caso sobre la
11neé de rotacidn del cusdro 41, una de las coordenadas serd
siémpre la misma y corresponderd el valor indicado en la esca-
la para la altura del eje de rotacidn.

Ia segunda lectura en el tablero de mando, proporciona
el valor segin el cual se debe regular le escala 54 para llegar
al punto de curvatura del soporte cilindrico 46 que coincide con
el punto calculado. Si esta escala estd de acuerdo con la lec~
tura obtenida por el tablsro electronico, el aparato queda dis-

puesto para su uso, pespuds de este momento se puede hacer pi-
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votar la pieza 41 alrededor de su eje 42, deslizando el sopor-
te 51 a 1o largo del soporte circular 48, 10 eval no influen-
cla nada el punto final de 1o sonda, la cual llegard siempre
&l punto que ha sido indieado en la éegunda rediograffa,

N 0 T A

La Patente de Invencidn que se solicita por veinte safios

para Espafla y sus Coloniams, debera recaer sobre: "PERFRCCTONA-

MIENTO N APARATOS ®STERROTAXICOS", de mcuerdo con las siguien-
tes,

REITVINDICACTIONTES

1%,- Perfecclonamisnto en aparatos estereotaxicos, carac-
terizado porque se ha previsto un chasis que sirve de soporte
para el craneo, movil con releccidn a tres ejes perpendiculag-
res entre sf en el espacio, que permlten definir las coordena-
das de cualquier punto del cerebro de la persona sometida a la
estereotdxia,

28,- Perfeccionamiento en aparatos sstereotaxicos, segin
1% reivindicaciédn, caracterizado porque se ha previsto un mar-
co grafuado de mira o comparacidn, fijo paralelamente &l plano
medio del craneo, quedando situado dicho marco en el pleno de
los organos ds mira situasdos en el craneo por los cuales se
conoce la posicidn del punto buscado.

3%,- Perfecclonamiento en aparatos estereotexicos, segin
2¢ reivindlcacidn, caracterizado porque se ha previsto un se-
gundo marco graduado y erticuledo que actua en vprimer lugar co-
mo referencia y a continuacidn de soporte de guias Ae los ins-
trumentos quirurgicos, permitiendo su articulacidn una rota-
cién parcial soore un ele hori.ontal definido por las cotas

proporcionadas por el primer cuasdro.
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4¢,- Perfeccionamiento en eparatos estereotaxicos, se-
gin la reivindicacidn 3%, caracterizado porque la guia de los
instrumentos quirurgicos se efectus ror medio de un soporte
circular sujeto a la parte rotativa del segundo marco,

5% .- Perfeccionamiento en sparatos estereotaxicos, segin
las reivindicaciones 12 a 4%, caracterizado porque =l centro
de curvetura del soporte circular queds incluido en el eje de
su rotacidn.

6%.- Perfecclonamiento en epsratos estereotaxicos, se-
gin la reivindicacidn 52, caracterizado porque el centro de
curvatura se desplaze sobre el eje de rotacidn por una regu-~
lacidn transversal del soporte circular,

72 ,- Perfeccionamliento en aparatos estereotaxicos, se-
gin las reivindicaciones 1% € 52, caracterizado por disponer
de un tablero de mando y control cuyos organos permiten el
cdlculo de las coordenadas del punto a intervenir.

VB“.- Perfeccionamiento en aparetos estereotaxicos, se-
gin la reivindicacidn 7, caracterizado por un tablero de men-
do y control que comprende un electro-cardiotagquimetro, un
negatoscdpio de intensidad regulable, una unidsd de mando del
aparato de Rayos X y una calculadora anslégica que permiten
el cdlculo de las coordenadas del punto a intervenir.

8,~- Perfecclionamliento en aparatos estereotaxicos, se-
gin las reivindicaciones anteriores, carscterizado porque los
diferentes organcs de este aparato definen el centro de una
esfera, constituysendo este centro el punto & examinar y repro-

duciendo esta esfera en el espacio.
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102 .~ "PERFRCCIONAMIERNTO BN APARATOS =STEREOTAXICOS".
Segin queda substancialmente descrito en 1a presente me-
moria que consta de doce pdginas escritas a méquina por una so-
la cara, acompafiade de cuatro hojes dobles de dibujos.
Madrid, 20 de abril de 1,959,
UNIVERSIDAD DR-T; ,

P.P.
FRANCIS0C GARGIA CABRERIZD
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