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Memoriaea Descriptive

Ya es conocido el moderno sistema de hilasturs del
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glgoddn, que coneiste en slimentar las continuas de hilar
directamente con le cinta producide en los menuares, es
decir, suprimiendo el paso previo de la misme por las mé-
quinas mecheras, y sumentando en correspondencia el estira-
je en 1la cont{nua. Este sistema proporcions un excelente
rendimiento, pero en la préctice del mismo se presentan di-
fiocultades en la manera de alimentar le cinta & la conti-
nua, ye que st se dispone ésta en los mismos botes en que
normalmente se arrolls & la selida del manuar, las dimen- '
siones de éstos no permiten su colocacién en una fileta
como se efectue con las bobines de meche, y si se colocan
en el suelo como se hace ususlmente pare la slimentacién
de las mecheras, el espacio considerable que requieren no
permite emplear continuas de dos frentes.

Se ha intentado sclucionar estas dificultedes me~
diante dos sictemas de alimentacidn distintos, ninguno de
los cuales constituye una solucién perfecta. E1 primero de
ellos consiste en arrollar l= cinta producida en el manuar
en bobines de dimensiones adecuadas para que puedan dispo~
nerse en una filete sobre le contfnua, pero este sistema,
eparte de la necesidad de la operacidn de bobinado, presente
el inconveniente de que las bobines resultantes, por sus
grandes dimensiones, son de dificil manejo y de que lk cin-
te se encuentra desprovista de proteccidn y por tanto ex-
puestea a la accidn del polvo y de rozemientos que originen
el leventamiento de las fibres, lo gue repercute en le celi-
dad del hilo producido.

El segundo sistema de alimentacién empleado, con-
siste en arrollar ln cinte a la selided de manuar en botes
seme jantes & los normeles pero de dimensionés suficiente-

mente pequeflas para que puedan colocefse eh um filets.
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En este sistema, si bien la cinte este convenientemente
protegide, ya se comprende que lg reducida cebida de los
botes obliga a un frecuente cambio de los mismos en la
alimentacidn de la cont{nus, o bien a emplear un mayor
ndmero de botes, disponiéndolos en la filds en varias hi-
leras y en varias plantas, lo que, tento en un caso como
en otro, resulta poco préctico.

La presente patente tiene por objeto unos perfeccio-
nemientos en las filetas de laes continuaes, que permiten ls
elimentacién de las mismas con botes de cinta de manuar
de mayores dimensiones y por tanto:de mayor capacidad, pro-
porcionando & pesar de elle un fdoil acceso al interior de
los mismos cuando as{ sea necesario por rotura de la cinta
o por otrae causas.

Estos perfeccionamientos consisten esencialmente
en disponer en la filete unos soportes individuales pafs los
botes de cinta de manuar, en los que éstos quedan sujetados
firmemente, y que estén provistos de medios que permiten su

basoulacidn en un dngulo de 45¢ segdn un plano vertical de

‘direccién conveniente para que la boca de los botes queden

fédcilmente accesibles al operario cuando se precisa mani-

" pudar en el interior de los miemos.

Le fileta puede ademés comprender una segunda hile-
ra de soportes para los botes, semejantes & los anteriores
pero montedo de manera que ademds de su basculamiento en
un pleno verticel, pueden efectuer un giroc em un plano hori-
gontal, segin un radio apropiado, pera situarse delante del :
bote contiguo de la misma hilers delentera, dejando asf 1li-
bre el acceso al bote correspondiente de la hilera posterior.

Oomo ya se comprende, esta disposicidn puede apli-
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carse a los dos frentes deé la mégquina, y en caso necesario
puede disponerse unz segunda planta igual e le anterior,

A continuacién se describen con mayor detalle los
perfecelonamientos objeto de esta patente con referencia al
plano sdjunto en el que se representa parte de una fileta
parae botes de cinta de manuar, correspondiente @& uno de los
frentes de una continua.

La figure 1 es una viste en planta de la fileta
mostrando las distintas posiciones de los soportes de la
misma. _

La figura 2, es una vista lateral de la misma file-
ta con los botes en la posicién normel o de trabajo.

le figurs3, es una vistas semejante & la anterior,
mostrando los movimientos que pﬁeden efectuar log botes de
-ambas hileras.

Segin estos perfecclonamientos, la filete compren-
de una berra longitudinal -1- sostenida a altura convenien-
te detrés del mecanismo de estiraje -2~ mediante pies ade-
cuados -3~-. Sobre esta barra longitudinal ~1- van dispues-
tos, convenientcmente distanciados, uvunos sopertes indivi-
diales constituidos por un plato ~4-, sobre el que se apoye
el bote ~5~ que contiene la cinta de manuar, y que estd
provisto de un dispositivo de sujecidn apropiado, constitui-
do por ejemplo por una abrazadera -6~ con un cierre de pre-
sién ~7- que permite aprisionar el bote ~5- por su base,
sujetdndolo firmemente al plato ~4~.

Estos plate -4~ van montados sobre la barra longi-
tudinal -1~ por medio de una articulacién -8-, que permite
su basculecidn en un plano verticel hacia el frente de la

miquine, segdn un éngulo de 45¢ por ejemplo, adoptando el
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bote la posicidén ~5'~ representada en las figuras 1 y 3,
en que, & pesar de su altura, el interior del bote gqueda
accesible al operaric graciam & su inclinacién. Estas arti-
culaciones -8= estdn ademds provistas de medios para fijar
el bote -5- en su posicidén vertical normal, los cuales pue-
den consistir en un dispositivo de presidn accionado prefe-
riblemente por medic de un resorte.

De la barra longitudingl -l1-, parten perpendiculsr-
mente un serie de brazos -10-, que se extienden por encima
de mecagnismo de estiraje —-2-, y en cuyo extremo llevan ar -
ticulado sobre un eje vertical -~1ll1l~ un segundo brazo -l2-
que lleva en su extremo una articulacién =13- y un plato
de soporte -l14~ semejantes a los descritos mnteriormente,
pera le colocecidén y sujeeidn de otro bote -15-.

Normelmente los brazos -12- se encuentran formando
cierto éngulo con los correspondientes brazos de soporte
-10-, de maneras que ceda uno de los botes ~15- que sopor—-
tan quedan situados frente a uno de losg botes =5- de la
primers hileras, formando asi{ ante esta segunde hilera de-
lantera de botes.

La poeicidn del punto de giro -1l- del brazo -12-
gobre los correspondientes brazos de soporte -10-, se cal-
cula de tal menera que haciendo efectuar gl brezo -12- un
giro de 902 gpproximadamente, el bote =15- que spporta ven-
g8 a quedar situado delante del bote =-15— contiguo de la
misme hilera snterior, es decir, segin la posicidn ~15!'~
representada en la figura 1, en lm qmpe el correspondiente
bote -5~ de 1z hilera posterior queda libre paras poder bas-
cular a lg posiecidn -5'-. |

Les articulaciones -~13- de los soportes de la hi-
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lera anterior, estén orientedss de tal manera respecto a
los brezos -12-, que cuando éstos ocupan la posicidn de
giro en que el bote -15'-~ queda situedo por delante de ka
hilera anterior de loa.botes =15- dicho bote =15'~ puede a
Bu vez basculer en un sentido conveniente para facilitar
su acceso, ya sea hacia delante, como se representa en =15''~
de las figurasl y 3, ya hacia un lado para reducir el es~
pacio neceserio, |

Esta disposicidn hace que durante la posicidn nor-
mal o de trabajo de los botes, eh caso & fallo de los dis-
positivos de retencidn de las articulaciones no pueda produ-
cirse una basculaecién accidentel de los botes, ye que los
botes -5- de la hilefa post—erior quedan retienidos por los
correspondientes botes -15~ de la hilera delantera, y ca-
da uno de éstos queda a su vez retenido por el bote conti~

guo de su propia hilera o de la posterior.

Se reivindica como objeto de esta patentes

1) Perfececionamientos en los filetes de las con-
tinues para su alimentacidn con botes de cinta de manuar,
caracterizados por disponer en la fileta une serie de sopor-
tes, constituidos por unos platos pare el apoyo de los bo-
tes, que estén provistos de medios de sujecidn pare apri-
sionar dichos botes por su base fijd:ndolos firmemente a
los platos respectivos, estando dichos platos o soportes
montados en la fileta mediante una articulaeidén que permite
la basculeocidn del bote en un plano vertical segin un gngulo
apropiado para faciliter la maenipulecidn en su interior.

2) Perfeccionamientos en las filetes segin la rei-
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nes de los platos de soporte estdn provistas de medics.de
bloqueo para la retencidén de las mismas en la posicidn ver—
tical normal de los botes.

3) Perfeccionamientos en las filetas segin las
reivindicaciones anteriores, caracterizasdos por disponer
los platos de soporte de los botes dietribuidos en dos hile-
ras, une posterior montada sobre un soporte longitudinal
fijo de le fileta, y otra anterior en la que cada plato de
soporte esté montado sobre el extremo de un brazo giratorio
segiin un eje vertical sobre un punto fijo de la fileta, de
tal manera que, por giro de dicho brazo, el bote soportado
por el mismo puede guedar situado delante del bote contiguo
de la misma hilera anterior, dejando as{ accesible el bote
correspondiente de la hilera posterior.

4) Perfeccionamientos en las filetas segin las rei-
vindicaciones anteriores, caracterizados porque las articu-~
laciones de los platos de soporte de lzshilerzs anterior es-
tén orientados respectq a los respectivos brazos de giro, de
tal manera que cuando un bote de dicha hilera anterior estsd
situado delante del contfguo de le propia hilera, puede efec-
tuarse su basculacidn en el sentido conveniente pars hacer
accesible su interior. 4

5) Perfeccionamientos en las filetas de las conti-
nuas, para su alimentacidn con botes de cinta de manuar.

Esta memoria conste de slete pdginas escritas por

una sola cara.

BARCELONA, = 1 ABR 1959
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