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M3M0HIA DESCRIPTIVA 
que se acompaña a 

l a  so lic i tu d  de una
PACENTE DE INVENCION, por v ein te  años en España, a favor de Don JOSE 
HURTADO JUAN, de nacionalidad española, con re s id en c ia  en V alencia, ca­
l l e  Alfeiabra, número U ,

por
"UN GALERIN AUTOMATICO PARA SIERRAS CENIA"

* * * * * * *

Inven tor: EL s o l ic i ta n te



La invención a que se r e f ie r e  l a  p resente  Memoria constituye una 
novedad in d u s tr ia l  con c a ra c te r ís t ic a s  y v en ta jas  que l a  hacen merecedora 
d e l p r iv ile g io  de exp lotación  exclusiva  que por e l l a  se  s o l i c i t a ,  de a -  
cuerdo con las  p rescripc ion es del E sta tu to  v igente  sobre Propiedad In ­
d u s tr ia l  de 26 de ju l io  de 1929, tex to  refundido, publicado e l  30 de 
a b r i l  de 1930.

Los sistem as de a r r a s t r e  conocidos y u ti l iz a d o s  en la s  máquinas 
de s ie r ra s  c in ta , especialmente aquellos medios que se s itú a n  sobre las  
mesas normales, estén  todos con stitu ido s por una p lataform a ad ic ion al que 
queda anclada sobre c a r r i le s  o medios sem ejantes y sobre cuya plataform a 
es colocado e l  tronco o r o l l i z o  que ha de someterse a l a  acción  de ase­
rrado .

Semejantes medios de deslizam ien to , s i  bien f a c i l i t a n  ligeram ente 
e l  trab a jo  de aserrad o , no por e l lo  dejan  de s e r  d if ic u lto so s  en cuanto 
a su manejo, ya que p rec isan  l a  colaboración de un obrero que v ig i le  
constantemente y ayude con su esfuerzo a la  operación.

Pensando en todo e l lo  y conociendo lo s  problemas expuestos de 
manera d ire c ta ,  e l  s o l ic i ta n te  ha estudiado un t ip o  de g a le r ín , adaptable 
a la s  mesas de s ie r ra s  c in ta ,  mediante e l  cual se transform a e l  trab a jo  
en autom ático, quedando lim itado  e l  esfuerzo d el operario  a l a  colocación 
de lo s  troncos o ro l l iz o s  sobre e l  g a le r ín .

E l g a le r ín  en cuestión  e s tá  constitu ido  por un par de cadenas 
de a r r a s t r e ,  cuyos e je s  son m o trices , cada una de cuyas cadenas queda s i ­
tuada a un lado de l a  s ie r r a  c in ta  y a una d is ta n c ia  previamente e s tu ­
d iada, encontrándose e l  par de cadenas en p a ra le lo  con l a  p ropia  s ie r r a .

En uno de lo s  lados de l a  s ie r r a  y en p a ra le lo  con la  cadena de 
a r ra s t re  correspondiente, se s i tú a  una te rc e ra  cadena de e je s  de giro  
l ib r e ,  anclada mediante palancas o elementos s im ila res  y accionada por 
h u s illo  y volante  de mando, por medio de cuyos elementos se acerca o s e -
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para  gradualmente de l a  cadena m o triz , s in  p erder por e l lo  su p a r a le l is ­
mo. En e l  lado opuesto , precisam ente en aquel en que se  encuentra e l  pa- 
ra lelógram e, se s i tú a  una cuarta  cadena de e je s  de g iro  l ib r e s ,  cuya ca­
dena queda en diagonal respecto  de su correspondiente m otriz y del pro­
p io  paralelogram a, so lid a rizad a  con é s te  por medios adecuados de t a l  ma­
nera que avance y re tro ced a  con é l ,  acercándose o separándose, según los 
oasos, de la  cadena m otriz  correspondiente.

Según l a  d isp o sic ió n  de lo s  elementos d e sc r ito s  se obtienen dos 
tren es  de a r ra s t re  independientes y simultaneados en tre  s í ,  contando cada 
uno de e l lo s  con una cadena m o triz  por lo  menos, estando uno en posición 
p a ra le la  f i j a  a l  corte  de la  s ie r r a  m ientras que e l  o tro , en p a ra le lo  
también con la  s i e r r a ,  e s tá  d ir ig id o  en su empuje hacia  e l  p a ra le lo g ra - 
ma que determ ina e l  paralelism o de lo s  co rtes  efectuados en e s te  lado .

Para una mejor d escrip c ión  del g a le r ín  autom ático a que nos ve­
nimos re f ir ie n d o , se han confeccionado unos d ibu jos esquemáticos que se 
acamparían a la  p resen te  en lámina ú n ica , y en lo s  cuales aparece:

Figura 1 3 .-  D eta lle  en alzado de fren te  d e l conjunto de elemen­
to s  que lo  constituyen .

Figura 2 3 .-  P lan ta  de la  fig u ra  a n te r io r ,  en que se vé l a  p o si­
ción diagonal de una de la s  cadenas de e je s  de g iro  l ib re  respecto  del 
paralelogram a y cadenas m otrices.

Sobre l a  mesa - 1 - ,  con una elevación  apropiada a l  caso, quedan 
situad as la s  cadenas -3 -  y -3 -  de e je s  m o trices, p a ra le lo s  en tre  s i  y 
respecto  a l  corte  de l a  s ie r r a  —4—. En uno de lo s  la te r a le s  aparece una 
cadena -5— de e je  de g iro  l ib r e ,  so lid a rizad a  con l a  bancada o mesa, in­
d is tin tam en te , a  trav és  de unas palancas —6— a rtic u la d a s  en su  unión a 
la  cadena y a la  bancada o mesa, e l  centro de cuyas palancas e s tá  unido 
a un h u s il lo  pasante -7 - ,  con v o lan te  de accionam iento. En e l  lado opues­
to  de la  s ie r r a  aparece o tra  cadena -8 -  de e je s  de g iro  l ib r a s ,  que e s tá  
so lid a riza d a  con e l  paralelogram a -9 - a tra v é s  de unos vastagos —10—, en—
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^7contréndose e s ta  cadena en posic ión  ciagónal re sp M t^ Ú e l co rte  de l a  
s ie r r a  y d e l propio paralelogram a, hallándose su punto de di verga nd. a 
d ir ig id o  hacia  e l  paralelogram a, según e l  sen tido  de avance o de trab a jo . 

Estando la s  cadenas a u x ilia re s  co n stitu id a s  por aq u e llas que po­
seen sus e je s  de g iro  l ib re s  en una p osic ión  de acercamiento a la s  cade- 

![ ñas m otrices estud iada de antemano para e l  diám etro de lo s  troncos p 
ro l l iz o s  a t r a b a ja r ,  é s to s  se s itú a n  sobre la s  dos cadenas c o n s titu tiv a s  
de un t r e n ,  por ejemplo la s  señaladas con -3 -  y -5—, que e s tán  en para­
le lo .  E l movimiento de g iro  de l a  cadena -3 -  es su fic ie n te  para e l  tra n s ­
porte  del tronco , s ir t ie n d o  l a  -5 -  únicamente como punto de apoyo.

I Como quiera que la s  cadenas están  s itu ad as en un mismo plano h o ri­
zon tal , tendremos que e l  co rte  efectuado por l a  s ie r r a  en e l  tronco aco- 

I piado en e l  prim er t re n  d e s c r ito , se rá  perpendicu lar a l  plano de apoyo; 
a s i ,e n  sucesiva pasada,en que e l  tronco se apoya por su prim era cara p la­
na lograda sobre e l  t r e n  de cadenas, e l  segundo corte  a  obtener se rá  per­
fectamente perpendicular a l  primero y lo  mismos o cu rr irá  con e l  te rce ro

i! y cuarto co rte s .¡
Cuando e l  tra b a jo  a r e a l i z a r ,  por e l  excesivo peso de lo s  tro n ­

cos o r o l l iz o s ,  p re c ise  l a  colaboración de elementos de tran sp o rte  auxi­
l i a r e s ,  son u t i l iz a b le s  c a r r i l lo s  de su p e rf ic ie  in c lin ad a  que permiten 
la  alim entación s in  esfuerzo .

S i en lu g ar de t ra b a ja r  r o l l iz o s  o troncos ha de tab lo n earse , 
j son u t i l iz a b le s  lo s  dos trepes conjuntamente, o e l  t r e n  a u x il ia r  de a -  

r r a s t r e  con e l  que colabora e l  paralelogram a. En e s te  caso e l  c itado  pa­
ralelogram a se  acerca a l a  d is ta n c ia  apropiada de l a  s ie r r a  y sobre é l  

' se  d e s liz a  una de la s  caras p lanas obtenida por cortes  a n te r io re s , con-
í tribuyendo a l  acercamiento d el tronco a l  paralelogram a la  cadena diagonal
]¡i d isp u esta  para t a l  f i n .

E l trab a jo  sim ultáneo de lo s  dos tren as  v iene dado cuando l a  su-
 ̂ p e r f ic ie  de apoyo del tronco o r o l l iz o  es excesiva para obtener una base
!i de a s ien to  su f ic ie n te .

i
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uedado realzadas
la s  v en ta je s  ob ten idas, algunas de la s  cuales señalamos a continuación:

puesta pueden v a r ia r ,  s in  que por e l lo  cambie la  esencia  de l a  invención 
que es la  que ate desprende de los párra fo s que anteceden y lo  que se r e i ­
v ind ica  en l a  s igu ien te

N O T A
En resumen: La P aten te  de Invención que se  s o l i c i t a  ha de recaer 

sobre la s  re iv in d icac io n es s ig u ien te s :
1 3 .-  UN GALERIN AbTCMATICO PARA SIERRAS CINTA, caracterizado  

esencialm ente por e l  hecho de e s ta r  con stitu id o  por dos cadenas de a rra s ­
t r e  m otrices y o tra s  dos de g iro  l ib r e  situ ad as en un miamo plano h o ri­
zon tal p a ra le lo  a l a  bancada o mesa; encontrándose la s  cadenas conducto­
ra s  en p a ra le lo  en tre  s i  y respecto  d e l co rte  de l a  s i e r r a ,  m ientras que 
la s  conducidas poseen p o s ib ilid ad  de desplazam iento l a t e r a l ,  siendo una 
de e l la s  p a ra le la  a la s  conductoras y l a  o tra  d iagonal.

2 3 .- UN GALERIN ADTOAATICO PARA SIERRAS CINTA, según l a  a n te r io r  
re iv in d icac ió n , caracterizado  por e l  hecho de que la s  cadenas conducto­
ra s  o m otrices e stán  s itu ad as  una a cada lado de l a  s ie r r a .

33. -  un GALERIN AUTCMATICO PARA SIERRAS CINTA, según la s  a n te r io ­
re s  re iv in d icac io n es , caracterizado  por e l  hecho de que una de la s  ca­
denas conducidas, precisam ente l a  que se h a l la  en p a ra le lo  con la s  con­
ducto ras, t ie n e  su movimiento de desplazamiento dedo por un juego de 
palancas a rtic u la d a s  en su unión a l a  cadena y a la  bancada; hallándose 
e s ta s  palancas atravesadas por un h u s il lo  que determ ina la s  d is t in ta s  
posiciones de desplazam iento de la  cadena conducida s in  perder su para­

a) Seguridad en e l  tra b a jo .
b) Reducción considerable en e l  p rec io  de costo .
c) F acilidad  de manejo.
Conviene añad ir que lo s  d e ta l le s  de re a liz a c ió n  de la  idea ex-

lelism o.
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4 § .-  UN GALERIN AU'TOMí̂ TIOO PARA SIERRAS CINTA, según la s  an te ­

r io re s  re iv in d icac io n es , caracterizado  por e l  hacho de que l a  cadena 
conducida s itu a d a  en d iagonal, e s tá  so lid a rizad a  con e l  paralelogrona 
moviéndose con é l  en sus desplazam ientos; encontrándose su d ivergencia 
d ir ig id a  hacia  e l  paralelogram a según e l  sen tido  de avance o trab a jo  d el 
g a le r ín .

5 9 .-  Se re iv in d ic a  por ú ltim o, como objeto  sobre e l que ha de 
recaer l a  P aten te  de Invención que se  s o l i c i t a ,  "UN GALERIN AUTChllflCO 
PARA SIERRAS CINTA".

Todo t a l  y como queda d e s c r ito  y re iv ind icado  en l a  p resen te  Me­
m oria, que consta de s e is  h o jas , e s c r i ta s  a  máquina por una so la  cara , y 
d ibu jos que se  acompasan.

Madrid, 16 de a b r i l  de 1959.
ALFOmo UNGRIA,

135 - ¿
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