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El objeto de le presente solicitud de patente de
invencién, se refiere a un aparato Para cembio de marchas
éntre ejes independientes entre sf, que modifica esenciale
mente lo conoclde hasta abora en esta clase de mecanismos,
proporcionando cambios en los que se logran cinco variantes
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de transmisién seleccionables con toda fac:i}.idad, sin més
que accionar una palanca.

El fundamento de este aparato consiste en dispo=
ner un pifién de ateque o motriz que engrana con dos ruedas
cénicas montadas locas sobre dos ejes, uno en prolongacién
del otro, pero independiente:s, realigéndose los scoplamien-
tos mediante un collarin deslizsmte mandado por una horgul-
lla eccionzda por una panca con digpositivo de excémtrioca,
el cual collarin lleva estrias axiles en las que son sus-
ceptibles de 1ir encajando selientes en corona dentada de
que van provistos los ejes, en sus extremos, y los miclaeos
de las ruedas dentadas, teniendo, a este efecto, didmetro
iguel estas coronas dentadas.

Este mecanismo de cembio de merchas, aplicado a
un motocultor, presentada variadaes y dtiles aplicaciones
dentro de la agricultura, tales como por ejemplo, parada
del motocultor y toma de fuaerza por el otro extremo del
semieje, para el accionamiento de uns miquina de sanear
las planteaes, pudiendo a necesldad del agricultor avanzar
a voluntad sin necesidad de desacoplar en absoluto la mé-
Qquine de pulverizar. Otra gren ventajs se obtiene cuando
se acciona una segadora, pués en el caso de tener las Cus
chillas suclas u obstruidss, se puede parar el avance del
motocultor sin que se pare la segadora, o sea accionéndolea
en vacfo, oon lo cual se obtendré ripidemente una limpieza
cowpleta de la méAquine, pudiendo reemprender el trabajo se~
guldewente, con solo accionar una sencilla paglanca.

Bate mecanismo es susceptlible de aplicarse acopla-
do a cualquier 4érgeno transmisor de fuerze motriz, partien—
do del caal se pueden corseguir cinco variantes, entre aco=-
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plemientos de ejea, inversiones de marcha y paro.

. Bohierno de ests mecanismo se obtiene desgde el
exterior por mediacidn de uma palanca,

El mecanismo & registrar, viene representado en el
edjunto plano, siendo las funciones y movimientos propios de
cada posicidn, las especificadas seguidamente :

12 posicidn.~ la corredera -l- encaja con las Tra-~
nuras de la Tusda =8 ¥ las renuras dej eje -~3-, lo que da
el eje -3- un movimiento de rotacién a la derecha, permane-
ciendo inmovil el eje =4-,

&® Posicién,~ la corredera -l- encaja con lgs ra-
nuras de le Tueda -2-, las del eJo =3- y las del eje ~4-,
lo que motiva a girar a la derecha, dg forma solidaria, loas
@jeg =8= J =d-, ;

32 Posiocidn.~ la corredera -l- encaja con las Ta~
miras 4o los ejes «3- y -4-, gin que llague a tomar mo-
vimiento de ninguna rueda que gire, For tanto no tranamite
movimiento a los ejes, obpeniéndose por consiguiente el pun-
to muarto del mecanismo y quedeando 108 6jes =8« y =4- soli-
darios entre s{ para poder girar librementa.

48 Posicién.- (Corresponde a la figura del dibujo).
La corredera =l encaja con las ranuras de los €j88 =3« ¥
44-, asf como tembién con las de la rueda =5=, lo cual hace
gue losrreferidos 8jes =3- y =4-, giren conjuntamente hacia
la izguierda.

6% Posicién,~ La corredera -l- encaja con las Te=
nurasg del eje «4- y las de las ruedas =85=-, Por tento el
eje =4~ tendr4 un movimiento de rotacidn a la izquierda,
mientras gue el eje -3- permanece totalmente inmovil.

las distintas posiciones de la corradera, se obe-

-3 .-
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tienen por mediacién de la palanca -6~ combinada con el
excéntrico ~7- y la pleza deslizante —g-,

Descrita suficientemente le invencidén, asi como
la wanera de realigsria practicamente, debe hecerse constar
que es susceptihle de ocualesquiera modificaciones de deta-
ile que no plteren su fundsmento.

wie N O T4 =:~

Ios puntos de invencidn propla y mieva que se pre-
sentan para que sean objeto de esta patente de invencidm, en
Espafla, por veimte afios, son los siguientes:

l2,~ Aparato de cambio de marchas para ejes inde-
pendientes entre si, caracterizado porque consiste en um
pifién de staque motriz que engrama con dos ruedas cénicas
dentadas, opuestas, wontaias locas sobre dos ejes en pro-
longacién, pero independientes, realizéniose los acople~
mientos mediente un collarfin deslizaente, mandado por una
horquille accionada por uma palanca con dispositivo de ex-
oéntrioca, el cual collarin lleva estries exiles en las que
son susceptibles de ir encajendo salientes que, a modo de
corona dentade, ven en los axtremos de los ejes ¥y em los
mfcleos de las ruedas dentedas, tenisndo, a este efecto,
didwetro igzel estas corcnas dentades, discriminédndose la
clase de trensuisidn, segdn los salientes de qué coronas
guedan sclidarizaedos por les estrias del collarin deslige-
ble.

de,~- . Aparatode ceubio de marchas para ejes
independientes entre si, segdn reivindicacién anterior, ce-
racterizado porque las posiciones traslaticias del colle-
r{n corredeTa determina las siguilentes combinaciones;

sclidariza un sje con su rueda, lo que lmparte
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@ dicho eje rotacién a derechas, permanec\egci&) 1mno{r11 ei
otro eje,

solidariza sl eje ¥y su rueda con el otro eje, con.
lo que girsn g derechss los dos ejes,

solidariza las ranuras de los @jes, pero quedan
locas las ruedas, con 1o que se oonsigue el punto merto
del wecaniswmo,

gsolidariza los dos ejes y las ruedas 4de los dos
ejes, con lo que aubos €jes giran a igquierdas, y

solidaeriza les Tanuras del segundo eje con las
de su rueda, con lo que aquel giraré a izquierdas mientras
el primsTro permanece immovil.

32,~ "APARATO DE CAMBIO DE MARCHAS PARA LJES
mm"‘aimms ENTRE SI".

Tal ¥ camo se he dascrito en la wemeria que an-
tecede, Tepresentado eu el dipujo que sge acompaila ¥y para
los fines que se hem especificado.

Consta la presente uwsuoria descriptive decinco

hojes escritas a méquina por una sola cara.

Madrid, 16 de Abril de 1969
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