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El presente Modelo de Utilidad se refiere a 
in auxiliar ortopécido para minusválidos, de accionamiento manua^ 
especialmente destinado a servir como dispositivo auxiliar manuaj. 
gue facilite el acercamiento al usuario de objetos hasta los cua 
les se ve impedido llegar por determinadas incapacidades físicas

Existen infinidad de personas que tienen dis­
minuida la capacidad de movimiento, bién por accidente o enferme 
dad e incluso por la edad. Un número considerable de estas perso 
ñas están disminuidas para determinados movimientos concretos, 
sin que ello impida que puedan realizar una vida prácticamente 
normal fuera de tales movimientos, pudiendo incluso en la mayori^ 
de los casos defenderse por sí mismos, a excepción de aquellas 
operaciones que exigen movimientos para los cuales están disminuí 
dos. * ***

El objeto de la presente invención es cbnáe-
guír un auxiliar ortopédico, de accionamiento manual, de cóñsti-

** *tución y manejo sencillos, mediante el cual el minusválido'püeda 
valerse por si mismo para una serie de movimientos para los! cua 
les se encuentra disminuido, permitiéndole llevar a cabo*a^*meno:; 
aquellos movimientos destinados a realizar las operacioneg.Tqas

*  w *  *personales, como pueden ser el vestirse, calzarse, etc. *..*..*
El auxiliar ortopédico de la invención-'está 

concebido para servir como una prolongación del brazo del usuario 
de modo que pueda alcanzar objetos distantes y manipular con los 
mismos desde o hasta posiciones a las cuales no podría llegar sin 
el auxiliar de la invención.

El auxiliar ortopédico está constituido, de 
acuerdo con la presente invención, por un perfil tubular rígido, 
una pinza solidaria a uno de los extremos del perfil y una palan 
ca de accionamiento montadas sobre el otro extremo del perfil t u ,
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La palanca de accionamiento y la pinza van relacionadas ¡ 
si mediante un cable que discurre por dentro del perfil tu

Uno de los brazos de la pinza va solidarizado 
perfil tubular, mientras que al otro brazo va conectado el ex 

tremo correspondiente del cable, de forma que al fraccionar de 
dicho cable los brazos de la pinza se abren, contra la fuerza de 
un resorte que impulsa constantemente a dichos brazos hacia su 
posición cerrada.

El extremo del perfil tubular en el que va sî
tuada la palanca, dispone de un mango o empuñadura sobre el cual
se fija un soporte que sirve como elemento de articulación de la
palanca citada. Este soporte está constituido por una abrazadera
abierta, que se prolonga a partir de sus extremos en sendes*&ra-

* * * .

zos acodados paralelos. En el punto de acodamiento va sit&qá^ un 
eje transversal que sirve como elemento de articulación de'jLa pa 
lanca. J'.l

El extremo libre del cable va conectado^? uno 
de los extremos de la palanca, mientras que el otro extremóle 1* 
palanca es el que constituye el brazo de accionamiento de'.ltíjmle
ma.

La porción de cable que discurre entrq'elr.pun* w w *
to de conexión con la palanca y el extremo del perfil tubular, v¡ 
alojada dentro de una camisa tubular que se fija al extremo del 
perfil tubular y al extremo de los brazos pertenecientes a la ab 
zadera que constituye el soporte para la palanca.

La pinza está constituida por dos brazos inde 
pendientes articulados entre si por un punto intermedio. Los dos 
brazos definen, por uno de sus extremos, las mordazas o boca de 
la pinza, mientras que por el extremo opuesto los brazos quedan
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separados entre si por la acción de un resorte montado entre ellbs
Uno de estos brazos de la palanca es el que 

a solidarizado al perfil tubular y dispone además por su superfi 
ie interna de una polea que queda enfrentada al perfil tubular, 

sirviendo la garganta de dicha polea para el paso del cable de ac 
cionamiento hasta su conexión con el otro brazo de la palanca.

Con el fin de que puedan comprenderse mejor 
las características anteriormente expuestas, seguidamente se hace 
una descripción mas detallada de la invención con referencia a lo(s 
dibujos adjuntos, en los cuales se muestra una forma preferida de 
¡jecución dada a titulo de ejemplo no limitativo, siendo:

La figura 1 un alzado lateral del dispositivo
tuxiliar ortopédico.

La figura 2 una vista en planta del mismó'dis
)OSÍtiVO. **..**

Como puede verse en los dibujos, el auxiliar
ortopédico está compuesto por un perfil tubular rígido 1, éá.jMio
le cuyos extremos va fijada una empuñadura 2. Sobre la porción ex
brema de esta empuñadura va a su vez montada una abrazadera.abier
ba 3 que se prolonga a partir de sus extremos en sendos brajapé acó
lados 4, paralelos entre si. La zona de acodamíento está gtravesa
da por un pasador 5 que sirve como eje para la articulación*36 un*

*  *  *  *

palanca 6.
En el extremo opuesto del perfil tubular 1 va 

montada una pinza, referenciada en general con el número 7, com­
puesta por dos brazos 8 articulados entre si por un punto interme 
dio 9. Los extremos 10 de ambos brazos definen las mordazas o em 
bocadura de la pinza. Por detrás del punto de articulación 9 va 
dispuesto el resorte de compresión 11 que impúlsa a los brazos 8 
hacia la posición de cierre de las mordazas, mostrada en la figuri
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Uno de los brazos 8 de la pinza va fijado, po(r
ejemplo mediante soldadura, al perfil tubular 1. Este brazo es
además portador interiormente de una polea 12 por cuya garganta
discurre el cable 13 que va fijado al otro brazo de la pinza y
pasa por el interior del perfil tubular 1 para conectarse a la
palanca de accionamiento 6 en el extremo 14 de dicha palanca.

La porción del cable 13 que discurre entre la
palanca 6 y la empuñadura 2 va circundada por una camisa 15 fija
da por un extremo, mediante la tuerca y casquillo 16, al extremo
de la empuñadura 2, mientras que por su otro extremo va fijada a
los extremos de los brazos 4.

Con la constitución descrita, cuando el usua-. . .. .*rio quiere llegar o manipular con un objeto situado f u e r a . s u
alcance, recurre al auxiliar ortopédico de la invención. Á&^uan

* * *do sobre la palanca 6 consigue la apertura de las mordazas'10 de
* * * * *

la pinza 7. Una vez que el objeto se encuentra bajo la adcféh de
+  *  *la pinza 7, al soltar la palanca 6, dicho objeto quedará sujeta­

do por la referida pinza 7, pudiendo desplazarlo o manipulât con
* .

él a voluntad. Actuando de nuevo sobre la palanca 6 se abrevias
*****mordazas 10 soltando al objeto, prenda o utensilio que pteviamen

*  *  +  +

te habia cogido. *....*
La zona extrema de los brazos 8 de la pinza 

que constituyen las mordazas, pueden ir recubiertas de un materi 
antideslizante 17.

Como puede comprenderse, tanto el perfil tubu 
lar 1, como la empuñadura 2, palanca de accionamiento y demás el 
mentos o piezas que componen el conjunto, estarán constituidas 
de un material adecuado, resistente y del menor peso posible.

Descrita suficientemente la naturaleza del in

1.



vento, así como la manera de realizarlo en la práctica, debe ha 
cerse constar que las disposiciones anteriormente indicadas son 
susceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren 
su principio fundamental.
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REIVINDICACIONES
1.- Auxiliar ortopédico para minusválidos, qu6 

comprende un perfil tubular, una pinza solidarizada a uno de los 
extremos del perfil, una palanca de accionamiento montada sobre 
el otro extremo del perfil tubular, y un cable de accionamiento 
que discurre por dentro del referido perfil tubular y va conecta 
do a la palanca y a uno de los brazos de la pinza, estando dicha 
pinza compuesta por dos brazos articulados entre sf por un punte 
intermedio e impúlsados hacia la posición de cierre de las morda 
zas mediante un resorte, montado entre dichos brazos, uniéndose 
uno de tales brazos, por su extremo posterior, al perfil tubular 
siendo dicho brazo portador interiormente de una polea enfrenta­
da al perfil tubular, por cuya garganta pasa el cable de acciona
miento para su conexión al otro brazo de la pinza, en un Éunto

*  *  *  *

situado por detrás del punto de articulación de la referidá'^in-
+ * *za, estando la palanca de accionamiento articulada al perfid tu

bular por intermedio de un soporte, entre el cual y la entrada
de dicho perfil tubular,el cable de accionamiento discurre^por
una camisa fijada por sus extremos a dicho soporte y al éRtremo

.de dicho perfil tubular.
*  *  *  *2. - Auxiliar según la reivindicación î .'jghrac
*  *  *  +terizado porque el perfil tubular lleva fijado, en el extyeme en 

que va situada la palanca de accionamiento, una empuñadura sobre 
la cual va fijado, a su vez, el soporte al que se articula dicha 
palanca.

3. - Auxiliar según la reivindicación 1, carac 
terizado porque el soporte al cual se articula la palanca de ac­
cionamiento consiste en una ahrazadera abierta, que se prolonga 
por sus extremos en sendos brazos acodados planos y paralelos, e 
tando dichos brazos atravesados en su arranque por un pasador qué
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sirve como eje de articulación de la palanca de accionamiento, 
fijándose la camisa entre el extremo de los referidos brazos.

4.- Auxiliar ortopédico para minusválidos, taj
y como queda sustancialmente descrito en la presente Memoria e }!
ilustrado en los dibujos adjuntos.

Esta Memoria consta de 7 hojas escritas a má 
quina por una sola cara.

Madrid, , - ̂3j ' -- . '-J
D. PABLO MARCO SANCHO.

# *# # +*

* * * * *
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