L Y v

REGISTRO CE LA PROPIEDAD INDUSTRIAL

ES g Py

FECHA DX PRESENTACION

18<2.30 -
SODELD DE UTILE
E’i’;bbit_ 24f fau W ‘ L e

ESPARA 1 4DIC 1980
SC) FRIGRIDADES:
A1 MO @“"c““ Palg
-y -‘-7
. f‘@ FECHA DE PUBLICIDAD CLAlechcmrt INTERNACIONAL o %
- A4L5 D 63/ p0 L
@TIYULQ DO LA INYENGION

"MECANISMO PERFECCIONADG, PARA EL REPICADO AUTOMAIIGO DE

L

[ ]
Sy sae
@3«.-'_:(:!7".)*75 B3

D, MANULL MORALLS ROUMAN

2.
*
E ]
L 2
L d

OIMICILIO DEL 2OLICITARTE

Maestro Romfa, s/n — ELCHL (Alicante)
G

INVENTOR 1CSS

3

@ TITULAR (ES)

@ REFRESENTANTE

D, MIGUEL FERNANDEZ-~LOAYSA PINZON

M/ez Ref., 9680
UNE & W MO, IROS

UTILICESE COMO PRIMERA PAGINA DE LA MEMORIA



: .
k]
? -2 -
3
H % La presente manmoria descriptiva tieune coao |
5
. fir 23 declaracida del objetc sobre el gue ha de recaer el pri~ |
3 4
E vilegio de expilotacidn imdustrial y comercial, exclusive em el
{ territoric nacienal de un Modelo de Utilidad, de acuerde con la
i
5. i wvigente Legislaci8n que, como el énunciado Indica, se trata de-
. : P
| OMECANISMO PERFECCIONADO, PARA E1 REPICADO AUTOMATICO DE CALZ A~
Do,
21 obieto de la invencidn se refiere a ua
. . . . ’...“
- mec snisme para repicade auvomitico de calzado, de forma que se
'.‘
-~ - - . - . -
10 logia una .eayor rapidez vy precisidn operatiwva., «
L ]
En la actualidad, los mecanismos de repritea
e
. do wverifican tales operaciones generalmente de forma manumalyp &°,
3 (]
* LN T
¢ cor 1o aue la precisidn v rapidez operativa de éstos, varfa es
; . 2 ¥ e
3
: Furcidn de las caracterfsticas o condiciones en que se encuenfre
- .: - - 0.'5.0
1= * el operaria,
o "~ -
: Por otra parte, con las soluclones contelsy’ |
L ciomaies, @) vseicsdo no ofrece un acsbado perfecto v la uni®%-%
2 “aa?®
: tacdnecalzado reswiza daticiente, ot
3 ) - . ,
1 5 ) , ) . o Sea®
B Para sclucioenss Ltoda esta problenhtica, la
Z0. ] ¥Fresente invencidn preconiza el auevo mecanismo, que realiza las
. osperaciocnes de repicado de forma autumftica y mucho més pefecta,
- sustituyendo a todas las maniobras manuales o mecinicas existen
- tes en 1la actualidad,
. A tal fin, la presente invencidn, que reci
2% be su movimierto meclnice de un motor vy obtiene su velecidad de
{ repicado idénea merced a un grupo reductor incorporado a &1, se
i comstituye bisicamente por una excéntrica, acoplada al eje de -
4

ri‘uw PONCIPT PRI

giro del motor y cuyo pivote desplaza en verticalidad a un cuer

PO que;, a su vez, 3€ constituye wu apove del cabezal de repicar

propiamente dicho provisto de un movimiento ascendente-descenden
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i ©oTe dograds Jde Yorma senclilila, de medo gue dicho replcado se elen ;
’ - = . - - \ i
i tza 2 16 largo de todz ans zona, en contra de lz linea de repica
de conwvencioaal.
Con esta disposiciln se efectiia un perfecto
) . ; .. _ _ ;
- repicado {gue seri id&ntice y regular s todo jo largo de la zwna
i
de unifn tacdn-~zapatc merced a mecanismes complementarios que pro
porcionan un movimiento perildice de este conjumto). 4
£1 mecanismo precomizade incluye también —-
esae s
una pletina, rfgidamente unida al cuerpe vertical, ¥ oportunanen
1" - . - " ]
P Te contactable ¢cOon un activador y unos topes delimitadores 48L A
&
inicico v fin de carrera (en conexidn con el mecanismo compleﬁéﬁ-
iU )
tario de giro del gZrupo tacdn~calzado) de forma gque el repichdo-
*ond
se inicia ¥ finaliza siempre de forma autom#tica y perfecta, °*
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¢ Para comprender mejor la naturaleza del in-
Sz ? X s y}..t
e { vence en el plano ad3unto hacemos una representacibn esquembtica
H - LK
- s - : .l ) s
L de su «tilizaciln, no siendo en absoluto limitativa y suseepﬁmv&
. ) . - .. . . AN
P ble, 2or elio de las modalicaciones accesorias que no alteren, S
é Ao 2 - ~ - ?M e
% 1as <carscterdsficas csenelalaes, . .
d LIPS )
E La figura 1 representa uns vista en general
A
2&! P = S T’t ‘e d 2 Er e - ", ' ol by @ Sira r 3 ® o= - +
! esguemidtica del mecanisme con todos sus principales elementos in
£ =2
{ tegrantes, -
En ella destacan las siguientes particulie-
: ridades:
'
3
1.~ Motor
95
L2 2,~ Grupo reductor
E 1.~ Excéntrica
4= Cuerpo vertical
:
’ ’ 5.= Activador
; 6+~ Pletina soldada al cuerpo (4)
e ! 7.~ Cabezal de repicar

et pntdie on
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: G- Mandivels
; 10 ,~ Tomas neumBticas
ii,~ Pivote de la excinitrica

J

I

(It

2 s a1y g e ca

R TR R IY T

e d Ty L T

R

¥

iy AT LR eSS C TR 3RO

De conformidad con la invencid
1a realiazcilr representada, el mecanismo parz el 1
tomitice de czlzado imcluye bisicamente un motor (1

recibe su movimiento una excdntrica (3) a través de

g

eductor {2} para propercionar en cada caso la velo

cpicado aun-
) del que -~

un Zrapoe =,

L ]
2 1 3 3 : N - 4 Rl
£n relacidn con dicha excéntrica (3) ve-
3z N s
-] ] f— 3~ . e — i - o e - 3
SESPLEsSTe un cuerpe vertical {4) respecto de ella, vy que, copt-f
L ]
198 OpOortunos wmedics de montaje, apoya en la posicidn de trag}d,
L
- = | 2 o e - - . - . . ’ - -
32 € 2} pivote (11ice 138 excdntrics (3) de modo que, SI &sta -,
e v
FECADe &l movimiento en gire del moter, el cuerpe vertical (4)
. *
P o U . ) . LA
esthR wrovg SUQ G movimiento ascendente-~descendente, Yeev
’QQ. [
1 s -, i " o .. o ~ - ” ‘ '
tn el extremo libre del cucrpo verticale,gee
F*'Y o - R . , L PRAN )
TOVs Lanand En ospovado, el cabezal de repiony (7)) asindsing e
*,e"
GO T aiue o - e L . e p - . 3 .
£ LRamente Suneto al bastidor portante del mecahismo Jde rorp

rgpicar queda dispuesta en relh
(montada sobre un eje soporce

mecanismos complementarios un ¢

Este cabezal de repicar (7) va
Preferent ementce

én su parte superior - ver figura 1
ﬂivela {Q )

para la colocacidn manuval, en su caso, d
cabex . . . \ —
al de repicar {7), hasta su primera disposici8
dOd iy s
1a unidn tacén-calzado.

Las acciones de repicado del c
las w

- b3 -» . » .
ealiza éste por la compresidn recibida a travé

cidn con la
v suscepti-

esplazamiecn

provisto, -
- de una ma
el citado =«

n enfrenta-

sbezal (7)
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tomas neumfticas {10) - wer figura i-,

E1l cuerpo vertical {(4) esti provistoe en -
sf de una pletina (ﬁﬁiﬁreferentgmentg uanida a 81 mediante sol-

dadura y en cualguier caso unida rfgidamente), gue,en posiciér

de trabajo, gueda dispuesta sob?e<un activador (5) v bajo un -~
tope {8) que limita su recorrido ascendente.

Con todo ello, al activar el motor (1) ¥
{a velocidad establecida previamentc

Cwbed
2rupo reductor}, se produce un movimiento ascendente-gai
« "€

cendente alternativo del cuerpoe verticail (4) y consecuentem€iie
L)

. . - ! ) . I RN Y
e del cabezal de vepicar (7)) cuyo repicado efectuado por la.-

R O . a *e
compresida recibida a traves de las tomas neumfticas (10), @~

L2
2fcetus en uni ampl

iz zona a 1o larso de toda la unidbn tacbf-
i ]

9

calzadc gue, en orden a logrzar gque este repicado sea continuo~
ra : B4 t..q

r uniforme, se desplazz seglin un movimiento perifdico establi-
LN
o . . N
CIAC por mecanismos auddliares. ‘eoe
E > . - - .. o !‘.‘.
Al Tinal de Ja operacidn, establecida md

. o - “ ..'-..v'
EETON miamds weoanizass suxiliares sl slcanwar su recorrvido. Ui
LI

nal, el activador {3) entrz en Tfangilonamiento, empujando ascon

denvemente 1a pletina (0) y consacuentemente al cuerpo vertical
t4% v cabezal de repicar {7) apoyado sobre &l, en un cierto ve
corrido, cuve miximo viene delimivado por el tope (8) y es su~
ficiente nara gue se libre el apoyo del cuerpo vertical (4) 30
bre el pivote (11) de la excéntrica (3) de forma que &sta con~-
tfnua libremente su giro mientras actfie sobre ella el motor (1)
pero el repicado ya no se produce,

Descrita suficientemente la naturaleza --—
del presente invento asf como su realizacibn industrial, sélo-

cabe ahadir que en su conjunto y partes constitutivas, es posi

ble introducir cambios de forma, materia y disposicibn en cuan
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altevaciones ne supongan variacifn sustancial del i
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E1l selicitamte, al ampamre de los Convendds.

Internscicnales sobre Propiedad IndusStrial, se reserva el dére-

choe de extender a ests Jemanda a los pafses extranjevos, =i

Lf-*.‘;l@_
ra posible reivindicando la misma prioridad de la presente soli

eitud,
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El Modelo de Utilidad que se solicita ¢omo
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nuevs &n Espaiiz, por veinte alocs, de acuerdo con 1la vigente Lg~-

$n, deberi recaer sobre "MECANTSMOS PEREECCIONADO-PMig{~

P LI 3
FL REPICADO AUTOMATICE DE CALZADO", en todo de acuenrdo con kﬁﬁ;
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1.~ Mecanismo parfeccionado, para el rerj,
[
I L]

cacd antomatice de calrade. del tipo en los que el calzado vae*

%0

- o . . ot s ! iy & 1

mont 3do sobre un eje~soporte ¥y proviste de un movimientoe pertiove

A = - ~ .'O'
died compureste de¢ TLIes sucesivas I

asas, caracterizado porqua -
comporta, acoplade a un medio motriz del que recibe su movimien
to, una excénirica, en cuye eje descentrado ape&a un cuerpd b
largado, ubicade en verticalidad y provisto en consecuencia de
un movimiento ascendente-descendente alternativo; sobre este ~
alargado cuerpo apova el cabezal portador del dispositivo de =

repicado, unido deslizantemente a la carcasa por otros medios-

¥ que, en &l montaje, queda dispuesta su cabeza montada sobre-

el eje=-soporte; de modo gque, en el recorrido de ida sobre las~
tres sucesivas fases, tiene lugar en filtima instancia, el movi
miento ascendente-~descendente de la cabeza en orden a lograr -
el repicade de forma totalmente automftica en una amplia zonp~

de 1a unién tacén-calzado;
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2.~ Mecanismo perfeccionzde, pars el koo
piczda autemitico de calzado, en todo de acuerdo con la primpena
reivindiczacifn, caracterizado porque inggrpofa'también=un acl i~
vadoer provisto de un vistago, una pletina soildada perpendieulig

mente al cuerpo alargado y enfrentada al vistago del activadon=

v un Tope que delimita el recorride en altura de la pletina vy,
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consecuentamente, del cuerpo alargado y cabezal de repicado rg

lacionados soiidariamente a ella; de modo que al detectarse,ppy,
1

medies auxiliares 21 final del recorrido de ida, salta el 49%3@

vador, clevando ia pletina y grupc soldado a ella hasta una‘;ié%
»8 0

ta aloura delimitada por &l tope v suficiente para que el dué@:
L]

po alargado libre de la excéntrica, en orden a lograr, de fdﬁhﬁ

automftica, un recorrido de retorno sin repicado. .Ei

3.~ "MECANTISMO PERFECCIONADO, PARA ‘L.B
PICADG AUTOMATICCO DE (A1.24ADON,
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Segiin queda sustancialmente descrito e@?—
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¥ - - - 3 - ._. ‘ F
1a presence memoria descriptiva que consta de siete hojas meeand -

"9

grafiadas por una sola cara acompafiada de gus correspendientes .,

dibuijos. /
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MIGUEL FERNANDE”
PP




il

ESCALA VARIABLE/
MADRID\Y 8 FED. V
EL AGENTE OF/CH




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



