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La presente memoria descriptiva tiene corno 
tir la declaración dei objccc- sobre eì que ha de recaer el pri­
vilegio de explotación industrial y comercial^ exclusive en el 
territorio nacional de un Modele de Utilidad, de acuerda con La 
vigente Legislación que-, cerne el enunciado índica, se trata de— 
"MECANISMO PERFECCIONADO, PARA EL REPICADO AUTOMATICO BE CALZA-
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El objeto de la invención se refiere a un 
mecanismo para repicado automático de calzado, de forma que se 
logia una mayor rapidez y precisión operativa.

En la actualidad, los mecanismos de repisan 
do verifican tales operaciones generalmente de forma manual/ t*.

i* cor lo cae la precisión y rapidez operativa de éstos, varía e¡a 
r función de las características o condiciones en nue se encuentre

merarao.
P03' otra parte, con las soluciones conf^h^ (

crómales. el tepácado no ofrece un< a c a b a d o  p e r f e c t o  y l a  unr.¡*í!áL\

tacón—calzado resulta deficiente.
*+**Para solucionar Leda esta problemática. La 

presente invención preconiza el nuevo mecanismo, que realiza las 
operaciones de repicado de forma automática y mucho más pefecba, 
sustituyendo a todas las maniobras manuales o mecánicas existen 
tes en la actualidad.

A tal fin, la presente invención, que reci^ 
be su movimiento mecánico de un motor y obtiene su velocidad de 
repicado idónea merced a un grupo reductor incorporado a él, se 
constituye básicamente por una excéntrica, acoplada al eje de - 
giro del motor y cuyo pivote desplaza en verticalidad a un cuer 
po que, a su vez, se constituye &n apoyo del cabezal de repicar 
propiamente dicho provisto de un movimiento ascendente-descenden
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.ogrado de foræa. rencilla, de nodo que dicho repicado elee
v .̂Cl'.qc ue L.CCC iJUi&

de concepcional*
:on. contra de la linea de repica

25

Can esta disposición se efectúa un perfecta ij 
repicada (que será idéntico y regalar a todo $.o largo de la zona j

a ;
< de unión tacón—zapato merced a mecanismos complementarios que pro j
j porcionan un movimiento periódico de este conjunta). !{

El mecanismo preconizada incluye también —
una pletina, rígidamente unida al cuerpo vertical, y oportunamon

*te contactable can un activador y unos topes delimitadores d&l 1 
j inicio y fin de carrera (en conexión con el mecanismo complem$n—
: tarlo de giro del grupo tacón—calzado) de forma que el repicado-*
Ü se inicia y finaliza siempre de forma automática y perfecta. *í ...
f Para comprender mejor la naturaleza del in—

**?̂ Ws vento en el plano adjunto hacemos una representación esquemática# #0i áe jsu utilización, no siendo en absoluto limitativa y s-ia.-see.p39:
+̂ ***( ble, por e2lo de las modificaciones accesorias que no alteren^ *yif

 ̂las características esenciales, .**'*.
( ****f ta figura 1 representa una vista en general
g esquemática del mecanismo con todos sus principales elementos in 
r, tegrantes.

i
nidadas:

En ella destacan las siguientes partícula—

1. — Motor
2. - Grupo reductor
3. - Excéntrica
4. - Cuerpo vertical

Activador
ó,- Pletina soldada al cuerpo (4)
7*- Cabezal de repicar
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y.— tope 
9*- ManiV'-ala

Tocias ncumátieas 
11í— Pivote de la egocéntrica

Be confosrmidaá. con la inyenciÓn, y según 
la realización representada, el mecanismo para el r 
temático de calzado incluye básicamente un motor (l 
recibe su movimiento una excéntrica (3) a través de 
reductor ¡2) para proporcionar en cada caso la velo

En relación con dicha excluir
daspuestc un cuerpo vertical (4) respecto de ella, y que, c-q^ /
ros oportunos medies de montaje, apoya en la posición de tra^^.
30 en el pivote Mljce-ia excéntrica (3 ) de modo que, si ésta -

* * * * *
recabe ai. movimiento en giro del motor, el cuerpo vertical (4^,
esta provisto de un movimiento ascendente—descendente. *..*

. * * *En el extremo libre del cuerpo vertical^?**

epieado au- 
) del que -
un grupo* * * * *

cidad adg*-*n * *

ica (.3) va.-

apoyado, el cabezal de repicar (?)
* . * *

efect

sm.ieto al bastidor portante del mecanismo de r'cr 
-̂3 une ía cabeza de repicar queda dispuesta en relación con la 

^acén—calzado (montada sobre un eje soporte y suscepti- 
ctuar por mecanismos complementarios un desplazamieo

periódico).
Este cabezal de repicar (?) va provisto,- 

-tntememee en su parte superior - ver ranura 1- de una ma 
^ para la colocación manual, en su caso, del citado -

cabezal de repicar (7), hasta su primera disposición enfrenta­
do a 1^ unión tacón-calzado.

Las acciones de repicado del cabezal (7) 
este por la compresión recibida a través de las --



tomas neumáticas (lO) — ver figura 1— .
El cuerpo vertical -(4) está provisto en -? 

sí de una pletina ( 61( preferentemente ¡unida .a él mediante sol­
dadura y en cualquier caso unida rígidamente), que,en posición 
de trabajo, queda dispuesta sobre un activador ($) y bajo un - 
tope (8) que limita su recorrido ascendente.

Con todo ello, al activar el motor (1) y
girar la excéntrica ( 3 ) ,  ( a  velocidad establecida previamente

* * * * *
en el grupo reductor), se produce un movimiento ascendente—<A<*ĝ

* * *cendente alternativo del cuerpo vertical (4) y consecuenteméu-* 
te del cabezal de repicar (7) cuyo repicado efectuado por laJ—

* # * *

comoresíán recibida a travos de las tomas neumáticas (lO), se-*
efectúa en una amplia zona a lo largo de teda la unión tac&íP-** * * *
calzado que, en orden a lograr que este repicado sea continuo—

*-1*;#;*
y uniforme, se desplaza según un movimiento periódico estable­
cido por mecanismos auxiliares.

Al  f i n a l  d e  l a  o p e r a c i ó n ,  e s t a b l e c i d a
. .  *  *  *estos mosmos mecanismos auxiliares al alcanzar au recorrido.*;!'.

*.r*
nal, el activador (5) entra en funcionamiento, empujando aseen 
dentórnente la pletina (ó) y consecuentemente al cuerpo vertical
íl? y cabezal de repicar (?) apoyado sobre él, en un cierto re
corrido, cuyo máximo viene delimitado por el tope (8) y es su­
ficiente para que se libre el apoyo del cuerpo vertical (4) so 
bre el pivote (11) de la excéntrica (3) de forma que ésta con­
tinua libremente su giro mientras actde sobre ella el motor (i)
pero el repicado ya no se produce.

Descrita suficientemente la naturaleza —  
del présente invento así como su realización industrial, sólo— 
cabe añadir que en su conjunto y partes constitutivas, es posi 
ble introducir cambios de forma, materia y disposición en cuan
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*<& tales alteraciones no supongan variación. sustancial del xis
?hO,

El solieivnnte, al a^pa^# de l,ps ^ppwg#&##< 
SntsFnaeionales sobre Propiedad Industrial, se reserva el d4ie.- 
ono do extender a esta desmanda a los países extranjeros^) si) tas 
ra posible reivindicando la misma prioridad de la presente sali 
citud.

N 0 T A ******

*

El Modelo de Utilidad oue se solicita co%o-i * *
nuevo en España, por veinte aros, de acuerdo con la vigente'^e 
gislací&n, deberá recaer sobre "MECANISMOS PERFECCIONADA PARá*- 
EL RElacASO AUTOMATICO DB CALZADO", en todo de acuerdo con i*E¡¡í̂ 
siguientes: .

R E I V I N D I C A C I O N E S-

1.— Mecanismo perfeccionado, para, el repí^
*cade automatice de calvado, del tipo en loa que el calzado vi** ¡j

*****
montado sobre un eje—soporte y provisto de un movimiento peüá**
.. - - - . *"** caco compuesto ae tres sucesivas rases? caracterizado porque - *
comporta, acoplado a un media motriz del que recibe su movimiep 
to, una excéntrica, en cuyo eje descentrado apoya un cuerpo] &— 
largado, ubicado en verticalidad y provisto en consecuencia de 
un movimiento ascendente—descendente alternativo; sobre este - 
alargado cuerpo apoya el cabezal portador del dispositivo de - 
repicado, unido deslizantemente a la carcasa por otros medios- 
y que, en el montaje, queda dispuesta su cabeza montada sobra- 
el eje—soporte: de modo que, en el recorrido de ida sobre las­
tres sucesivas fases, tiene lugar en dltima instancia, el moví 
miento ascendente—descendente de la cabeza en orden a lograr -

¡?j¡ el repicado de forma totalmente automática en una amplia zon%-
¡¡¡t de la unién tacén—calzado.

J!______________

K?.Vs.
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2.- Mecanismo perfeccionado, para el ^e-. 
picaño automático ce calzado, en toco de acuerdo con la prí^e'a 
reivindicación^ caracterizado porque incorpora también un acti­
vador provisto de un vástago, una pletina soldada perpendicular 
mente al cuerpo alargado y enfrentada al vásfago del activador^ 
y un cope que delimita el recorrido en altura de la pletina y., 
consecuentemente, del cuerpo alargado y cabezal de repicado re 
lacionados solidariamente a ella: de modo que al detectarse, 
medies auxiliares el final del recorrido de ida, salta el
vador, ¿levando la pletina y grupo soldado a ella hasta una e¿er+ **
ta altura delimitada por el tope y suficiente para que el due?r—

*po alargado libre de la excéntrica, en orden a lograr, de
automática, un recorrido de retorno sin repicado. *'

3 "MECANISMO PERFECCIONADO, PARA EL R3*-
PICADO AUTOMATICO DE CALZADO^, - ,, ̂̂ *

Según queda sustancialmente descrito en*.***t . * *la presente memoria descriptiva que consta de siete hojas meea&&
***'-grafiadas por una sola cara acompañada de^sus correspondientes,* 

dibujos.
Madrid, ^  B FE&,
El Agente Oficia

M!6UEL FERÜA^OE' - Í.CAYSA PtM%
P. P.
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