&NO ............ 149690 o o Expediente ntm. ... i

%&‘%\\ -

REG[STRO DE LA PROPIEDAD INDUSTRIAL
248611

3 , PATENTE DE TNV ENOION

MEMORIA DESCRIPTIVA |

 gue se acompafia & la solicitud de

. una PATENTE DE _ TNVENCION por Veinte afos, en Espafia

“  a tavor de

| nonmzxmmﬁsrmm

1 . ES?AﬁOLP- domiciliado en . vm,mcn

, de nac:onahdad‘ ‘

pam... 28 .

- callede .. D £ .

por:

' oy 140568

X o B Agente Sr. ... D B PABLOSe .




S
@O
q}e

248611

MEMORIA DESOCRIPTIVA

ey EETERETIT TS X SIS IR

PATINTE DE INVENCION.
PAIS ¢ Bspafla.
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La presente memoris se refiere, como su enunclado indlcea,
@ un sist eme automético mixto pare grupos o brezos & hidro-
compresidn, pere le confeccifn de infusidn de cafd, eistema
que presenta ceracterdstices especigles, &l disponer de ele-
nmentos suficientes pers poder funcionsr de forms autométice
0 a meno, segin a; desee 0 lo impongen las necesidades del
momentoe

Bon de sobra conocidos los grupos o brazos de palence,
que funcionan & menc, asl como los eutomfticos, que bien ges
por medio de cilindros y pistones; movides por cuslguler cla-
se de energfa, bia sea preeidn de mire o de vapor; de las
misme menera, se conocen loe que oona:}guen el automatismo
por medios abeolutemente meo&icos?, pero gea wne u otra for-
me la segulda, no son conccidos sistemas en los que indietine
temente pueden ser utilizedss la forme eutométics y la menuel,
y estea ceracter{stica ée le gque viene a presenter este nuewo
sistema, que, en esencia, esté constituide por wn juego de
excéntrices, movides por un eje sl que bien se moople wne
transmisidn de wn motory bien wne pelance pare ser movide s
meno en equellos casos en 1los que por cuslquier motive pudile-
re faller la energis que meve el grupe transmisor,

los mecenilsmos empleados en este sistema son totalmente
sencillos, tento en su construceldn como en su meneje, 1o que
hece que resulte ventejosos esobre los conocidos puesto que

resulte casi impesible que puedan ocesionar averies de gren
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envergadura cémo oocurre con equellos sistemes autométicos en
108 que une gran cantided de elementos eon necesarios para su
correcte funcionemiento.

A continuecidn se heré una detellada descripcién del sis-
tema que constituye le patente de invencifn que se solicita,on
referencie a los planos que se aoompaﬂm,‘ en 108 que 26 repre-—
sante: |

@ le figura 1, seccin longitudinel del bresoy e viste

‘46 perfil, en la posicién de vilvulas cerrades.

™ le figure £y le misme seocién, en la posicifn de val-
vules ebilertes.

Pn la figure 3, viste frontel del grupo ecopledo al grupe
de trensmisidn pere funcionemiente automético.

Fn le figurae 4, vista frontel ddl grupo pers. funcionamim-

0 manuel.
Seg'?z'n el ejemple de e] ecucidn representado, este sistema

estd compuesto por una leve 3 ecoplede a un eje W, situado en
le parte superior del grupo, de forma que sobre esta leve,quede
epoyad un rodille X cuyt; eje % esté unido a un breze P que,

en su extremdo superior lleve une menillae Ty @ le inferlor un
eje de giro R, presentand @ un peguefio 00do de le zonse préxi-
m sl eje de giro, wn contrapeso Be '

Este pelance P, por su eje de giro R,estéd unide e una pie-
ge A que forme el pistén de wn cilindro exterior L gl que por
un leterel se wmen les tuberfes 1 v 2 que vienen del depSsito
de agua, mientras por su extremo inferior quede ebierto con €l
alojemiento necesario pera el scoplemiento del portecolador V,
cerrendo esta selide por medie de un diafragme perforadok roe«
desdo de wne junte eldstios M, Fl extremo superior de este

cuerpo exterior L, queda cerredo por wne pleze & rosce O, Que
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pirve & wn tlempe de tepe y €poyo de un muelle interior N, y de
gn!a ael braze P el ® mo e horquilla donde se epoyen los

oo jinetes del eje W,

Fl muelle N impules & le pleza A hacie ebajey tenlendo
este pieza unes estopedes O epretedes por medio de unas cu-
fias Y, y de ma tuerce de epriete B, en su gone medie, mien-
tres e le gone exirems inferior presenta otrag estopelas
similares dejando emtre embes un especio o corona donde des-~
emboosn las tuberiss 1 y 2 del depdsito de eguae

pentro de este plezs pistén A, existe le vélvula E con el
cuerpo de velvulse D y obligeda por su muelle G e queder sobre
su geiento de pldstioo Q mientrae no exlste otre fuerze que la
levente de allee

™ el eje W de le leve, se he efectusdo un hueco de forme
ouadreds por el que se introduce un eje de ests mieme geccd én
8 que por su extremo contrerio, guede wmi® e otro eje 10 que
gire sobre un cojinete 13 y es s0liderio de una polea 11 & la
que llega el movimiento, trasles consiguientes reducciones y
trenemisiones, de wmn moter;’, estando el conjunto de pol,ea; C0=
jinete y ele sobre wn bastidor VJ.B situsdo peralelemente al
gTruple

Orgenizedo de este forma el sistemm, ocuando g_iré, la poe
lea 11 1o nerd tembidn el eje S y con 81 le lmvs que el pre-
senter su perfil més altoy entre los pungos a ¥y by ente el
rodille X, eleverd el conjunto de pelenca P y pieza A con lo
que la vilvule E se sbre dejando paéar gl egue caliente que
proviene del dspdsito, el l1leger la leva a presenter Su zona o
més daja, el melle N hece bajer el conjunto efectusndose la
hidrocompresifn, y en el momento en que es exactamente la

perte més baje de la leva la que gueda en contacto con el ro-
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dille, la palence P por m oontrepeso b bascule cayendo hacia
gdelante, de forme que avnque le 1e§a alga girendo no influye
en nada con respecto al reste del slatems, que ha quedado 4es-— .
enbragado, no volviendo a funcionar heste que & meno vuelve &

embragarse la pelence P introduciéndole en su sitio y dejendo

de nuevo en contecto al rodillo X con la leva 3.

Pare el caso en que por ousimier motive, felle le ener-
gle del motor que mueve la poles, se ha previste la coloca~
cién sobre el eje 8 de una palence  con brazos & que queden
sujetos ¢l citado eje por medio de unes tuerces 7 de forme
que @l ester — palenca en posicidn verticel queds la leva
presentendo ente el rodillo X su parte nés baje, y al incliner
1a palence hacie sdelente, se hece girer s la leve efectudn-
dope les mismes operaciones antes deecritase, A fin de que en
este ceso no se desembrague ls pelence P, ee hae previsto la
wlooacidn de un tornille 4 gue le fija en su posicidn de em~
brague, por lo que solemente est necesario empujer le pelence
haole sbejo menteniéndola en esta posiciifr.t" dursnte el tiempo
que se crea necesario peare une vez suelte, se engergune el
muelle N de volverlae & su posicién iniciel.

Pesorita suficientemente la naturel eza del iInvento y el
modo de llevarlo & la préctice, se hece conster que les dis-
posiciones enteriormente indicedes son susceptibles de mo 4l -
ficaciones de detelle, sin que por ello se eltere la esencila

del invento.
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Loe puntos de invencidn propie y nueve que se presentan
pare que sesn objeto de esta Patente de Invencién en Espeafia
por veinte afios, son los sigulentes:;

18,. Sistema mixto de grupes © brazoe & hidrocompresidn,
para eleborar cefd eutomiticemente o & meno'y caracterfizado
por heberse previsto el acoplemiente & eje que de ol movi-
miento, bien une poles de trensmisién, biem une pelence pers
su acclonanient e meno,

22,.. Sisteme segin punto 12, ceracterizado por obtenerse
él movimiento del pistén, por medioc de une leve que el girar y
estar en continuo contecto con uwn rodillo fijo e wne palence :
articulade el pistén, le hace moverse longitudinelmente,ebriens
4o le vilvule de admisidn de sgua en el interior del c:L‘l.indrO.é

38, Sistema, segin puntos enteriores, ceracterizedo por
neberse previste wn mmelle de recuperacién dd pietén a fin |
de efectusr la hidrocompresidn ouando la leva deja de actuar
sobre el rodille de le palencees

49, Sictems, segin puntos precedentes, ceracterisado por‘;
el hecho de que el melle de recuperecidn epoye su extremo
puperior sobre una pieza que actie oomq tepa deil cilindro d
tiempo que constituye la horquille de apoyo ddl eje de la
leve, y forme lea gufa pare la pelance portadore ddl rodillo.

52, Sistemm, megin puntos gnteriores, ceracterizedo por
- § heoi:m de que la pelenca portadora del rodilloc, tiene wn
contrapeso & £in de que ouand.d la leva lo permite, bascule
desembregando el mecenismo, y& que &l girer la leve y no
ester en contacto con el rodillo no se efectde el movimiento
eacenden‘bo del pistﬁno

63.«- Bistema, segin puntos precedentes, carscterizade
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porque el eje ds la leva, estéd previsto de manera gue puede
acoplarse g &1 una transmisién, y a un tiempo el acoplamiento
de varios grupos © brazos pare con mwn golo mand® traebalar an
cadenae

7%, Bistemas, segin puntos enteriores, ceracterizado por
el heoﬁa de gque cuando se emplee con mowimiento a meno, se
ha previsto un tornille de inmovilizecidn de la pelence de
embregue; a fin de que en todo momento‘ quede embregedo, ya
que oL tiempo &e compresidn se reguls a meno,

8%« "SISMEMA MIXTO DE GRUPOS O BRAZOS A HIDROCOMPRE-
SION, PARA ELAVORAR CAFE AUIOMATICAMENTE O A MANO“, todo tal
¥ conforme se describe en la presente memot:i.a, le cuel conste
de 154 1dness y a tftulo de ejemplouse represente en 1os ad- j
Juntoe dlbujos.
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