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PAI3ETE DE IN7OT02DN.

P A I S  t espaEa .

BDRAOJOR s SO AflOS.

OBJETO t ■ sia n im  misto de grupos o brazos a
*HIEROOOMPRESIOR,PARA ELAVORAR CAFE 
tAUTOMATICAMMTE 0 A MANO".

A nombre de * DON FELIX LOPEZ ESPIRAR.

R esid en te  en 2 YALMOIA, V ivons,  nnm. 2 8 .

n acio n a lid a d : ESPADOLA.

(P* 1 .5 3 8 *  A rft).
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La p resen te  memoria se  r e f i e r e ,  como su  enunciado ind ica , 

a  un s is t  ama automático mixto para  grupos o tra z o s  a  h id ro -  

oompresión, peora l a  confección de ¡infusión de c a fá , sistem a 

que p re se n ta  c a ra c te r ís t ic a s  e sp ec ia le s , a l  disponer de ele-» 

5.-* mantos su f ic ie n te s  p a ra  poder funcionar de forma autom ática 

o a mano, segán se  desee o lo  Impongan l a s  necesidados del 

momento»

Son do sofera conocidos lo s  grupos o tra z o s  de palanca, 

que funcionan a  mano, a s í  como lo s  autom áticos, que felen sea 

1 0 .-  por medio de c ilin d ro s  y p is to n e s , movidos por cualqu ier o ía ­

se de energ ía , felex sea  p resión  de a ire  o de vapor; de la s  

misma manera, se  conocen lo s  que consiguen e l automatismo 

por medios absolutamente mecánicos, pero sea una u o tr a  fo r ­

ma l a  seguida, no son oonooídos sistem as en lo s  que in d is t in — 

1 5 .-  temen t e  puedan se r u t i l iz a d a s  l a  forma autom ática y l a  manual, 

y e s ta  c a ra c te r í s t ic a  es l a  que viene a  p resen ta r este  nuevo 

sis tem a, que, en es enola, e s tá  co n stitu id o  por un juego de 

ex o ¿b trlcas , movidas por un e je  a l que felen se  acopla una 

transm isión  do un motor, b ien  una palanca p a ra  se r  movido a  

20*«» mano en aquellos casos en lo s  que po r cua lqu ier motivo pudie­

r a  f a l l a r  l a  energía que mueve el grupo transm isor*

Los mecanismos empleados en e s te  sistem a son to talm ente 

s e n c il lo s , tanto en su  construcción oomo en su manejo, lo  que 

hace que r e s u l te  ventajosos sobre lo e  conocidos puesto que 

86.— r e s a l t a  o as l im posible que puedan ocasionar av erias  de gran
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en v erg a* !»  « n o  oonrre con aauelloe sisteman aatomfctico» en 

lo e  que una gran can tidad  de elementos eon neceser io s  p ara  su 

correcto  funcionam iento.
A continuación se  Hará una d e ta lla d a  descripción  del s i s -  

tema que oonstltuye l a  p a ten te  de inesnclón que se  so l ic i ta ,c o n

re fe re n c ia  a  lo o  planos q.u® se  acompañan, en lo e  que ee rep re ­

sen ta:
m  l a  f ig u ra  1» sección  lo n g itu d in a l del Tarazo, en v is ta  

de p e r f i l»  en l a  posic ión  de válvu las cerradas,.

Sx l a  f ig u ra  B, l a  misma seodÓ n, en l a  posic ión  de v a l-

vulas ab ie rtas*
En l a  f ig u ra  3, v i s ta  f r e n ta l  del grupo acoplado a l  grupo

de transm isión  p ara  funcionamiento autom átloo.
En l a  f ig u ra  4 , v i s ta  f ro n te !  ddL grupo para- funcionamien­

t o . -  to  manual*
Segán e l ejemplo de ejecución represen tado , e s te  sistem a 

e s tá  compuesto por una le v a  3 acoplada a  un e je  W, situado en 

l a  p a r te  Bupeerior del grupo, de forma q.u® sobre e s ta  leva,queda 

apoyado un ro d il lo  X cuyo e je  Z e s tá  unido a un braco P q.ue, 

4 5 .-  en su  extremo superio r l l e v a  una m anilla  I  y en l a  in fe r io r  un 

eje de g iro  R, presentando en un pequeño codo de l a  soné p ró x i-

b& a l e je  de giro» un contrapeso 5*
E sta  palanca P» por su e je  de g iro  R ,e s ta  unida a  una p ie -  

s a  A que forma e l p is tó n  de un c il in d ro  e x te r io r  1 a l  que por 

50*- un l a t e r a l  se  unen la s  tu b e r ía s  1 y 2 que vienen del depósito 

de agua, m ientras por su  extremo in fe r io r  queda ab ie rto  con tíL 

alojam iento necesario  p ara  e l  acoplamiento del portaco lador V, 

cerrando e s ta  s a lid a  por medio de un diafragma perfo rador ro­

deado de una ju n ta  e lá s t ic a  M. EL extremo superio r de e s te  

55*— cuerpo e x te r io r  1 , queda cerrado po r una p ieza  a  ro sea  0 , qu®
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■ lrr«  a  un tiempo da ta p a  y apoyo do un m e l le  I n te r io r  H, y de 

n í a  d e l t r a e e  P a s í  «  mo l a  h o n r i l l a  donde eo apoyan loa

eo jin e te s  del e je  W.
EL m uelle N Impulsa a  l a  p ieza  A h ac ia  abajo , teniendo 

6 0 .-  e s ta  p ieza  unas estopadas 0 apretadas por medio de unas cu­

fias Y, y de una tu e rc a  de a p r ie te  B, en su zona media,, mien­

t r a s  »  l a  zona extrema In fe r io r  p re sen ta  o tra s  estopadas 

s im ila re s  dejando en tre  amibas un espacio o corona donde des­

embocan la s  tu b e ría s  i  y 8 del deposite de agua#

65. — Dentro de e s ta  p ie za  p is ta n  A, e x is te  l a  v á lvu la  B con e l

cuerpo de vafvu la  2) y obligada por bu m uelle 0 a  quedar sobre 

su  a s ien te  de p lá s tic o  Q m ientra# no e x is ta  o t r a  fu erza  que l a  

lev an te  de e lla*
m  e l e je  W de l a  le v a , se  ha  efectuado un hueco de forma 

70.» cuadrada por e l que se  In troduce un e je  de e s ta  misma s s e d á n  

3 que por su  extremo eo n tra r io , queda unido a  o tro  e je  10 que 

g i r a  sobre un ©o j in e te  13 y es so lid a r lo  de una po lea  11 a l a  

que l le g a  e l  movimiento* t r a s la s  consigu ien tes reducciones y 

transm isiones, de un m otor, estando e l  conjunto do poü^ea, ©o— 
75.— j in e te  y e je  sobre un b a s tid o r  IB situado paralelam ente a l

grupo.
Organizado de e s ta  forma e l sistem a, ©uaná© g ir a  l a  po­

l e a  11 lo  h ará  tam biln e l ojo S y con &L l a  le v a  3 que a l p re­

se n ta r  su p e r f i l  más a lto 1* e n tre  lo s  puncos a  y b , ante e¡L 

80 .»  ro d il lo  X, SLeverá a l conjunto de palanca P y p ieza  A con lo  

que l a  válvu la  E ae abre dejando pasar a l  agua ca lle n to  que 

proviene del deposito , a l  l le g a r  l a  le v a  a  p re sen ta r  su zona n 

más b a ja , e l  m uelle H hace b a ja r  a l conjunto efectuándose l a  

hldrocompresión, y en SI momento en que es exactamente l a  

85 .— p a r te  mas b a ja  de l a  le v a  l a  que queda en contacto con e l ro -
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a m e ,  l a  palanca P por ai contrapee© B bascu la  cayendo h ac ia  

ade lan te , de forma que aunque l a  le v a  a lg a  girando no Influye 

en nada con respecte  a l  r e s te  d e l sistem a, que ha quedado des- 

entregado, no volviendo a  funcionar h a s ta  que a  mano vuelva a 

0 0 .-  embragarse l a  palanca P In troduciéndola en su  s i t i e  y dejando 

de nuevo en contacto  a l  rodi l l o X con l a  le v a  3*

Para e l caso en que por eua ljile r motive, f a l l e  l a  ener­

g ía  del motor que mueve l a  po lea , se ha p rev is to  l a  coloca­

ción sobre e l  e je  S de una palanca 9 con tra e o s  8 que quedan 

9 5 .-  su je to s  e l  c itado  e je  por medio de unas tu e rc a s  7 de forma

que a l e s ta r  e s ta  palanca en posic ión  v e r t ic a l  queda l a  lev a  

presentando an te  e l  ro d il lo  X su p a r te  más t a j a ,  y a l  in c lin a r  

l a  palanca h&o la  ad e lan te , se  hace g i r a r  a  l a  le v a  efectuán­

dose l a s  «Tnftja oporaciones an tes d e s c r ita s • A f in  de que en 

100.— , e s te  caso no se  desembrague l a  palanca P , se  ha p rev isto  l a

oolocación de un to rn i l lo  4 que l a  f i j a  en su posic ión  de em­

brague, por lo  que solamente est necesario  empujar l a  palanca 

h ao la  a ta jo  manteniéndola en e s ta  posic ión  durante e l tiempo 

que se  c rea  necesario  para una ves s u e l ta ,  se  encargue e l 

1 0 5 .- muelle N de v o lv e rla  a  su  posic ión  i n i c i a l .

D esc rita  suficientem ente l a  n a tu ra leza  del Invento y eOL 

modo de l le v a r lo  a  l a  p rá c t ic a , se haee constar que la s  d is­

posiciones anteriorm ente Indicadas son su scep tib le s  de modi­

ficac io n es de d e ta l le ,  s in  que por e llo  se  a l t e r e  l a  esencia 

1 1 0 .-  del invento .
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1 1 5 .-

1 2 0 .-

1 2 5 .-

Lo0 puntos de invanclan p rop ia  y nueva que se presen tan  

para que sean objeto  de e s ta  P a ten te  de Envendan fin España 

por v e in te  afSos, son lo s  sigu ien tes:;
1* .— Sistem a mixto de grupos o brazos a h ld ro  compresión, 

p a ra  e lab o ra r cafó automátleamant e o a mano, caracterizado  

por haberse p rev is to  e l acoplamiento dL e je  que ^a e l movi­

m iento, b ien  -una po lea  de tran sm isió n , b ien una peíanos para 

su accionamiento a mano.
8 * .-  Sistema según punto 1®, earac te rizado  por obtenerse 

e l movimiento del p is tó n , por medio de una le v a  que a l  g ir a r  y 

e s ta r  en continuo contacto con un ro d il lo  f i j o  a una palanca 
a r tic u la d a  a l  p is tó n , l e  hace moverse longitudinalm ente,abrían* 

do l a  v á lv u la  de admisión de agua en e l in te r io r  del c i l in d ro .

3 * .-  Sistem a, según puntos a n te r io re s , caracterizado  por 

haberse p rev is to  un m uelle de recuperación  dá. p is tó n  a  f in  

de e fec tu a r l a  hidrocompresión cuando l a  le v a  deja  de ac tuar

sobra el ro d il lo  de l a  palanca .
4*.— Sistem a, según puntos precedentes, caracterizado  por

130*- a l hecho da que e l  muelle de recuperación apoya su extremo 

superio r sobre una p ieza  que ac tú a  como ta p a  del c ilin d ro  &
;

tiempo que co n stitu y e  l a  h o rq u illa  de apoyo dSL e je  de l a  

le v a , y forma l a  gu ía  p a ra  l a  palanca portadora  del ro d illo *  
5®.» Sistem a, según puntos a n te r io re s , carac te rizado  por

135, — SL hecho de que l a  palanca portadora  del r o d i l lo , t ie n e  un 

contrapeso a  f in  de que cuando l a  le v a  lo  perm ite , bascu le 

desembragando e l meeanlsmo, ya que a l  g i r a r  l a  le v a  y no 

e s ta r  en contacto con e l  ro d il lo  no se  efec túa  el movimiento 

esc endente del p is tó n .

1 4 0 .-  68.— Sistem a, según puntos p receden tes, caracterizado
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porgue d i a jo  de Xa le v a , e s tá  p rev is to  de marera que puede 

acop larse a  l l  una transm isión , y a  un tiempo e l  acoplamiento 

de v ario s  grupos o brazos p a ra  con un solo mando tr a b a ja r  en 

cadmía*

145.— ?•*** Slstemay según puntos a n te r io re s , caracterizado  por

el hecho de que cuando se  emplea con movimiento a  mano, se 

ha p rev is to  un to m i l lo  de inm ovilización de l a  palanca de 

embrague, a  f in  de que en todo momento quede embragado, ya 

que e l tiempo de compresión se  reg u la  a mano*

150.- 8>*- "sianaiA. misto de grupos o brazos a hidrocompre-
3J0F, PARA ELAVORAR CAPE AUTOMATICAiOTTE 0 A MAM)", todo t a l  

y conforme ee d escrib e  en l a  p resen te  memoria, l a  cual consta 

de 154 l ín e a s  y a t í t u l o  de ejemplomad rep rese n ta  en lo e  ad­

juntos dibujos*
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