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PATENTE de INVRENCION

— o i — o e o o o . o
SOIIID RN NN T STIY SN D I DI O S e e =ERTm oo

gue se golicita por veinte saiies para tdo a8l Terrhtorio WNacio-

nal y sus Coloniss, a favor de INDUSYRIAS ALBAJAR S.4. de nacip

nalidad espsfiola, rasidsnte 2n Hduesca, Carratsra de Jaca,sien=

@

do inveneién por:

" UNA MAQUINA COSECHADORA AUTOPROPULSADA *

El sresente registro de PATTWNTE D7 INVENCION, concierne coms
su enunciado indica, una miquina cosaschadora autopropulsada,de
acuerdo con la deseripcién detallada que de la misma se resgliza,
debie ndo intarpretarse siempre ests conceptomen su més amplio -
sentido y nunca en limitativo.

Para mejor comprensién de este 0bjeto, se adjunta a 1a presen
te memoria deseriptiva, las ®wrrespondisntes hojas de planos, en
Ias que a titulo de ejenplo se represents todas ¥y cada ung de -
las partes que lo “ornan y ralacidn ques guardan entrs st.

Eh las citades hojas de planos, se apracian las raefarancias -
correspondiantes a los distintos mecanismos funcionnlas de la m4
guina cuyo registro se preconiza.

Para su m2jor intsrp-st-cién se detallan por cepar=do los sig
temas y mecanisuos de 1g cosachnadora.

Tenem gt

A.~ PIATAFORMA DE CORTE.— Bste me canismo est4 constituido por

una sierrs dentada dotada de movimisntes al t2rnabtivo por el sig~

tema de bisla y unos dedos 0 puas fijos.

La altura de corte estd regulads Dor medio de un mando hidran

»
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lico, sisnio asinmismo r2rulable el molinets da agpas por medifo
de unzg guia bperforadn, facilitando dicio molinets »1 corte de
Ia miss 21 colocarla °n posieibn imelinad: sobre la siarrge-

Una vez cortada 1a mies es transportads hasta la ewbocadura
del aearrassdor Por madio de un eilindro con dos sinfines an -
distinta dirsccién, unidos 2 2l ceniro por ung especis: de pa-
letas dentadas que situan la mies frente al alevandor.

Todo 2l sistema de corte =28t4 colocado @n la parte frontal -
de ls méquina lo Que  permite antrar cosechende en ol campo di-
rectaments sin pravis apertura de calles.

Bs objto de exoresa reivindicacidn =1 glstens de accionamiep
o de 1z siarras o, cuyo funcionzmisnto eg o1 Siguientes

la polsa - a v por medig d=1 eschniricc -2- G£ up mo viniento
de ¥@iven a 1- biels =3~ lz cual lo tronsmits a la articulacidn
21 #scuadra -4- =0 cuvo ex rang -5- =2i-entido del mvinientr de
vaiven ha girado en 902 en dicio extremno a 81 con un tornillo -
Pasants jus Ia “ij- 2l nisno por presidn hay un=s bolg abrazads -
por dos casqueiss asféricos Qe con la citada bola o nstituyen -
unz r sula, dichos casqueras ge prolongan por un brazo en cuyo -
extremo ofussto se sncuentra ol dispositvo de transmisidn del _
mvimignt de la sierrs por medio de un taco de gomn, sjustable
bara compensar de8gastes de usc, portendo dieho tao un alo ja~—
mientoppara el bulon de la sisrra, apreciado en la re”erencia M.

Bxiste taumbien el sistemsa hidradlico de regulacidn de 1a gl
tura de corte refersncia -—N- ¥ cuyo funcionamiento es al siguie p
tet

Un comlucteo de aceite -a- suministrg desde 1a bombg aceite a
presién al embolo —b- por cuyo efscto el vastasd -e~ sale del -
embcle en la dirsecidn de 1z faecha que al actuar sobrs la pslan-

€2 —d-e~f~ que gira en =-ge produce loz despl azamis mt0s de la mig

M2 cus ge indican an las flachas =3w ~o= =Pfm YV ~lh~e.
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En -i- existen tres mualles de sxtensidn Q2 faeilitan el
desplazamiento - f- y en -j= existas un tensor de regulacidn de
la tensidn de los muelles.

Asimisno existe o tro tenser en ~h= que ajusta las alturas
de la plataforms ds corte, de scusrdo con los desplazamisniog
del vastago de 1z bomba.

Para descender el Corie, bastz disminuir 1a prasifn de acei
te que viens e In bomba, lo que se afactus con los mandos de
la misma situadcs en 2a plaza dsl maquinists, con lo que los -
movini-ntos vy desplazami=ntos de las Tlechas gon los contrarios

a los oue han cuedade indicadose

Be~ BLTVADOR DE LA MI®S.. Tiens por misidn »1 transporte de
la mi=s desds 1n plataforua de corte —A- hasta 21 batidor regu-
lador —C-,

Lo wnrstituyen an =sencia dos ejes -g- Y —b~ giratorios con
un pifion solideric en cada extramo de cads 2j2 que arrastran -
dos cadnas —c *n 2l zentido de 1= flacha, =aire diciins cade-
nas y seclidarios a ellag, sxistan unos engulares con un lado en
d ente ds sieprs =u® racogen la misg en =8= ¥ aprisicnandicla en
el fondo ds chapa ~f- 1pa conducen hagta ~g~ donde la fora ol ba
tidor Peculador —C

C+- BATIDO R RTGUL iDOR._ Tiens por misién o1 recoger la miem

Que le envie o1 elsvador J Proyectarla sobre a1 cilindro desgra
nador de una *ornme ragud are

Bsta con:tiiuido POT un ftubo cuadrsds de chzps, con cuatro .
8spas que ziran con 2l ej= del %tubo g gran velocidad con lo que
S& asegura unz resularidad grande en la alimsntacidén al dssgra-
nadors

D.- DISPOSITIVO DR PROEQION DEL CILINDRC DESCRANADIR o Tie

B2 por Tinnlidgad -2 2 elger pise’ras, hiarros Yy ot ros cuasrpos be
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sados que svant almente pud israrintroducirss con la mies ¥y evi-
tar qa=2 Ilamyan ol fdenrpeanador ¥ Produzcan averiag.

Su cons Yitneidn ¥y fuaclonnvientc ss al sisuiznte;

Una chepa acanzlads del perfil indicndo an 21 dibujo =D» si-
tuada y sujeta delants dal concavo en cuyo canal -a- ga alejan
bor gravedad losz cusrpos p2endos.

B.- CILINDRC DRUSIRLNADOR. - fisn= por mis ién, Juntaneste con
los concavos, 1a trills de 1 mies. »

Bste conctitutdo por un ej2 horizontal sobrs =l qus van soli
darios tres dircos & los Gie se atornillan ccio barras estri g
das, g rando todo ello g gran velocidad que puede regularse reg
tringiendose o acel srandose, segsun 1as caracteristic s y ssta-
do de la mies.

M.- EMBRAGUER MONODISCO PARA ®o MOVIMIZIT0 DI TRILIA,~Tiene —

por misién el pod-r desconasctar al movimiento de trilla cuando
1o mécuina ha de es’ar con el motor en marcia sin necesidad de
trillar y trancnitisnioc Merza 21 mecanismo da arrasiras

Bst2 mecanisno cons ists gsancialmarte an un »’» huece =~g- -
Gu= transmite =l wovimisnid sz 1o polea del cilindro ¥ la del ba-
tidor de 1= mfouina qus muevs los mecanismos ds $rillse

Por =1 intarior de dicho eje husco va 21 sjs whe que solida-
rio al eje del motor mueve o1 necanisno de arrastre e 1la nfouni
nae.

Bn un extremo dsl eje -s- estédn situados Ras mencionadas po-
leas del cilindro desgranndor‘y del batidor, an el o%r ext remo
termina por una punts estriada qus 1o hace solidaric al plate —
de arrasire —-n- apoyandose por éieha punta sn un ¢o jinete de o
Ilass

Roscado a dicho plato de arrastre va ol collarin tensor -V
y los gatos —X= Qque actuan sobre el plato de Prensa embrague

=Yy- cuya prensa al sresionszr sobre la maza de embrague -z- ha-
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ce qus 21 =2je ~g~ gire solidario con =1 volants del motore

La prssién de 1la prensa da etbragus s2 obtiens por medio fe la
pzlnnca -a- que actun sobre =) collarin —b- an los tetones -c-,
producisndo =1 das;::l:—azami#nto La 1z pisza -d~ maza de empuje, cum
yo desplazanis n’o ~y- a través de los art icul=ciones -e~ produce
la acecién de los ga%os' -X~ s0brs la prensa y desembrazado cuandp
la palanca del smbrague se acciona en sl sentido de 1a flecha -al-

Todo =sste mecanisio do 2mbrague va deniro de la carecasa - f- 80
lidaria al moior v oue soperta 0 apoya al 2J8 =s5- por madio del -
® jineta ~g-.

N.- SISI®MA HIDRAULICO VARIADOR DB VEILOCT DAD UB ARRASTR Be— EI

mismo esta conetisuido por un ej2 qua sale directaomsnte del motor
¥ solidaria al misno =sta 1= senipolea ~b~ que conzsituye »1 lada
fijo del canal de la polss. 31 otro 1lade lo forma la semipoles ~o-
desligante on el sentido lonsitudinal del eje vy sujta por =1 -
chavat~r0 —d- para impadir =1 giro sobrs si mismo.

Sobre =1 cubo -e- fijo @ Ia semipoles —c— ce monta un anillo -
giratorio - gobre cojinets - bolas, nrovieto de dos tetones — g~
Que Imprime a lz sasipolea el desnlazanisnto en el zentido d e la:
flecha -h~ cuando 1a paiznca =i~ marchz en el eantido 4 - 1z flecha
—j= al girar sobre =l ejs ~k-. Con sste movimien to se juntan Ios
dos Iaterales de las samipoleas ~be y -c- ¥y la correa trapszoidal
quas se apoya en dicuos laternles sa 2leja del centro ga Ziro, es
dacir ous sumanta su radio de desplazamisanto circulsr ¥y valocidad
line&I.

Bl desplazamiento -j- ds Ia palanca =i- se obtisne por medio -
del embolo de dobls 27acto -I1e- gu2 se suministrg de aceite g pPre-—
sién desde 1a bomba -u~ por los conducios =, 0 —=h- szgun se de-~
see el desplazanmiento —pw ¢ =Q—e

O.- BOMBA HIDRAULICA PARA ACCION AMIENTO DT MU CANISMOS TR ELEVA
CION DE FLATAFRM& DE CORTE Y DB VARTADCGR DE VELCC IDAD DR ARRAS——

TIE DE LA MAQUINA.- Esta bomba elimenta al smbolo de doble e<so-
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to del variador de velocidnad por medio de las dos salidas de
aceite a presién —a- y -b- y al embolo del mecanismo de ele-
vacidn de la plataforme por la salida -e-.

®1 funcionamiento de la bomba es =21 sipguiente:

Un eje -d- muevé al rodete -2- en 2l que van alojadas las
paletas -~ ques sisnpra =n conbtacto con laos pared=g interio_-
res -g~ d2 la pleza -h~ se separan o aproxinman del cantro de

1beniandoess dicho contacto por 1o presidn que ajsrce -

o5

girc, mn
2l aceits de los conductos -i- en comunicacién con el ac2ite a
presidn de las cf nras =l=.

Al oirar el rodeste —7- 2n 21 sent 'dc ds la "lecha, sntrs -
ac 2ite por mepiracidbn 2n las cavidades 1 y 2 en comunicacidn -
con los conductores dse suministro =Jj- por efacto del giro y al
rebagsar ls Dpileta el conducto -i- queda =zislado el zceite en
1z caidad -3-. Al continuar el giro la cabidad -3- pasa a las
posicionas 4 v 5. en donde por reducirse el volomen de las mig
mas seg presiona el aceite gque smle por los conductos —-k=. Como
el régimen ds giro del rodete es del orden aproxim do de 3.000
r.pPoMes, la bouba aspira s impele 3.000 veces el volumen o capa
cldad de aceite de espadio -3~ produciszndc un caudal muy regu
lar y abundante.

Desde los conductos -k-~ de galida de la bomba, =21 acsite -
pasa a las camaras #E=- que son las que suministran presion g -
la parte posterior de las pale-as. Desde 1z camara -l1- el acei
te pasa por 2ol conducto =11~ hasta =21 embolo del control de -
mndo d2 la plataforma. Bn la posicidy de punio muerto, el con
trol facilifta =1 retorno de =ceide al dsposito, vponisndo en co
muhic acidn =1 conducto -11- con 2l -m=- (siguisndo sl paso que
se indica con la flecha) y el que indica en 1a planta correspon
di ente -F= hasta llegar al orificio m5 qwe comuniea con el depo
sito. En e=sta posicibn la plat-forms quela fija 0 en su punto

muertos
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Do 1a misma menara g accionando =1 con,rol en ~»1 ssutido de

la platzforma ratorne al

N

175 1a flecha -h-, 21 seaita del embolo &
deposito, descendiendo st y actusndc en el gantido ds 1z fle-
cha -p- ge enwia aceitve a dicho abolo y por lo tanto se eleva
1z plataformas.

Parn =1 mando del embolo de doble =fecto del variador de velo

80 cidad As arrcstre d2 1a miaqaina, se toma 1 aceiie de la bouba -
can el control anteriorments descrito en punto muertospor el ori
ficio -m2-, acclonando ests ssgunde ecnbolo de contrcl =n el sen-
tide d= 1ln flecha —0— Yy 2 través de varios conductos sale el acel
ts par sl orificio -b- ¥ sctuande scbre dicro subclo en el senti

I85 do ds 1o “lecha -q- sale por al orificlo —a=e

Po~ MRCATIGIO D0 CRANSUISION DB FURRZA PARA ARIASURE IE La MA-

JUINA. Su cons tit w¢ién v funcionauiznto 88 sl siguiesnte:
Ta polza motriz —a-— tranznite la fuerza del motcr por la co~-
rrea trapem idal -b- a la polea scC- ds 12 cajs d= cambios y gru
190 po 4 if erencial -d-. De dichz caja salsn los palieres —e- en Cu-=
Yo s ’extremos ga ancuentran los pifiones -f~ au= atacan a les corg
nas -g- solidariss a los discos da las rueias morices, producizn
do el movi.niento de avance de las mismas on el interior de las -
corcnasSe

195 Se~ AJIS T4DOR DE REVOLUCICNES PARA DESGRANADOR .~ Tienepor Ob—

jeto el poder aume ntar o disminuir las revolucicnes del cilindro
desgranador sin variar el rdgimen de marcha de la maguings
Dic ho mecanisno presania esencialmente la caracteristica de -
poder variar la cota ~d- de la polea y asi gumentar o disminuir
200 al dismetro y la veloc i nd lineal de Is correa POT medio de las
arzndslag —r- Cuyoc unuma2ro varis, serun se gulera disainuir o au-;
manta- respachtivamante dicha valociiad de lo indicads correfs
Bn los plonos =djuntos, l-s fizuras 18, 28, 38, v 42 indican

resnactivamante todes 1os e conignos =CO plados sobr= 1: astructu-
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ra genzral de la méquina.

Las demfs £izuras, represantan los despleces de los mecanis-
mos que forman parte de la miquinas

Wsencistmente Ia miquina consta de un bastidor ds pérfiles -
laminz dos sobra al Que van mont=dos los mecanisnos ds corte,tri
11 n, clreificacibén v un motor cue acciona dichos mecanismes a -
1a vez guse =8 2l que nueve 1 méouina para su tre ainéidne

Completan la miquina ob jeto de este registro, diversos mecas
nismos de conduccibn de Iz mies y grano desde =l corte hasta la
expul sién de la paja y snsacado del grsno y sus correspondientes

mndo o desds 2 puesto del maguinista y de acusrdo con la deg——

i

eripeidn ~eneral ¥ particular de la méq ina reprassntada grafi~
camante =n los =djuntos planos para su mejor ileantificncibn.

Bota cosechadora perfeccionada tiene comw funeibén la realiza-
cidn simultianea do lsas fagnas de siega y trilla de cereales sin
e cegided de ningun otro vehiculo de arrastres

¥l funcionamiento general de ha mdguinz es =i siguientes

Lo mies cortada por la plats’orma -A- pasa a trovés del eleva
dor -B~ hasta el batidor regulador -0~ quedéndoce an el digposi-
# vo de proieceidn -D- los posibles cuerpoc schrafios v pasando
1z mies al cilindre d@sgranndor -B. donde dicia mies se trilla y
se separn parte del grano que atravegando lons re2jdllas del concg
va -F- cas gl plano conductor -l1- el resto de paa y grano sale

msta a1 batidor 8= que la proyacta a loc s~cudidores -H- en dn

de g2 sepsra la paja, que sale por la parte posterior, del grano
qua descisnds por al Tando d2 low sacucidores hasta el plano con

ductor da grano —l-. Al final de dicho planc se encuahtra la caj&
de crihas -K- donde un sistens da estas ayudadas por ls corrien-~
ta o nirs ol ventil-dor —Hw- resliza la limpisza del grano y la

separncibn de Ias granzas, yendo primero al sinfin de grano lim-

pio =I- y las segundas al sinfin de retorno de granzas -LL-. B
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grano limpio pasa desde =l sinfin -b- o la rotativa -T- a tra~-
vés del elevador -U- donde 82 realiza oira limpia y finalmenm
te pasa a los sacos. Ias granzas.a trawés del slevador —V- re
tornan de nusvo al cilindro desgran-dor Prra su nusave trillado.

Descrita suficientensnts 1g invencién, se hace const oy BXew
bresamesnte gus cual quisr modificscidn de detalle U2 se introe
duZeca en la mismz, se connilerars incluida den%ro ds 289tz pro-
taccidn an tonto du2 no alters o mo I figu e eaencialmente su £i
nalidad carzcteristica.

T e WO T A e e e e e e e 9 et e e o e #8 re aan an rt m

Por Yltino, se dsclara de novedad y propia invencién lag sj
M i ntes:

TTTTme=r—=m===~ R EIVINDICAQ T OV B S cmmmmmecme

1.~ Una néquina cosachnde ra aatopropulsada,caracterizada esen
ca zlmente por comprend=r un mocanisic ds accionamianiy de la -
slerra ds cocrte ¥ que =st4 constitoide POr una polea cue por -
medio de un excénirico da un movimianto dge Valven a una biela,
la cual 1o transmite a 1a arﬁiculacidn en escuadra sstablecids
en cuyo extremo el sentido dol Qovimiento de vaiven ha &irado
=n 902, en dicho extremo y suijeta a el, con un tornillo pasan~
te qus 1a fija al misuo por presidn, hay una holsa abrazada por
dos casguetes asfhricos Que con la citada bola constituyen ung
rptula, prolon~dndoss diclos casqu=tes por un brazo en cuyo -
O m exiremp ss spcuentps el disposi $ive de transmisién del mo
viaiento n l1: giarrsg bor medio d2 un taco de goma ajustable pa-
ra coumpensar desgastag de uso, llevando dicho t=co un alojmiqg
to para & bulon de la sisrra.

22 .- Ung méquin o cosachadorg autopropulsada, Segun la ante rior

reivindicacidn, caractarizads esencialimante por cemprand:-r un
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mecanismo hidraulieco de regul acién de la aliurg de corfe, cong-
i tuido ner un conducto de aceite qQue suministra desds la bomba

aceite a prasifn a un 2mbolo por cuyoc =2f=2¢%0 un vastaso sale - °

:

i
)

d21l embolc an direccidn conveniente cue a8l actuar s0bre la'palag
Ca corresnpondisnta Firatoria, produce los desslazanisntogs de 1la
misma sp formg tdecunds, cemroriande bres misll ag de extensién -
que facilitan e1 despl agsuis nip J eonprendie=nic un tensor de rew
gulacién de 1n teusién de los muelles, existiendo otro tengor -
Que ajusta las alturas de 12 plataforma de corite, de acuerdo con
los dessl azamis ntos del vastago d» 1g bomha J Para descendapr el
® rte hay que reducir lg presidn de aceita Brocecentes de la bome
ba, 1o qus se Verifica con los mandos de la misas situzdos en -
la plazs gel maquinistge

38 o~ Una méquina cosschaodors autopropulsada, Segun las anteri gee
res reivindicaciones, carzctorizada esenclalmente por comprendarp
un mecanismo ga Proteceifn del cilindro desgran=ador, due egtg o
constituido por une chapa acanslada de perfil con jeniente, situg
da ¥ s:jata d>rante dal cone avo en curo canal zs alojan por gram~
Vedad los cuerpos pas-dos e eventualmente pudierap intro queir
Se con la mies y evitar que lleguen gl desgranado re

42.~ Una micuing cosech:zdors autopropulsada, Segun las anterigee
res raivindicmciones, caractarizada ®52ncisina ts por comprand-=p
un embragzue monodiseo para el movimienty dalg trilla, cue desco-
necta ol mowimiento 4 e trilla cuando 1ga nfouing ha de estar con
el motor sn mar ha sin precisidn ge trillsr v transaitisnie fuep
z28 al mecanismo ae¥amrastre, que estd cons tituido Por un eje hws
€0 que trabsmite movi: e nto g lg polea de un cilindro y 1g del
batidor de 12 wméquing que muevs losg Macanignos de trilla, Yyendo
por el inte rior ge & cho eje Lueco 0t eja gqua solidario gl del
W tOr muevs el mecanisuo de arrastrs de la mfquina estango situg

dos en un exirem del eje las poleas del ¢ ilindro desgrancdor ¥

del batidor ¥ el extrsmp Opuestic termning an una punta estriads -
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ot

gue lo h=ace soliderio al plato G2 spractirs opoyandose por dicha

roscado a dicho pleto de -

o]

punta en un cojinet~ de bolas, vans
arra stre Qn coliﬂrin fepsor ¥ Unos gatos ouR setunnsobre el -
plato de prensa embrague, cuya prensa 31 presionar sobrs la m@-
za de smbragus hace qus al =jwm glrs solidaric con 2l volante del
mo tor , obienisndone 1 presibn de émbrdgue cor m=dio de una P8~
1= nca cus achum SODTR sl colls rin en los tatones, orodnclendo -
2l desplazamiento da la pleza maza d=2 anpije, QYo émaanlazanien
to a travis de las ariicul~cionss producs la segcion de 1log ga-—-
tos sobre la prensa v dsambragado cuandc la palanca da eMbragné
se acecilona 2n uns cireccion prevista, y=udo montado wodo este -
me canismo de eubrague dentro de una carcasa golideriac al motor
y que goporta o apoya un eje por medio de un cojinete.

58 .- Una méquina cosachadora autopropulsads, segun las anterio-
rag reivindiczciones, caracterizada egancianlments por compran=-—
der un mecanisno nidraulico vorindor de valocidsd de arrasire,
o nssituidopor prasentar an ejs cue sals drecionante del motor

-

v solid-ris &l wismo hay uns senipolaa cus constituye el lado

e

fijo dal canzl ds la polea, sstondo formado el otro lzdo por =

(H
pus
4

ot ra gemipolaa daslizante on 21 s=2nti

r

10 longitndinsl deol aje ¥

etr por un chnvatero para imp=dir el ziro socbre o1l miswo,mon
tandose sobrs =21 cube fijo & una semipolea, un anillo giratorio
scbhre cojineias a belas provisto de dos tetones qie imprime & -
1a semipolea un desplazaniento adecunde cuando unza palanca se -
desplaze apropiadamsnte al girar sobre 21 ej2, Juntaniose con -
este mov imiento, lés Laterales de lag semipoleas y la correa -
trapemidal que se apoya en los citados laterales se ai2ja del

centro ds giro, aumentazndo su radio de giro y velocidnd lineal,
obtenisndose =l desplazamiento d2 1a palanca por medio del embo

1g de dohle efecto Que guministra de aceite = presidn deade l1la

bomba por unos conduictos, Segun Se desee ol desplazamisnto.
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62 .= Una méguina cosechadors autopropul sada, sSe8zul 1as anbesric-
reg reivindicaciones, caracherizada asencinslmente pol comprender
unse bomba hidraulico para sl accionamisnto de 1o mecanismos de
elevacifn de la plataforma de corve ¥ de varindor des valocidad -
de arrssire 12 la méouing, astéd cons tituido por uns bomba propig
mante dlecha w2 alimenta =@ 2nbolo da dobla =27=chto del varilador
da velocic-d por mesdio de galidad de aceive a presién y al embg
1o del mecanismo de slavncifn de la platslornz, mevisndo un eje
s un rodata an el qu2 van a‘ojadas las PRl atas one sianpre en <
variores e una plsza, S8 saparan o
aproximan &sl cenbro de giro, mantenlendo. e Gicho contacto por -
1z presidn gue sj=rce a7 nmeeiis de los conducios corraspondientes

en comunicacién con el acelh

®
y)

= presifn d= un~s canarse establaci
das v al girar =i podets 2n 21 sentido ccn aniente s2ntra aceite -
por aspiracién en unzs cavidades en conunicecidn con los conduc—

1

tores de suministro por els %0 Ga’ giro y =l rebasar la paleta -
el coml ucho queda aislado el aceite on otra cavidad ¥ 21 contdl ~--
nuar el ziro dicha cobidad pasa a otras posiciones funcional e --
previstas, en donds por reducirse a1l volumen de las misuaS se pra
siona el acsite que gals de los conductou, est ndo sincronizado -
el rfgimen d= giro del rodet e con los ciclos nmoolirantes e impelen
trs de lz bomba, pasando 51 me=ite desds los conductos de salida
a unas canarm s pars suminigtrar presién a ln parte posterior de -
las palstas y desde una camara 2l aceite pasa por Un conducto -
hasta sl embolo de conirol,u? mando Ze 1z plataforma 7 en la posi
cién da punto muerto, =1 contrcl facilita =1 ratorno sl aceite -
2l d-pozito, ponisnd 22 comunicacidén un donducto con ot correg
pondis nte, simisndo el pzso 1ibre on dirsccion adscuada hasta llg
gar a un or ificio comunicante con =1 deposit ¥ en asta posicién

la plataforma gueda fija o en su punto masrtc v da la misnn mane-

o

ra y accionando =1 centrol en o1 sentide apropiado, =L acaite del

embolo de la plai:forma retorna al dsposito, descendi=ndo asta ¥y
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3560 actuando en direccidn convenisnts ss =snvia acsite a dicho amb 0=

lo v por lo tanto s= 2lave la plateforma r parz ol mando del em

%
o

nolo de doble afecto del varisdor de valoocidsd d2 arraetra de -

{

1s miouins 32 tems o) aceite uUs 1la bomba con el conitrol citado
en punto muerto por &1 orificio correspondients y acclionando e
365 te sesundo =:2bolo de control en 1 direccion natural ¥y a través

de varios conductos sale =21 ac=ite por el orificic acituando SO-

bre dicno embolo en traysctoria 2dec = arzle por O0Lre orificioe
72 e~ Una méquina cocechzdora autepropulsnda, sesun lzs aonteriOo--
res reivindicaciones, caracterizadn esenciszlmsnte por comprender
< 37C un mecanismo de traznsmisién a2 fuerza para arrasire ie la miquli-

na, constituido por una polea motriz que transmite la fuerza =-—
d=1 mo%or por l= correa trapezm idal a oira polea de l2 caja de -
camhios y ~rapo diversncial, saisndo da dic.n ca'a los palieres,
en cuyes extremoa.se anenentran unos pifiones gue atacon a unas -

375 goronsg sclildsrias » los discog de las rusdss motrices, produclen
do =1 movimisnso d2 annce e los micrm.s =2 ») ‘nberior de las c@
rongs.—
88 .~ Una méguina cosechndora auvtopropulsads, ss2gun las anterio-
res roiv ndicsciones, carachtarizads sasacialaants por conpraadsr

380 un mecamismo ajust-dor ds= l:s revolucion=s d2l decgran>der que -
aun-nta 0 disainuye las vavoluciones el ciliniro des ranndol --
sin variar el régimen de marcha de la wfauian, conrtisuido por -
una polea cuya caractsristica ss variar su cota, r-sulaado ol dig
metro y la velccidad lineal de 1la correa por m-dio d= unas azan-

385 delas, cuyo numerc es variabls con respsct: a la velocidad de la
cCorreds

8&,.. na niguina cosechzdora autopropulsada, segun las anteriores

reivindicaciones, carzcterizads esen€lalments por sstar constitug-

da por una plataforma cue corta la mies, 1z cus pasa & través de
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wr elsvndor hogtn un batidor regulagor, nus andose en el disposi-
tve da proteceidn los positles v avenstialas cusrpos extraiics, pa-
g

sando 1o miss ol cilindro degsrans dor domla se wrills y se ssbara

avo, cae al

Lo

parte el grano que atravesando l=s raiilles dsl con
plano conduc or ol rasto de la paja y grant sals hnela 21 batidor
que la prorecta a los socudidores donde 2 verifica lo capar.eifn
ds 13 paja, ogua sale por la p-r.e postarior, 2=l ~rano gus .esclen
de gor el fondo de los s~cudidores uusia =l plzao conductor dsl -
grano y -1 final del nisto se encueunbtra una caja de c-ibas donde
un sistsua de =8tas ayudadas por ls corvisats d= mire dol1 ventila
dor, realiza la limpieza del grano 7 1n ssparccibn de las granzas,
vendc el primero a un sinfin y lae secundas =21 sinfin de ro%0rno -
de craacas, past=ndo el sranc limy’o desde 2. ginTin corvespondien-
te hego n uana rosstiva o través d= un elevador donde g2 ranliiza oftra
lirpia vy Zdnalmants e =nvass, robornando los granzas a trovés del
2lay-dor, ~1 cilindiro das-ren-dor para su nuevoe trill-do.

108.- UTA MALUIWA COSTCHADORA AUTOPRCPULSADA.

vodo alle tal y como g9 describe 2n el cu-rpo d=2 esta mamoris

ge reivindica en su nota y se rapreasenta = %itule de sjenplo 2n -

Tas ~djuntas nojas de planos.-

Beta “=norin deseriptiva consta da catorece hojas foliadsas y meg

canogrzfisdas por uns sols d2 8 caras y o don 25D03C10 Sem

¥adrid, 6 de Ablr il

v/
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