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B1 gran desarrollo alcanzado por la industria 
del juguete en nuestro país, ha tenido como consecuencia 
la ininterrumpida sucesión de las más variadas creacio­
nes y la aplicación de nuevos y más perfeccionados meca­
nismos para el logro de sus fines. Es base primordial de 
todo creador que desarrolla sus actividades dentro de 
este campo industrial, la idea de conseguir la más perfec 
ta posible imitación de la realidad, constituyendo la ma 
yor dificultad para ello, la consecución de efectos que 
simulen adecuadamente los reales de vehículos y máquinas 
creados por el ingenio del hombre.

La mayoría de los mecanismos de tal tipo exis­
tentes en la actualidad, consiguen un determinado movi­
miento o varios de ellos que se suceden en el transcurso 
del tiempo de forma cíclica e ininterrumpida, en tanto 
que el juguete prosiga su marcha. Sin embargo son poco 
abundantes, aquéllos que pueden conseguir una u otra tra 
yectoria. determinada, a voluntad del usuario, alcanzando 
los que existen un elevado precio, en virtud de la conse 
cución de los dispositivos que lo permiten y que, por 
tanto, solamente están al alcance de los más fuertes eco
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nómicamente hablando.
El objeto del modelo de utilidad que nos ocupa, 

consiste en un mecanismo para móviles de juguete que per 
mite la consecución del cambio de trayectorias a volun­
tad del usuario, sin más que invertir el sentido de la 
corriente eléctrica generada por un micromotor eléctrico 
de que está provisto el móvil, cuyo motor por medio de 
un sistema de engranajes desmultiplicador acciona las 
ruedas motrices traseras, encontrándose dicho micromotor 
y mecanismo desmultiplicador en un cajetín atravesado por 
el eje que comporta a las ruedas motrices, alojado en el 
interior de un soporte que es atravesado asimismo, por 
dicho eje, disponiéndose en la parte superior del cajetín 
un cable que se une a la barra direccional de las ruedas 
delanteras, por lo que los cambios de sentido de corrían 
te y su efecto sobre las ruedas motrices, provocarán que 
dicho cajetín bascule hacia adelante o hacia atrás con 
la consiguiente tracción o compresión del cable sobre la 
barra direccional y por tanto el cambio de trayectoria.

Conocidas que nos son en virtud del preliminar 
precedente las esencialidades y funciones a realizar 
por el objeto del modelo de utilidad que nos ocupa, y 
por ser el tipo que ha de servir de base para llevar a 
cabo la confección de las diversas formas de realización 
a que en la práctica puede llegarse con la aplicación de 
sus fundamentos básicos, se cita en la presente memoria 
a título de ejemplo y será descrito a continuación con 
la ayuda de la lámina de dibujos que se adjunta.

En la figura 13, se representa una vista en 
planta superior del objeto del modelo de utilidad que nos
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ooupa, aplicado a un móvil de juguete apreciándose la 
totalidad de elementos que lo constituyen.

La figura 2&, representa una vista en alzado 
anterior del mecanismo en corte vertical sobre el chasis.

El micromotor 1, por medio del piRón 3, solida 
rio de su eje 2, que constituye la salida de fuerza, 
transmite el movimiento de rotación a través de los en­
granajes 4, 5, y 6 al eje 7, que lleva unidas las ruedas 
8, motrices de rodadura.

Dichos micromotor 1 y sistema desmultiplicador, 
se encuentran ubicados en un cajetín 9, que atravesado 
inferiormente por el eje 7, se encuentra ubicado entre una 
pieza 10, atravesada asimismo por el eje 7, y unida infe 
riormente a la plataforma básica 11.

El cable 12, unido superiormente al cajetín 9, 
tiene su extremo opuesto alojado en una anilla 13, de la 
barra direccional 14.

Dicha barra direccional 14, se encuentra unida 
mediante un elemento de fijación 15, a la plataforma y 
está provista de sendos salientes 16 y 17, superiormente 
emergentes en lo que se introducen las ranuras 18, de 
sendas piezas 19 y 20 que por sus extremos libres se unen 
a las piezas 21 y 22 que comportan a las ruedas no motri 
cea 23.

El micromotor 1, está mediante los cables 24 y 
2§, pertinentemente conectado a un dispositivo 26, pro­
visto de interruptor-inversor 27.

Con todo ello, partiendo de una posición de 
las ruedas paralelas al eje longitudinal de simetría del 
móvil, éste se moverá en linea recta y cuando se accione
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el dispositivo interruptor-inversor por efecto del roza­
miento de las ruedas motrices sobre el suelo, se provoca 
rá que el oajetin flotante bascule en uno u otro sentido 
y con él la tracción o compresión del cable unido a él 
sobre la barra direccional consiguiéndose el efecto de 
cambio de trayectoria deseado y asi sucesiva e ininterum 
pidamente mientras dure la marcha del móvil.

Suficientemente descrito que nos es el objeto 
del modelo da utilidad que nos ocupa, que lo es solamen­
te a titulo de ejemplo y una de las múltiples formas de 
realización a que en la práctica puede llegarse tomando 
como fundamento en su construcción el descrito en la pre 
sente memoria, únicamente nos resta señalar que las modi 
ficaciones de forma, tamaños, materiales empleados u otras 
no fundamentales, no deben ser consideradas variaciones 
que afecten a su esencialidad.
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El modelo de utilidad descrito recaerá pues, 
sobre las siguientes reivindicaciones:

16.- "MECANISMO PERFECCIONADO PARA LA CONSECU­
CION DE CAMBIOS DE TRAYECTORIA EN MOVILES DE JUGUETE", 
caracterizado por cuanto el cajetín contenedor del micro 
motor eléctrico y sistema reductor convencional de que 
estará provisto inferiormente está atravesado por el eje 
que lleva unidas las ruedas motrices de rodadura, cuyo 
cajetín se aloja en el interior de una pieza ahorquilla­
da unida inferiormente a la plataforma básica del móvil, 
por lo que la compresión y rodamiento de las ruedas mo­
trices sobre el suelo, provoca que dicho cajetín bascule 
hacia adelante o hacia atrás alrededor del eje que lo 
atraviesa, movimientos que se consiguen en virtud de las 
oportunas conexiones que lleva el micromotor que hace 
que se invierta el sentido de la corriente, efecto que 
se logra pulsando un mando externo; encontrándose dicho 
cajetín superiormente unido a un cable metálico que por 
su extremo libre lo está a una anilla solidaria de la 
barra direccional delantera, con todo lo cual se logra 
un efecto de tracción o compresión sobre la misma y por 
ende el cambio de trayectoria deseado.

2á.- "MECANISMO PERFECCIONADO PARA LA CONSECUCION 
DE CAMBIOS DE TRAYECTORIA EN MOVILES DE JUGUETE".

Todo ello, tal y conforme queda descrito, re­
presentado y reivindicado.

Esta memoria consta de seis hojas, mecanogra­
fiadas y foliadas por una sola de sus caras, conteniendo
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