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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

de una Patente de Invención a nombre de:

, HMS y WILLI HAUSCHILD, súbditos alemanes, 

domiciliados en M3UWIED, Matthias Erzberger 

strasse  (Alemania); por: "MAQUINA ESMERILA­

DORA Y PULIMENT^ORA".

E l esmerilado y pulimento de estuches, cubiertos, 

instrumentos y objetos análogos se ha realizado hasta ahora, 

a l fa b rica r  la s  p iezas, en los llamados cab a lle tes  de a f i l a ­

do, generalmente mediante un trabajo  manual d i f í c i l  y pesado.

5 Para f a c i l i t a r  y acelerar estos trabajos sirve e l objeto de 

l a  presente so lic itu d .

Según la  nueva ejecución se hace posible e l puli­

mento económico de multitud de piezas de cubiertos, estuches 

y ob jetos sim ilares de forma cóncava y convexa o geométrica.

10 El invento está  constituido por un dispositivo es­

p ecial de guía para hacer posible un movimiento pulimentador 

espacial tanto en dirección horizontal, esto es , hacia la  de-
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recha y la  izquierda, como también en movimientos oscilan tes

ea dirección rad ial de la s  muelas esmeriladoras y pulimentar- 

doras, esto es, hacia arriba y abajo. Además la  conformación 

especial de los dispositivos sujetadores permite re a liz a r  los 

llamados pequeños movimientos pendulares hacia la  izquierda 

y a la  derecha en un radio pequeñísimo, para esm erilar y pu­

lim entar por ejemplo cuerpos huecos pequeños, como la  paleta  

de la s  cucharas,y esto lo mismo por dentro como por fuera.

Constituye también una novedad e l apoyo especial de 

la s  herramientas sujetadoras paralelo en todo tiempo a la s  

muelas o discos pulímeatanores y e l  cual permite esm erilar y pu­

lim entar a l mismo tiempo una multitud de lo s  objetos que se han 

de pulimentar. Esta nueva forma del apoyo y la  posibilidad de 

moverlo y manejarlo en e l espacio, trasm ite e l  movimiento mar- 

nual, posible hasta ahora solamente a l tra ta rse  de piezas in­

dividuales, a una multitud de piezas iguales en e l mismo in­

tervalo de tiempo en que se d esarrolla e l trab a jo .

Las v a r illa s  de guía dispuestas paralelamente y des­

tinadas al movimiento elevador y compresor están por arriba 

provistas de una placa de c ie r re , sobre l a  que se f i j a  e l apo­

yo para la s  herramientas tensoras o sujetadoras con lo s  dos 

centros de rotación . E l e je  de lo s  dos puntos de rotación se 

extiende paralelo a la s  muelas esmeriladoras y pulimeatadoras 

apoyadas en la  máquina.
Las herramientas tensoras o sujetadoras metidas en 

lo s  puntos de rotación y aseguradas para que no se salgan, 

para cada forma de los objetos que se han de pulimentar, permi­

ten todo movimiento por debajo de la s  muelas esmeriladoras con 

au xilio  de dos mangos a l alcance del asiento del operario.
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El movimiento compresor propiamente t a l  de lo s  ob­

je to s  que se han de pulimentar, contras la s  muelas esmeriladoras 

o puiimentadoras se acciona por un sistema de palancas median­

te  un contrapeso regulable.

Pera que, a l tra ta rse  de objetos con diversas formas 

huecas o diversos e je s  de curvatura, puedan rea lizarse  los 

movimientos pulimentadores necesarios de un modo más ligero  

y racion al, la  máquina se equipa al mismo tiempo con dos hu­

s i l lo s  pulimentadores o esmeriladores con diversos diámetros 

en la s  muelas, como por ejemplo con muelas grandes y pequeñas. 

Judiante un mecanismo basculador maniobrable particularmente 

a mano y dispuesto sobre e l d ispositivo de guía puede r e a l i ­

zarse e l pulimento o e l esmerilado a e lección , sirviéndose de 

la  máquina en uno u otro de lo s  h u sillo s pulimentadores o es­

meriladoras. Para este objeto no se a to rn illa  fijam ente en e l 

pie de la  máquina todo e l dispositivo de guía, sino que se 

su je ta  bascularle alrededor de un punto de rotación. El meca­

nismo de basculación se compone de un par móvil de pies dis­

puesto en e l dispositivo de guía. Al momento que se acciona 

mediante un v a r i l la je  un mango, los dos pies v e rtic a le s  se 

colocan horizontales por debajo del dispositivo de guía, in­

clinándolos en un ángulo regulable por uno a otro de los 

e je s  de pulimentación o esmerilado.

Un dispositivo especial tensor de la s  muelas p u li- 

mcntadoras o esmeriladoras garantiza un recambio de la s  mismas 

rápido y pronto, gracias a disponerse a modo de patín los 

e je s  por e l  lado no accionado con auxilio  de una palanca de 

mano esp ecia l, que se ha de asegurar. Los e je s  de pulimenta­

ción y esmerilado poseen e l número de muelas pulimentadoras o
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esmeriladoras necesario en correspondencia con la  forma de 

lo s  d ispositivos tensores. La ejecución propia de la s  herra­

mientas tensores queda lim itada a dos formas p rin cip ales, 

ae la s  que se derivan correspondientemente todas la s  demas.

75 La primera herramienta tensora sirve en principio para el

pulimento o esmerilad.' de formas huecas con su forma in te r io r  

y e x te r io r , mientras que la  segunda herramienta tensora s ir ­

ve para e l esmerilado y pulimento de la s  llamadas formas pla­

nas de los ob jetos, por ejemplo los mangos de la s  cucharas 

80 y tenedores, los bordes de la  boca de la s  cucharas, deter­

minadas formas de herramientas piañas, por ejemplo d estorn illa ­

dores, botadores, llav es para tuercas, cortaplumas, cuchillos 

de cocina, e tc .

La primera herramienta tensora se compone de un 

85 bastidor curvado en forma de U con un nervio de refuerzo des­

tinado a su guía. Para re c ib irse  en lo s  puntos de apoyo del 

dispositivo del guía se extiende por lo s  extremos cortos del 

bastidor en U una guía c ircu la r  que se ha de accionar por una 

palanca de mano y que se mueve en vaivén, mientras que per- 

90 pendicularmento a ésta  se colocan lo s  puntos de apoyo y ten­

sores propiamente ta le s  de los objetos que se han de pulimen­

ta r ,  en e l número momentáneamente necesario. Se componen de 

árboles pequeños o scilab les  alrededor de su e je  geométrico, 

y los cuales se encuentran en un extremo situado por debajo 

95 del disco esmerilador que posee sup erficies de apoyo adapta­

das a la  forma hueca de los ob jetos, mientras que e l otro 

extremo se provee de una palanca doble. En e l extremo supe­

r io r  de esta, palanca doble se encuentra un dispositivo su je­

tador y aprisionador de los ob jetos, en e l número necesario, 

y en el extremo in fe r io r  se encuentra e l apoyo para una va-100
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r i l l a  de unión extendida transversalmente a la  dirección lon­

gitudinal de la  herramienta tensora. Un mango tubular se dis­

pone de ta l  modo en la  palanca doble de la  derecha en e l centro 

de su e je , que, al manióorarla a mano, permite los llamados 

105 movimientos pendulares por debajo de la s  muelas, en forma sin­

crónica.

La guía c irc u la r  ya citada permite a l mismo tiempo, 

a l g ira r  en los puntos de apoyo, e l movimiento v e rt ic a l de la s  

herramientas tensoras, en tanto que una palanca doble dispues- 

110 ta  en e l  extremo de la  izquierda de la  guia c ircu la r  permite 

al operario mover con su mano izquierda hacia la  izquierda y 

la  derecna por debajo de la s  muelas pulimentadoras y esmeri­

ladoras, movimiento necesario para e l  pulimento y esmerilado.

Ambos movimientos manuales se complementan de este  

115 modo durante la  operación del pulimento y esmerilado.

La segunda forma, de ejecución de la s  herramientas 

tensoras que puede también considerarse como la  ejecución nor­

mal, se introduce tamtien en los puntos de apoyo del d isp o siti­

vo de guía y se bloquea durante e l trabajo  para que no se s a l-  

120 ga. Se compone de dos guias provistas de una su p erficie  elás­

t ic a  de apoyo y adaptadas a la  forma de lo s  objetos que se 

han de pulimentar. Después de introducir una multitud de obje­

to s , se cierran lo s  dos trinquetes de bloqueo en la  herramien­

ta  tensora. Esta se acciona a mano medíante una palanca tubu- 

125 la r  dispuesta f i j a ,  en e l  movimiento ascendente y descendente 

necesario en e l pulimento, mientras que otra segunda palanca 

tubular colocada en e l  otro extremo de la  herramienta tensora 

permite e l movimiento a izquierda y derecha en e l plano hori­

zontal por debajo de la s  muelas pulimentadoras.

130 Al serv irse de la s  dos herramientas tensoras con la

misma ejecución p rin cip al de .La máquina pulimentadora y esme-
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rilad ora , la  llamada compresión de la s  mismas contra lo s  dis­

cos o muelas esmeriladoras o pulimentadoras se re a liz a  por 

e l sistema de palancas provisto de un peso desplazable. Este 

135 sistema empuja durante el trabajo contra la s  muelas pulimen­

tado ras a los objetos su jetos en la s  herramientas tensoras. 

Durante e l recambio de la s  herramientas tensoras(de una a otra 

máquina esmeriladora y pulimentadora sin  tener que so lta r  los 

ob jetos) se empuja hacia abajo e l contrapeso por un pie del 

140 operario y e l d ispositivo de guia con la  herramienta tensora 

queda descargado.

J l  invento permite una fabricación  continua o en 

cadena desarrollada de una máquina a o tra  máquina, un trabajo  

racional gracias a elaborar simultáneamente varias piezas y 

145 garantiza, un ennoblecimiento su p erfic ia l igual en todas la s  

piezas y descarga a lo s  operarios de lo s  esfuerzos que en 

otro caso han de re a liz a r  con e l cuerpo para empujar contra 

la s  muelas lo s  objetos que se han de pulimentar

Los dibujos presentan:

150 La figu ra  1 la  v is ta  de fren te  de la  máquina esme­

rilad o ra  y pulimentadora.

La figu ra 2 la  planta de la  máquina pulimentadora y 

esmeriladora,

La figu ra 3 la  v is ta  la te r a l de la  máquina pulimen- 

155 tadora y esmeriladora,
La figu ra  4 e l d ispositivo de guía y elevador con . 

la  herramienta tensora en posición v e rtic a l por debajo del 

h u sillo  esnerilador I ,

La figu ra  5 e l dispositivo de guía y elevador con 

160 l a  herramienta tensora en posición basculada por debajo del husi 

l io  esmerilador I I ,
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La figu ra  6 la  herramienta tensora en v is ta  de frente 

para objetos de forma hueca,

La figu ra 7 la  herramienta tensora como en la  figu ra 

6 , en posición pendular hacia la  izquierda,

La figu ra 8 la  herramienta tensora como en la  figura 

6 , en alzada,

La figu ra  9 la  herramienta tensora como en la  figura 

6 , en v is ta  la te r a l  con una cuchara su je ta ,

La figu ra  10 la  herramienta t-ensora como en la  figu­

ra  6 , en sección ¿-Á, metida por debajo de una muela esmerila­

dora,

La figu ra l i a  una v is ta  p arcial de una herramienta 

tensora por debajo de una muela en posición v e r t ic a l,

La figu ra  11b una v is ta  p arcia l de una herramienta 

tensora por debajo de una muela en posición pendular,

La figu ra  12 e l árbol esmerilador con sujeción rá­

pida de cuadradillo fren te  a l lado de accionamiento con p ati­

nes de guía,

La figu ra  13 e l  árbol de esmerilado como en la  figu­

ra  12 , en v is ta  la te r a l  y en sección con la  palanca de manio­

bra y e l apoyo,
La figu ra  14 e l árbol de esmerilado, como en la  f i ­

gura 12 , en planta,

La figu ra  15 una v is ta  de fren te  del apoyo del árbol 

de esmerilado con árbol pulimentador pasante y herramienta 

tensora situada por abajo para sup erficies p la n a s/

La figu ra 16 la  herramienta tensora para pulimentar 

su p erficies planas en v is ta  de fren te  y su je ta  en e l disposi­

tivo de guía,

La figu ra 17 la  herramienta tensora como en la  figura

-  7 -
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16, en alzada con diversas muestras de su jec ió n .,

La figu ra 18 la  herramienta tensora como en la  f i ­

gura 16, en v is ta  la te r a l  y en sección por debajo de la  muela 

pulimeniadora y esmeriladora.

La figu ra  19 e l bastidor e lá s tico  tensor o de sujeción 

con herramienta tensora. acoplada para e l escobillado previo, 

para e l pulimentado previo y acabado, en v is ta  de fren te  con 

movimiento pendular de los puntos de apoyo cauchutados, en 

sección por A-A de la  figu ra 20.

La figu ra  20 e l bastidor e lá s tico  tensor con herra­

mienta tensora acoplada como en la  figu ra  19, en planta, con 

cmngos tubulares y dispositivo de arrastre  para e l  movimiento 

pendular.

La figu ra  21 e l bastidor tensor y e lá stico  con herra­

mienta tensora acoplada como en la  figu ra 20', en v is ta  la te ­

ra l y en sección por B-B,

La figu ra  22 la  v is ta  del apoyo e lá stico  en e l b a sti­

dor tensor con cabeza cauchutada, en sección por la  lín e a  C-C 

de la  figu ra 20 ,

La figu ra  23 e l dispositivo tensor en la  herramienta 

tensora según la  figu ra  19.

La máquina pulimentadora se compone de un pedestal 

1 , de los co jin etes  2 para los h u sillo s , de los árboles moto­

res 3 con poleas 4 y del motor e lé c tr ic o  5 apoyado sobre un 

balancín 6 . Las muelas pulimentadoras y esmeriladoras 7 van 

f i ja s  sobre árboles cuadrangulares 8 que se apoyan en casqui­

n e s  9 en e l cilin d ro  receptor 10. Los contra-árboles 11 s i ­

tuados tren te ai lado del accionamiento, van también apoyados 

en co jin e tes  de h u sillo s 2, pero sobre un patín 13 que se ha 

de accionar por la  palanca de mano 12 , de ta l  modo que en toda
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oscilación  de la  palanca de mano 12 en dirección de la  Hecha 

alrededor del punto ae rotación 14 en e l co jin ete  15, quedan 

llo r e s  los árboles cuadrangulares 8 y pueden recambiarse, Para 

e l seguro durante e l se rv ic io , sirve e l perno de enchufe 16 

con e l  seguro 17.
El d ispositivo elevador o compresor se compone de 

la  placa base 18 que con el árbol 19 se apoya en lo s  co jin etes 

20 y también so ore ios dos pies a ju stab les 21. Sobre e l la  se 

disponen por un lado la  guia paralela 22 con la s  v a r il la s  de 

guía 23 y la  unión transversal 24 sobre la  que se f i j a  e l recep­

tor propiamente ta l  25 de la  herramienta con los dos o je te s  de 

apoyo 26. Para accionar e l d ispositivo elevador se encuentra 

soore la  placa base Ib e l  co jin e te  27 para r e c ib ir  l a  palanca 

28 y la  v a r i l la  29 lastrad a  del contrapeso desplazable 30 por 

uno délos lados, y la  v a r i l la  elevadora 31, su apoyo 32 y e l 

pedal 33 , que en posición de reposo o a l cambiar la  herramien­

ta  se conduce hacia abajo para descargarlo por e l  pie 34 del 

obrero. Para accionar e l dispositivo de basculación del husi­

l lo  I  (figu ra 5) hacia e l h u sillo  I I ,  se dispone f i j a  en la  piar- 

ca base 18 una larg a  palanca de mano 35. En la  palanca de mano 

35 vá f i j a  en unión con la  v a r i l la  de t ir o  37 una palanca g i­

ra to r ia  de agarre 38 , de ta l  modo que, al moverse en dirección 

de la  flech a  venciendo e l t ir o  39 del muelle, hace bascular a 

lo s  dos pies 21 alrededor del punto 19 desde su posición ver­

t i c a l  a la  posición horizontal.

En la s  lig a ra s  6 a 9 se i lu s tr a  más detalladamente la  

herramienta tensora para e l pulimento de objetos de íonma re­

donda, ovalada, aunque generalmente geométrica, en su aplica­

ción y funcionamiento. La figu ra 6 presenta esta  herramienta 

tensora g ira to ria  metida en los q¡etes de apoyo 26 del receptor 23
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de la  herramienta. Se compone e l bastidor 40 de forma de U con 

e l nervio de gula 41 para guiar los e je s  pendulares cortos 42. 

Además, en la  parte in fe r io r  del bastidor 40 vá f i j a  la  guía 

c ircu la r  43 que se mete g ira to r ia  en los o je tes  de apoyo 26.

La palanca tubular 44 apoyada en e l centro de rotación 45, es­

tando apoyada f i j a  la  guia c ircu la r  43, mueve en e l punto de 

ataque 46 a l bastidor 40 en vaivén y en dirección de la  flech a , 

entre los to rn illo s  de tope 4 7 .La segunda palanca tubular 48 
tien e e l cometido, por su movimiento de rotación alrededor de 

su propio e je  49, de mover pendularmente en vaivén entre los 

topes 55 a la  doble palanca 50 situada sobre lo s  e je s  de pen- 

dulaciÓn 42, con au xilio  de la  v a r i l la  de unión 51. El objeto 52 

de forma hueca, en e l ejemplo ilustrado una cuchara, se encuen­

tr a  entonces con e l  trozo de su boca por una parte sobre la  

pieza moldeada 53 atorn illad a en e l e je  de péndulación 42 y 

se su je ta  firmemente por e l mango en la  pieza aprisionadora 

54 colocada en. la  doble palanca 50.

En la s  figu ras 15 a 18 se explica más detenidamente 

eloitpleo de la  herramienta tensora para objetos l is o s  o recto s. 

La herramienta tensora se compone de dos p la t i l lo s  moldeados 

56, 57 opuestos entre s í  y adaptados al objeto que se ha de 

su je ta r , girando e l p la t i l lo  superior 56 en e l gorrón de apoyo 

70 del bastidor 58. Este bastidor 58 se in serta  con su gorrón 

59 en e l soporte 60 de la  herramienta y se asegura con e l pasador 

de bloqueo 61. En la  v is ta  de la  figu ra  17 se han ilustrado como 

ejemplos, tenedores 62 y cucharas 63, que se sujetan firmemente 

por la s  piezas aprisionadoras 64 con auxilio  de lo s  mangos 65.

El portaherramientas 60 se asienta sobre un patín o corredera 66 

que se mueve en vaivén en dirección de la  flech a  por la  palanca 

tubular 67. Con auxilio  de la  segdnda palanca tubular 68 se

-  10 -
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mueve hacia arriba y abajo todo el portaherramientas 60 alre­

dedor de los gorrones de rotación 69 colocados en las  v a r illa s  

de guía 23.

285 En las  figuras 19 a 23 se ilu stra 'u n a herramienta

tensora acoplada, empleada para objetos combados hacia afuera.

La herramienta tensora propiamente ta l  es análoga 

a la  ilustrad a en la s  figu ras, 6 a 11 , y que actúa con tensión 

invertida y se compone primeramente del bastidor 71 provisto 

290 de gorrón cuadrangular 72 por los dos extremos. El bastidor 

71 llev a  una multitud de e je s  pequeños 73 en los que se dis­

ponen f i ja s  palancas dobles 50 con v a r illa s  de unión 51, Dos 

e je s  74 están firmemente unidos con la s  palancas tubulares 48 

y en todo movimiento de rotación alrededor de lo s  e jes  73, 74, 

295 oscilan  los dispositivos tensores 75 dispuestos también f i jo s  

en los extremos superiores de las  palancas dobles 50, para 

lo s  objetos que se han de pulimentar, con to rn illo  aprisiona­

do r 76, placa aprisionadora 77 y e l estribo desplazable 78.

Los dos e jes  74, en contraposición a los e jes  ordinarios 73,

300 poseen en su prolongación, aunque apoyados firmemente en e l 

bastidor 71, unos gorrones cuadrangulares de arrastre 79 que, 

al meter e l bastidor 71 en e l bastidor e lástico  tensor 80, se 
adaptan en garras 81 previstas para este objeto. Los movimien­

tos g iratorios ejercidos por las  palancas tubulares 48 alrede- 

305 dor de los e je s  73, 74 se transmiten sincrónicamente a los e jes 

82 del bastidor e lástico  tensor 80.

Para este ob jeto , en e l bastidor e lástico  tensor 80 

aboyado g iratorio  en e l estribo 91, se disponen de ta l  modo 

dos brazos 83 con bolsas cuadrangulares 84 que la  herramienta 

310 tensora se apoya con su bastidor 71 en e llo s  y se asegura por 

e l perno 85 dispuesto por ambos lados. El bastidor e lástico
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tensor 80 llev a  igual núrdero de topes e lástico s  86 que e l bas­

tid or 71, dispositivos tensores 75. Las guías tubulares 87 f i ­

jas  en los e jes  82 poseen cada una un perno de guía y tope 88 y 

315 e l muelle de presión 39 dispuesto en la  guía tubular. Para pre­

servar los objetos 63 ya previamente tratados, se preven ios 

topes 86 de un sombrerete e lástico  90, mientras que la s  guías 

tubulares 37 se unen por su extremo in ferio r con v a r illa s  51 

para transm itir uniformemente todos los movimientos de las  

320 palancas tubulares 48. Los movimientos giratorios de la s  pa­

lancas tubulares 48 se transmiten por intermedio de gorrones 

de arrastre  79, y de las garras 81 f i ja s  en los e jes  82, uni­

formemente por el bastidor 71 a los bastidores e lá stico s  ten­

sores 80 y al mismo tiempo, gracias al funcionamiento e lá s t i -  

325 co y de muelleo de los topes 86 , se consigue preservar en al­

to grado los objetos que se han de pulimentar.

;'e reivindica como, nuevo y de propia invención.

1 . -  Máquina esmeriladora y pulimentadora con un e je  

330 horizontal oscilante apoyado giratorio  en un bastidor de 1a

máquina y en el que se f i ja n  placas de apoyo, en las  que a dis­

tancias iguales del e je  oscilante se apoya una multitud de di­

ferentes muelas esmeriladoras y pulimentadoras accionadas con­

juntamente y mediante rotación alrededor del e je  oscilante pue- 

335 den llevarse sucesivamente a la  misma posición de trabajo y 

su jetarse en e lla  mediante un cerrojo lastrado de muelle y 

que agarra en escotaduras de la  p eriferia  de las  placas de 

apoyo, caracterizad? porque sobre e l e je  oscilante se apoya 

loca una polea motriz que por un lado se acciona por e l motor
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de accionamiento y por otro lado acciona la s  muelas esmerila­

doras y pulimentadoras mediante un accionamiento por correa 

plana, conjuntamente, al modo de una transmisión p lan etaria , 

de suerte que la s  muelas esmeriladoras y pulimentadoras pue­

den desplazarse durante la  marcha, disponiéndose por debajo 

de la  muela, esmeriladora y pulimentadora en posición de t r a ­

bajo un bastidor tensor que sostiene una multitud de piezas 

equivalentes y puede moverse hacia arriba  y abajo, y pudién­

dose accionar del modo conocido mediante un pedal e l dispo­

s itiv o  de bloqueo de la  posición de la s  muelas esmeriladoras 

y pulimentadoras.

2 .  -  Máquina según lo reivindicado en e l punto 1 , 

caracterizada porque una misma y sola máquina se equipa de 

diversos medios pulimentadoras o herramientas, adaptados a 

cada trabajo individual, en combinación con los árboles moto­

res previstos en un número m últiple.

3 .  -  Máquina según lo reivindicado en lo s  puntos 1

y 2 , caracterizada porque la  correa plana que abraza la  polea 

m otriz, se apoya sobre dos poleas vecinas de la s  muelas esme­

rilad oras y luego sobre la s  dos poleas opuestas, previéndose 

entre la s  dos poleas últimamente citadas un ro d illo  tensor que 

empuja hacia adentro la  correa.

4 .  -  Máquina según lo  reivindicado en los puntos 1

a 3 , caracterizada porque los árboles que sostienen la s  muelas 

esmeriladoras y'pulimentadoras se apoyan por los dos extremos 

en escotaduras a modo de la s  plaoas de apoyo, se manera que se 

aseguran contra todo movimiento a x il.

5 .  -  Máquina según lo reivindicado en los puntos

1 a 4 , caracterizada porque la s  muelas pulimentadoras y esme­

rilad oras dispuestas en la  p e r ife r ia  de la  placa de apoyo,
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oryn

poseen motores de brida acoplados directamente.

6 . -  Máquina según lo reivindicado en los puntos 1 

a d, caracterizada por un v a r il la je  acoplador para el accio­

namiento de trinquetes de bloqueo en combinación con un em­

brague g iratorio  y un bastidor elevador acopiado automática­

mente y un dispositivo de accionamiento para el bastidor 

tensor.

7 . -  MAQUILA E&iMílLÁDORA Y FULRtDADORA.

Tal como se describo y reivindica en la  presente

memoria Descriptiva que consta de catorce hojas e scrita s  a 

máquina por una sola cara y de sus correspondientes dibujos.

Madrid, ^  3 A8R. 1959
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