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MEMORIA DESCRIPTIVA
de una Patente de lnvercidén a nombre de:

_ HANS y WILLI HAUSCHILD, sdbditos alemanes,
domiciliados en NEUWILD, llatthias irzberger
strasge (Alemania); por: "MAQUINA ESHERILA-
DOrA T PULILENTADORA".
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Bl esmerilado y pulimento de estuches, cubiertos,
instrumentos y objetos andlogos se ha realizado hasta ghora,
al fabricar las piezas, en los llamados caballetes de afila-
do, generalmente mediante un trabajo manual diffcil y pesado.
Para facilitar y acelerar estos trabajos sirve el objeto de
la presgente solicitud.

Seglin la nueva ejécucién se hace posible el puli-
mento econdmico de multitud de piezas de cubiertos, estuches
y objetos similares de forma céncava y convexa o geométrica.

®1 invento estd constituido por un dispositivo eg-
pecial de gula para hacer posible un novimiento pulimentador

espacial tanto en direccidn horizontal, esto es, hacia la de-
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recha y la izquierda, como tambien en movimienitos oscilantes
en direccidn radial de las muelas esmeriladoras y pulimenta~

15 doras, esto es, hacia arriba y abajo. Adenss la conformacidn
especial de los dispositivos sujetadores permite realizar los
1llamados pequefios movimientos pendulares hacia la izquierda
v a la derecha en un radio pequefiisimo, para esmerilar y pu-
limentar sor ejemplo cuerpos huecos pequefios, como la paleta

20 de las cucharas,y esto lo mismo por dentro como por fuera.

- Constituye también una novedad el apoyo especial de
las herramientas sujetadoras paralelo en todo tiempo a las
muelas o discos pulimentadores y el cual permite esmerilar y pu~
limentar al mismo tiempo una nultitud de los objetos que se han

2 de pulimentar. ista nueva forma del apoyo y la posibilidad de
moverlo y manejarlo en sl espacio, trasmite el movimiento me-
nual, posible hasta ahora solamente al tratarse de piezas in-
dividi.ales, a una multitud de piezas iguales en el mismo in-
tervalo de tisupo en que se desarrolla el trabajo.

30 Las varillas de gula dispucstas paralelamente y des-
tinadas 21 movimiento elevador y compresor estén por arriba
provistas de una placa de cierre, sobre la que se fija el apo-
yo para las herramientas tensoras o sujetadoras con los dos
centros de rotacidn. El eje de los dos puntos de rotacidn se

35 extieﬁde paralelo a las muelas esueriladoras y pulimentadoras
apoyadas en la mdquina.

Las herramientas tensoras o sujetadoras metidas en
los puntos de rotacidn y aseguradas para que no se salgan,
para cada forma de los objetos que se han de pulimentar, permi-

40 ten todo movimiento por debajo de las muelas esmeriladoras con

auxilio de dos mangos al alcance del asiento del operario.
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i1 movimiento compresor propiamente tal de los obe-
jetos que se han de pulimentar, contras las muelas esmeriladoras
o pulimentadoras se acciona por un sistema de palancas median-
te un contrapeso regulable,

Pora que, al trgtarse de objetos con diversas formas
huecas o diversos ejes de curvatura, puedan realizarse los
movimientos pulimentadores necesarios de un modo mis ligero
y racional, la miquina se equipa al mismo %iempo con dos hu=
sillog pulimentadores o esmeriladores con diversos didmetros
en las nmuelas, como por ejemplo con muelas grandes y pequeiias.
sediante un mecanismo basculador maniobrable particularmente
a meno y dispuesto sobre el dispositivo de gufa puede reali-
zarse el pulimento o el esmerilado a eleccidn, sirviéndose de
le méquina en uao u otro de los husillos pulimentadores o es-
meriladores., Para este objeto no se atornilla fijamente en el
pie de la miquina todo el dispositivo de gula, sinc que se
sujeta basculable aglrededor de un punto de rotacién. El neca-
nismo de basculacidn se comnone de un par névil de pies dis-
pussto en el dispositivo de gufa. 4l momento que se acciona
mediante un varillaje un mangb, los dos pies verticales se
colocan horizontales por debajo del dispositivo de gufa, in-
clindndolos en un 4ngulo regulable por unc a otro de los
ejes de pulimentacidn o esnmerilado.

Un dispositivo especiel tensor de las muelas puli-
nmentadoras o esmeriladoras gerantiza un recambio de las mismas

rdpido y pronto, gracias a disponerse a modo de patin los

ejes por el lado no accionado con auxilio de una palanca de

mano especial, que se ha de asegurar. Los ejes ds pulinmenta-

cién y esmerilado poseen el nfmero de muelas pulimentadoras o



80

100

~
wt

248392 -
esmeriledoras necesario en correspondencia con la forna de
los dispositivos tensores. La ejecucidn propia de las herra-
mientas tensorss queda limivada a dos formas principales,
ae las que se derivan correspondientenente todas las deuas.
La nrimera herranienta tensora sirve en principio para el
pulimento o esmeriled: de foruwas huecas con su forma interior
y exterior, mientras que la segunda herramienia tensora sir-
ve para el esmerilado y oulimento de las llamadas formas pla-
nas do los objetos, por ejemplo los mangos de las cucharas
y tencdores, los bordes de la boca de las cucharas, deter-
minadas formas de herramientas danas, por ejemplo destornilla~
dores, botadores, llaves para tuercas, cortaplusas, cuchillos
de cocina, etc.

La priunera herranienta tensora se coumpone de un
bastidor curvado en forma de U con un nervio de refuerzo des—
tinedo a su gula. Para recibirse en los puntos de apoyo del
dispositivo del gufa se extiende por los extremos cortos del
bastidor en U una gula circular que se ha ds accionar por una
palanca de mano jy que se mueve en vaivén, unieniras que per-
veindicularuente a ésta se colocan los puntos de apoyo y ten-
sores propiamente tales de los objetos que se han de pulimen~
tar, en ¢l ndmero momentancamente necesario. Se componen de
srboles pequefios oscilables alrededor ds su eje geométrico,

y los cuales se encuentran en un extremo situado por devajo
del disco esmerilador que posee superficies de apoyo adapia-
das a la forma hueca de los objetos, mieniras que el otro
extremo se provee de una palanca doble. En el exiremo supe-
risr de esta palanca doble se encaentra un dispositivo suje-
tador y aprisionador de los objetos, en ¢l ndmero necesario,

y en el extremo inferior se encuentra el apoyo para una Vam-
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rilla de unidu extendida traunsversalmente a la direccidn lone
gitudinal de la herramienta tensora. Un mango tubular se dis-
none de tal wodo en la palance doble de la derecha en el centro
de su eje, que, al asniobrarla a wano, permite los llamados
movimientos pendulares por debajo de las nuelas, en forma sin-
cronica.

La gufa circular ya citada permite al mismo tiempo,
al givaer en los puntos de apoyo, el movimiento vertical de las
herrainientas tensoras, en tanto que una palanca doble dispues-
ta en el extremo de la izquierda de la guia circular permite
al operario mover con su mano izquicrda hacia la izquierda y
la derecna por debajo de lss muelas pulimentadoras y esmeri-
ladoras, movimiento necesario para el pulimento y esmerilado,

Ambos novinientos manuales se complementan'de este
modo durante la operacidén del pulimento y esmerilado.

La segunda forma de ejecucidén de _as herramientas
tensores que puede tambien considerarse como la ejecuciéu nor-
mal, se insroduce tamden en los puntos de apoyo del dispositi-
vo de gufa y se bloquea durante el trabajo para que no se sal-
ga. Sc compone de dos guias provistas de una superticie elés-
tica de apoyo y adaptadas a la forma de los objetos que s8
han de pulimentar., Después de introducir una multitud de obje-
tos, se cierran los dos trinquetes de bloqueo en la herramien—
ta tensora. Bsta se acciona a neno mediante una palanca tubus
lar dispuesta fija, en el movimiento ascendente y descendente
necesario en el pulimento, mientiras que otra segunda palanca
tubular colocadz en el otro extreno de La herramienta tensora
perinite el movimiento a izquierda y derecha en el plano hori-
zontal por debajo de las muelas pulimentadoras.

Al servirse de las dos herramientas tensoras con la

nmisma ejocucidn principal de la miquina pulimentadora y esme-
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riledora, la llamada compresién de las mismas contra los dis-
cos 0 mueles esmeriladoras o pulinmentedoras se realiza por
el sistema de palancas provisto de un peso desplazable. Iste
135 sistema empuja durante el irzbajo contra las muelas pulimen-
tadoras a log objetos sujetos en las herramientas tensoras.
Durante el recambio de lzs herramientas tensoras(de una a otra
méquina esmeriladora y pulimentadora sin tener que soltar los
ohjetos) se empuja hacia abajo el contrapeso por un pie del
140 operario y el dispositivo de gufa con la herramienta tensora
queda descargado,

21 invento vpermite una fabricacidn continua o en
cedena desarrollada de una miguina a oira miquina, un trabajo
racional gracias a elaborar simuliancamente varias piezas ¥

145 gearantiza un ennoblecimiento superficial igual en todas las
plezas y descarga a los operarios de los esfuerzos que en
oir¢ cago han de realizar con el cuerpo para empujar contra
las muelas los objetos que se han de pulimentar

Los dibujos presentan:

150 La figura 1 la vista de frente de la miquina esme-
riladora y pulimentadora.

La figura 2 la planta de la méquina pulimentedora y
esmeriiadora,

La figura 3 la vista lateral de la miquina pulimen-

155 tadora y esmeriladora,

La figura 4 el dispositivo de gufa y elevador con
la herramienta tensora en posicién vertical por debajo del
husillo esmerilador I,

La figura 5 el dispositivo de gufa y elevador con

160 1la herramienta tensora en posicidén basculada por debajo del husi

1lo esmerilador II,
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La figura 6 la herrapienta tensora en vista de frente
pera objetos de forma hueca, _

La figura 7 la herramienta tensora como en la figura
6, en pogicibn pendular hacia la izquierda,

La fisura 8 la herramienta tensora como en la figura
6, en alzada,

La figura ¢ la herramienta tensora como en la figura
6, en vista lateral con una cuchara sujeta, |

La figura 10 la herranienta tensora como en la figu-
ra 6, en seccién i-i, metida por debajo de una nuela esmerila-
dora,

La figura lla una vista parcial de una herremienta
tengora por debajo de una muelg en posicidn vertical,

La figura 1lb una vista parcial de una herramienta
tensora por debajo de una muela en posicidn pendular, |

La figura 12 el 4rbol esmerilador con sujecién ré-
pida de cuadradillo frente al lado de accionamiento con pati-
nes de gula,

La figura 13 el Arkol de esmerilado como en la figu-
ra 12, en vista lateral y en seccidn con la palenca de manio-
bra y el apoyo,

Le figurs 14 el 4rbol de esuerilado, como en la fi-
gura 12, eu planta,

La figura 15 una vista de frente del apoyo del Arbol
de esmerilado con &rbol pulimentador passnte y herramienta
tensora situada por abajo para superficies plamas,

La figura 16 la herramienta tensora para pulimentarx
superficies planas en vieta de frenie y sujeta en el disposi-
tivo de pula,

La figura 17 la herramienta tensora como en la figura
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16, en alzada con diversag nuestras de sujecién.,

La figura 18 lg herramienta tensora como en la fi-
gura 16, en vista lateral y en seccidn por debajo de la muela
rulimentadora y esneriladora.

' La fizura 19 el vastidor elésiico tensor o de sujecidn
con herramienta tensora aconlada para el escobillado previo,
pera el pulimentado previo y acabado, eun vista de frente con
moviniento pendular de los puntos de apoyo cauchutados, en
seccibn por A-A de la figura 20.

La figura 20 el bastidor elédstico tensor con herra-
mienta tensora acoplada como en la figura 19, en planta, con
mangos tubulares y dispositivo de arrastre para el movimiento
peandular.

Za figura 21 el bastidor tensor y elds®tico con herra-
mienta tensora acoplada como en la figura 20, en vigta late-
ral y en seccién por B-B, |

La figura B2 la vista del apoyo eldstico en el basti-
dor tensor con cabeza cauchutada, en seccidn por la linea C-C
de la figura 20,

La figura 23 el dispositivo <ensor en la herramienta
tensora segin la figura 19.

Lz méquina pulimentadora se compone de un nedestal
1, de los cojinetes 2 para los husillos, de los 4rboles moto-
res 3 con poleas 4 y del motor eléctrico 5 apoyado sobre un
balancin 6. Las muelas pulimantadoras vy esmeriladoras 7 van
fijas sobre 4rboles cuadrangulares 8 que se apoyan en casyui-
llos Y en el cilindro receptor 10, Los contra~irboles Ll Si-
tuados Irente al iado del accionamienio, van también apoyados
en cojinetes de husillos 2, pero sobre un patin 13 que se ha

de accionar por la palanca de umano 12, de tal modo que en toda
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oscilacidn de la palanca de mano 12 en direccidn ae La Ilecha
alrededor del punto ae rotacién l4 en el cojinete L5, gquedan
liorss los grboles cuadrangulares 8 y pueden recamblarse, Para
el seguro durante el servicio, sirve el perno de enchufe 16
con el seguro 17,

11 dispositivo elavador o compresor se coumpone de
la placa base 18 que con el 4rbol 1Y se apoya en los cojinetes
20 y tambien sobre los dos pies ajustables zl. bobre ella s¢
disponen por un lado la gula puralela 22 con las varillas de
gufa 23 y la unidn transversal 24 sobre la que 'se fija el recep-
tor propiamente tal 25 de la herramienta con los dos ojetes de
apoyo Q6. Para accionar el dispositivo elevador se encuenirsg
sobre la placa base 18 el cojinete 27 para recibir la palanca
28 v la varilla 29 lastrada del contrapeso desplazable 30 por
uno d¢los lados, y la varilla elevadora 31, su apoyo 32 y el
pedal 33, que en posicidn de reposo o al cambiar ia herramien~
ta se counduce hacla abajo para descargarlo por el pie 34 del
obrero. Para accionar el dispositivo de basculacidn del husi-
1lo I (figura 5) hacia el husillo II, se dispone fija en la pla~-
ca base 18 una larga palanca de nano 35. un la palanca de mano
35 vé fija en unidn con la varilla de 31ro 7 una palanca gi-
ratoria de agarre 38, de tal modo que, al noverse eu direccién
de 1la flecha venciendo el tiro 39 del nmuelle, hace bascular a
los dos pies 21 alrededor del punto 19 desde su posicidn ver-
tical a la posicidn horizontal.

Bn Llas Ilguras'6 a 9 se 1lustra mds detaliadamente la
iierramisnta tensora para el pulimento de objetos de Iorma re-
donda, ovalada, aunqﬁe generalmente geondtrica, et su aplica-
cién y funcionamiento. La figura 6 presenta esta herraunieuta

tensora giratoria metlda en los gptes de apoyo 26 del receptor 2o
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de la herramienia. Se compone el bastidor 40 de forme de U con
el nervio de gula 41 para guiar los ejss pendulares cortos 42.
Ldemés, en la perte inferior del bastidor 40 vé f£ija la gula
circular 43 que se mete giratoria en los ojeﬂes de apoyo 26,
Lla palanca tubular 44 apoyada en el centrc de rotacibn 45, es-
tendo apoyada fija la gula circular 43, mueve en el punto de
ataque 46 al bastidor 40 en vzivén y en direccién de la flecha,
entre log tornillos de tope 47.La segunda palanca tubular 48
tiene el cometido, por su movimiento de rotacién alrededor de
su pronio eje 49, de mover pendularmente eun vaivén entre los
topes 55 a la doble palanca 50 situada sobre los ejes de penw
dulacidn 42, con suxilio de la varilla de unién 51, El objeto 52
de forma hueca, en el ejeuplo ilustrado una cuchara, se encuen=
tra eutonces coun el trozo de su bocg por una parte sobre la
picza moldeada 53 atornillada en el eje de pendulacibn 42 y

se sujeta firuemente por el mengo en la pieza gprisionadora

54 colocada en la doble palanca 50.

En las figuras 15 a 18 se ¢xplica més detenidamente
elanpleo de la herramienta tensora para objetos lisos o rectos,
La herranienta tensora se compone de dos platillos moldeados
56, 57 opuestos entre sI y adaptados al objeto que se ha de
sujetar, girando el platillo superior 56 en el gorrdén de apoyo
70 del bastidor 58. iste bastidor 58 se inserta con su gorrén
59 en el soporte 60 de la herramienta y se asegura con el pasadox
de bloqueo 61l. In la vista de la figura 17 se han ilustrado como
ejemplog, tenedores 62 y cucharas 63, que se sujetan firmenente
por las piezas aprisionadoras 64 con auxilio de los mangos 65,
ol portaherramientas 60 se asienta sobre un patIn o corredera 66
que se mueve en vaivén en direccidn de la flecha por la palanca

tubular 67. Con auzilio de la seginda palanca tubular 68 se
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mueve hacia arriba y abajo todo el portaherramientas 60 alre-
dedor de log gorrones de rotacidn 6@ colocados en las verillas
de gufa 23.

¥n las figuras 19 a 23 se ilustra una herramienta
tensora acoplada, emplecada para objetos combados hacia aluera.

La herramieuta tensora propiamente tal es andloga
a la ilustrada en las figuras, 6 a 11, y que actda con tensién
invertida y se conpone primeramente del bastidor 71 provisto
de gorrdén cuadrangular 72 por los dos extremos. Bl bastidor
71 lleva una nultitud de ejes pequefios 73 en los que se dis-
ponen fijas palancas dobles 50 con varillas de unién 51, Dos
ejes 74 estén firmenenie unidos con las palancas tubulares 48
vy eu todo movimiento de rotacidén alrededor de los ejes 73, 74,
oscilen los dispositivos tonsores 75 dispuestos también fijos
en log extremos superiores de las palancas dobles 50, para
los objetos que se han de pulimentar, con tornillo aprisiona-
dor 76, piaca aprisionadora 77 y el estribo desplazable 78,
Los dosg ejes 74, en contraposicidn a los ejes ordinarios 73,
poseen en gu prolongacidn, aunque apoyados firmemente en el
bestidor 71, unos gorrones cuadrangulares de arrastre 79 que,
ol meter el bastidor 71 en el bastider eléstico tensor 80, se
adaptan en garras 81 previstas para este objeto. Los umovimien-
to

dor de los ejes 73, 74 se transmiten sincrénicamentie a los ejes

ziratorios ejercidos por las palancas tubulares 48 alrede-

[#7}

82 del bastidor elédsiico tensor 80.

Para este objeto, en el bastidor eldstico tensor 80
avoyedo giratorio en el estribo 91, se disponen de tal modo
dos brazos 83 con bolsas cuadransulares 84 que la herramienta
tensora se apoya con su bastidor 71 en ellos y se asegura por

el perno 85 dispuesto por ambos lados, Il bastidor eldstico
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tensor 80 lleva igusl adnero de topes eldsticos 86 que el bas-
tidor 71, disvositivos tensores 75, Las gulas tubulaves 87 fi-
jas en los ejes 82 poseen cada una un perno de gula y tope S8 y
el muelle de presidn 39 dispuesto en 1a gufa tubular. Para pre-
server los objstos 63 ya previamente tratados, se preven los
topes 86 de un somorerete eldstico 90, misniras que las gufas
tubulares 87 se unszn por su extreﬁo inferior con varillas 51
poara transaitir wnifornemente todos los movimientos de las
palancas tubulares 48, Los moviulentos plrutorios de las o=
lances vubulares 43 se transmiten por interuedio de gorrOnes

de arrastre 79, v de las garras 8l fijas eu los ejes 82, uni-
foruemente pov el bastidor 71 a los bzstidores eldsticos ten-
sores 80 y al wismo tiempo, gracias al funcionamiento elésti-
co ie'muelleo\de los topes 86, se consigue nreservar en al-

to zrado los objeios que se han de pulinentar.
T B ¢ . N O —

“e reivindica como nuevo y de nropia invencidn.
o~ lifquina esmeriladora y pulinentadora con un eje

norizontal oscilante zpoyado giretorio en un bastidor de la

=

miquine ¥ en el que ss {ijan nlecas de apoyo, en las que a dis-
taacias iguales del eje oscilsnte se apoya una multitud de di-
ferenies muelas ssirriladoras ¥ pulimeuntadoras accionadss cone
juntaneate y nedisate rotacidn alvededor del eje oscilante pue-
den llevarse sucesivamente a la misua posicidn de trabajo y
ajetarse en clla mediante un cerrojo lastrado de muelle y
que asarra en escoladuras de la periferia de las placas de
anojo, crraciarizade porque sobre el sje oscilante se apoya

loca una polea motriz que poi un lado se acciona por el motor



330

335

340

345

350

- 13 -

de accionamiento y por o%ro lado acciona lag nuelas esuerila-
doras y pulimentadoras asdiante un accionomiento por correa
nlana, conjuntamente, al modo de una transmisidén planetaria,
de suertc que lus wuelas esuariladoras y pulimentadoras pus-
deir despluzerse durante la nurcha, dispouiéndose por debajo
de lao muels esmeriladora y pulimentadora en posicién de tra-
bajo un bzstidor teasor que snsiienc una nultitud de piezas
equivalentes y pusde moverse hacia arriba y abajo, ¥ pudlénu
doge accionar dsl modo conocido wediente un pedal el dispo-
sitivo de bloqueo de la posicidn de las nuclas esueriladoras
v pulimentadoras.

2.= déiuina segin lo reiviadicado en el punto 1,
caracuerizada norque ung misma y sola mdquine se equipa de
diversog medios nulimentadores o herrasientas, adaptados a
cada frabajo individusl, en combinacidén con los arboles moto-
res previstos en un ndmsro m@ltiple.

3= miquing segdin lo reivindicado eun los puntos 1
y 2, caracterizada porque la correa plana que abraza la polea
moiriz, se apoya sobre dos poleas vecinas de las nuelas esne-
riladoras y luego sobre las dos poleas opussias, previéndose
entre las dos poleas dliimamente citadas un rodillo tensor que
empujs hacia adentro la correa.

4,- Hbquina segln lo reivindicado en los puntos 1
a 3, caracierizada porque les drboles que sostisnen las nuelas
esmeriladoras y'pulimentadoras se apoyan por los dos extremos
en escotaduras a modo de las plavas de apoyo, se manera que se
aseguran contra todo novimiento axil.

D.- HAquina segdn lo reivindicado en los puntos
1 a 4, caracterizada porque las mucles pulinentadoras y esue-

riladoras dispusstas en la periferis de la placa de apojo,
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poseen motores de brida acoplados directamente.

6.- ridguina segin lo reivindicado en los puntos L
a b, caracter.zada nor un verillaje acoplador para el accio-
neiento de tringuetes de bloqueo en combinacién con un i~
bregue giratorio y un bsstidor elsvador acoplado automiiica-
mznie ¥ oun dispositivo de accionamiento para el basvidor
1ensor.

7 o= MAQULHA BSuiBILADORA Y PULIEL MU ADONA.

Tal como se describe y reivindica en la prescute
heioria Sescriptiva que consta de catorce hojas escritas a

mAquina por una sola cara y de sus correspondientes dibujos.
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