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"Perfeccionanientos en aparatos toca—discos!

pfaoenaguarl e

Jean FOUNFQUNIS, de nacionalidsd suiza, domiciliado en

35 Montgoulin, PRILLY-LAUSANNE (Vaud, Suiza).

La presente invencidn tiene por objeto perfec—

cionamientos en aparatos

toca~-discog, que comprenden

montados respectivamente sobre dos platinas paralelas, por

ung parte, una serie de discos dispuestos en circulo que

formen un toro cuyo eje de
a las platinas y, por oitra
dispositivos de arrastre o
digpuestos en el centro de
motor destinado a accionar

rotszcidn alrededor del eje

revolucidn es perpendicular
parte, un pick-up y unos
acclonamiento de los discos,
estos Ultimos y ademds, un
una de lss pletinas en

del toro, un digpositivo
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selector y un dispositivo buscador destinado a parar la
platina giratoria en la posicidn angular para la que
el pick-up se halla enfrente del disco elegido.

Lste aparato se caracteriza oor el hecho de
que comprende dos mecanismos destinados a provocar simulté-
nesmente, después de la parada de la platina giretorie,
por una parte la oscilacidn del disco elegido en su plano,
hacia el eje del toro, contra los referidos dispositivos
0 mediog de accionamiento y por otra parte la colocacidn
del pick-up, despuds de la audicién de este disco, su
retorno y el del pick-up en sus posiciones iniciales
respectivas.

Bl dibujo adjunto representa, = ti{tulo de
ejemplo, une forma de ejecucidn del objeto del presente
invento.

La fig. 1 es una viste en corte por un plano
vertical diametral; 1la fig. 2 es una vista en plante,
con parte de los drganos retirados; la fig. 3 es una vista
que muestra la parte inferior del pletillo giratorio; la
fig. 4 es un corte por la linea IV-IV de la fig. 2; la
fig. 5 es una vista en corte por la linea V-V de 1la
fig. 2; 1la fig. 6 es una vista en corte por la linea VI-VI
de la fig. 13 1la fig. 7 es una vista en corte por la
1inea VII-VII de la fig. 1 y, wor uUltimo, la fig. 8 es
un esquema eldéctrico del aparato.

L1 aparato representado ,comprende (fig. 1)
un zécalo de madera 10, un chasis montado giratoriamente
sobre este zécalo por medio de rodillos de rodadura 140 Yy

ung platina 13 montada a su vez en forma girstoria sobre
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este chasis por medio ée tres ruedecillas 1l4. A1 chasis

giratorio estd foruado por dog compartimientos, un
primer compartimlento constituido por un platillo 11
de forwma snular, colocado sobre los rodillos 140 y
guiado por unog rodillos de cenirado 141 y un seguado
compartimiento constituido por una platina 12 sujeta
gobre el platillo 11 por unos conbactos 142.

La platina 13 gira sobre la platina 12 alrede-
dor de un pivote 144 cuyo eje geométrico coincide con
el eje de rotacién dei platillo 11.

Los discos 15, de los cuales solamente vé
representado uno para no recargar inutilmente el dibujo,
vén montados sobre la platina 12. Se disponen en '
circulo alrededor del eje del aparato en planos que
contienen este Ultimo de modo gue Formen un H0ro.

Bl pick-up 16 que comprende (fig. 7) dos zafiros 17 y
18, y el motor de arrastre 19 del disco védn sujetos a la
platine 13. Hl motor 19 v4 montado sobre esta platins
por medio de una suspensidn eldstica formada por cuatro
muelles 20 dispuestos alrededor del motor entre su
estator y su bastidor.

Cada disco vA montado sobre un soporte formedo
por ung palsnca 21 articulada sobre una chapa 22 sujeta
sobre la platina 12. Bl eje de articulacidn de cada
una de estas palancas es perpendicular al plano del disco
de modo que éste ge desplace en su plano cusndo la
palenca sobre la que vé montado bacula. Las chapas 22 védn
sujetas a la.platina 12 por medio de cuatro sectores 143
mantenidos en su sitio por unos botones moleteados 144.

Lag palancas 21 son idénticas y estén formudas
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cada una con Gos bragos 23 ¥y 24 (Fig. 7) relativamente
delgados, provistos, en su extremo superior, de una
muesca 25 en la que el eje 26 del disco v4d enzanchado.
Sste disco del tipo de 45 vueltas con gran sbertura
central, es solidario de un rodillo de arrastre o
accionamiento 27 y de un -cubo de centrado 28 que gira
libremente alrededor del eje 26. La posicibn axial sobre

este Ultimo se determine por un tornillo 29 cuyo extremo no

[

fileteado vé& enzanchado en unz garganta anular 30 de

o

4

tienen forms de horquilla. &1 brazo 24 véd acodado en su

eje 26. Los extremos inferiores de Los brazos 23 y

parte medis de modo que la anchurs de las palancas 21 se
reduzca ,en toda su longitud, al minimo estrictamente y
Ggue, pare un volumen dado del aparato, ge pueda poner

g digposicidén de los auditores el mayor mimero de

discos posible. Lios rodillos bienen un difmetro infe-
rior a la parte no grabada de los discosg con objeto de
que sus dos superiicies puesdan tocarse.

51 wrazo 31 del pick-up V4 erticulado (figs.
1y 5) & una chapa 32 sujeta sobre el extremo superior
de un eje vertical 33 enire dos pivotes 34, de modo gue
puedan osciler en un plano vertical. Este eje 33 v
montado en un spporte 35 constituido por una piezz en
forma de U invertida 36 sujeta por cuatro tornillos al
platillo 13 y por un puente 37. ELl brazo 31 que esté
compensado oy un contrapeso ajustable 38 tiene un dedo
con muelle 39 (fig. 6) que se apoya sobre una lenglieta
40 de ls chapa 32.

El accionamiento del disco elegido, que
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tomse, como se verd mas zdelante, la posicidn representada
en trazos mixtos en la fig. 1, se efectia por medio de
una polea 41 cuyo eje gira en un soporie 42 remachado
sobre una escuodre de soporte 34 sujete sobre la platina
13 ¥ que v4 unidéa 21 4rbol motor 44 para absorber las
vibraciones, por una transmisidn de corrsa 45. Este
acclonaniento tiene lugar ye sez directamente por medio
de un rodillo 46 wmontado en el eje de lo poles 41,

o ya ges wor wedio de este rodillo 46 y de un rodillo

T

euxilier 47 montado en uns bdscule 48 que se intercala

en ¢l tren de transmisidén del movimiento de errastre del
digco del modo que se describird mds adelante,segun
tengancue ser ftocadas una u ofra de las superiicies del
disco. Esta bdscula 48 vi articulada en la pared
verticel de lz escusdre 43 y tiene una lémina eldstica 49.

Pars fijar mejor las ideas se debe hacer consbar
a8 grandes rasgos, el funcionawmiento del eparato represen-
tedo.

Cuando el suditor ha elegido el trozo gue deser
escucnar y accionado con dicho objeto los digpositivos
selectores cue se describvirdn a continuscién, actla
sobre un pulssdor de mando gue inicis la rotacidn de la
pletina 13. Cuando el pick-up 16 alcanza una posicidn
angulser para la cual sus dos zaflros encuadran el disco
sobre el que el trozo elegido vd gravado, la platina 13
se immoviliza. HEn este momento, el disco basculs en
la posicidn representada en trazos mixtos en la fig. 1,
nientras cue el pick-up 16 desciende a le slturas del

priwer surco del disco. Despuds, este dltimo es arrzstrado
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en rotacidn en el sentido desesdo mientras que el brazo
31 termine su movimiento por un desplazemiento lateral

a la sclide del cual uno de los gafiros viene a colocarse
sobre el primer surco.

Cuando se ha tocedo el trozo elegido, el pick-up
vueive & ponerse en su posicidn inicial efsctuando un
primer movimiento que le desprende del Wltimo surco,
despuds un segundo moviwmiento que vuelve a colocarle en
la posicidn gue ocupa en la fig. 1, mientras que el
- . 2y R
Gisco, una vez gue se ha retirado/del ultimo surco,
vuelve g colocarse en su sitio entre los otros discos.

Estas operaciones y estos movimienbtos se
regulan y sincronizan por cierto nimero de mecanismos y
por un circuito eléctrico de accionamiento que se descri-
bird a continuacién.

Dos mecanismos desenpeflan un papel particulsrmente
interesante, el encargado de hacer oscilar el disco elegido
y volverle 2 poner en su posicidén inicisl cuando ya se
ha tocado y el que estd encargado de regulsr los movimien-
tos ¢el brazo del pick-up. ZEstos dos mecanismos, cuyo
funcionamiento es enteramente automdtico, como lo es por
otra parte, todo el resto del aparato, acciocnzcos por uha
leva Unica 50 cuya puesta en accidn comienze en el instante
en gue los Srganos palpadores de un dispositivo buscador,
gue ge describird en breve, encuentran en su cemino un
drgano del dispositivo selector desl aparato.

Este dispositivo selector comprende, situado
en sentido vertical a cads disco y deslizédndose libremente

en la chapa 22 de su soporte, un per de teclas super-
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puestas 51 y 52. Cada tecla inferior corresponde a una de

las superiicies del disco, la segunde a otra superficie
de este disco. Lo eleccidn de un trozo se efectia
empujando o fondo la tecls correspondiente a la super-
ficie sobre lz cuul esgte trozo se ha registrado.

Bl dispositivo buscador comprende dos palancas
palpedoras 53 y 54 (figuras 1 y 3) , dispuestas una
por encima de la otra a la misma zltura que las teclas
51 y 52. fEstas dos palancas vén montadas en un
eje comin 55. La palanca inferior 53 v§ montada
sobre este eje, mientrss que la palanca supsrior 54
v4 montada loca sobre este 1Wltimo. Betdn sometidas
individualmente a la accidn de dos muelles 56 y 57
(fiz. 3) que las atrae contra una clavija o pasador
58. La palanca 54 lleva un dedo 59 gue la acopla & la
palanca 53 cusndo estz Yltima es arrastrads en el
sentido de 1z flecha f1 y que, ademds mentienen entre
sf cierto intervalo zngular cuys razdn de ser se
demostrers méds adelante.

Bl brazo inferior de la palanca palpadors 54
estd destinedo a cooperer (fiz. 3) con un rodillo 60
montzdo sobre uns ldmina de accionsmiento 61 de un conmu-
tador 62. E1 basculesmiento ce una o de otra de las
palancas 53 y 54 en el sentido de laz flecha f1 tiene
por chbjeto accionar este conmuitacor puesto que el
basculaniento de laz pazlanca 53 lleve comnsigo el de la
palanca 54.

Del eje 55 eg portador (figz. 1) un estribo

53 remachzdo gobre un tiranite 64 ¢ue se degliza sobre la
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platina 13. Este tirante 64 gue constituye el elemento
Principal del wmecanismo encargado de hacer bascular

el disco elegido, vé4 enganchaedoc en ls leva 50 a la

gue vé sujeto (fig. 2) por un pasador 65 enganchado en
uns ranurs 66 que hey practicada en su superficie
inferior. |

Esta ranurs 66 estd formada (fig. 2) por dos
trozos arqueadogs 67 y 68. El trozo 68 es concédntrico
al eje de la leva 50, mientras que el trozo 67 estéd
muy descentrado. Cuendo la leva 50,montada sobre un
drbol 69 que zira en un soporte 70 del platillo 13,
efectia una revolucidn z partir de la posicidn en la
que v4 representada en la fig. 2, el tirante 64 se
desplaza de derecha a izquierda durante el primer
cuarto de vuelta de le leva 50, luego permanece inmévil
durante la media vuelta siguiente, y por dltimo vuelve
a su posicidn iniéial en el curso del dltimo cuarto
de vuelts de la leva.

Bl tirante 64 tiene tambien (figs. 1 y 2),por
une parte, sujeto al extremo superior del eje 55, un
primer gancho 71 sometido a la accidn de un muelle 72 que
le atrae ooﬁtra un tope 73 del tirante 64 y,por otra
parte,un segundo gancho T4 montado sobre el extremo de
une varilla 75 susceptible de deslizerse conire un muelle
76 que se apoya contra el estribo 63 y contrs un
collarete de la varilla 75. Por dltimo, el tirante 64
es tambien solidario (figs. 1 y 2 respectivamente) de
una rampa 77 fija en gu superiicie inferior y de un

pasador 78 cuyos fines respectivos aparecerdn nds
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adelante.

Cuando el tirante 64 se desplaza de derechs g
izguierds,el pico del gancho 74 se engancha entre los
dientes de la horguilla de la palanca 21 y hace girar esta
Ultime hasta el momento en que alcanze la vertical. kn egte
momento, la pelancs 21 y su equiyo cae bajo la accién
de gravedad contra el rodillo de accionamiento 46.

Le forms y la longitud de los dientes de la
palanca 21 y la cerrera de la varilla o tirante 64
(fig. 1) se determinan dé¢ modo que el rodillc de srrastre
2Thea paredo por el rodillo 46 (o el rodilio 47) un poco
antes de que el tirante 64 haya alcanzado el extremo
exterior de su cesrrera. Asimismo, el muelle 76 se
comprime y la fuerzs que aplica el rodillo de z2ccionsmien~
to 27 contra el rodillo 46 es de naturalezs eldstica.

Cuando el tirante 64 efectda su carrera de
retorno, el pico éel gancho 74 eﬁgancha log dientes
bosteriores de los dos brazos 23 y 24 y hace girer la
palanca 21 y su equipo hests el momento en que, bajo
la accidn de su propic peso, este conjunto cae contrs el
peszdor de retencidn 79,permitiendo al gancho 74 escapar
¥y seguir el movimiento de contraccidn que le imprime
el tirante 64.

Pare evitar que los dog brazos 23 y 24 de la
ralance 21 no flexionen bajo la szccidn del peso de su
equipo, cuando este Ultimo bascula, o, despuds de este
movimiento, bajo el esfuerzo ligeramente descentrado
aplicando el rodillo de arrastre 27 contra el rodillo

arrastrador 46, 1o cual llevaria consigo una colocacidn
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deficiente del borde del rodillo 27 contra el rodillo

46 o 47, el aparsto comprende (figs. 1 y 7) dos guias
formsdas por dos ruedecillas 80 cue giran libremente

en log extremos ds cos brazos 8l sujetos sobre la

platina 13 y entre los que la palanca 21 viene a insertar-
se cuando el disco elegido toma su posicidn de funcio-
namiento.

La funcidén principal del tirante 64 es, como
acabemos de ver, conducir el disco deseado a la posicidn
que vé representada por trazos mixtos en la fig. 1, ¥y
de volver a poner egte disco en su sitio después que
se haya tocado. Pero este tirante tiene adn otras dos
funciones a desempefiar, la de fijar el sentido de rotacidn
del disco seleccionado y la de preparar el movimiento
final del brazo 31 del pick-up.

El tirante 64 cumple estas dos funciones por
medio de un deslizador 82 (fig. 2) dispuesto en la
plating 13 parslelamente al tirante 64, y destinado
a desplazarse axialmente entre dos posiciones determina-
das por un disparedor formado con unz lémine de muelle
83 y un pasador 84 sujetos respectivamente a una de
las paredes del soporte 35 y a la superficie superior
del deslizedor 82. Este Ultimo lleva, en uno de sus
extremos, un pico 85 y, en su otro extremo dos levag
86 y 87 cuyos picos llevan dos tornillos de tope 856 y &9.
31 pico 85 estd destinado a cooperar con unz muesca
dispuesta en el gancho Tl de modo y con objeto que
se explicardn mds adelante. In cuanto a logtornillos

86 y 89 estdn encarsgezdos de ejercer una presidn sobre
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une lémine eldstica 9C engzastada en el eje 33 (figs. 2

¥ 5) de modo que se someta este eje & une fuerza sldstica
gue tiende 2 hacerle girar en uno u otro sentido segin
gue uno u otro de los tornillos 88 y 89 esté en contacto
con la 14mina 90. #1 deelizador 82 tiene tambien

(figs. 1 y 2) un passdor 91 conira el que se apoya la
lémina 49 de la bédsculs 48.

Cuando este deslizador se ha desplazado de lag
posicidn en gque v4 representado en la fig. 2, & la
posicidn en la que el pasador 84 estd enganchado en la
segunde muesca del muelle 83, el pasador 91 hace girar
la béscula 48, lo cusl tiene por objeto intercalar el
rodillo auxiliar 47 entre el rodillo 46 y el rodillo
Ge arrssire 27 en el tren cinemdtico de sccionamiento del
disco que se haya de tocar e invertir el sentido de
rotacidn de este dltimo. Por otra parte, durante este
movimiento del deslizador 82, el tornillo 85 abandons lz
1dwina 90 y el tormillo 89 se coloca contra ls otra
superiicie de esta ldmina. Ya se demostrard mds
adelante en que condiciones se desplaza este deslizador.

&l mecanisme de sccionamiento de los movimientos
d¢el brazo 31 del pick-up comprende (figs. 1 y 2) un
segundo tirante 92 dispuesto en la prolongacidén del
tirante 64 y susceptible de desligarse en el mismo eje que
este dltimo sobre la platina 13 y bajo la leva 50.

Aste tirante 92 presenta, como el primero, un
pasador 93 enganchado en la ranura 66 de la leva 50 en
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cidor 65, Do rotemceidn de le leva 50 imprime a est
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Vlollte )2 ua movimiento de vaivén idéntico al que esbe

rotacidén comunica al tirante 64. Sin embargzo, los
noviulentos de estos dos tiremtes vdn desplazzdos. Cuando
el tirante 64 v4 y viene, el tirante 92 permsnece

inndvil y viceversa.

Bl tirante 92 lleva (fiz. 1) una rempa 93
sobre la que se apoye una punba vertical cuyo extremo
supsrior sirve de goporte al brazo del pick-up 31.

Bsta punta 94 cue v4 guiada en la pared
superior de la pieza de soporte 36 y en el »uente 37 lleva
un anillo 95 cuye posicidn axial es regulable y estd
destinada a fijar, conjuntamente con un tope retrdctil
96, la posicidn angular del brazo 31 pars la qgue los
dos zafiros estdn a la alturs del primer surco del
disco elegido. Hste tope 96 (figuras 1 y 2) que estd
formado por una doble escuadre y que lleva un tornillo
97, v4 articulado en 98 sobre el vueate 37. listd
sometido a la accidn de un muelle 99 que tiende o mantenerle
contrs la puuntz o sgujas 94.

Cuando el tirante 92 se desplaza hacia la
izguierda (figz. 1.) , la punta 94 se desliza sobre la
rampa 93 y desciende bajo la accibdn de su peso, seguida
bor el brazo 31 hacia el momento en gue el anillo 96
llega contra el tope 96. Iin este instante, el brazo
31 se 1nmoviliza hasta el momento en que el tornillo
97 que estd situado sobre la trayectoria del extremo
de la rampa 93, se pone en contacto con esta. 41 tope
96 es entonces empujado contra la accidn de su muelle

de retroceso y se hace retrdctil. Hsta ocultacidn deja
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libre la aguja 94 gue cae y que libera, 3 su vez, el
brazo 31 del pick-up. Cuando el brazo 31 ha descendido
en cierto dnzulo, toca una varilla acodada 100 solidaria
que acciona un iaterruptor 10L sujeto sobre la pared
posterior de la pleza de soporte 36. Zste interruptor
se sbre cuando la varilla 10C estd en la posicidn

en gue va representada en el dibujo (fige. 1),

B1 tirante 92 lleva tambien (fiz. 1) por una
parte ,en su superficle inferior, un pezsador 102 y por
otra parte ,dos dedos 103 y 104 (figs. 1 ¥ 2) que
aprisionan unz2 barrita 105 montadz sobre el eje 33 ¥
gue presenta dos muescas laterales 106 y 107. Xl pasador
102, cue straviesa una eberture 108 gque hay dispuesta en
la platine 13, estd encargado de accionar el conmutador
109 fijo bajo estz platina, cuando el tirante 92
alcanza su posicidn extrems izquierda.

Bl sccionamiento de 1la platina 13 y de la
leva 50 estsg asegurado por un solo mobtor 110 sujeto
sobre este platillo (fig. 2). 21 tren cinemitico gue
garantiza la transmisidn del movimiento comprende (fig. 5)
una cadens 111 tendida entre un piddn 112 montado sobre
el 4rbol motor ¥ un pifdn 113 montado sobre el drbol 69,
un piitdn setdlite 114 unido al pindn 113 por un aco-
plamiento de muelle 115, un +tringuete 116 intercalado
entre la leva 50 y su dérbol 69 y una corona dentads 117
sujeta sobre una caja cilindrica 118 fija sobrs la
plating 12 y sobre ls cual rueda el pi‘idn satédlite 114
cusndo gire la platine 13.

Cuendo el mosor 110 acciona el 4rbol 69 en
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el sentido destrorsum, solo estd fraccionando el
acoplamiento de maelle y por consiguiente, gira solo la
platina 13. Cuando el drbol 69 es aoéionado en el
sentido senestrorsum, solo el tringuete 116 funciona y
por consiguiente so0lo la lava 50 gilrs sobre la platina
13 que permsnece inmdévil.

Los motor:s 19 y 110 se alimentan (fig. 1)
por medlio de una hilers de escobillas 119 de que es
portador un contacto 145 fijo en el zdcezlo 10 ¥y por una
hilera de escobillas'giratorias 120' fijas bdjo la
platina 13. Los colectores que cooperan con estas ezco-
billas vén unidos por unos conductores que pasan a la
caja 118.

El aparato comprende tambien un mecanismo de
gujecidn o cierre de la plating 13 y un mecanismo pars
abrir un interruptor 120 cuando este platillo ha efec-
tuado wna rotacién'de 3602 gin que uno de ios dos dedos
palpadores 53 y 54 haya encontrado un impulsor 51 o 52.

Bl primerc de estos mecanismos estd constituido
(figuras 2 y 4) por un cierre electromagndtico que
comprende un electroimdn 121 sujeto 2 la platina 13.

Bl ndcleo de este eleciroimén,que atraviesa ls platina

13 y gue se prolonga hacia abajo por un saliente 122,
estd sometido z la accidén de un muelle 123 gue, cuando

no atraviesa corriente alguna @« la bobina del electroimén
engencha el saliente 122 en uno de los agujeros de una
corona de agujercs 1lz4 practicados en lg platinae 12 y

en nimero igual al ndmero de discos. Cuando el szliente

122 del electroimédn se engancha en uno de estos agujeros,
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el brazo 31 del pick-up estd situado eunfrente dGe uno de

los discos. Cuando el electroimdn 121 estd excitado,el
micleo que lleva el saliente 122 se levanta y la platina
13 se desprends.

El mzcanismo destinado a abrir el interruptor
120 (Pig. 3) v4 sujeto a la platina 13 y comprende,
por una parte, una verilla fileteada 125 solidaria en
rotacidn del cubo de una de las ruedecitas 14 y por
otra parte un cuchillo 126 cuya ldmine v4 enganchada en
el filetsado de la varilla 125. De este cuchillo es
portador un deslizador 127 cuya deslizadera 128 vé
articulada en 129 sobre la platina L3. Este deslizedor
127 presenta leteralmente un pico 130 y la deslizadera
ung paleta 131 destinsds a cooperar respectivemente con

el pasador 102 que acciona el interruptor 109 por medio

del rodillo 132 y de la ldmina de muelle 133 y con un elec- -

troimfn 134. Un muelle 135 v4 sujeto 2l deslizador
127 de modo que ejerzs sobre es e dltimo y sobre la
deslizadera 128 una fuerza eléstica que coloca el
cuchillo contrs la verills 125 y tiende a2 atraer el
deslizadof}%gntra el pivote 129,

Cuzando lg varilla 125 gira, el cuchillo 126
sigue el fileteado y el deslizador 127 se desplaza 2
lo largo de la varilla 1Z5. Si el conjunto formado
por el desligzador 127 y sudslizadera 128 no es
solicitado durante una vuelta completa de la platina
13 ni por el electroimdn 134, ni .or el pasador 102,
el extremo del deslizador 127 hace flexionar al final

de su carrvera la ldmina interior Gel interruptor 120



10.

15.

20.

S

A

- 16 - ’ 3 4
248327

gue se abre. S5i por el contrario, tanto durante el

desplazamiento del deslizador 127 ‘como despuds de

la abertura del interruptor 120 una impulsidn atraviess
el electroimdn 124 o el pasador lleza contra el pico
130 (lo cusl se produce inmediatsmente antes de la
audicidn de cada disco como se verd mds acdelante), el
cuchillo 126 escapa al fileteado y vuelve a tomar,

bajo la accidn del muelle 135, su posicidn en el primer
fileterdo de la varilla 125.

Bl eparato comprende por Wltimo un disparador
con dedo 136 encargado ds fijar con precisidn las
posiciones de parada de la leva 50 y un tampdn de
cepillado 137 de los gafiros.

Hogta shora se ha descrito el conjunto del
aparato y dado indicaciones fragmentarias sobrs su
funcionamiento. Ahora se vd a explicar en detalle,hacien-
do referencis 2l esquema eléctrico representsdo en la
fiz. 8, de que manera se regulan y sincronizan log
diversos movimientos de los drganos méviles del
aparato.

El funcionsmiento automdtico dal aparato
comienza en el instante en gue el asuditor, habiendo
seleccionado un ndmero cuslqguiera de trozos o partituras,
haciendo girar el platillo 11 delante de 81 y apretando
lzs teclas correspondientes a dichos trozos, apriets
un botdn pulsador 137. Si el aparato es un aparato
de prévio pago,este pulsador se accionard por una
cualquiera de las teclas 51 y 52 que estdn sujetas en

tanto que el importe a pagar porls audicidn no se haya
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Supongamos, para ilustrar mejor el funcio-

hecho sfectivo.

namiento del aparsto, que se han elegido dos caras de
un mismo disco y gue por consiguiente, se han apretado
dos teclas superpucstas ( 51 y 52).

En este momento,el sparato esté?ispuesto
para funcionar y todos los JSrganos mévileé comprendidog
en sllos los drgsnos eléctricos,ocupan las posiciones
en les que vén represenvados en los dibujos.

Z1 accionemiento del botdn impulsor 137
(fig.9) inicia este funcionsmiento enviando una impulsidn
de corriente al electroimdn 134 que hace bascular
(fig. 3) 1la deslizadera 128 como se ha visto snterior-
mente; este basculamiento provoca la atraccidn del
desligzador 127 ccnira el pivote 129, el cnganche del
cuchilla 126 en ol primer filete de la varills 125 y
el cierre del interruptor 120 (figuras 3 y 8).

El circuito eléctricce del aparato se alimenta
entonces y la primera fase del funcilonamiento empieza.
E1l motor 110 se pone en marchs mientras que el electroimin
121 atrae su seliente 122. El conmutador 62 que fija el
sentico de rotecidn del motor 110, ge coloca en la posicién
gue corresponde sl erraestie de la platina 13, es decir,
en el sentido para el cue el acovplarviento 115 es operante
y el Tringuete 116 inoperante, La plating 13 empieza
pues & girar y la palancaé palpadoras 53 y 54 a buscar,

Cueando estas palsncas se presentan delsnte ds
lag dos teclas bajadas, solo la »alancs inferior 53 se

pone primero sen contacto con la tecla 51 gue le corresponde
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a consecuencie del ligero desplazamiento de lzs dos
palcncas. Este. palanca. 53 gira bajo le accidn de 1a
tecla arrsstrando con elle la palsnca 54 con la cual
vé acoplada vor el pagsdor 59 y 21 eje 55 gobre el
oue vé4 montada. ILa srticulscidn de la valanca 54 provoca
la basculacidn de lz lémina 61 y el sccionamiento del
conmutador 62 que invierte el =zentido de rotacidn del
motor 110.

Bsta invencidn gue marca el finsl de la primers

fase de funcionamiento, tiene por objeto invertir la

rotacidn da:l 4rbol 69 y corter la slimentacidn del electro

imén 121. Bl szliente de este Ultimo cae, bajo la
accién de su muelle, en el ajugero por encimz del cusl
se halla bloqueando la platina 13. Al mismo tiempo
el érbol 69 se hace solidsrio de l= leve 50 por medio del
tringuete 116. In este instante, que wmarca el Princiypio
de la segunda fase de funcionamiento, la levs 50 empiezs
2 girar. Durante el primer cuarto de vuelta, que
efectde , el tirante 92 permanecce inmévil , mientras
que el tirante 64 se desplaza de izgquierda z derecha
hacienco basscular, del modo explicado anteriormente, la
pélanca 21l que lleve el disco elegido.

£l el cursc de este desplazamiento, el
tirante 64 (fig. 3) efectda otras doe operaciones por
el truncemiento de la palanca palpadora 53 gue engancha
con su pico 53a le tecla inferior 51 yla empuja a su
posicidn inicicl y por medio del gancho 71 cue engancha
la pata 85 del deslizedor 82 y conduce este dltimo 2 la

posicidn determinads por la segunda muesca del muelle 83.
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Cuando la palsnca 53 escapa &l rodillo 60, el conmutador

62 se mantiene en su posicidn por la reampa 75 oue
sustituye a la palsnca 54.

El desplazamiento del deslizador 82 de su
primera & su gegunda posicidn tiene por consecuencia, oomo‘
ya se ha explicado anteriormente, invertir ls solicita-
cibn & la que la ldmins 90 esté scmetida y ademds,
invertir el sentido de rotacidén del disco a tocar
mediante articulacidn de la bdscula 48.

En el momento en gue la leva 50 empieza su
segundo cuarto de vuelta, gque warca el principio de 1s
tercera fase de‘funcionamiento, el disco ge coloca en
su sitio y se determing su sentido de rotacidn, corres=
pondiente a la cara que debe tocarse.

Durante tode esta tercera fzse, el tirsnte 64
permanece immévil, mientras que el tirante 92 se desplaza
de derecha a izquierda. En el curso de este desplazamien-
to, el pick-up desciende, como se ha visto anteriormente,
a la alture del primer surco. Durante este tiempo,los
dos dedos 1C3 y 104 alergan los dos bordeg de la
barrita 105. Cuando el pick-~up estd enfrente del primer
surco el tirante 92 alcsnzse una posicidn para la cual
log dog dedos 103 y 104 1llegan 2l nacimiento de las
nuescas 106 y 1C07. Bsto tiene por consecuencia dar
clerta libertad angulsr = dicha barrita que cede & la
atraccidén de la 1dmina 9C y hace girar el eje 33 en
el sentido de esta atraccibén. 21 desplazamiento anguler
que de ello resulta conduce el gafiro 17 al primer

surco de la grabacién.
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Beto tiene lugar justamente antes de que el
tirante 92 alcance el extremo de su carrera, es decir,
inmediatamente antes de que el pasador 102 provogue
la inversidn del conmutador 109 y le atraiga, actuando
gobre el pico 130 del deslizador 127 a su posicidn
inicial.

Bsta inversidn, gque se produce exactamente en
el momento en que el saliente del disparador 136 cae
en una de las dos muescas de la leva 50, es decir, des-—
puds de exactamente media vuelts de ests leva, tiene
como consecuencia cortar la alimentacidn del motor 110
¥ poner en marcha el motor 19. EL1 aparalbo comienza &
tocar el primer trozo elegido.

A medida que se v4 tocando dicho trozo, el
brazo 31 desciende. Cuando he terminedo de tocarse
dicho trozo, es decir, cuando el zafiro ha recorrido
el dltimo surco grabado, el brezo 31 toca la varilla 100
lo cual provoca el cierre del interruptor 1C1l.

Este cierre que marca el principio e la
cuarts fase de funcionemiento, tlene por consecuencia
realimenter el motor 110 gue hace distribuir la leva
50 en el mismo sentido que anteriormente. La leva
inicia su tercer cuarto de vuelta. Durante esta fase, el
tirante 92 empiezea por invertir el conmutador 109 que,
abandonedo por el passdor 102, vuelve a su posicidn
inicial. Sin embargo, esta inversidn no cambia nade
la marcha del motor 110 que continda alimenténdose.

En la continuscidn del movimiento del tirante

92, el brazo 31 vuelve por un ligero movimiento laterel,
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al plano del disco, en el momento en gue los dedos 103
y 104 se hallan en contacto con log bordes rectifneos de
su barrita 105, después la aguja es levantada por la
rampa 93 y el brazo 31 vuelto a su posicidn de reposo.
Durante la subide de este ovrazo, el tope 96 ha tomado
su posicidn inicial bajo la acecibn de su muelle de
atraccién y el interruptor 101 se abre cortzndo la
elimentacidn del motor 19 gque se para.

Al final de esgsta cuarta fase, el brazo 31 vuelve
a su posicidn de revosoc.

&n este momento , - empieza la quinta fase del
funcionamiento gue corresponde al dltimo cuarto de
vuelta de la leva 50. 3Zn el curso de esta quinta fase
el tirante 92 permanecce inmévil mientras que el tirante
64 vuelve a su posicidn inicial haciendo volver a su
posicidn de partida, como se ha indicado anteriormentes,
el disco ya tocado. EL trabajo del tirante 64 no se
limita, en el curso del desarrollo de esta fase, a esta
Unica operacidn; estd tembien encargado de volver a
poner el deslizador 82 en su posicidén de psrtida,
trabajo que ejecuta por medio del pasador 78 que tropieza
contra el pico 85 del deslizador.

En el momento en que termina esta quinta fase, el
rodillo 60 alcanza el extremo de la rampa 77. Como
la palanca palpadora 53 ha hundido la tecla 51 que la
habia parado, he vuelto a tomer, en el curso del
retorno del tirante 64 y bajo la accidn de su mwuelle de
retroceso 56, su posicidn de reposo, pero el rodillo

60 guards su posicidn, manteniéndose por la palsnca 54
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gue 2 su vez se apoya sobre la tecla 52 que permaenecis,
en su gitio grecias al desplazaniento de las pslances
palpadoras 53 y 54; el conmutador 62 no se invierte y
el motor 110 continda arrastrando la leva 50.

Bl nuevo ciclo asf iniciado no tiene exacta-
mente las mismas consecuencias que el iniciado wvor 1z pa-
lanca palpadora inferior 53, porcue yendo montada loca
sobre el 4rbol 55, la palanca palpadora 54 no hace girar
el gancho T1.

Bn estas condiciones, el mantenimiento de lag
inversibn del conmutador 62 tiene por objeto, como
se he visto anteriormente, accionar la rotacidn de
la leva 50 y el movimiento de los tirantes 64 y 92,pero
en este casc el deslizador 82 permanece en la posicidn
que ocupa en el dibujo. De ello ge deriva simplemente
gue el rodillo 47 no estd intercalado en el tren de
accionamiento del disco a tocar y que el eje 33,solicitado
por el tornillo 88, gira, cuando los dedos 103 y 104
del tirante 92 alcanzan el nscimiento de las muescas 106
¥y 107 en el sentido dextrorsum. Pero estas dos consecuen-
clag son muy bien las de que el spasrato debe atraer la
parseda ce la pleting 13 por el impulsor superior correg-
pondiente a la segunda fase del disco puesto que el
zafiro 18 es el que debe cooperar con este disco.

Ademds de esta diferencia,las fases del
funcionemiento se desarrollan en este caso,como durante
la reproduccidn de la primera cars del disco.

Cuzndo se ha tocado el segundo trozo, todos los

Srganos vuelven a su posicidn de partida y la platins 13
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e vuelto 2 girar. Cuando esta platina ha girado en 1309,

el deslizador 127 gbre el interruptor 120 que pone fin
al funcionamiento sutomdtico del aparato.

N O T A

Descrita suficientemente la natursleza del
invento,as{ como la manera de reslizarlo en la préctica,
debe hacerse constar que las dilsposiciones anteriorments
indicadas son susceptibles de modificaciones de detalle,
en cuanto no alteren su principio fundamental. Tambien
ge hace consgtar que el invento corresponds a. una solici-
tud de patente pregentada en Suize con fecha 12 de
abril de 1958, n® 57.816, acogibndose , por lo tanto,

a los benericios que conceden los Conveniog Internacio-
nales en vigor y siendo 1o que constituye la esencia
del referido invento y por 10 que se solicita FPatente
de invencidn,por 2C afics en Espafia: "Perfeccionamientos
en aparatos toca-discos"; caracterizédndose por 1lo
gigulente:

2.-Perfeccionamnientos en aparstos toca-discos,
caracterizados porgue llevan montados, respectivamente
sobre dos platinas paralelas, por una parte una serie
de discos dispuestos en circulo, de modo gue formen un
toro cuyo eje de revolucidn es perpendicular a las
platinas, y por otra parte un pick-up y unos dispositivos
de acclonamiento ¥ errastre de los discos, dispuestos en
el centro de estos Ultimos, y ademds un motor destinado
a accionar unz de lus platinas en rotacién alrededor
del eje del toro, un dispositivo selector y un disposi-

tivo buscador destinado a parsr la platina giratoria

it
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SAL P03 Lol L hng :i,;,‘:d'v;l{,’-g S S P S Sty il
il Lo gte derme con wecunismos destinados g provociy
il lacamente ,despuds ce la parada e la platina

zirstoria, por unaz parite, laz bacculucidn del disco
glegido en su plano, hacie el eje del toro, conira los
refaridos mediog de arrasire y oor otra parts, la coloca~
cidn del sick-wp ¥y, despuds <o la eudicidn de este disco,

ick-up en sus posiclones iuniclalss

su retorno y el del ¢
raspectives.

29.- Perfeccionanientos,gegun lo especificado en
la reivindiczcidn 1%, caracterizédniose por el hecho de que
log dos expresados mecanismos gon accionados por una leve
Unica.

9,~ Perfsccionsudentos,segun reivindicrcidn
22, carvcterizdndose nor el hecho de que la expresada
leve estd Focmade por un disco que tiene practicads en
uns Ge Sus caras ung ranura'sin fin, comprendienco los
a0s mecanismos, cads uno, un tirante desglizante que
vresenta vn opasodor enganchado en 1la referids ranura en

A

dos punios dizmetiralmente opuestos.
¢,-Periececlonanientos, sezun reziviandicaciones
28 y 32, caracterizdndosge por el hecho de que la platina

deutinads = ser arrasitrads en rotacidn vd nontada sobre
1o

segunde olatina, vor medio de Jrg
52 .- Perfeccionanicenitos, sezun reivindicaciones
12 y 42, caracterizédndose por el heého de que la
sezunda plating v4 montads en forme girstoria en un

36c810.
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62,- Perieccionanientos,segin reivindicaciones
18, 28 v 38, carascterizdndose sor el hecho d= que los
discos vin montrdos en el exiremo de palancaes articuladas
soore ls primers platins.
T¢.~ Perfecciongmientos,segun reivindicaciones
12 y 628, caractsrizdndose vor el hecho de que lue
referidas palancas se spoyan en reposo contra unos
topes que las mantisnen en unas vosiciones par:s las
cuales log centros ds los discos caen, en proyeccidn
vertical, en el exterior del poligono formado -por los
ejes de articulacidn de lus palancasg.

82,- Perfeccionamisentos,segun reivindicsciones
12 y 7%, caracterizdndose vor el hecho de que cada
una de las expresadag palancas estd formada nor dos
brazos entre los cuales vd articulado el disco y que
estdn conformedos y dimensionados de modo que ocupen
trensversalments un especio minimo & fin de que se pueda
disponer para un didmetro dado uel asarato, un mdximo

d

@

discos sobre la vprimera plstina.

92.- Ferfeccionanientos,segun reivindiczciones
v T8, caracterizéndose por el hecho de que el tirante
del primer mecsnismo vd dispuesto de modo que haga bascu~
ler la pslenca del disco slegido cuando dute se para
delante del pick-up y volverle a su posicidn de reposo
cuando el trozo elegido se ha tocado.

102 .~ Perfecclionamisntos,gegun reivindicaciones

12 y 88, caractzrizéndos¢ghor el hecho de que la separa-—
cidn de los Gos brazos de cads pslanca es nayor e lo

largo del +trozo de palanca gue encuadras el disco
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gue en la proximidad de su eje de articulacidn.

1l2.- Perfeccionsnientos, segin reivindicuciones
18 y 62, caracterizsdo por el hecho de que comprende
un Gaispositivo gue impide gue la leva que hays basculzdo
flexione lateralmente.

12%.- Ferfeccionsmisntos,segun reivindicaciones
12 y 38, caructerizdndose por ¢l hecho de que en el
curso de su colocacidn y durante su retorno a su

posicidn ce reposo, sl plck-up gue v4 montado en un

brazo basculante, efects una articulacién accionada

por el tirante del segundo mecznismo.

132.- Perfeccionamientos, segun reivindicacidén
12, caracterizédndose por el hecho de que el exnresado
motor vé montado sobre su plating por medio de una
suspensidn eldstica formads por varios muelles helicoida=~
les troncocdnicos dispuestos circularmente entre el
estator del motor y su bvastidor.

149.~ Perfeccionamientos, segin reivindicacidn
12, caractsrizdndose por el hecho de gue el referido
dispositivo selector sstd constituido POr U0s coronas
de teclas coaxiales y superpuestus montadas sobre la
segunda platina y que corresponde respectivamente a
las dos caras de los discos.

15¢.- Perfeccionamientos, segin las reivin-
dicaciones 18, 28 ,38 y 148, caracterizdndose por la
disposicidn de un deslizedor accionsdo vor el primer
tirante y capaz Ge ocupar dos posiciones gue debzrminan
el sentido de rotacidn en el que los expresados medios

atrestran el disco que hays basculado.
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16¢.- Perfeccionamientos, segun lo especificado

en las reivindicaciones 12 y 158, caracterizéndose
porque el pick-up comprende dos zafiros destinados a
tocar resvectivamente las dos carss del disco, caracteri-
zédndose ademds, por el hecho de que comprende un
dispositive que provocae un movialento latersl del brazo
del pick-up conduciendo uno de los zafiros al primer
surco de la superficie elegida y retiréndole del dltimo
surco de esta supérficie despuds, de l& asudicidn.

172.~ Perfeccionamientos, segun lo éspecifi-~
cado en las reivindicaciones 12 y 162, caracterizdndose
por el hecho de que la posicidn del referido desliza-
dor determina igualmente el sentido del desplazemiento
lateral del brazo porta-pick-up.

182.~ Perfeccionamisntos, segun 1o especifica-~
do en la reivindicucién 18, caracterizdndose por
el hecho de que comprende un dispositive que provoca
.la paradae automdtica de la platina giratoria cierto
tiempo despuds de la sudicidn del Ultimo dilsco
elegido.

199,- Perfeccionamientos,seglin lo especificado

en las reivindiczciones 12 y 182, caracterizdndose por

discos; tal y como gueda substaw

presente mexnoris, e ilustrado en lo
Zota memoria consta de ve

ishefe hojas E em‘tas

3, 0007 ACTRO ¥ MOBEE

Eali o

a mdquina por une sola carc.
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