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El presente modeló da utilidad se refiere a una junta uni, 
versal de velocidad constante, del tipo, en que un miembro 

exterior 1 y un miembro interior 2 están montados uno sobre 
otro a través da un miembro 7 de jaula, teniendo un diáme­
tro exterior de superficie esférica 5 y un diámetro inte­
rior de superficie esférica 6, que están en contacto de -
superficie esférica con una superficie 3 esfárica de Jiá—;* **
metro interior del miembro exterior 1 y una superficial^*\

* W + *

esférica de diámetro exterior del miembro interior 2 ,.g^s 
pectivamente, y el miembro 7 de jaula está provisto

% ***
las múltiples 9, montadas en sus respectivas ventanas

%
de bolas y las respectivas bolas 9 están engranadas con „*****
pares respectivos de cavidades 1 0, 11 de bolas, que sa*ajt—* * *
tienden longitudinalmente, practicadas en la superficial** *.

 ̂  ̂  ̂ ********esférica de diámetro interior, y la superficie 4 esfar^gg^
** **

de diámetro exterior, respectivamente, y además las respec 
tivas cavidades para; bolas 1 0, 11 están formadas para ser 
de un tipo desplazado tal que las superficies del fondo de 
las respectivas cavidades se extiendan sustancialmente a 
lo largo de superficies esféricas respectivas 12, 13, que 
son tan excéntricas entra sí, que sus centros respectivos 
están situados en los puntos A y B, que son de igual dis— 
tanciq/4obre ambos lados exteriores del centro 0 de la jun­
ta, caracterizada porque el miembro de jaula 7 está forma­

do para ser de un tipo desplazado tal que la superficie 5 

esfárica de diámetro exterior y la superficie ñ esférica 

de diámetro interior da la misma sean tan excéntricas en­

tre sí que sus respectivos centros están situados en o cer-
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ca de los puntos A, y B, y la superficie 3 esférica de diá­
metro interior y la superficie esférica de diámetro exte­
rior que están en contacto de superficie esférica con aque 
lias superficies 5 y 6 , se formen en respectivas superfi­
cies esféricas, que son excéntricas entre sí da la misma 
manera que arriba}.

Este modelo se relaciona con una junta univeral de veljfejf-t
dad constante, usada principalmente para un vehículo, ¿ai-
cama un automóvil o semejante'. J

Como para una junta de esta clase hasta ahora se ha cd^qd^—
+ ***

do un tipo tal como el ilustrado en la fig?. 1 , por ejem^^p,

en que un miembro exterior si y un miembro interior b estág*"* ** ****—
montadas uno sobre otro a travás de un miembro de jaala*̂ .
que tiene una superficie esférica de diámetro exteric^^a-<*y
una superficiey&sferica de diámetro interior ^ que estág^g^

** #

contacto de superficie esférica con una superficie esfárica 

de diámetro interior _c del miembro exterior <3 y una super­
ficie esférica de diámetro exterior jd del miembro interior 
_b, respectivamente, y el miembro de jaula ^ está provisto 

de múltiples bolas i. montadas en sus respectivas ventanas 
h, para bolas y las respectivas bolas ¿ están en engranaje 
con respectivos pares de cavidades J[, k para bolas, practi 
cadas en la superficie esférica de diámetro interior c y 

en la superficie esférica de diámetro exterior d, respec­

tivamente y adicionalmente para dar a la junta una propiedad 
de velocidad constante, las respectivas cavidades j< pa­

ra bolas están formadas para ser de un tipo desplazado tal 
que sus respectivas superficies de fondo de cavidad se ex-

30 tiendan sustanciábante a lo largo de respectivas superfi--



10

15

20

25

cies esféricas JL, m que son tan excéntricas entre si, que

sus centros estén situados en respectivos puntos A y B, —
que son sustancialments iguales entre sí en distancia a -
ambos lados exteriores del centro O de la juntad
Ha sido usual también con Bsta junta convencional que la
superficie esférica de diámetro exterior y la superficie
esférica de diámetro interior jf del miembro de jaula ^ap.Hen
formados en unos, que son tan concéntricos entre sí, que ^
sus centros estén situados en el centro común de la jun¿&.
O y las respectivas superficies esféricas c, d, que as&̂ ¡n**" "" * *+*
en contacto da superficie esférica con aquellas superficies *
e, f sean también concéntricas entre sí similarmente a aqye**** **** St*<t**#J**
lias superficies e, f'. *. ***̂
Esta] junta convencional, sin embargo, tiene los inconva^ísn

.  **
tes, que se describirán migabajo^. Especialmente, como apá¡4,*. *********claro de la misma figura, especialmente la cavidad J_ de — 

bola en el miembro exterior a, resulta gradualmente mas pla­
na hacia la base de su lado extremo de modo que, cuando - 

los dos miembros a, b se flaxionan uno hacia otro como ss 
ilustra en la fig. 2, por ejemplo, la bola _i en el lado * 
inferior de esta figura, se mueve en esta cavidad j hacia 
el lado menos profundo en el lado de la derecha en esta fi­
gura y es susceptible de salirse de la misma. Adicionalmen- 
ta, por lo tanto, como los dos mientros a, ]3 se flexionan 

uno hacia otro, las superficies esféricas exterior e inte­
rior je, f_del miembro de jaula ^ y las superficies de fon- 
dt/de cavidad de las respectivas cavidades para bolas J[, k. 

se cambian gradualmente en espacios respectivos, de modo

-3-
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que cada bola î es movida en la ventana h para bola hacia 

dentro o hacia fuera y por ello la superficie de borde pe­

riférico de cada ventana h_ as susceptible de desgastarse 
y además se causa allí la generación de ruido'. Adicional­
mente, el centro de la superficie ¡c esférica interior del 
miembro exterior a está situado en al centro  ̂de la junta, 

de modo que el diámetro n de una boca del miembro extaífios 
<3 se hace comparativamente pequeño y, por consiguiente^*— 
cuando al miembro interior b es flaxionado en relación al*-* * * t

miembro a, un vastago interior j&, que se extiende desdas!
+ ***

miembro interior b, golpea contra.e l  borda de la boca como 

se ilustra en la fig. 2 y por ello su ángulo de flexión OC 
es comparativamente pequeño y, en el caso de un vehículo*- 

automóvil, por ejemplo, la conducción manual se hace jaab-re
- ***f*****y el radio de giro del vehículo se hace grande^ ^

*+ -
Este modela tiene por objeta procurar una junta librea da**** 
aquellos inconvenientes y en una junta del tipo, en que un 
miembro exterior 1 y un miembro interior 2 están montados
adosados a través de un miembro da jaula 7 teniendo una su­
perficie esférica de diámetro exterior 5 y una superficie;
esférica da diámetro interior 6, que están en contacto de
superficie esférica con una superficie esférica de diámetro 
interior 3 del miembro exterior 1 y una superficie esférica 
de diámetro exterior 4 del miembro interior 2, respectiva­

mente, y el miembro de jaula 7 está provista de múltiples - 

bolas 9 montadas en sus respectivas ventanas 8 para bolas 
y las respectivas boles 9 están en engranaje con respecti­

vos pares da cavidades 1 0, 11 para bolas, que se extiendan

longitudinalmente, practicadas en la superficie esférica de
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diámetro interior 3 y en La superficie esférica de diáme­
tro exterior 4, y adicionalmente las respectivas cavidades 
1 0  ̂ 11 para bolas están formadas para ser de un tipo des­
plazado tal, que sus superficies de fondo de cavidad raspee 
tivas se extiendan sustancialmente a lo largo sobre super­
ficies esféricas respectivas 12, 13, que son tan excéntri­
cas entre sí, que sus respectivos centros están situados *:. *.
en puntos A y 8,que son iguales en distancia en ambos ^ácl&s
exteriores del centro O de la junta, se caracteriza por.qtta
el miembro da jaula 7 está formado en una junta del tip<g *
desplazado tal que la superficie 5 esférica de diámetro "ex—* * *
terior y la superficie esférica de diámetro interior 6 sean

*******

tan excéntricas entre sí, que sus respectivos centros astqp
situados en o cerca de los puntos A y B, y la superficie^* ** **
esférica de diámetro interior 3 y la superficie esferiga.r^e 
diámetro exterior 4, que están en contacto de superficie*'— 
esférica con aquellas superficies 5 y 6 se forman en respec 
tivas superficies esféricas, que son excéntricas entre sí - 
de la misma manera que arriba'.

Las figuras 3 y 4 ilustran un ejemplo de ejecución de este 
modelo, y las números 14, 15 denotan vastagos rotativos, - 
que se extienden hacia fuera desde los respectivos centros 
de los dos miembros 1 , 2 y pueda obtenerse una transmisión 
da potencia de velocidad constante entre los dos vástagoa 

14, 15 como se describirá más abajo'.
El funcionamiento de la junta según este modelo se explica­

rá ahora como sigue:

Sitno dB los dos miembros, 1, 2 se hace girar, al otro de 

ellos se hace rodar con ellos y se efectúa una transmisión
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de potencia entra los dos miembros 1 , En asta caso, debí
do a la construcción de cada par da c a v i d a d e s  para bolaa

*̂0 , 11 en uno de un tipo desplazado tal que sus superficies

de fondo de cavidad se extiendan suatancialmente a lo lar—
9o sobre las reeoectivas superficies esféricas 12, 13 púa
son excéntricas entre sí, puede obtenerse la transmisión -
de potencia da una propiedad de velocidad constante'. A*óicio* * *****
"Símente, en este caso, debido a la construcción del
bro de jaula 7 en tal tipo desplazado, como se ha descanto

arriba, también puede obtenerse la transmisión de pote&ci*
. * ***
ne la propiedad de velocidad constante *̂ * * *
Rsí, en conjunto, puaoe obtenerse una buena transmisión de

*******

Potencia da velocidad constante entre los dos miembros-i*-.******
Adicionalmente, en este caso, debido a que lsesupenj^

cies esféricas 12, 13 constituyen superficies de fondeada-
** **

cavidad de las respectivas cavidades para bolas 1 0, 1 1 'que 
son sustancialmente concéntricas, respectivamente con la 
superficie esférica de diámetro interior 3 y la superficie 

esférica de diímetro exterior 4 de los dos miembros, 1, 2^ 
las respectivas cavidades para bolas 1 0, 11 se hacen sus­
tancialmente iguales en profundidad de cavidad a través da 
toda su longitud, y por ello puede suprimirse la anterior 
inconveniencia en el tipo convencional en que cada cavidad 

se hace gradualmente menos profunda y adicionalmante, cuan 

do los dos miembros 1 , 2 son flexionados uno hacia otro, se 
impide que cada bola 9 se mueva hacia dentro y hacia fuera 

en cada ventana 8 para bola, da modo que puede suprimirse 

el inconveniente precedente en el tipo convencional, causa­

do por su movimiento hacia dentro y hacia fuerat^
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Adicionalmente, debido a que la superficie esférica de día 

metro interior 3 del miembro exterior 1 está* compuesta da 
una superficie esférica da la que al centro está situado 
en o cerca da un punto A, que es excéntrico a un lado del 

centro O de la junta, su boca puede hacerse comparativamen 
te grande en diámetro y por ello puede obtenerse un ángulo 
de flexión comparativamente grande ̂  entre los dos árbtflpd 
14, 15 y puede suprimirse el inconveniente, que existíá'éñ 
el tipo convencional, en que la misma es comparativaman.tjB, 
pequeña en diámetro?. Asá, da acuerdo con este modelo, ^  *. 
solo las respectivas cavidades para bolas 1 0 , 1 1 están 

construidas en un tipo desplazado tal que sus superficies^ 
da fondo de cavidad se extiendan a lo largo sobre resp&c*^

U* -
tivas superficies esféricas, que son excéntricas entre...aáy

- *  *  *

sino también el miembro de jaula 7 está constituido entupí
*+ **

tipo desplazado, tal que el mismo tiene sus superficies — 
esféricas de diámetro exterior y de diámetro interior 5 , 6, 
qua son excéntricas entre sí y, por lo tantoy por las dos 

construcciones desplazadas puede obtenerse en conjunto una 
junta con excelente propiedad de velocidad constante y tam­
bién pueden suprimirse varios inconvenientes que existían 
en el tipo convencional de solamente la anterior construc­
ción desplazada?.
En lus dibujos:

La f^g. 1 , es una vista lateral seccional de un ejemplo — 
convencional?.

La figi. 2, es una vista lateral seccional del mismo en una 
condi**cion flexionada.

La figt. 3 , es una vista lateral seccional de un ejemplo de
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1 - Junta universal de velocidad constante para vehículos

automóviles? del tipo en que un miembro exterior y un mieta
bro interior están montados uno adosado al otro a través
de un miembro de jaula, teniendo una superficie asferica

de diámetro exterior y una superficie esférica de diapetjro
interior, que están en contacto de superficie esférica -

*  *  *  - 
* *

con una superficie esférica de diámetro interior del mlámC3 , ***
 ̂ * * *bro exterior y una superficie esférica de diámetro exte—

rior del miembro interior respectivamente, y el miembro**%
de jaula esta provisto de bolas múltiples, montadas en *sus
respectivas ventanas para bolas y las respectivas bolas*****

, ** "**-están en engranaje, con respectivos pares de cavidades*T-1-**
para bolas extendidas longitudinalmente hechas en la-*¿tw 
perfide esférica de diámetro interior y en la superftcj,^* 
esférica de diámetro exterior, respectivamente, y adicio­
nalmente las respectivas cavidades para bolas están forma­
das para ser de un tipo desplazado tal que sus respectivas 

superficies de fondo de cavidad se extiendan sustancial­

mente a lo largo sobre respectivas superficies esfáricas, 
que son tan excéntricas entre sí que sus respectivos cen­

tros estén situados en puntos, que son iguales en distan­
cia en ambos lados exteriores del centro de la junta, ca- 
racterizada porque el miembro de jaula esta formado para 

ser de un tipo desplazado tal que la superficie esférica 

de diámetro exterior y su superficie esférica de diámetro 
interior sean tan excéntricas antrB sí, que sus respecti­

vos centros están situados en o carca de los puntos y la
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superficie esférica da diámetro interior y la superficie 
esférica de diámetro exterior? que están en contacto da 

superficie esférica con aquellas superficies, están for­
madas en respectivas superficies esféricas que son excén 
tricas entre sí de la misma manera arriba citada^.

2 - Junta universal de velocidad constante para vehículos
automóviles^ *.. *.*
Segán se describe y reivindica en la presente memoria.'déa 
criptiva y consta de die? hojas de texto foliadas y esr-J. 
critas a maquina por una sola de sus caras y los plañía* 
que a la misma se acompasa'.
Madrid, a f ñ: rpsr sjU n'júU

* * **
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