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Invencién: Méquina-herramienta agricola pare el desplazamiento

lateral del material que se enouentra en el suelo.

La invencién se refiere a una miquina-herremienta agrfcola :
para el desplezamiento lateral del material que Be encuentrs
en el suelo, provista de un bastidor soportado por ruedas‘
portadoras, en el cual estd montada una hilera de ruedas
rastrilladoras, én tanto que la méquina se puede utilizar en
por lo menos dos posiciohes diferentes de trabajo, de modo
que la hilera de ruedas rastrilladoras de la méquina se
extiende en una posicién de trabajo oblicuamente hacia la
derecha y hacia atrds con respecto a la direccién de avance
Y en la otra posicién oblicuamente hacia la izquier&a y hacia
atrds, en tanto que la mdquina es soportada por una rueda
portadora determinadora de la direccién. |

En las méquinas-herramientas conocidas de esta clase,
para el cambio de una primera posicién de tradajo a una
segunda el brazo de tracecién de la méquina hay que soltarlo
y cambiarlo en el tractor de arrastre o cuslguier otro vehf-
culo, Este cambio de la primera posicién e la segunda suele
ser origen de pérdides de tiempo y pﬁede'dar lugar a . -
accldentes, por ejemplo en un terreno 1nclinad6, porque la
méquina después de desenganéhada emplece a moverse a favor
de la pendiente. | : | |

EFl objeto de la presente invencién es eliminar esta
desventage. De acuerdo con la invencién se puede dbtener
esto haciendo que la fuérza de traccién para el movimiento

de avance de la méquina en ambas posiciones se ejerza en el
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mismo Jugar del bastador que lleva las ruedas rastrilladoras
sombre un eje vertical de rotacidén libre, que estd situado
cerca del extremo delantero de la hilera de ruedas rastri-
lladoras y que estd por lo menos esencialmente en una lfnea
con los centros de las riuedas rastrilladora.
la invencién también se refiere a ﬁna méquina-

herramienta agricola para el desplazamiento lateral del
material que se encuentra en el suelo, provista de un
bastidor con ruedas raatfilladoras, siendo posible utilizar
la tal méquina por lo menos en dos posiciones de trabajo,
las cuales se pueden obtener por rotacién de las ruedas
rastrilladoras con respecto al bastidor alrededor de ejes
de articulacién que por lo menos esencialmente son verticales,
de modo que la méquina en la primera poéicién de tratajec ez
un rastrillo de suministiro lateral y en la segunda constituye
un dispositivo volteador ae riﬁgias, para 1o cual las ruedas
' rastrilladoras estén montadas en soportes auxiliares que
golo por un extremo estédn unidos al bastidor por medio de'
ejes de articulacién que por lo menos esencialmente son
verticales y que aproximadamenteAse hallan a la misma altura
que los ejes de rotacidn de las ruedas rastrilladoras. Como
resultado se obtiene una miquina sencilla, que se puede cambiar
fécilmente de una a otra posicién de trabajo y qﬁe puede
tener un punto de gravedad més bajo, en tanto que el bastidor
no puede molestar la visidén del trabajo de la méquina.

- Se obtiene una construcéién favorable haciendo que las

ruedas rastrilladqras estén acopladas con el dispositivo
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elevador de modo que se'ﬁuedan ajustar en altura, para lo
cual la manivelas de unéirueda rastrilladora estd conectada
con una parte del dispositivo elevador, gque se halla montade
cerca del eje vertical en el bastidor, en tanto que en mmt:z
posiciones de trabajo las ruedas rastrilladoras van urifss
con la misma parte del citado dispositivo elevador.

Se obtiene una forma sencillas de realizaciédn si iz

conexifn entre la manivele y la parte del dispositivo ele <.

es flexible en la proximidad del eje de articulacin vesti s’
componiendose, por ejemplo, de una cadena, cable, etv, j; w#:3&
curvada alrededor de una parte del contorno de un rodili- .
que puede girar alrededor de un eje vertical, em tanto zue
la parte del contorno estd situada encima del eje de srti-
culacién vertical.

La invencién se refiere también 2 una méquina-
herramienta para el désplazamiento'lateral del material que
ge encuentra en el suelo, provista de ung hilera de ruedas
rastrilladoras, que eétén montadas a 1o largo de un larguero
del bastidor, en tanto.q§e diohas Tuedas se pueden colosar
en dos posiciones.de trabajp con respecto al larguero, en
las-: cuales se montan en el larguero soportes suxiliares,

' que estédn por lo menos_eéénbialmente verticales al mismio,

en tanto que los extremos libres de estos soportes auxiliareé
estdn provistoe de dos‘eojinetes, en los cuales se monta
para las dos posiciones de trabajo un soporte en gque puede
girar una rueda rastrilladora. Con esta disposici6n‘se

puede obtener una méquina econdmica, que es fdcil de cambiar
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de trabajo a otra.

cién se - describe la invencidén més

con guxilio de algunos ejemploé de
avorables,

1 es una vista en planta de un primer ejens::

de una méquina de acuerdo con la inven~id:,

2 es une vista en planta de un segundo ejfeui’.

de una mdquina de scuerdo con la invencisr,

3 es una vista en glzado de un detallie de ie

rdo con la figura 2, observado en la dizecnuié-

1.

4 es una seccién horizontal de un detalle de

la méquina de acuerdo con la figura 2,

La figura
acuerdo con la
citada méquina

Ta figura
de realizacién
que

La figura
acuerdo con la

La figura

5 es un vista en planta de la mfquinz &e
figura 3, en la cual apérece reproducida 1la
en otra posicién de trabajo. '

6 es una vista en planta de un tercer ejempi:

en la primera posicién de trabajo, en tent:

7 es una vista en planta de la mdquina de
figura 6 en una segunda posicién de trabajo.

8 es una vista, en la direccidén de la flechs

VIII, de la méquina en la posicién de acuerdo con la figurs

T, en tanto que

La figura

9 es una vista de un detalle de 1la méqqina

observada segin la 1fnea IX-IX de la figura 7.

La figura

10 es una vista en planta de un cuarto
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ejJemplo de realizacién, del cual ":tlzf;pﬂ

La figura 11 es una vista segin la flecha XI.

De acuerdo con la fig. 1, la méquina=- herramiente se
compoene de un baestidor 1, el cual es soporiade por tres
ruedas portadoras 2, 3 y 4. B o

El bastidor 1 est{ provisto de un larguero 5, al ocual
van montadas cuatro ruedas rastrilladoras 6 a 9. Estas
cuatro ruedas rastrilladoras estdn todas montada® del mismo
mode en el larguero 55, montaje que describird seguidamente
con respecté alarueda rastrilladora 9.

En el largueroc 5 se ha provisto para la rueda
rastrilladora 9 un cojinete 10, al cual estd conectado pot
medio de un eje vertical 11 un soporte auxiliar 12, En el
extremo del soporte auxiliar 12,.que estd unido en
disposicién fija en direccién vertioal al bastidor 5, hay
montado un cojinete 13, en @l que puede girar un érgano

asoporte en formade una manivela 14. Esta manivola 14 esta

provista en su extremo libre de la reds rtltrilladora 9, qQue

puede girar libremente con respecto 8 1aA€g1 manivela 14
alrededor del eje de rotacifn 15, que se encuentra montado
a la misma altura que el bastidor 1, El soborti aﬁxiliar
12, unido sélo por un extremo al basfidor, estd bdloqueado
contra la rotacin con respecte al larguero 5 por el
dispositive de bloqueo 16, que . est& provisto del pasador
de blogueo 17. El pasador de blogueo A7 se 1n¢roduce para
bloquear el soporte auxiliar 12 en un agujero 18 de una

pletina 19 montada en el larguero 5.
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En la primera posicidén de trabajo en que las ruedas
restrilladoras 6 a 9 estén montadas como se indica con las
1{neas de trazos, y los aoporteavauxiliares como 12 estén
atraides a le largo del larguere 5, los centros de la ruedas
restrilladoras se encuentran a una distancia del bhastidor
que es menor que el radio de una rueda réstrilladora ¥ la
méquina-herramienta constituye un rastrillo de suministre
lateral, y el bastidor estd situado detrds de las ruedas
rastrilladores con respecto a la méquina en que todas las
ruedas rastrilladoras desplagzan conjuntemente el material
hacia un 1lado y en que todos los puntos medios de la tales
ruedas estén situados a distencias del larguerc que son
menores que el radio de una rueda rastrilladora. Como
resultado, la méquina se desplaza en la direccién I hacia
adelante, en la cual la hilera de ruedas rastrilladoras se
desplaza oblicuamente hacia la izquierda hacia atréds con
respecto a la mfquina, Para el movimiento de avance hay
para 1o cual el extremo delantero 20 dek bastidor estd
montado cerca del extremo delantero de las ruedas
rastrilladoras en un brazo de traceidén 21 conectade al eje
23 montado, que, observado en la vista en planta, estéd
situado por 1o menos esencialmente en una l{nea con los
centros de las ruedas rastrilladoras 6-9, Este brazo de
traccién puede girar verticalmente con respecto ai‘baetidor
alrededor del eje 23, mediante el cual est{ conectada le
rueda portadora 2 con el bastidor, con 10 que dicha rueda

portadora es la rueda de direccién.
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Para poder contrarrestrar las fuerzas laterales que
se elercen en el bastidor y para poder obtener la direccién
de marche I, las ruedas portadoras 3 y 4, son ruedas

portadoras determinadoras de direccidn que estén unidas en

AN — T

disposicién giratoria con el bastidor por medio de los eies
verticales 24 y 25, para lo cual puede bloqueaiSe la rotacidn
de los ejes 24 y 25, con respecto al bastidor por medio de
los dispositivos de bloqueo 26 y 27.

Para poder obtemer una posicién de transporte, en que
las ruedas rastrilladoras esten apatadas del suelo, la
méquina« herramienta estd provista de un dispositivo eievador
28, Dicho dispositivo elevador se compone de una barra 29,
montade paralelamente a lo largo del larguero 5, que va unida
a los brazos 30~33, los cuales estéin montados por medio de
los ejes 34-37, al larguero 5. Los brazos 30-33 estédn
conectados con los brazos 38-41, que por medio de una conexién
constituida por la cadena 42 y un melle 43 van unidos con
las manivelas de las ruedas rastrilladoras 6-9. La barra 49 (
est{ conectada por medio de la cadena 44 con el brazo elevador f

45, Este brazo elevador 45 esta fijado al eje giratorio 46,

.

que se encuentra a la misma altura que los largueros del
bastidor 1. La cadena 44 va unida a un punto del bdrazo
elevador qﬁe estd a mayor altura que el eje 46. Como
resultado, al girar la palanca 45 con el eje 46, la barra 29
es modista en una direccién paralela al larguero 5, Al

desplazarse la barra 29 en la direccién de acuerdo con 1la

flecha II los brazos 30-33 girarén alrededor de los ejes

A i e



verticales 34=37 en direccidén hacia la izquierda visto en

el dibujo en planta. Al girar los brazos 30=33 y 38-41, que
se encuentran cerca de los ejes verticales 11, alrededor de
los ejes verticales 34-37 las ruedas rastrilladoras tocarin
en el suelo., Como en las conexiones entre los brazos 36=i1

¥ las manivelas de las ruedas rastrilladoras 6-9 hay mcntaé;s
los muelles como 43, las ruedas rastrilladoras podrén
situarse en la posicifén de muelle para trabsjos en el sueios
por la rotascién de las manivelas en 1los cojinetes 13. Adends
en 1os muelles 43 se pueden mantener tan grandes las
tensiones en esta posicién que las ruedas rastrilladoras no
presionen totalmente con su peso proprio sobre el suelo,

La médquina-herramienta se puede pasar desde una posicién
de trabajo come rastrillo de suministro lateral a una seginds
posicién, en forma dm apaleador. Esta segunda posicién puede
obterner por la rotacién de los soportes auxiliares 12 con
las Tuedas rastrilladoras 6-=9 alrededor de ejes verticales
11, Para esta rotacién de les ruedas rastrilladoras se
retiran los pasadores de bloquec 17 de los agujeros 18 y se
puede girar las ruedas rastrilladoras alrededor del eje 11,
Para fijar las ruedas rastrilladoras en la segunda posicién
de trabajo en la que los soportes auxiliares forman um
4ngulo de 60° aproximadamente con el larguero 5, la pletina
19 estd provista de un segundo agujero 47, en que sé puede
insertar el pasador de blbqueo 17. Ea esta segunda posicién
de trabajo el soporte auxiliar 12 se encuentra todavia en

el mismo cuadrante, que es formado por el larguero 5 y un
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plano perpendiculasr al larguerc 5 por el eje 11, como en
la primera posicién., Como las ruedas rastrilladorasvestén
provistas de dientes 48, que estdn dirigidos atréds con
respecto al sentido de rotacién de la rueda rastrillsdors,
la miquing-herramienta en la segundas posicién de trabejo sz
desplazari hucia wdelante en la direccidn de acuerds 20: la
flecha IV la direcciln de rotazcién de las ruedas rastrilic-
doras sea la correcta, Durante el movimiento hacia zdelsnte
de la miquins=rerratienta en la segunda posicidn de trebanic
en que 1los zjes de rotacidn de las ruedas rastrilladorss se
hallan aproximademente uncs en la prolongacién de los ciuis,
las ruedes rastriliadoras 6-9 traﬁajarén independientenest
una franja de terreno, Para poder desplazar la miquina-
herramienta en la direceidn de acuerdo con la flechs IV, 3=
sueltan los dispositivos de bloqueo 26 y 27 de las ruedas
portadoras 3 y 4, después de lo cual se coloca la rueda
portadora 4; que soporta el extremo trasero de la miquina
en la posicién correspondiente a la direccién de avance IV
y se la vuelve a fijar por medio del dispositivo de bloqueo
27 con respecto al bastidor. Después del ajuste y fijaciébn
de la rueda portadora 4, la miquina girard alrededor del
eje 23 al ser desplazade hacia adelante y comenzard a tomar
una posicién como la reproducide con respecto a la flecha
Iv.

En esta segunda posicién de trabajo, la hilera de
ruedas rastrilladoras se desplazard oblicusmente hacia la

derecha hacia atrds con respecto a la direccién de avance
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IV, observada desde el brazo de traécidsn g1 .SLagrueda
portadora 4, que al igual de la rueda portadora 2 se halla
aproximadamente en linea con los centros de la hilera de
ruedas rastrilladoras, es por tanto, en émbéé josiéiohéi de
trabajo, una portadora determinadora de la direccién. Para
el cambio de la primera posicién de trabajo a la segunds,
no es necesario soltar el brazo de traccién 21 del vehfculo
de desplazasmiento hacia adelante de la méquina, por ejemplo
un tractor. En esta segunda posicién de trabajo la rueda
portadora 3 podr4 seguir siendo una rueda autoajusteda lo
cual es positle poxrque el eje vertical 26 cruma el eje de
rotacién horizontal de la rueda portadora 3.

Las menivelas de las ruedas rastrilladoras pueden
geguir ccnectadas en ambas posiciones de trabajo por medio
de cadenas 42 a las mismas partes del dispositivo elevador,
Observado en la vista en planta la cadena 42 gira desde un
lado del eje vertical 11 al otro lado de este eje, de modo
que esto serd lo m&s favorable si la cadena 42 se aparta en
ambas posiciones de trabajo paralelamente al eje 11,

La disposicién de las ruedas portadoras 2, 3y 4 es
ta2l que éstas nunca quedan por delante de laalruedas
rastrilledoras 6-~9 con respecto a la direcedfn de avance I,
de modo que en la primers posicién de trabajo las ruedas
portadoras no pasan por ecima del material al trabajar ni
por el materigl rastrillado en una gran ringla por las
ruedas rastrilladoras. El objeto de la segunda posicién de

trabajo, en la cual cada rueda rastrilladora trabaja una
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franja de terreno independienxeménte es8 levantar el material
que se encuentrs en.el suelo y volverlo a arrojar al suelo
en una condicién més esponjosa, de modo que pueda secarse
mejor., Para ello es importante que las ruedas portadoras no
se muevan sobre el material trabajado, La rueda portadora
estd montada de mode que cuando se encuentra en la segunds
pogicién de. trabajo en la cual los puntos medios de las
ruedas rastrilladoras se hallan a una distancia mayor de
los largueros 5 que en la primera posicién de trabajo, no
marcha sobre el material trabajado,

Aunque en la segunda posicidén las ruedas rastrilledoras
estan més alejadas del bastidor que en la primera posicién
de trabajo, la miAquina-~herramienta seguird teniendo una
estabilidad muy buena por‘hallarse el larguero 5 al mismo
ledo de la lfnea de unién de las ruedas portadoras 2 y 4 que
la rueda portadora 3.,

| De gcuerdo con las figuras 2-5 el segundo ejemplo de
realizacién se compone de un bastidor 60, que estf soportado
por las ruedas portadoras 61, 62 y 63, las cusles estan .
conectadas por medio de los ejes verticales 64, 65 y 66 al
bastidor. De estas ruedas portadoras se pueden fijar contra
la rotacién alrededor de los ejes verticales 65 y 66 las
ruedas portadoras 62 y 63 con respecto al bastidor por
medio de los disPositiQos de bloqueo 67 y 68, El bastidor
60 estd provisto de un larguero 69, al cual estén conectados
en disposicién fija los soportes suxiliares 70, Tt, 72 y 73.

De estos soportes euxiliares, que est4n unidos fijamente
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albastidor y son esencialmente perpendiculares al larguero
69, el soporte auxiliar 73 estd formado por el extremo
posterior curvado del larguero 69, En los extremos de estos
goportes auxiligres hay montados los cojinetes T4, 75, 75

y 77, que son equidistantes entre sf, Eﬁ»iaé'ccjinetes TIeT
.estén montados érganos soporte en forma de lﬁs ﬁantvelaa T
79, 80 y 81, en cuyos extremos libres pueden girar lirrensute
las ruedss rastrilladoras 82, 83, 84 y 85, Por la colocecifc
de las ruedas rastrilladoras 82-85 en la posicién reproducidsz
por las 1lfneas de rayas en la fig. 2, la méquina tiene uuaz
primiers posiecidn de trabajo, en la cual forma un rastrill’
de suministro lateral, en que las ruedas rastrilladoras
desplazan conjuntamente el material hacia un lado, Las russs

portadoras 61, 62 y 63 estin nuevamente montadas de mci~ . =

en la posicién en que la méquina es un rastrillo de suministro

lateral y es desplazado en la direccién de acuerdo con la
flecha V, no pasan por encima del material. La hilera de
ruedas rastrilladoras se desplaza en esta posicién de Hrshbajo
oblicuamente hacia la izquierda hacia atrds observado deszde
el eje 64, Para el movimiento de avance de la mfquina hay
montado un brazo de traccién 86, que estd conectado con el
eje vertical 64, que por lo menos esencialmente Se hslla er
1fnea, observado en la vista en planta, con los centros de
las ruedas rastrilladoraé. Para poder coloca# esta mdquins
en una posicidn de transporte, en que las ruedas
rastrilladoras se encentran apartadas del suelo, el bastidox
estd provisto de un dispositivo elevador 87, que comprende

la barra 88 montada por encima del larguero 60, Dicha
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barra 88 esti conectada por medio de muelles y cadenas con
las manivelas 78-81 de das ruedas rastrilledoras 82-85, La
citada barra 88, que esté conectada al bastidor de modo que
puede moverse en dirsceién paralela al latgﬁéroJGQ,.ggté .
conectada por medio de una cadena 9f con uné féiaﬁ&a‘§3; La
palanca 83 exts montads en un eje 94, el cual esta montado
en disposicidn giratoria en el bastidor. Girando 1la palﬁnca

93 alrededor del eje 94 se puede mover la barra 88 en su

direccién longitudinsl. Moviendo la barra 88 en la direccién

de acuerdo con la flecha VI, las manivelas de las ruedas _
rgstrilladoras BZ-85 se moveran en los cogijetes 71-77 con
lo que las ruedas rastrilladoras descansarép libremente en
ol suelo. Pars fijar la palanca 93 en la posicién de trans-
porte de la méquina de modo que las ruedas rastrilladoras
queden apartadas del suelo, dicha palanca esta pnivista de
un bloque ae blogueo 96 que se pueden colocer detrds de un
pasador de blogueo 96, con lo que las ruedas rastrilledoras
se mantendrdn en una posicion fija. También en este méquina
se pueden adaptar las ruedas rastrilladoras a las
irregularidades del terreno del mismo modo que para la
méquina de acuerdo con la fig, 1. '

Para poder colocar la miquina de acuerdo con las
figuras 2-5 en una posicién de trabajo en que ceda rueda
rastrilladora trabaja una franja de terreno independiente~
mente de las otras ruedas, en los soportes auxiliares 70-73

estdn montados cerca de los cojinetes T4~T77 los cogigetes
extra 99, 100, 101 y 102,
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A este efecto, para cada rueda rastrilladora hay dos
cojinetes montados en los soportes suxilisres, uno pars la
posicion de rastrillo y el otro pars la'poiiciln de volteo
de ringlas., La 1lfneas centrales de los doa oo:inotoa do un

soporte auxiliar se cortan mutuamente:bajo’ un inculo do 90°

aprdximadamente, con lo que la linea ‘central del codinoto._
en que est{ insertado el cubo de una rueda rastrilladors
para la posieién de rastrillo de suministro lstofai se halla
aproximadamente perpendicular al larguero 69. Los coJinctol
estédn situados a una distancia del larguoro 69 qus apro-
ximgdamente igualasl dismetro de una rueda rastrilladora, .
Los cojinetes 74=T7 y los cojinetes 99-102 estan tozmgdbl
dos a dos respectivemente de una sola piezZa de natoriil
fundido o moldeado come se reproduce para ioi.oojiudtos 74
Yy 99 en la fig, 4. De este modo el orificio de un cojinete
forme parcialmente el orificio del otro cojinet:. Para el
cambio de la méquina de la primera poaici&n a la segunda se
retiran las manivelas 78-81 de los cojinat.s T4=TT 5 a0
montan en los cojinetes 99~102, Como rolultgdo las ruedas
rastrilladoras 82-85 pasan a la posicisnfiiaiogdh'por'Ial
lineas de rayas, en la cual los ejes d§ rotaoién de las
ruedas rastrilladoras estén en le prolesaoiéh unoi«do‘otioi.
En esta segunda posicién de trabajo la méquina il'novidn
hacia adelante en la direccién VII en la barra de trl0016n
86, Para el cambio de la primera posicién de trnbljo s la

segunda el acoplamiento de la méquina al vehfoulo de srrastre,

como por ejemplo un tractor, no necesita ser deshecho, Pﬁrl
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el cambio de la direccién de avance V ¢ la direcoién de
avance de acuerdo con la flechsa VII,'serl suficiente sjustar
¥ fijer la rueda portadora 63, que casi en lfines oon los |
centros de las ruedas rastrilladoras, 31’9‘599” del ole
vertical 66, de modo que la méquina giraré alrededor del
eje 64 al ser desplazada hacia adelante ¥y tomarl_ﬁna
posicién como la reproducida con Trespeoto a la flecha VII,
En estéd segunda posicién de trabajo la hilera d. Tuedas
rastrilladoras se desplazari obliouamenxe hacia ih dereocha
hacia atrés con respecto a la direccién de avance,

Para el cambio de la primera posicién de trabajo s la
segunda en esta méquina deben retirar de la barra 88 las
cadenas 89 y conectar_las a los brazos 103 que estén montedos
en los soportes auxiliares 70~73. Los btrasos 103 estén unidos
& #u vez por medio de cadenss 104 con la barra 88,

Puede desearse de acuerdo con las figures 2-5 coloocar
la méquina en una tercera posicién de traitjo; en que las
ruedas rastrilladoras estdn divididas en grupos Para el
volteo de ringlas, A este efecto el bastidor estd provisto
de un larguero 105, en que estén montados 1os ttdl cojinetes
106, 107 y 108 para dos ruedas rastrilladoras., La distancia
entre los cojinetes 106 y 108 es aproximadamonxo_ignal e la
distancia entre los cojinetes 74 y 75, en tento que la
distancia entre el segundo cojinete 108 y el tercer cojinete
107 es sproximsdamente la mitad de la distancia entre el
primer cojinete 106 y el segundo cogigete 108, Ademés en
el soporte auxiliar 71 hay montedo un cojinete auxiliar 109
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por medio de una barra 110. La barra 110 estan larga que
el cojinete auxiliar 109 estd situadao a un tercio
aproximadamente de la distancia entre los cojigetes75 y 74,
Si se retiraran dos ruedas rastrilladoras del larguero
69 y se montan éstas en el larguero 105, se presentarfa el
problema de que la rueda 61 o0 la rueda 63 marcharian sobre
el materiasl. De acuerdo con la presente invencidn esto se
evita ajustando algo la rueda trasera 63 alrededor del eje

vertical, de modo gue la miquina venga a estar algo més en

su direccién longitudinal en la direccidn de avance, con lo

que la distanciy entre las ruedas 61 y 63 es menor medida
oblicuamente en la direccién de desplazamento. Para poder
adaptar de este modo la miquina a la anchura de volteo de
ringlas desfda, lz rueda raestrilladora 83 estd montada en
el copidete 109 de la barra 110, en tanto las ruedas
rastrilladoras 82-85, montadas en el larguero 105, estén
conectadas con los cojinetes 106 y 107,

Esta nueva disposicién de las ruedas rastrilladoras
da un trabajo favorable en el volteo de las ringlas.,
Volviendo a colocar la rueda rastrilladora 83 en el
cojinete 75 o dejandola en dicho cojinete y colocando la
Tueda rastrilladora 85 en el cojinete 108, la méquina se
puede adaptar de una manera sencilla a la distancia entre
las ringlas.

Para poder colocar las ruedas rastrilladoras que estd
montadas en el largusro 105 en una posicién apartada del

suelo, encima del larguero 105 hay montada una barra 111
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la cual va conectada por medio de una cadena 112 a la
palanca 113, que est4 unida al eje 94. Girando la palanca
93 se mueve tambidm la barra 110,

De acuerdo con las figuras 6-9, el tercer: ejemplo de
realizacién se compone de un bastidor 116, que es soportado
por las ruedas locas 117, 118 y 119, El bastidor 116 estd
provisto de cuatro ruedas rastrilladoras 120, 121, 122 y
123, que van acopladas al larguero 124 del bastidor 116, Este
bastidor 116 tiene un larguero 125, unido a la parte delantera
del larguero 124 y que tiene una parte 126 que se extiende
paralelamente al larguero 124, La unién del larguero 125 al
larguero 124 es reforzada por un larguero 127, que desde el
extremo posterior del larguero 124 se dirige a una curvatura
del larguero 124 cerca del extremo delantero de la parte 126,
Para poder montar las ruedas rastrilladoras 120 a 123 en el
larguero 124, éste se halla provisto de cuatro cojinetes 128,
e los cuales van acoplados los soportes auxiliares 130 por
intermedio de los ejes vert;cales 129. Los extremos de los
auxiliares 130 estédn provistos de los'cojinetes 131, en los
cuales pueden girar las manivelas 132, que llevan en sus
extremos libres las ruedas rastrilladoras 120 a 123, Los
soportes auxiliares 130 y las ruedas rastrilladoras estén
montados de modo que los soportes auxiliares quedan a la
misma altura que los ejes de rotacién de las ruedas
rastrilladoras. Encima del larguero 124 se encuentra la
barra 133, que puede ser desplazadae en su direccién lon~-
gitudinal. Ias manivelas 132 estdn unidas a la harra 133
por medio de muelles 134 y cadenas 135, La barra 133 esté
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unida también por medio de une cadens 136 & un braze 137,
montado en un eje 138, Este eje 138 estd provisto de una
palanca 139, con le cual se puede girar el eje 138,Al1 girar
el eje 138, la barra 133 se mueve en direccién longitudinal,
haciendo que las manivelas 132 giren en lo® cojinetes 131 ¥
que las ruedas rastrilladoras 120 4 123 puedan ajustarse =n
altura con respecto al bastidor 116. Los soportes auxiliares
130 estén provistos cerca de los ejes de articulacién

verticales 142, de las barras 140, que @stédn conectadas con

un érgano de acoplamiento 141 por medio de los ejes verticsles

142, El érgano de acoplamiento 141 est& montado de modo que
queda situado & los otros lados de los ejes de articulacién
vertical que los soportes auxiliares 130, lor cuales s6lo
estan conectados por un extremo al bastidor., Bl 8rgano de
acoplamiento 141 estd conectado por medio de una barra

vertical 143 con un segmento 144, que Be encuentra més alto

que el 6rgano de acoplamiento 141 y que puede girar alrededor

del eje vertical 145, al cual estd conectada la rueda
portadora 118. En el eje vertical 145 hay un pasador de
blogueo 146, que puede entrar en los agujeros 147 del |
segmento 144, con lo que dicho segmento 144 qdeda unido con
la rueda portadora 118, Para bloquear el érgano de
acoplamiento 141 contra la rotacidn alrededor de los ejes
verticales 129, enel larguero 124 hay montada una pletina
148, en la cual se ha practicado un orificio 149, ILa
rotacién del 6rganc de acoplamiento 141 se puede impedir

insertando el pasador de bloqQueo 150 en uho;de los agujeros
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151 de dicho S8rgano de acoplamiento 141, Mediante este
pasador también se bloquea la rueda pofaora 118 contra la
rotacién alrededor del eje 145 con respecio al bastidor, en
tanto se impide la rotacién de las ruedas rastrilladoras
120 & 123 alrededor de los ejes verticales 129,

Para poder mover hacia adélante 1a-méquinééherramiente
en la primera posicién de trabajo de acuerdo con la fig. 6,
en el extremo delantero del larguero 125 hay montads una
barre de traccién 152, que estd conectade fijemente con el
eje vertical 153 de la rueda portadora 117, de modo que ests
rueda 117 sirve de rueda de.direcoién. Durante el movimiento
hacia adelante en la direccién X, la miquina-herramients.
constituye un rastrillo de suministro latersal con loqie lies
ruedas rastrillsdoras 120 4§ 123 desplazan conjuntamente el
material hacia un lado. En esta primera posicién de trabajo
la hilera de ruedas rastrilladoras se desplaza oblicuamente
hacia la izquierda y hacia atrés con respecto a la direccién
de avance X, de modo gque el bastidof con el Srgano de
ecoplamiento estd situado por lo menos esencislmente detrds
de la hilera de ruedas rastrilladorss., Para esta posicién
de trabajo también se bloquea la rueda portadora 119, que
puede girar alrededor del eje 154 con respecto al bastidor
116, contra la rotacién con respecto al dicho bastidor 116
por medio de un dispositivo de bloqueo 155,

En 1la posiciédn de trabajo de acuerdo con la fig, 6,
ambas ruedas portadoras 118 y 119 forman as{ las ruedas
determinadoras de la direccién y pueden absorber fuerzas

laterales,



- Ia méqQuina-herramienta se puede poner en unag segunda
posicidén de trabajo, en la cual cada rueda restrilladora
trabaja independientemente de las otras una franja de
terreno. En la fig. 7 estd representada la segunda posicién
de trabeajo. Esta segunda posicién de trabajo puede obtener=ze
por la retirada del pasador de.bloqueo 150 y 1llevando por
rotacién de los soportes auxiliares 130 alrededor de los
ejes verticales 129 las ruedas rastrilladoras 120 £ 123 =
le posicién de acuerdoc con la fig. 7. Como resultado de
esta rotacién, también la rueda portadora 118 quedard
colocada en una nueva posicidén, debido al acoplamiento &e
les ruedas rastrilladoras 129 4 123 con la rueda portadcie
118 por medio del érgano de acoplamiento 141, En esta rueva
posicién, las ruedas rastrilladoras 120 & 123 y la rueiz %%
vuelven a quedar bloquedas conira la rotacién alrededor de
los ejes verticales'129 ¥y 145 por el pasador de bloqueo 150,
En la segunda posicién de trabajo, la méquina~herramienta se
mueve hecia adelante en la direccién de la flecha XII, ouya
direccién durante el avance es determiﬁada automdticamente
por la rueda portadora 118, la cual es ajustada por el paso
de la primera posicién de tfabajo a la éegunda. En ests
segunda posicién de trabajo, que se puede obtener sin tener
que goltar la midquina del vehfculo de arrastre de la misma,
por ejemplo un tractor, ls hilera de ruedas rastrilladoras
se desplaza a partir del brazo de traceién 152 oblicuamente
hacia la derecha hacia atrds, En diche posicién de trabajo,

el bastidor 116 se encuentra por loc menos esencialmente por
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dglahte de la hilera de ruedas rastrilladoras con respecto
a la direccién de avance. La rueda loca 118 determinadora
de la direccién se puede ajustar en cierta medida con
respecto a las ruedas rastrilladoras y al paetidor'por medio
del pasador de bloqueo 146, sacdndolo de ﬁho de los.aguje?@a
147 e introduciéndolo en otro agujero 147. Pars poder sjushar
en esta segunda posicién de trabajo las ruedas rastrillalorss
en aitura con la barra 133, se gufan las cadenas 135 & lo
largo de una parte del contomo de las rodilles 157 de gque
pueden girar alrededor de ejes verticales 156, Al girar de
una posicién de trabajo a otra, el muelle 134 y una parte de
la cadena 135 con las ruedas rasirilladoras giraréd alrededor
de los ejes 129, con lo que la distancia total desde las
menivelas 132 a la fijacién de la barra 133 seguiréd siiendo
igual. Los rodillos 157 estédn montados en el eje de rotacién
156, que se encuentra a una distancias tal del eje vertical
129, qQque una parte del contorno de un rodillo 157, a lo largo
del cual corren las cadenas 135, queda justamente encima del
eje vertical 129. Por el acoplamiento de este modo de las
manivelas 132 con la barra 133 el dispositivo elevador no
necesita ser alterado, para el cambio de las ruedas
rastrilladoras alrededor de los ejes verticales 129, en
tanto que todas las conexiones entre las manivelas 132 ¥y la
Palanca 139 son las mismas para ambas posiciones de trabajo.
Aunque en este ejemplo de realizacién se emplean
cadenas como medios de conexién flxible entre las maniveleas

132 y la barra 133, tembién es posible tomar para ello un
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cable o cualquier otro medio de conexién que se curve

sobre el rodillc 157. Por medio del dispositivo de palanca,
compuesto de la bvarra 133 y de los acoplamientos con la
palanca 139 en ambas posiciones de trabéjo,:las ruedas
rastrilladoras 120 4 123 se pueden apartar tanto del suelo,
que se obtiene una posicién de transporte en la cual diches
ruedas rastriliadoras dejan de estar en éontacto con el
suelo.

Con la mdquina-herramienta se puede obtener una
tercera posicién de trabajo, en la cual las ruedas
rastrilladoras de dividen en dos grupos. A este efecto en
la parte 126 del larguero 125 hay dos cbjinetes 159 en lon
cuales se pueden montar las manivelas 132, de, por ejempio,
las ruedas rastrilladoras 122 y 123, Encima del larguerc
126 se encuentra una barra 160, que va unida por medio de
una cadena 161 al brazo 162, El brazo 162 est{ montado
sobre el eje 138, de modo que también las ruedas
rastrilladoras, que van unidas a la parte 126 del larguero
125, se pueden ajustar en altura por medio de la palanca
139 y, en caso necesario, cologr en una posicién de
transporte. En esta tercera posicién, en la cual las
ruedas rastrilladoras de cada grupo se ponen en lines,
la mdquina-herramienta es un dispowitivo volteador, en que
cada grupo tabaja una franja de terreno independientemente.

En las posiciones de trabajo de acuerdo con las figs.
6 y 7, las ruedas rastrilladoras estdn colocadas en lfnes,

con 10 que en la primera posicién de trabajo los soportes



auxiliares 130 se extienden a lo largo del larguero 124,

en tanto que en la segunda posicidén de trabajo los soportes
auxiliares forman un &ngulo de aproximedsmente 90° con el
larguero 124, de modo que los ejes de rotacién de laz ruedas
rastrilladoras esidn situados por lo menor eéencialmente waos
en la prolongacidn de otros. En ambas posiciones de tratei:,

- 8in embargo, la mdguina-herramienta es movide desde un mism-
punto de traccién.

En la posicién de trabajo como rastrillo de suminisire
lateral se puede encontrar mucho materiel delante de las
ruedas rastrillsdoras. Sin embargo, como las partes del
bastidor con los 8rgancs de acoplamienfo se hallan en i
- parte posterior de la fila de ruedas rastrilladoras, ei
material situado por delante de las citadas fuedaa rastrilig-
doras no serd perturbado por las partes del bastidor,

De acuerdo con las figs. 10 y 11, el cuarto ejemplo
de realizacién se compone de un largﬁgro 165 que estd
provisto de las ruedas rastrilladoras 166, 167, 168 y 169
cuyos ejes de rotacidn se encuentran'a la misma altura que
el larguero 165. Este larguero 165 esté provisto de los
soportes auxiliares 171, que van unidos por medlo de los
ejes verticales 172 al larguero 165, Los extremos libres
de los soportes auxiliares 171 estdn provistos en un lado
del larguero 165 de los cojinetes 173, en los cuales giran
las manivelas 174, que llevan las ruedas rastrilladoras
166-169, En el otro lado del larguero 165 los soportes

auxiliares 171 estdn provistos de los ejes verticales 175,
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con los cuales estan unidos al larguero 176, de modo que

los soportes auxiliares 171 con los ;arguafos 165 y 176,
forman uns construcciéﬁ de paralelogramo'artiéulado, que 8e
encuentra a la misma alturs que los ejgs'dé'roﬁacién de las
ruedas rastrilladoras. Las ruedas rastriiiadbrﬁé se eﬂouéniftr
en esta disposicién de los largueros 1§§ y 176 # d; ibé
soportes auxiliares 171 fuera de la superfici; enéerrada por
la construccién de paralelogramo articulado. Los soportes
auxiliares 171 son blogqueados contra la rotacidén alrededor
de lo8 ejes verticales 172 por ua paéﬁdor de bloqueo 179, gue
esté montado en el soporte suxiliar delantero 171, La tirs
181 va fija al larguero 165 y estd provista de varios
agujeros 180, de modo que los soportes ﬁuxiliares 171 pueder
fijarse en diversas posiciones con respecto-al larguero 18,

La méquine-herramienta es soportada por tres ruedas
portadoras 182, 183 y 184, de las cuales estén montadas la
rueda portadors 182 en el extireme delantere del larguero
165 y .la rueda portadora 183 en elﬁextrcno posterior de
dicho 1argﬁero 165, en tanto que'la ruéda pﬁrtadora 183, que
es la rueda determinadora de la direooién,ﬂesté montada
junto al cojinete 173 en el soporte poatér}or 171,

En la posicién de trabajo tal como es reproducida en
la fig. 10, la méquina-herramienta comstituye al moverse
hacia adelante en la direccién XIII un rastrillo de
suministro lateral, en el cual las rmiedas rastrilladoras
166 4 169 suministran conjuntamente Qljmaterial lateral-

mente. En esta posicién deﬁtrabajo como dispositivo



volteador de ringlas la hilera de ruedas rastrilladoras se
desplaza, vista desde el punto de traccién, oblicuamente
hacia l2 izquierda hacia atréds, Ta rueda loca 182 estd
unidé s la barra de traccidén 185, en la cugl se puede
ejercer una fuerza de tracciGn“para el movimliento hacisa
adelante de la méquina-herramienta.

La méquina-herramienta se puede disponer de un modo
muy sencillo en una posicién contraria por la rotacidén de
los largueros de la construccién de paralelégramo articuladc.
En esta posicién contraria en la cualzlaa ruedas rastrilli~-
doras trabajen una franja de terrero independientemeiie uvia#
de las otras, se ponen las ruedas rastrilladoras en unz
posicidn tal como ls reproducida en 1fnea de rayas puar: ls
ruedas rastrill:zicra 166, En este segunda posicidn de
trabajo, la méquina-herramiente viene a estar en una
posicién con respecto a la direcciéh de avance, como Se
indica en la fig. 10 con respecto a la direccidn de la
flecha XIX, de modo que la hilera de ruedas rastrilladoras
se desplazard asi, vista desde el brazo de traccién 185,
oblicuamente hzcia la derecha hacia atrds, en tanto que el
bastidor se encontrari por lo menos esencialmente por

delante de la hilera de ruedas rastrilladoras. Como 1la
rueda portadora 184 esti montada en un soporte auxiliar
171, en esta segunda posicién de trabajo, dicha rueda 184
indicard automfticamente la direccién de la hilera correcta
para esta segunda posicidén de trabajo. Para el cambio de

una posicién de trabajo a otra, el bastidor no necesita



ser soltado del vehfculo de arrastre de la méquina, de modo
que &sta se puede acoplar por medio del brazo de traccién
185, que asf va conectada al bastidor para ambas posiciones
de trabajo. Ademés también se puede modificar ligeramente
la posicién de 1ls rueda portadora 184 determinadors de is
direccién introduciendo el pasador de bloqueo 186 exr otre
agujero 187 del segmento 188. Mediante este ajuste se puaie
obtener una pcsicidn de transporte cuyo ancho es peguelic,
Al girar las ruédaa rastrilladoras 166 a‘169 alrededor de
los ejes verticales 175, también giran los ejes verticales
175 del larguero 176, que forma un érgano de acoplamieato
para los soportes auxiliarés 171 alrededor de los ejes
verticales 172, con lo que varian las ruvedas portadoras
183 y 184 con respecto al larguero 165,
/1 cambiar las ruedas rastrilladoras 166 a 169 de una
‘& otra posicién de trabajo, las ruedas son giradas siempre E
conjuntamente con respecto al larguero 165 debido al }
acoplamiento mutuo por medio del Srgano de acoplamiento
176, de modo gque se asegura siempre una buena posicién
Yy se puede efectuar muy répidamente la variaciéan. Tampoco
en este ejemplo de realizacién, ninguna parte del bastidor,
en la posicién de trabajo como rastrillo de suministro
lateral, se encuentra por delante de las ruedas rastrilla-
doras, de modo que el material que en dichﬁ posicibn de
trabajo debe ser apartado no sufre ninguna perturbacién
por las partes del bastidor, : ‘ ;
Los puntos de rotacidn de la construccién de paralelo-

gramo articulado son preferentemente situados a bastante



- 27 =

distancia entre si. 24 82 5 0

Aunque en los ejemplos citados, el eje sobre el cual
se ejerce la fuerza de traccién por medio de un brazo de
tracecidén, es soportado siempre por una rueda portadora, es
posible también rétirar esta rueda portador# y.dejar que la
méquina descanse por ejemplo con el extramo delanfero sohre
el tractor de arrastre de la misma o cualquier otro vehfoculo.
Para ello es posible eventualmente retirar el brazo de
traccién o, en lugar de fijarlo con el eje vertical, montarilo

en disposicién giratoria alrededor del eje vertical.

- Revindicaciones -

N LT



-®- 248250
Revindicaciones

1, Méquina-herramienta agrfcola pafa,el desplazamiento
lateral del material que se encuentra en el suelo, provists
de un bastidor soportado por ruedas portadoras, en el cusal
estf montada una hilers de ruedas rastfiiiédbraé; en tantec
que la mfquina se puede utilizar en bor lo menos dos
posiciones diferentes de trabajo, de modo que la hilere de
ruedas rastrilladoras de la méquina s§:extiende en una
posicién de trabajo oblicuamente haoia;ié derecha y hacia
atrde con respecto a la direccidn de avance.y en la otra
posicién oblicuamente hacia la izquierda y hacia atrés

en tanto que la méquina es soportada por una rueda portadore
determinadora de la direccién, caracterizada por el hecho de
que, para el movimiento de avance de ls méquina, la Ffuerza
de traccién se ejerce en ambas posiciones de trabajo en el
mismo lugar del bastidor que lleva las ruedas rastrilladoras
sobre un eje vertical de rotacién libre, que estd situado
cerca del extremo delantero de la hilera de ruedas rastrilla-
doras y que estf por 1o menos esencialmente en una 1fnea con

"los centros de las ruedas rastrilladoras.

2, Méquina-herramienta egricola de acuerdo con la
revindicacién 1, caracterigzada por el hecho de que el eje
vertical estd provisto de una rueda portadora, en tanto que
al eje vertical hay incorporada una barra de tracciém, con

la cual se puede gobernar la rueda portadora.

3. MZquina-herramienta agricola para el desplazamiento

lateral del material que se encuenira en el suelo, provista
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de un béstidor con ruedas rastrilledores, siendo la tal
mfquina utilizable en dos posiciones de trabajo, las cuales
se pueden obtener por la rotacién de las ruedes rastrilla-
doras, con respecto al bastidor, alred?dor de 9399 de
articulacién que por lo menos esencialﬁénte éoh verticﬁlas,
de modo que la m#Zquina en la primera posicién es un rastrillc
de suministro latersl y en la segunda posicién forma un
dispositivo apaleador, caracterizada por el hecho de que laé
'”ruedas rastrilladoras estédn montadas en soportes auxiliares,
los cuales sélo s=tén conectados pof un ledo, por medioc de

ejes de articulacién por lo menos esencialmente verticales,

con el bastidor y que estdn situados por le menos esencislmerte

a la altura de 1los ejes de rotscién de las ruedas rastrillia-

doras,

4, Miquina-herramienta agrfcola de aucerdo con una de las
revindicaciones precedentes, caracter:izads por el hecho de
que lag ruedas rastrilladoras estdn montadas en soportes
auxiliares, en tanto que en cada soporte auxiliar estf

montada una 20la rueda rastrilladora.

5. Mfquina-herramienta agrfcola de acuerdo con una de las
revindicaciones precedentes, caracterizads por el hecho de
que loe soportes auxiliares estdn montados en un larguero
del bastidor, de modo que en una posicidn de trabajo los
soportes suxiliares estdn situados por le menos esencial-

mente a 1o largo del larguero.

6. Miquina~herramiente agricola de acuerdo con una de las

revindicaciones precedentes, caracterizada por el hecho de

i S8 P SRR A B v g

B

P ST



"9 948950

que en la primera posicién de trabajo la distancia desde
los puntos medios de las ruedas rastrilladoras hasta el
larguero es menor que el radio de las citadas ruedas
rastrilladoras.,

7. Méguina-herramienta agricola de acuerdo con una de las
revindicaciones 3-6, caracterizada por el hecho de que los
soportes auxiliares forman en la segunda posicidn de trazbaje

un éngulo, que es mayor de 45°,

8, Méquina-herramienta agrfcola de acuerdo con una &e ia®
revindicaciones 3-~7, caracterizada por el hécho de que el
soporte auxiliar se encuentra en ambas posiciones de trabsjc
en el mismo cuadrante que forman el larguero y una
perpendicular al plano sobre el larguero que contiene al

eje de articulacibén del soporte auxiliar.

9. Miquina-herramienta agrfcola de acuerdo con una de las
revindicaciones precedentes, caracterizada por el hecho de
que el soporte auxiliar estd montado en disposicién fija en

el sentido vertical en el bastidor,

10, Miquina-herramienta agricola de acuerdo con una de las
revindicaciones precedentes, caracterigzada por el hecho de
que una rueda rastrilladora estd conectada por medio de una

manivels al soporte auxiliar.

11, Miquina-herramienta agricola de acuerdo con la
revindicacion 10, caracterizada por el hecho de que las
ruedas rastrilladoras son ajustables en altura, por lo que

estén acopladas con un dispositivo elevador, de modo que la
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manivela de una rueds rastrilladora estd conectada con ung
parte del dispositivo elevador que esté montada cerca del
eje de articulacién perpendicular en el bastidor, en tanto
que las ruedas rastrilladoras estdn acopladas en ambas
poaiciones de tradajo con la mismé parte del dispoaitivg

elevador.

12, MAquina~herrasmienta agricola de acuerdo con la
revindicatién 11, caracterizada por el hecho de que 1l
conexién entre la mznivela y la parte del dispositivo
elevador cerca del eje de articulacién perpendicular,
obseivada en la vista en planta, estd{ situada en la primer:
posicibn de trabajo a un lado del eje de articulacién
perpendicular y en la segunda posicidn de trabajo al oirc
-lado de dicho eje.

13, Méquina~herramienta agricola de acuerdo con la
revindicacién 11 4 12, caracterizada por el hecho de que
las partes del dispositivo elevador, con las cuales estdn
conectadas las manivelas, se componen de brazos gque pueden
girar alrededor de ejes, estando estos brazos acoplados

a8 una barra que se extiende a lo largo del larguero, 1a

cual puede correrse por medio de un dispositivo de msando.

14, Méquina-herramienta agricoia de acuerdo con la
revindicacién 10 6 11, caracterizada por el heche de que
la conexién entre la manivela y la parte del dispositivo
elevador cerca del eje de articulacién perpendicular es
flexible componiéndose, por ejemplo, de una cadena o

cable, y estd curvada en torno de una parte del contorno
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de un rodillo que puede girar alrededor de un eje vertical,

en tanto que la citadzm parte del contorno se halla por eacima

del eje de articulacién vertical del soporte auxiliar,

15, MAquina~herramienta agricola de acuerdo con una de lar
revindicaciones 3~14, caracterizada por el hecho de jue

miquina est4 soportada por una rueda portadora determiradirs

de la direccién, en que los soportes auxiliares estén

conectados mutuamente con dicha rueda portadora por Srgancs

de acoplamiento de modo que una rotacifén de las ruedss

rastrilladoras tiene por resultado una rotacién de la rueds

portadora determinadora de la direccidn, con lo que los
8rganos de scoplamiento y &l bastidor en una posicidn <=
trabajo estin situados detris por le menos esencimlmer.is
de la hilera de ruedas rastrilladoras con respecto & .=

dirececidn de avance.

16. Miquina-herramienta agricola de acuerdo con la
revindicacién 15, caracterizada por el hecho de que los
6rganos de acoplamiento estdn conectados, cerca de los
ejes de articulacién verticales, con los soportes
auxiliares, de modo que las ruedas rastrilladoras y los
érganos de acoplamiento se encuentran a lados distintos
de una 1lfnea que pase por los ejes de articulacién

perpendiculares de 1los soportes auxiliares,

17. Miquina-herramienta agricola para el desplazamiento

lateral del material que se encuentra en el suelo, provista

de cierto mimero de ruedas rastrilladoras y un bastidor

rodable, cuyos largueros forman entre sf un paralelogramo
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articulado, de modo que el bastidor estd situado por lo
menos esencialmente a2 la misma altura que los ejes de
rotacién de las ruedas rastrilladoras y la miquina se puede
transformar, por la rotacidn del paralelogramo formado por
largueros, desde un dispositivo volteador de ringlas ern urn
dispositivo apaleador, caracterizada por el hecho de éﬁe E e
menos ung parte de las ruedas rastrilladoras se encusnir:

a un lado de la superticie encerrada por el paralelogranmc.

18, M4quina~herramienta agricola de acuerdo con una e Zas
revindicaciones 15 4 17, caracterizada por el hecho de que
la rueda pcrtadora determinadora de la direccidn estd

montada en un soporte auxiliar cerca de la fijacién de vune

rueda rastrilladora con este soporte auxiliar,

19, Miquina-herramienta agricola para el desplazamiento
lateral del material que se encuentra en el suelo, provista
de una hilera de ruedas rastrilladoras que estd situads a
lo largo de un larguero de bastidor, en tanto que las
ruedas rastrilladoras se pueden colocar en dos posiciones
de trabajo con respecto al bastidor, caracterizada por el
hecho de que al larguero estédn conectados soportes
auxiliares, que por lo menos esencialmente son perpendicu-
lares al larguero, en tanto que los extremos libres de
estos soportes auxiliares estdn provistos de dos cojinetes,
en los cuales se puede introduecir parae las dos posiciones
de trabajo un soporte, en el cual estd montada en

disposicién giratoria una rueda rastrilladora.
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20, M4quina-herramienta agricola para el desplazamiento

lateral del material que se encuentra en el suelo, provista

de un bastidor Ycierto nimero de ruedas rastrilladoras,
pudiéndose utilizar el tal bastidor en dos posiciones de
trabajo, de modo que en cada posicién de trabajo se monta
un cojinete para una rueda rastrilladora en el bastidor,
caracterizada por el hecho de gue los dos cojinetes para
una rueda rastrilladora estén formados por una sola pieza

de material.,

21, Miquina-herramienta agrfcola de acuerdo con la
revindicacién 19 6 20, caracterizada por el hecho de gue
las 1fneas centrales de estas rojinetes estdin situaies exn
un plano, de modo gque estas lf{neas centrales se cortar
entre si,

22, Méquing-herramienta agricola de acuerdo con la
revindicacién 19, 20 § 21, caracterizada por el hecho de
que el orificio de un cojinete forms parcialmente el

orificio del otro cojinets.

23, MAquina-herramienta agrfcola de acuerdo con una de

las revindicaciones precedentes, caracterizada por el hecho

de que las ruedas rastrilladoras estén montadas en cojinetes,

los cuales estdn unidos al bastidor, en tanto que los

cojinetes estdn montados en el extremo de un soporte

auxiliar, el cual esti conectado a un larguero del bastidor,

de modo que el c¢ojinete se encuentra a una distancia del
larguerc la cual es mayor que un cusmrto del difmetro de

una rueda rastrilladora.




24, MSquina-herramienta agricola de acuerdo con una de
las revindicaciones 19 4 23, caracterigada por el hecho de
que un soporte auxiliar estd unido en disposieién fija a

un larguero durante el trabajo de la mfquina,

25, M4quing~herramienta agricola de acuerdo con una ¢
las revindicaciones 19 £ 24, ¢aracterizada ﬁor el hezhs de
que las lfness centrales de los cojinetes forman entre s3f

por lo menos esencialmente un 4ngulo de 90° aprox.

26, M4quina-herramients agrfcola de acuerdo con uns de
las revindicaciones 20 § 25, caracterizada por el hechc de
que la pieza de material de que estédn formados los cojinetss

es una pieza fundid=a o moldeada,

27, Miquina-herramienta agrfcola para el desplazamic-"%
lateral del material que se encuentra en el suelo, provista
de un bastidor y cierto nfimero de cojinetes unidos al
bastidor, en los cuales estén montadas ruedas rastrilla-
doras, de modo que la méquina es utilizable @n una primera
posicién de trabajo como rastrillo de suministro lateral,
en la cual las ruedas rastrilladoras trabajan conjuntamente
una franje de terreno, en tanto que en una segunda posicién
de trabajo la méquina se puede emplear como dispositivo
volteador de ringlas, para lo cual las ruedas rastrilla-
doras estdn divididas en grupos de por lo menos dos ruedas
¥ cada grupo trabaja una franja de terreno independientemente
de cunalquier otro grupo, en tanto que la méquina es
soportada por dos ruedas portadoras, las cuales en la

posicidn de trabajo como raatrilio de suministro lateral
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estdn situadas cada una en un extremo de la hilera de ruedas
rastrilladoras, caracterizada por el hecho de que por el
cambio de la méquina a la posicién de trabajo como volteador
de ringlas se une por lo menos un cojihete auxiliar para una
rueda rastrillaiors & la hilera de cojinéteé;”én:ios inles
estdn montadas 123 ruedas rastrilladoras en la posicifa de

ragtrillo de suministro lateral,

28, Mé&quina=herramienta agrfcola de acuerdo con la
revindicacién 27, caracterizada por el hecho de que el
cojinete auxiliar estd situado a un tercio aproximadamente
de la distanciz entre los cojinetes, en los cuales est?n
montadas las ruedas rastrilladoras en la posicién de trabsjo

como ragtrillo de suministro lateral.

29, Méquina-herramienta agricola de acuerdo con la
revindicacién 27 8 28, caracterizada por el hecho de que
para le posicién de trabajo como dispositivo volteador de
ringlas estf unido al bastidor un larguero, en el cual
estdn montados tres cojinetes para dos ruedas rastrilla-
doras, de modo que la distancia entre un primer y un
gegundo cojinetes es aproximadamente dos veces mayor que

la distancia entre un segundo y un tercer cojinetes,

30, ﬂéquina—herramienta agrfcola de acuerdo con una de
las revindicaciones 27 £ 29, caracterizada por el hecho
de que el cojinete auxiliar estf unido por medio de una

pieza soportadora al extremo del soporte auxiliar.

31, MNéquina~herramienta agricola de acuerdo con una de
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les revindicaciones precedentes, caracterizada por el hecho
de que el bastidor estd situado por lo menos esencialmente
e la misma altura que los ejes dé rotacién de las ruedas

rastrilladoras,

32, Méquina~herramienta agrfcolas de acuerdo con una de les
revindicaciones precedentes, caracterizada por el hechc de
que la rueda portadora montada cerca del extremo posterior
de la hilera de ruedas rastrilladoras puede girar alrededor
de un eje vertical y puede fijafse»en diversas posiciores

de trabajo con respecto al bastidor.

33. Méquine-herramienta agricpié de acuerdo con una e lus
revindicaciones precedentes, caracterizada por el hecho <e
que 108 ejes de rotacién de las ruedas rastrilladorss esti:z
situadas, en la segunda posicién de tradajo, por lo mencs

esencialmente unas a continuacién de otras.

34. MAquina-herramienta agricoia de acuerdo con una de las
revindicaciones precedentes, caracterizada por el hecho de
que el bastidor estd situado por le mepos»esencialmente a
un lado de la hilera de ruedas rastrilladoras, en tanto que
el citado bastidor est{ situade en la primera posicién de
trabajo detrds de la hilera dé‘ruédas rastrilladoras con

respecto a la direccién de avance.

35. MN&quina-herrsmienta agricola de acuerdo con una de las
revindicaciones precedentes, carécterizada por el hecho de
que el bestidor estd soportado por lo menos por dos ruedas
portadoras, las cuales se hallan, observadas en la vieta en

planta, en linea con la lfnea de unién de los centros de
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