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del transportador, actuando asta microrruptor en una doble 
función, ya quB además que producir la parada del transpor­
tador, pone en servicio unas pinzas de agarra sobre los tes­
taros del tronco ó palo, precisamente por un punto excéntri­
co inferior, permitiendo al agarre de troncos de diferentes 
diámetros, y de forma tal que al iniciarse su elevación, da­
da la excentricidad del tronco, este bascula buscando el equi­
librio en verticalidad.

Una vez el tronco en forma colgante de forma que
la verticalidad queda alineada en paralelo con el eje v$rti-*
cal del tronco, como horizontalmente no coinciden ambos.ejes,

*****para su autocentrado, se pondrá en servicio un mecanismo 
palpador que actúa eléctricamente o mediante fotocélulas,

I *. *de forma que primeramente se pondrán en servicio de "acerca­
miento mutuo, unos brazos superior e inferior, manteníéndo-

, - . *****se entre ellos siempre un centro inamovible coincidente en
- . .

posición horizontal con el centro del torno, moviéndose* *di-
*chos brazos acercándose al tronco, y de este modo al*.incidir

*  +  *  *

sobre al interrumpiéndose el haz de la célula o activando un 
microrruptor, se poha en marcha el mecanismo de pinzas ten­
diendo a acercar el centro del tronco al centro del torno, 
consiguiéndose esto cuando al otro brazo de acercamiento apo­
ya por su micro contra el tranco.

Finalmente cuando quedan alineados los centros del 
tronco y del torno en la horizontal, se desplazarán las pin­
zas portando el tronco hacia el torno hasta llagar a su posi­
ción correcta Bn el torno, momento en que se paran, dejando
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al tronco en posición para ser embridado para proceder a su 

desenrrollado.
En lo que sigue, nos referiremos a la hoja de di­

bujos que se acompaña, en la cual, se ha representado gráfi­
camente expuesta, un caso da realización práctica del dispo­
sitivo alimentador automático de palos de madera con autocan- 
trado para los tornos de desenrrollado, objeto da la inven­
ción, haciendo constar, que dada la condición eminentemente 
informativa de los dibujos en cuestión, las figuras diseña­
das. en los mismos, deberán ser examinadas con el más.ámplio 
criterio v sin carácter limitativo alguno.y * * * #* * +

Las figuras representadas en la hoja de dihü^bs
que se acompaña, exponen como a continuación se especifica:

*. .
Figura 1-i,- Representación esquemática en alzado

del conjunto que forma el dispositivo alimentador, viéndose
en la parte izquierda, el mecanismo transportador d&'loa

*  *troncos con micro de parada en el extremo, las pinzay.'pe ele­
vación y transporte de los troncos Bn la parte centnai.eon 
las células fotoeléctricas ó microrruptores de autooentpado 
y conducción al torno representado en la parte derecha.

Figura 2.- Proyección longitudinal del extremo del 
transportador de los troncos y la forma de agarre del ulti­
mo de estos troncas por medio de las pinzas en un punto excén­
trico y bastante bajo, permitiéndose por este medio el agarra 
de troncos de distintos diámetros.
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Figura 3.- Perspectiva convencional da las pinzas 
de agarra de uno de los troncos por un punto excéntrico de 
sua testeros, observándose unos elementos superiores de apo­
yo para evitar basculacicnes.

Al objeto da facilitar la localización da las dife­
rentes partas da que consta el dispositivo alimentador automá­
tico objeto del presenta registro, se han incorporado acota­
ciones en las figuras da la hoja de dibujos adjunta, relacio­
nadas con las descripciones que da sus características y fun­
cionamiento se realizan a continuación, siendo -1- la banda 
transportadora de los troncos de madera -2- previamep¿j3 tron-e a e *****zados, yendo guiados por los topes -3- actuando el primero

***de estos troncos -2-, sobre al microrruptor -4- que actúa
*-de dos formas, primeramente parando la banda transpcr&atoora

-1- y seguidamente poniendo en funcionamiento al mecanismo
de elevación y transporte dsl tronco que lo conducif&*a! tor-

* . .
no para desenrrollar. *..*

* * * * *El tronco de madera -2-, será punzonado por.*.ql
* * * *

punto excéntrico -5- mediante las bridas transportadpras 
-6- que actúan por elevación a través de un puente grúa ó 
por cualquier otro medio, disponiendo además da los puntos 
da punzonado -5-, de otros pantos de apoyo -7- de acción 
hidráulica, neumática ó mecánica, en evitación de que el 
tronco al ser transportado hacia el torno —8—, pueda bascu­
lar perdiendo la verticalidad precisa para su incorporación 

al torno.

. * / * *
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Una vez al tronco -2- dispuesto en forma colgan­
te por medio de las pinzas -6-, su verticalidad queda perfec 
tamente alineada en paralelo con al aje en sentido vertical 
del torno -8-, dada su excentricidad, y como horizontalmante 
no coinciden en un mismo plano el eje del tronco -2— con al 
aja -9- del tamo -8-, se pondrá en servicio un mecanismo 
especial que actúa de palpador eléctrico ó mediante células 
fotoeléctricas, de forma que primeramente se pondrán en 
servicio de acercamiento mutuo, los brazos — 10— y -11—, man­
teniéndose entre ellos, siempre el centro -12- que resulta 
inamovible y que coincide horizontalmente con el aje**-9- 
del torno -8-, y de esta modo, cuando uno da estos hnazos
-10- y -11- (an el caso representado en la figura 1 ¿Qfres-

** **pondera al brazo -1Q-), apoya sobre el tronco -2-, $e*.interrum­
pe el haz de la célula fotoeléctrica -13- ó se acciornarel 
microrruptor -14-, poniendo en movimiento descendente. &1 
mecanismo de pinzas -6- y siguiendo el movimiento de.^ál^va- 
cion el brazo -11-, tendiendo a acercar al centro del.*t,ron- 
co -2- al centro fijo -12- alineado son al centra -$*-*,*\Lo*+w*
que se conseguirá cuando al brazo -11- actué sobre el microrru^ 
tor -15- o la fotocélula -16-, por apoyo del tronco -2-, 
parándose en su movimiento descendente a iniciando el avan­
ce alineado hacia el torno -8-, coincidiendo ambos centros, 
al ser accionado el microrruptor da fin da carrera -17-, 
por los brazos -6- de las pinzas ó bridas transportadoras 
del tronco, procediéndose finalmente a fijarlo en forma 
convencional para su desenrrollado.
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Estimando ampliamente descritas todas y cada una 
de las partes que constituyen el dispositivo alimentador 
automático de palos de madera con autocentrado, para los 
tornos de desenrrollado objeto del presente registro, sola­
mente nos resta consignar la posibilidad de que sus diferen­
tes partes podrán fabricarse en variedad de materiales, ta­
maños y formas, pudiendo igualmente introducirse en su cons­
titución, aquellas variaciones da tipo constructivo que la 
práctica aconseje, siempre y cuando las mismas, no sean ca­
paces de alterar los puntos esenciales de que es objeto el 
presente Modelo de Utilidad. -**"
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H E I U I N D I C A C I O N E S

1§.- Dispositivo alimentador automático de palos 
de madera con autocentrado para loa tornos de desenrrollado, 
esencialmente caracterizado porque junto al torno da dasenrro- 
llary se dispone un mecanismo transportador de los palos 
tronzados, estando provisto el conjunto de un microrrup— 
tor da parada que actúa cuando el primero de los palos condu 
cidos, llega al extremo del transportador más cercano al 
torno, actuando este microrruptor en una doble función, ya 
que además de producción la parada del transportodos^^j3one# e e # w * *en servicio un mecanismo provisto de unas pinzas de agarre

* * <
sobre los testeros del tronco ó palo mencionado, preclsamen-** *** * *te por un punto excéntrico inferior, permitiéndose *de*'esta 
forma el agarre de troncos da diferentes diámetros, aplicán­
dose además, el punto excéntrico en cuestión, para*c?LF8"al

* . .
iniciarse su elevación por las pinzas separándolo dá"K,j?rans-

* # # t
portador, voltee buscando el equilibrio dn la vertibilidad,

ww*w
quedando en la posición requerida al apoyarse sobrB'.a^.'pro- 
pio tronco sujeto a las pinzas unos pivotes ó émbolos salien 
tes por ambos lados que forman parte del mecanismo de pinzas, 
evitando cualquier forma de basculación.

23.- Dispositivo alimantador automático de palos 
da madera con autocentrado para los tornos de dasanrrollado, 
esencialmente caracterizado por comprender un mecanismo pal- 
pador que actúa eléctricamente mediante microrruptores ó a 
través de células fotoeléctricas, cuyo mecanismo palpador 
entrará en servicio cuando el tronco dispuesto en forma col-



-9-

5

10

15

20

í-

gante por las pinzas da agarre de la precedente reivindi­
cación, alcance una cierta altura siempre manteniendo su 
verticalidad perfectamente alineada en paralelo con al aja 
del torno en sentido vertical, actuando al mecanismo pal- 
pador compuesto de dos brazos, uno superiormente al tronco 
suspendido y el otro inferior, manteniéndose entre estos dos 
brazos, un punto centro inamovible que resulta coincidenta 
horizontalmente con el eje del torno, actuando el mecanismo 
palpador para centrar el tronco al torno en forma automáti­
ca, de forma que en su acercamiento mutuo y equidistarais al

****centro de ambos brazos del palpador, al incidir uno'dq jallos 
sobre al tronco interrumpiéndose al haz de la celulado.accio­
nándose el microrruptor, automáticamente se pone en^^Ruicio. *.
el mecanismo de pinzas que soporta el tronco, moviénd&^e en
sentido de acercamiento vertical respecto al otro brazo del*****
palpador, tendiendo a acercar el tronco al centro des!.torno,*.* .*
lo que se conseguirá cuando el segundo brazo apoye sobre el

* * ******tronco, dada la equidistancia de ambos brazos del pqJLpador,, 
con el centro del torno, produciéndose entonces la parada 
en el movimiento vertical e iniciando el avance horizontal, 
alineado con el torno, coincidiendo ambos centros, al ser 
accionado automáticamente un fin de carrera, por los brazos 
de.las pinzas que transportan el tronco.

3§.-"DISPOSITIVO ALIMENTAOOR AUTOMATICO DE PALOS 
DE MADERA CON AUT0CENTRAD0, PARA LOS TORNOS DE DESENRROLLA 
00" .

De conformidad en un todo en lo esencial y fines



industriales a lo descrito en la precedente memoria des­
criptiva y gráficamente representado en los adjuntos planos 
para su mejor comprensión.

Esta memoria consta de DIEZ hojas escritas o 
^mecanografiadas por una sola cara a doble espacio.

Madrid, 3 urdías])

' .' t
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