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del transportador, actuando aste microrruptor en una doble
funcidn, ya que ademds gue producir la parada del transpor-
tador, pone en servicio unas pinzas de agarre sobre los tes=-
teros del tronco & palo, precisamente por un punto excéntri-
co inferior, permitisndo el agarre de troncos de diferentes
diémetros, y de forma tal que al iniciarse su elevacidn, da-

da la excentricidad del tronco, dste bascula buscando el equi-

librio en verticalidad.

Una vez el tronco en forma colgante de forma que

la verticalidad queda alineada en paralelo c3n el sje verti-

oB 80
cal del tronco, como horizontalments no coincliden ambas.ejes,
- L ] [ ]

ve®”

para su autocentrado, se pondrd en servicio un mecanispo
e 9o &

» ’, . . b

palpador que actla eléctricamente o mediante Fotocélg}q9,
L]

. 4 4 & Y
de forma que primeramente se pondrédn en servicio de %qe%ca-

L ]
- L4
miento mdtuo, unos brazos superior e inferior, mantenféndo-

se entre sllos siempre un centro inamovible coincidenta.en
I..
. .’ . ' .’ e 4.,
posicion horizontal) con el centro del torno, moviéndosesdi-

chos brazos acercéandose al tronco, y de este modo af-fﬂéidir
.

sobre 81 interrumpiéndoss el haz de la célula o actiﬁ;ﬂﬂo un
microrfuptor, 8e pohe en marcha el mecanismo de pinzas ten-
diendo a acercar el centro del tronco al centro del tarno,
consiguiendose @sto cuando el otro brazo de acercamianto apo-
ya por su micro contra el tranco.

Finalments cuando quedan alineados los centros del
tronco y del torno en 1a horizontal, se desplazarén las pin-

zas portando el tronco hacia el torno hasta ilegar a su posi-

-*
cidn correcta sn gl torno, momento en que se paran, dejando

ool o
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el tronco en posicidn para ser aembridado para proceder a su

desenrrcllado.

En lo que sigue, nos referiremos a la hoja de di-
bujos que se acompafia, en la cual, se ha repressntado grafi-
camente expussto, un caso de realizacidr préctica del dispo~-
sitivo alimentador automatico de palos de madera con autocen-
trado para los tornos de desenrrollado, objeto de la inven=-
cidn, haciendo constar, que dada la condicidén eminentemente
informativa de los dibujos en cuestidn, las figuras diseffa=

das. en los mismos, deberdn ser examinadas con el mas  &mplio

criterio y sin carécter limitativo alguno. ..
L ] e o

Las figuras representadas en la hoja de dibe’jbs

[} ‘.
que se acompafia, exponen como a continuacidn se espec1?ica-

.. .'
Figura 15- Representacidn esquemitica en alZado

del conjunto que forma el dispositivo alimentador, vigridose

'

en la parte izquierda, el mecanismo transportador de *los

¢ °,
troncos con micro de parada en el extremo, las pinzaeg,'ds ele-

vacidn y transporte de los troncos en la parte centra}, eon
las células fotoeléctricas & microrruptores de autocééﬁ}ado

y conduccidn al torno representado en la parte derecha,

Figura 2,- Proyeccidn longitudinal del extremo del

transportador de les troncos y la forma de agarre del {lti-

mo de estos troncos por medio de las pinzas en un punto gxcén-

trico y bastante bajo, permitiéndose por este medio el agarre

de troncos de distintos didmetros.
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Figura 3.~ Perspectiva convencional ds las pinzas
de agarrs de uno de los troncos por un punto excéntrico de
sus testeros, observandose unos elementos superiores de apo-

yo para evitar basculaciones,

Al objeto de facilitar la localizacidn de las dife-
rentes partess je que consta sl dispositivo alimenfador automa-
tico objeto del presente reéistro, se han incorporado acota-
ciones en las Figuras de la hoja de dibujos adjunta, relacio-
nadas con las descripciones que de sus caracter{sticas y fun-

cionamiento se realizan a continuacidn, siendo -1- la banda

transportadora de los troncos de madera -2~ previamepte tron-

zados, yendo guiados por los topes -3~ actuando el p%iﬁbro

de estos troncos -2-, sobre el microrruptor =-4- que actia

de dos formas, primeramente parando la banda transp;r%aﬁora

-1~ y seguidamente poniendo en funcionamiento el mecanismo

de elevacidn y transporte dal tronco que lo conducith-al tor-

no para dessnrrollar. = .

El tronco de madera -2~-, serd punzonado per gl
punto excéntrico -5~ mediante las bridas transpprtadb}ﬁé
-6- que actuan por elevacidén a través de un pusnte grua é
por cualquier otro medio, disponiendo ademds da los puntos
da punzoﬁado -5-, de otros p@ntos de apoyo -7- de accidn
hidraulica, neumatica § mecénica, en evitacidn de que el

tronco al ser transportado hacia el torno -8-, pueda bascu-

lar perdiendo la verticalidad precisa para su incorporacidn

al torno.
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Una vez el tronco -2- dispuesto en forma colgan=-
te por medio de las pinzas -6-, su verticalidad queda perfeg
tamente alfneada sn paralelo con 8l aje en sentido vertical
del torno -8-, dada su excentricidad, y como horizontalmente
no coinciden en un mismo planoc 21 eje del tronco -2~ con al
eje -9- del torno -8-, se pondré en servicio un mecanismo
gspecial que actlda de palpador eléctrico & mediante células
fotoeléctricas, de forma que ' primeramente se poncran en
servicio de acercamientc mituo, los brazos -10- y -11-, man=-
teniéndose entre ellos, siempre el centro -12- que resulta
inamovible y que coincide horizontalmente con sl ejé'iéi

del torno -8-, y de este modo, cuando unu de estos boazos
-10- y -11- {(en el caso representado en la figura 1 &4rfres-
z e *
ponder& al brazo -10-), apoya sobre el tronco -2-, ge’ jnterrum-
pe 8l haz de la cédlula fotoeléctrica -13- G se accioﬁ%‘el
microrruptor -14-, poniendo en movimiento descendente, @l
mecanismo de pinzas -6- y siguiendo el movimiento dézdipua-
cidn el brazo -11-, tendiendo a acercar 8l centrc del.'tron-

ean &

co -2- al centro fijo -12- alinesadc eoan 2l centro -2~,°lo
que se conseguiré cuando el brazo -11- actué sobre el ;dcrurrua
tor -15- é la fotocélula -16-, por apoyo del tronco -2-,
paréndosa en su movimiento descendente @ iniciando el avan=-
ce alineado hacia gl torno -8-, coincidiendo ambos centros,
al ser accionado el microrruptor de fin de carrera -17-,
por los brazos -6- de las pinzas ¢ bridas transportadoras

del tronco, procediéndose finalments a fijarlo en forma

convencional para su desenrrollado.
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Estimando ampliamente descritas todas y cada una
de las partes que constituyen el dispositiveo alimentador
automédtico de palos ds madera con autocentrado, para los
tornos de desenrrollado cbjeto del presenté registro, sola-
mente nos resta consignar la posibilidad de que sus di?eren-
tes partes pbdrén fabricarse en variedad de materiales, ta-
mafios y formas, pudiendo igualmente introducirse en su cons-
tituciéh, aquellas variaciones de tipo constructivo que la
practica aconse je, siempre y cuando las mismas, no sean ca-
paces de alterar los puntos esenciales de gue es objeto el

pressnte Modelo de Utilidad. T

-c/ti
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INDICACIONES

12 ,- Dispositivo alimentador automitico de palos

g

ds madefa con autocentrado para los tornos de dasanrrolladu,-
esencialmente caracterizado porque junto al torno de desenrro-
llary se dispons un mecanismo transportador de los palos
tronzados, astando provisto el conjunto de un microrrup-

tor de paradé que acta cuando el primero de los palos condu
cidos, llega al extremo del transportador mas cercano al

torno, actuando este microrruptor en una doble funcidn, ya
]

gque ademas de produccidn la parada del tranéportadon,_pona

: aw
en servicio un mecanismo provisto de unas pinzas de *&garrs
X -
® an

sobre los testeros del tronco o palo mencionado, precisamen-
®

’, L B J
te por un punto excéntrico inferior, permitiéndose de*<€sta
®

forma el agarre de troncos de diferentes diémetros,.ﬁﬁlicén-

dose ademds, el punto excéntrico en cuestidn, para ‘due”al
s b4

s »°

L 4
iniciarse su elevacidn por las pinzas separandolo ddi, krans-

.o 8

portador, voltee buscando el equilibrioc dn la vertigdlldad,
quedando en la posiciﬁn requerida al apoyarse sobrs{éi}pro—
pio tronco sujeto a las pinzas unos pivotes é émbolos salien
tes por ambos lados que forman parte del mecanismo de pinzas,
evitando cualquier forma de basculacidn.

08 .~ pispositivo alimentador automitico de palos.
de madera con autocentrado para los tornos de desenrrollado,
essncialmente caracterizado por comprender un mecanismo pal-
pador gue actla eléctricamente mediante microrruptores & a

travds de células fotoeldctricas, cuyo mecanismo palpador

entrara en servicio cuando el tronco dispuesto en forma col-
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gante por las pinzas de agarre de la precedente reivindi-
cacidn, alcance una cierta altura siempre manteniendo su

verticalidad perfectamsnte alineada en paralelo con el eje
del torno en sentido vertical, actuando el mecanismo pal=-
pador CDmpuesto de dos brazos, uno superiormente al tronco

suspendido y el otro inferior, manteniéndose sntre estos dos
brazos, un punto centroc inamovible que rasulta coincidente

horizontalmente con el e je del torno, actuando sl mecanismo

palpador para centrar el tronce al torno en forma automiti-
ca, da forma que en su acercamiento mdtuo y equidistarfs al

centro de ambos brazos del palpador, al incidir uno{&é}ellos

sobre el tronco interrumpiéndose el haz de la célula.d.accio-

néndose 8l microrruptor, automiticamente se pons en:qphyicio
a @0,
el mecanismo de pinzas que soporta el tronco, moviéngpse en

<

sentido de acercamiento vertical respecto al otro brazg del

*e 95w

palpader, tendiendo a acercar sl tronco al centro del .tprno,

lo que se consequird cuando el segundo brazo apoye pobre el

tronco, dada la equidistancia de ahbos brazos del palpador,
. .
con sl centro del torno, produciéndoss entonces la nggda
en el movimiento vertical e iniciando el avance horizontal,
alinsado con el torno, coincidiendo amhos centros, al ser

accionado automéaticamente un fin de carrera, por los brazos

de.las pinzas que trarsportan el tronco.

38.-"PISPOSITIVO ALIMENTADOR AUTOMATICO DE PALOS

QE MADERA CON AUTOCENTRADO, PARA LOS TORNDS DE DESENRROLLA
00"'

De conformidad ern un todo en lo esencial y finee
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industriales a lo descrito en la precedente memoria des-
criptiva y graficamente representado en los adjuntos plands

para sJ mejor comprensidn.

Esta memoria consta de DIEZ hojas escritas o

g +mecanograf‘iadas por una sola cara a doble aspacio,

madrid, 3 { ENE. 1980

Por autorizacidn de la inte
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