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a favor 0.0 Don JORGE B0RDE3A .3<íU'&ENlS, de nacionalidad e s ­
pañola^ re s id en te  en Barcelona^ ca lle  Torre VÓlea, 35, por 
"I'SO^íl.TdC DE RUPTURA RAPIrA COR SIMULADOR DE ENERGIA PA­
RA BARATOS DE MANIOBRA ELECTRICA*.

MEMORA DESCRIPTIVA

La presente patente de introducción se re f ie r e  
a un mecanismo de ru p tu ra  -rápida, p rov isto  de d isp o s it i­
vo acumulador de energía, ú t i l  i  sable -en aparatos de manio­
bra e lé c tr ic a .

5* El mecanismo es particularm ente ap licab le  a los
aparatos de maniobra e lé c tr ic a  que tienen un mecanismo de 
accionamiento que se mueve en tre dos posiciones de manio­
bra con una velocidad relativam ente pequeña, cuyo mecanis­
mo de accionamiento e s té  conectado con e l grupo de contac­

to. tos móvil d e l aparato por intermedio de un d ispositivo
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2482!9acumulador de (íiergfa ^ue se carga dur&xite u ìia fraco io n  
de l a  ca rre ra  d e l mecanismo de accionamiento, maiiteniaido, 
en tre tan to , estac ionario  dicho grupo de contactos, para 
descargarse finalm ente de modo orusoo en l a  d iu rna  pance 
de d id ia ca rre ra , produciendo en este  in s ta n te  e l accio­
namiento de lo s  contactos y l a  correspondí en t*e maniobra. 
Ejemplos típ ic o s  de ta le s  mecanismos e s tá  in c lu id o s , por 
ejemplo, en los in te rru p to res  o conmutadores para poten­
c ias  de ru p tu ra  medianas o pequeñas en lo s  que e l árgano 
de acción asi aito es un balancín que puede ser hecho oaoi- 
la r  mediante un pulsador de maído externo o en dep ai den oía 
¿e l desplazamiento de algún árgano fhnoional, por ejemplo 
un tope de f in  de c a rre ra  de una máquina o sistem a móvil, 

cuyo balancín desplaza la  l ín e a  de ap licación  de esfuerzo 
de un d ispo sitiv o  e lá s tic o  Conectado con un brazo p o rta ­
dor de lo s  contactos móviles, de asnera que dicho brazo 
es desplazado bruscamente a- alcanzar e l balancín l a  po­
s ic ió n  de cambio.

Tales aparatos por reg la  general son complicados 
y, D articularme!! me cu ai do se t r a ta  de tamaño s reducidos, 
su montaje es extremadamente laborioso , lo  que encarece 
de modo correspondiente su precio de coste . Por consiguien­
te  el objeto de l a  presente invención es el proporcionar 
una nuova construcción de lo s  aparatos de l a  c lase  in d i­
cada, mediante l a  cu a l.se  s im p lifica  extraordinariam ente 
el montaje de sus p a rte s  componentes, bastando ap re ta r un 
solo to rn i l lo  o elemento equivalente para que todos lo s  
elementos ¿e l mecanismo queden fija d o s  en su posición de
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De acuerno. con e l invento y  e l  mecaiismo comprende 

un soporte p rov isto  de cuch illas de p ivo taaien to  sobre las  
que e s tá  apoyado, de fuera  a dentro, un balancín o s c i la i-  
te  en un piano lo n g itu d in a l con respecto a l  soporte y ocnec 
tado con medios de aocionaaieato , cuyo teLancín l le v a  mon- '.I'-- ;''.'r \
tado en d isposición oscüsAte en e l mismo plano long itud ina l 
un brazo portacontactos de rup tura  brusca p rov isto  de con­
tactos de maniobra cooperantes con contactos f i j o s  co rres­
pondientes so lid a r io s  del soporte, estando aL conjunto del ' 
puente y brazo de contactos mantenido en disposición o sc i­
lan te  alrededor de las- cuch illas  de pivotamiento mediante
i^na h o rq u illa  de retención que se apoya de fuera a dentro 
sobre sa lie n te s  la te ra le s  de dicho brazo, siendo dicha hor­
q u illa  in troducida transversalm ente a l soporte y f i ja d a  en 
posición eccter nórmente a l  mismo.

De acuerdo con una rea lizac ió n  p re fe rid a  del inven­
to, el soporte e s tá  desarro llado ,a modo de caja  que p re ­
sen ta  una abertu ra  recep to ra  del balancín en una de sus ca­
ra s , y un contacto f i jo ,  por lo menos, asegurado a l a  caja 
en posición adyacente a l a  pared opuesta a l a  ab ertu ra ,
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comprendiendo una de la s  pai'edes opuestas a dicna abertu­
ra  dos ventanas espaciadas lateralm ente por la s  que se in ­
troducen la s  ranas de l a  h o rq u illa  de re tención , estando 
dicha h o rq u illa  p ro v is ta  de medios de f i ja c ió n  ex te rio res. 
Estos medios de f i ja c ió n  pueden c o n s is t ir ,  por e jan p lo , en 
una a le ta  que sobresa le  de una de sus ranas,lateráL m eate, 
y t i  ere un ta lad ro , ranura o d iaposicióuaim ilar para l a
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f i ja c ió n  mediante un to rn i l lo  o d ispositivo  equivalente 
a un sa lie n te  de l a  caja . De p referen c ia  se forma una r a ­
nura en l a  a le ta , alineada con una ranura  o corte s im ilar ¡ 
del sa lie n te  de l a  caja, en la s  cuales se introduce desde 
fu era  un d ispo sitiv o  de to m illo  y tuerca . Por o tra  p arte  
como que l a  h o rq u illa  e s ta  en contacto e léc tr ic o  con el 
brazo portacontactos m etálico, los medies que f i ja n  la  
a le ta  sa lie n te  de l a  misma a l a  p arte  ex te rio r de l a  caja - 
pueden ser u tiliz a d o s  a l  mismo tiempo para  un ir a l  contac­
to o contactos móviles a l  c ircu ito  e x te rio r .

El balancín puede e s ta r  dotado de un puente in te r ­
no provisto  de una parte  cen tra l espaciada con respecto a 
é l . El brazo portacontactos puede estar desarro llado a mo- ' 
do de h o rq u illa  cuyas ramas rodean a dicho puente, y es ta r 
so lic itad o  hacia  fu e ra  por un re so r te  de compresión a lo ja ­
do en tre  lo s  extremos de la s  ramas de l a  h o rq u illa  y l a  
p arte  cen tra l del puente. Para l im ita r  e l  movimiento de 

oscilación  de l brazo se puede prever topes espaciados en l a  
p a rte  c e n tra l del puente citado .

En el caso de u t i l i z a r  e l  mecanismo como in te rru p ­
to r manual el balancín sobresale a l e x te rio r formando un 
pulsador de accionamiento osci&,aite y p rov isto  de una ra ­
nura tran sv e rsa l enfrentada a l  puente, sirv iendo lo s  ex­
tremos de dicha ranu ra  como apoyos para  la s  cu o h illas  de 
pivotamiento. Las cu ch illa s  pueden ser formadas a modo de 
sa lie n te s  de la s  paredes in ternas de l a  caja .

Los dibujos adjuntos muestran a t í t u lo  de ejemplo 
no lim ita tiv o  de l alcance del invento, una forma de r e a l l -
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zación esquemática del mecanismo, 
lii lo s  dibujos:
La fig u ra  1 es una sección lon g itu d ina l del me­

canismo desarro llado  como in te rru p to r un ipolar de accio­
namiento manual, en posición de c irc u ito  cerrado; l a  fig u ­
r a  2 es una sección s im ila r a l a  a n te r io r , pero en po si­
ción de c irc u ito  ab ie rto ; l a  fig u ra  5 es una v is ta  sim i­
l a r  a la s  a n te r io re s , mostrando e& montaje de l a  horqui­
l l a  de f i ja c ió n ; l a  f ig u ra  4 es una sección segón la  lín e a  
IV-IV de l a  f ig u ra  1, y l a  fig u ra  5 es una v is ta  en pers­
pectiv a  del despiece de los elementos d e l mecanismo.

La re a liz ac ió n  ilu s tra d a  en elusivamente a los 
efectos descrip tivos se re f ie re  a un in te rru p to r de peque­
ña capacidad de ru p tu ra , u t i l iz a b le ,  por ejemplo, para  
in s ta lac io n es  de alumbrado. El soporte e s tá  desarro llado 
a modo de p laca  base -1 - p ro v is ta  de lo s  agujeros -2 - par­
ra  e l  paso de to m il lo s  de fija c ió n  a una ca ja  de empotra­
miento o s im ila r, y cuya p arte  c e n tra l se prdonga hacia 
a trá s  formando una caja -3 -  a b ie rta  h ac ia  e l fren te  delan­
tero  y cuyo fondo se prolonga u lteriorm ente h ac ia  a trá s  
formando l a  caja ae contactos -4 -, y tien e  una anchura a l ­
go mayor que e l re sto  de la  oaja -3 -,
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El fondo de l a  ca ja  -3 -  tie n e  un ta la d ro  pasante
en posición adyacente a uno de lo s  extremos de l a  ca ja  de 
contactos -4 - , en cuyo ta lad ro  se introduce e l remache 
-5 - que f i j a  in teriorm ente l a  lengüeta -6 -  que l le v a  e l 
contacto f i jo  -7 - d e l in te rru p to r . Este remache se prolon­
ga hacia fu e ra  en una cabeza cuadrada -8 - en l a  que, me-
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aian te  e l ta lad ro  -9 - y el to m illo  -10- se puede f i j a r  
y conectar eléctricam ente e l conductor -1 1 - del c irc u ito  
externo del in te rru p to r .

En los r e s l te s  -12- formados entre e l extremo 
opuesto de l a  c a ja  de contactos -4 -  y e l extremo adyacen­
te  de l a  caja general -3 - se h a  p rev isto  dos ventanas pa- 
sa tes  -13-, por la s  cuales se introduce desde fu era  las ..'hJ'..
dos ramas de l a  h o rq u illa  -14- v is ib le s  en -15- en la s  f i ­

guras 3 y 5. Cerca de l a  p a rte  c e n tra l de dicha h o rq u illa  
se ha fornado una a le ta  -16- que sobresale lateralm ente 
y tien e  su extremo -17- doblado transversalm ente a l a  hor­
q u illa  y prov isto  de un corte long itud inal -1S-. La r e f e ­
r id a  h o rq u illa  es in troducida en l a  caja d e l in te rru p to r 
en el sentido de l a  flech a  -19- de l a  f ig u ra  5, h a s ta  que 
el extremo doblado -17- tro p ieza  con el s a lie n te  -20- fo r­
mado ai posición adecuada de l a  p arte  ex terna de l a  caja, 
y provisto  de un co rte  -21- alineado con e l co rte  -18- del 
extremo de l a  a le ta .

Cuando l a  h o rq u illa  -14- e s tá  monta en l a  posioióh 
v is ib le  en l a  f ig u ra  4 se introduce en lo s  co rtes  -18- y 
-21- un to rn i l lo  -22- que es fijad o  en posición mediante 
la  tuerca  -23-. La cabeza de este  to r n i l lo  e s tá  desarro­
lla d a  en forma de un bloque cubico -24- p rov isto  de un t a ­
ladro -25- para e l paso del otro conductor, -23-, del c i r ­
cuito  externo, y de un segundo ta lad ro  en el que se aco­
p la  a rosca el to m il lo  -27- para l a  f i ja c ió n  de dicho ccn-

Dentro de l a  c a ja  -3 - la s  ramas -14- de l a  h o rq u illa
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quedan situadas en posición a la s  paredes in te r io re s  de 
l a  misma, y sus bordes d ir ig id o s  h ac ia  a trá s ,  o sea hacia  
e l fondo de l a  caja, t ia ie n  un p e r f i l  de leva -28- en cqya 
cóspide se encuentran respectivas muescas alineadas tra n s ­
versalmente, v is ib le s  en -29-, f ig u ra  5. estas muescas 
-29- se apiyan de dentro a fu era  los dossalien tes la te r a ­
le s  -30- formados a ambos lados, y cerca d e l extremo l i ­
bre, d e l brazo portacon tactos -31- donde se aicuen tra  e l 

contacto móvil -32- de l in te rru p to r. La p a rte  p o s te r io r  de l 
brazo -31- se prolonga hacia  fuera  ea forma de h o rq u illa  . 
cuyas ramas son p a ra le la s  y tienen sus extremos -33- do­
blados e l uno hacia  el o tro  y reciben en disposición a r t i ­
culada e l p l a t i l l o  term inal -34- para el re so r te  -35-. El 
extremo opuesto de este  re so rte  se apiya en un ^ .p latillo  s i ­
m ilar -36- que, a f in  de mejor guiar, el re so r te , t im e  una 
cana -37- acoplada telescópicam ente con un manguito -38- 
fonnado en el p l a t i l l o  -34-.

El p l a t i l l o  -36- se apoya librem ente sobre una 
c u c h illa  -39- formada interioEiiente y en l a  p a rte  ce n tra l 
de una p ieza en forma de puente -40- que se extiende bar­
cia fu era  rodeando conjuntamente a l re so rte  y brazo o sc i­
la n te . Al ex te rio r de la  caja dicho puente term ina en un 
balancín -41- a modo de pulsador o sc ilan te  que puede sex 
accionado de modo usual para producir e l desplazamiento 
del brazo de contacto . Para este  f in  e l balancín  tiene  una 
muesca tran sv e rsa l in te rn a  -42- que se apoya de fu era  a 
dentro contra dos cu ch illas  formadas en los bordes de las
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paredes in te r io re s  de l a  c a ja  -3 -. Como sea que e l balancín
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tien e  su movimia^to lim itado en sentido hacia dentro por 
la  presencia  de dichas c u c h i l la s /y  la s  pamas -15- de la
h o rq u illa  -14- t i r a n  del brazo oscEailte -S I- hacia  dentro, 
el re so rte  -35- es mantenido en compresión y tiende a man­
tener a dicho brazo ai una u o tra  de sus posiciones e s ta ­
bles defin idas por lo s  re s a l te s  -43- formados en l a  parte , 
cen tra l del puente, y correspondien tes, respectivam ente, 
a las  posiciones de c irc u ito  ab ierto  y de c irc u ito  c e rra ­
do. De acuerdo con las  fig u ras  1 y 2 se p r e c i a  claramen­
te  como cambia l a  l ín e a  de acción del re so rte  -35- al ha­

cer o sc ila r  e l  balancín -41- de una a o tr a  de sus po sic io ­
nes, lo cual produce l a  o sc ilac ió n  del brazo port acón tac­
tos . . .

Segdn se ap recia  por la s  f ig u ra s , a l  so lta r  e l 
to m il lo  -22- l a  h o rq u illa  -14- puede se r r e t i r a d a  en sen­
tid o  co n trario  a l  de l a  fle c h a  -19-, despuós de lo cual 
queda completamente l ib re  e l  conjunto formado por e l  bra­
zo o sc ilan te , re so r te  y balancín, el cual puede ser extra­
ído por la  ab e rtu ra  de l a  caja.

Serán independientes del objeto de l a  invención 
los d e ta lles  accesorios de l mecanismo, siempre que ao a l ­

teren  esencialmente el e sp ír itu  de la s  re in v iu icac io n es .
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3e re iv in d io a  como objeto de l a  presente patente 
de introduccióni

1. Mecanismo de rup tura  ráp ida  con acumulador de 
energía para aparatos de maniobra e lé c tr ic a , ca i'ao te ri-  

5. zado porgue comprende un soporte p rov isto  de cu ch illas  de 
pivotamiento sobre la s  que está  apoyado de fu era  a dentro 
un balancín o sc ilan te  en un plano lon g itu d ina l con re sp ec­
to a l soporte y conectado con medios de accionamiento, cu­
yo balancín l le v a  montado en d isposición o sc ila n te  dentro 

10. de un plano lo n g itu d in a l en re lación  con dicho soporte, un 
brazo portacon tactos de ru p tu ra  brusca p rov isto  de contac­
tos de maniobra cooperantes con contactos f i j o s  correspon­
dientes so lid a rio s  d e l soporte estando e l conjunto del 
puente y brazo de contactos mantenido en d isposición o sc i­

ló . Tanto alrededor de las  cuch illas de pivotam iarto mediarte 
una h o rq u illa  de re tención  que se apoya de fuera a dentro 

sobres sa lie n te s  la te ra le s  de dichos brazos, siendo dicha 
h o rq u illa  in troducida transversam en te  al soporte y f i j a ­
da en su posición exterimprnente a l mismo.

20. 2. Mecanismo de rup tu ra  ráp ida con acumulador' de
energía pera aparatos de m a.ñooraelóctrica, .según l a  r e i ­
vindicación 1, caracterizado porque el soporte e s tá  desa­
rro llad o  a modo de caja que presen ta una abertu ra recep­
to ra  del balancín en una de sus oaras y un contacto f i jo ,  

25. por lo m enos,fijado a l a  ca ja  en posición adyacente a l a
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pared opuesta a l a  ab ertu ra , comprendiendo una de la s  pa­
redes adyacentes a dicha abertura dos ventanas espacia­
das lateralm ente por la s  que se' introducen las ramas de 
la  h o rq u illa  de re tenc ió n , estando dicha h o rq u illa  prov is­
ta  exteriora!ente de medios de f ija c ió n .

3. Mecanismo de ru p tu ra  ráp ida  con acumulador de 
energía para aparatos de m aiiobra e lé c tr ic a ,  segiín la  r e i ­
vindicación 2, caracterizado porque los medios de f ija c ió n  
de la  h o rq u illa  consisten  en una a le ta  que sobresale l a ­
teralm ente de una de sus ramas y tiene un taladro o ranu­
ra  para la  f ija c ió n  mediante un to rn illo  a un sa lien te  ex­
terno de l a  caja.

4. Mecanismo de rup tu ra  raáp ida con acumulador de 
energía para aparatos de maiiobra e lé c tr ic a ,  segdn l a  r e i ­
vindicación 3, caracterizado  porque l a  a le ta  de l a  horqui­
l l a  y e l sa lie n te  de l a  a a ja  presentan re sp ec tiv as  mues­
cas alineadas y que desembocan a l  e x te rio r , en la s  cuales 
se introducen un d ispo sitiv o  de to rn i l lo  y tu erca  que los 
a p rie ta  en tre  s í .

5. Mecanismo de rup tu ra  ráp ida  con acumulador de 
energía par-a aparatos de maniobra e lé c tr ic a , segón l a  r e i ­
vindicación 4, carac terizado  poique l a  h o rq u illa  de re te n ­
ción e s tá  conectada eléctricam ente con el brazo portacon­
tac to s , y el d ispositivo  de t o n i l l o  y tu e rca  incluye un 
borne de f i ja c ió n  del extremo de un conductor del c irc u i­
to e lé c tr ic o  a con tro lar.

6. Mecanismo de rup tu ra  ráp ida  con acumulador de 
energía para  aparatos de maniobra e lé c tr ic a ,  segiín l a  r e i -
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vindicación 1, carac te rizado  ponqué el balancín comprende 
un puente interno que tien e  su parte  ce n tra l espaciada 
con respecto a aquél y rodeada por la s  dos ramas de una
h o rq u illa  fo rrad a  ai el extremo de montaje d e l brazo por- 
tacontactos, estando e l brazo so lic itad o  hacia  fu e ra  por 
un re so rte  de compresión alojado entre lo s  extremos de la s  
ramas de l a  h o rq u illa  y l a  p a rte  cen tra l del puente, y 
comprendiendo e s ta  d ltim a topes espaciados que lim itan  l a  
oscilación  del brazo portacontaxtos en tre dos posiciones 
s ituadas a ambos lados de l a  l ín e a  de acción del re so rte .

7. Mecanismo de ruptura ráp id a  con acumulador de 
energía para aparatos de maniobra e lé c tr ic a ,  segdn l a  r e i ­
vindicación 6, carac terizado  porque e l balancín sobresale
a l  ex te rio r por l a  abertu ra de l a  caja y e s tá  d e sa rro lla ­
do a modo de pulsador de acó ion c ie n to  o sc ila n te  p rov is­
to de una ranura tra n sv e rsa l enfrentada a l puente y cu­
yos extremos se apoyan sobre la s  cuch illas  de pivotam ien- 
to formadas a modo de sa lie n te s  de la s  paredes in ternas 
de l a  ca ja .

8. Mecanismo de ru p tu ra  ráp ida  con acumulador de 
energía para aparatos de maniobra e lé c tr ic a .

La presen te memoria d esc rip tiv a  consta de once 
hojas fo lia d a s , e s c r i ta s  a máquina por una s o la  cara.

Barcelona, a 11 de marzo de 1959.
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