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MEMORIA DESGRBFTUR

Los transporbatktres de rodillos destinados a tran^or— 

tar cargas en forma de paquetes, de paletas u otras, se coaponen 

de -jarlas seriea de rodillos conectados a medios de arrastre y que 

alternan o no con rodillos locos.

Para evitar que los rodillos arrastrados puedan pati­

nar bajo las cargas cuando ástas son detenidas y para impedir que 

e l paro de la  rotación del rod illo  por la carga provoque una de­

terioración de los medios de arrastre del rodillo  o del motor que

10. los acciona, se conoce e l proveer a cada rodillo  de medios de frica­

ción interpuestos entre Ó1 y la  parte que asegura su arrastre y que 

recibe a su vez su movimiento por cualquier medio conocido.
* * * * Así, en la patente francesa 1.268.085 del 27 de dieiem—
. . .

. bre de 1963 se describe un dispositivo en e l que un dispositivo de

*A s . arrastre, provisto por lo menos de un piñón de cadena, esté
.* conectado a l rodillo , montado libre en rotación, sobre un árbol 

fijo , por una guarnición de fricción anular. Unos medios de tarado,
v * a
# ccmpuestos por unas arandelas elásticas y por una tuerca que se en­

rosca sobre e l árbol, permiten modificar o l esfuerzo de presionado

*20. * * * del dispositivo de arrastre sobre la guarnición y de Ósta sobre 3a cara 

de extremo del rodillo , por tanto e l valor del par más a llá  del

* * * cual se produce deslizamiento y cese del arrostre del rod illo . Debí—
1 - * do a su estructura, estos medios de reglaje realizan un esfuerzo que, 

paro una posición dada, es constante e independiente de la  carga.

25. En consecuencia, a l transportador puede ser utilizado solamente 

para transportar cargas de masas vecinas, a menos que se modifique 

de modo permanente e l reglaje de los medios de tarado. Por otra 

parte, s i una carga de masa superior a la de las cargas para las 

que se han regulado los medios de tarado, es detenida so Ere e l trans-

JO. portador a causa del bloqueo de las cargas que la preceden, e l dis­

positivo de arrastre y la guarnición funcionan como limitador de par,
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y cuando han desaparecido las causas del bloqueo, no son capaces de 

hacer que avance la  carga, a la cual hay que empujar manualmente para 

el arranque.

Par ello  este tipo de rodillo no pt'ade ser utilizado 

más que para cargas constantes o que varían poco, y en particular 

para cargas inferiores a 30 Mg.

El presente invento tiene por fin  proporcionar un rodi­

llo  que, sin reglaje particular, pueda pararse y hacer arrancar cai­

gas de masas variables, esto es muy sensible y que absorbe poca ener­

gía.

En este rodillo , que es del tipo citado antes, e l árbol, 

por una porte, está provisto de un elemento tope que le transmite 

un empuje longitudinal regulable presionándolo contra la guarnición 

de fricción y e l dispositivo de arrastre calado en traslación, pero 

libre en rotación sobre dicho árbol, y, por otra parte, presenta 

características mecánicas y dimensionales que le permiten flexionarso 

pare, aunentar loca lm ente e l esfuerzo de presionado de su cara de 

extreme contra los medios de fricción en función de la carga que lo 

solicita.

El! estado de no oargado, e l rodillo  es arrostrado en 

rotación con un par muy dÓbil gracias a l anpuje que le hace apretar­

se contra los medios de fricción. En cambio, tan pronto cono una 

caiga pasa sobre í l ,  la flexión de su árbol aunenta la presión de 

su cara contra los medios de fricción y aunenta por tanto e l par de 

fuerzas trananitido a este rod illo . Este aunento, que es sensible­

mente proporcional a la masa de carga, es muy interesarte, ptues garan­

tiza e l arranque de esta carga cuando deja de topar o no es más de­

tenida.

Para una mejor can prensión se describe a continuación 

e l invento con referencia a l dibujo esqusn ático anexo que represen­

ta, a título de ejemplo no limitativo, una modalidad de realización



de este rodillo de fricción.

Les figuras 1 y 2 son vistes en alzado, respectivamente 

ai planta desde abajo y de costado que muestran e l extremo del trans­

portador de rodillos,

La figura 3 es una vista en sección longitudinal que 

muestra una realización del rodillo  segón e l invento.

En las figuras 1 y 2, con 33-26, 2o-2d y 2s se indican 

los rodillos de una serie de cinco rodillos que h^y que arrastra*, dispues­

tos en e l extremo de un transportador cuyo bastidor se indica con 3.

Cada uno de estos rodillas está montado libre en rotación sobre un 

árbol 4 cuyos extremos provistos de un talón están introducidos 

en hendiduras realizadas en les largueros del bastidor 3. Cada rodillo  

está unido en rotación a un dispositivo de arrastre indicado en general 

con 3 y que comprende dos piñones yuxtapuestos 6 y 7. Los diferentes 

rodillos están unidos en rotación entre s f por cadenas 8 que enlazan, 

alternativamente, los piñones 6 y los piñones 7, mientras que e l primer 

piñón 7 está enlazado por una cadena 9 a un m otorre ductor 10.

Cada rodillo posee dos cajas respectivamente exterior 

20 e interior 22, que sirven da alojamiento a unos cojinetes de bo­

las 23, cono muestra la figura 3. La caja 20 está fabricada, en esta 

modalidad do realización, da chipa embutida, mientras que la caja 

22 está realizada por mecanizado. Estas dos cajas están acopladas por 

un faldón exterior 24 que constituye la virola del rodillo . El dis­

positivo de arrastre 5 está constituido por un caequillo metálico 

montado libre en rotación sobre e l árbol 4 per intermedio de dos co­

jinetes 25. El dispositivo de arrastre está calado en traslación 

en dirección opuesta a l rodillo  por apoyo del an illo  interior de 

taio de sus cojinetes 25 sobre una riostra 26 que se apoya a su vez sem­

bré e l larguero correspondiente del bastidor 3.

Los medios de fricción que están interpuestos entre el 

rodillo y e l dispositivo de arrastre 5 están constituidos, en esta
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modalidad de realización, por una guarnición da fricción anular 27 

que est! centrada en un ensamble 28 realizado en una de las dos 

caras enfrentadas de la  caja 22 y del dispositivo de arrastre 5 y, en 

este caso, en la caja 22.

SI Arbol 4 qua estó calado en ro&ae&óh per sus talonea 

43. introducidos en unas ranuras 2& de los largueros 3, estó provisto de 

un elemento tope apto para canunicar a l rodillo 2 un empuje en e l senti­

do 3a flecha 30 de 3a figura 3. En esta modalidad ch realización, 

este elemento tope estÓ constituido por una arandela de retención 

32 que se apoya sobre 3a jaula interior del rodamiento 23 alo jada en 3a 

caja exterior 20 del rodillo . Los medios que transmiten el empuje 

en e l sentida de 3a flecha 30 a l Arbol 4 están dispuestos en e3 otro 

extraño de este Arbol y están constituidos, en esta modalidad de 

realización, por una tuerca 33 roscada sobre e l extremo fileteado 

del Arbol y apoycd& por intermedio de una arandela 34 sobre la cara ex­

terior del larguero 3.

El reglaje de la  fricción entras e l rodillo y e l dis­

positivo de arrastre 5 se realiza por roscado de la tuerca 33 sobre 

e l extraño fileteado del Arbol 4 hasta la obtención de un arrastre sua­

ve del rodillo . La fricción debe ser ta l que una simple presión con la 

mano sobre e l rodillo baste para detenerlo, aunque el dispositivo 

de arrastre 5 sea arrastrado en rotación por e l m otorre ductor 10.

Cuando se coloca una carga 40 sobre varios rodillos, la 

carga provoca una ligera flexión del árbol 4 de cada uno de los ro­

d illos. En la  zona de conexión entre e l rodillo y su dispositivo de 

arrastre, esta flexión provoca un esfuerzo de apriete de la guarni­

ción 27 superior a l inicialmente ajustado en e l montaje. Gracias a 

ello  e l par de fuerzas frenan itido a l rodillo por e l dispositivo de 

arrastre es mayor que e l in ic ia l y es proporcional a la masa de la  

carga que reposa sobre e l rod illo . De este modo se asegura la rotar­

dón del rodillo  y la carga avanzo sobre los rodillos siguientes has-



Isa que es dBtBnida, por ejunplo a l ponerse en contacto con un tope 

35, como se representa en la  figura 2. En estas condábsionea, e l es­

fuerzo de reacción es superior a l esfuerzo ejercido por la  guarnición 

de fricción, y les rodillos 2a y 2b, sobre los que reposa la  3P*gP 

cesan de g irar, aunque su dispositivo de arrastre 3 siga girando# La 

mismo sucede aon los ro d illa  2q y que transportan M eeâ ga ai— 

guiante 41 que topa contra la  carga 40 bloqueada por e l tope# Tan pron­

to cano la carga 40 es apartada, los rodillos 2a y son arrastrados 

de nuevo en rotación, a l igual que los rodillos 2e y 2¡d, puesto que 

nada se opone a l avance de la  carga 41#

Este dispositivo de conexión entre e l dispositivo de 

arrastre y los rodillos, pese a ser particularmente simple, es entero— 

mente satisfactorio para cargas desde algunos kilogramos hasta cargas 

del orden de 200 kilogramos, sin que sea necesario proceder a un re­

glaje para ajustar e l par de fuerzas transmitido, y ello gracias a 

3a proporcionalidad directa entre el esfuerzo de apriete de la  

guarnición con la masa de la  carga transportada, Por otra parte, este 

dispositivo presenta la ventaja de absorber una pequeSa potencia 

duronte e l patinado de la guarnición, y de ser reversible, es decir 

de funcionar cualquiera que sea e l sentido de accionamiento, lo que 

permite contemplar nuevas ap licad  enes en e l campo de los transporta­

dores#

En la realización que se ha descrito más arriba, el 

dispositivo de armstns está dispuesto, a l igual que e l rod illo , en­

tre los largueros 3 del bastidor, a fin  de aunentar los efectos de 

flexión del Arbol, pero es evidente que en otra modalidad de reali­

zación puede ser dispuesta de una manera diferente# Asimismo, los me­

dios de fricción, que en esta modalidad de realización están cons­

tituidos por una guarnición 27, pueden estar constituidos directamen­

te por la cajo 22 o e l dispositivo de arrastre 5, que, en este oaso, 

está fabricado, por lo menos localmente, con un material que posee



un coeficiente de fricci& i adaptado. Por Ólt&ao, gracias a la  pequera 

potencia absorbida por e l limitador de par de fuerzas, el motorreduo- 

tor 10 puede arrastrar  un mayor nóaero de rodillos.
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N O T A

Descrito el objeto del presente invento, se declaran 

como nuevas y da propia invención las siguientes reivindicaciones.

1.** Rodillo de fricción para transporbatjor de rodillos 

arrastrados, del tipo en que catín rodillo , montado libre sn rotación 

sobre un árbol f i jo , está unido en rotación con un dispositivo de 

arrastre provisto por lo menos de un pifión de cadena, por medio de 

una guarnición de fricción anular interpuesta entre una de las caras 

de extrano del rodillo  y la cara enfrentada del dispositivo de 

arrastre, la cual guarnición está asociada a unos medios de regla­

je de su esfuerzo de presionado contra las dos citadas caras, 

caracterizado por e l hedió de que e l árbol de este rodillo , por una 

parte, está provista de un elemento tope que trunsnite a l rodillo  

un empuje longitudinal regulable que lo aprieta contra la guarni­

ción de fricción y e l dispositivo de arrostre calado en traslación 

pero libre en rotación sobre este árbol, y por otro parte, postee 

unas características mecánicas y dimensionales que le permiten 

flexionarse para aunentor loca Ir tanto el esfuerzo de presionado de 

su caro de extremo contro los medios de fricción.

2*— Rodillo de conformidad con la reivindicación 1, caraca** 

terizado por e l hecho de que e l elemento tope, dispuesto a proximi­

dad de uno de los extremos del árbol, es aplicado contra e l rodillo  

par unos medios de reglaje dispuestos en a l otro extremo del árbol 

y apoyados sobre e l bastidor y que comunican a este Arbol una traes— 

cióh longitudinal de valor regulable.

3.— Rodillo de conformidad con el conjunto de las reivin­

dicaciones 1 y 2, caracterizado por el hedió de que e l elemento tope
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está" oonstituido por una arandela de retenciáh, dispuesta en una 

garganta del árbol y que se apoya sobre lo jaula interior de uno de 

los dos cojinetes de bolas interpuestos entaro e l árbol y dos cajas 

solidarias del faldán del rod illo .

4. — Rodillo de conformidad om una cualquiera de las rei­

vindicaciones 1 a 3, caracterizado por el hecho de que los medios

do reglaje están constituidos por una tuerca roseada en e l extremo del 

A to l y apoyada sotare la cara exterior del bastidor en el que este 

árbol está calado en rotación.

5. — Rodillo de fricción paro transportador de rodillos 

arrastrados.

Segán se describe y reivindica en la presente memoria des­

criptiva que consta de 8 páginas foliadas y escritas a máquina por 

una sola de sus caras.

Madrid, a ' * * ' "

P*a.

* ' im.
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