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NMEMORIA DESCRIPTIVA

1z presente inVencidp @ refiere a un cortador hidréu~
lico pare P4brice: de aglomer2do se |

1os cortadores a gue esta invencién cdncierne son del
tipo llemado ”a @rro mGVii”. Los cortadores de aglomera-
dos de =ste tipo, actualmente en us0, sean g mando entera—
mente mecénico, 0 de mando eléctrico, o bien, como ciertos
cortadores, de mando hidréulico, no realizan perfectaments
el sincronigno necesario durante el tiempo de corte, pare
obtener un corte recto perfecto, entre el movimiesnto ds a-
vance de la torta y el movimiento complejo del hilo corte-—
dor, es decir, el movimiento paralelo de avence del plano
trangversal de trabajo del hilo cortador y el movimiento
del hilo ocortador en este plano o movimiento de corte pro-
piemente dicho, ello porque en dichos cortazdoresg actuales,

se busce la sincronizacifn por intermedio de 6rganos (em—




10,

15

20,

2%.

30

bregues, motorss auxilicres, ete.), cuyo efecto no depende
finicomente del movimiento de 12 torta.

le presente invencidén tiene por objeto un cortadcr del
tipo en cuegtibn que ha sido especialmente concébido pera
obviar este inconveniente, y 2110 sln tomar sobre 1 movi-
miento de 12 torta wna potencia excesiva éon el riesgo de
dar lugar a su dsformacidn. A

A este cefecto, €l presente cortador estéd esencislmente
caracterizado por un sineioniéador lineal de velocidad cons-
tituido por la combinacién de une leva arragtrada rotatoria; |
mente poxr el avance d2 la tortﬁ, de maners ‘de sfectusr una
rotzeibn igual a uns Vuelta mientragfue dicha torta efectla
un avance igual a la longitud de un aglomeredo o ladrillo,
¥ un amplificador lineal de potencia, un gato difsrencial,
del génasro empleado sobre 1os tornos a reproducir, en el cual
los movimientos del cuerpo del geto mandaﬁ el movimiento com~
plejo del hilo cortador ¥ estén determinados por las varia-
clones de estrangulacién del conducto de retorno del gran
cilindro de este gato, por medio de una vélvula de control
mandada por un palpador que es mantenido en contecto con la
lava por un lastre, o equivazlente, gue tisndé 21 mismo tiem-
PO a degplazar dicha vélvula en el sentido de la apertura
del citado conducto.

En una forma de ejecucibn constando de un hilo cortedor
ogcilante en un plano trancversal sfa torta, la invencibn
puede también esctar caracterizada por todo o parte de los
puntos slguientes:

a) Al cuerpo mévil del gato estd enganchado un eje mon-
tado rotetoriamente y guiado paralelamente & la direccibn de

la torta y sobre el gusl estd celado el arco oscilante porta-
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hilo, ¢ue le e¢g s0lidario; |

b) El movimiento ga Oscilacibn de dicho,arco egtd manda-
do por una biela actuzndo sobre dos brazos pudiendo pivotear
alrededor del =je antes indiedo sin ger arragtradog por 81
¥ 1igados entre si por dos véstagos entre 10s cudl es musve
una rodaja soliderie del argo, cuyz biela estd a su Vez men-
dade por una menivela solidaric de un pifibn dispuesto para
dar una medie Vuelta a mde degplzzemiento anguler de una rue-
da, que engrana con ed plfifn, arrastrada por el cuerpo mbévil
del gato por intermedio de un trinquebe.

En lag figuras de 1a.s tres 1§.minas dobles de dibujos a.ne-"
Xas se muestra, como ejemplo no limitativo, una forma de eje—
cucibn del cortador pzra fébriéa.s de aglomeredos, objeto de
1z invencidne

En los dibujoss

la f£ig. 12 es una vigha de conjunto en perspectiva, es-
que-matizada,

La fig. 22 es una vista en elevacibn, en parte esquémé.ti;
cay del conjunto dsl dispoeltivo hidréulico, con corte par— |
cial seghln le 14nea II-II de 1la fig. 'g, )

La fig. 32 es una Viste en planta parcizl, con corte se-
gin la linea III-III de la fig. 22, y

Le fig. 42 e una vigta frontal de 1z leva. -

Bn egbos dibujosy P deslgne 1z tortas, 1a cusl es recibi-
d2 2 1z =lide de 1a hilers sobre una alfombra sin £in 1 de
cualguier materie apropieda gue permita un arrastre sin de e
lizemiento de esta alfombra por diche torte y que seguidamen—
te es sostenida por rodillos; 2 designa el hilo cortedor 1le—
vado, en este ejemplo, POr Un areo oscilante j_.

——

Ja alfombra 1 estd montada wobre Aos eilindros 4 de los
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que uno estd oczlado sobre su 4rbol 4a, y este arrastra rota-

toriemente, por ejemplo por intermedio de un juego de ruedas
0 de poleas 5-6, y de uns c@denz O una correa J, un 4rbol pa;
r2lelo 8 sobre el cusl estéd Eija la leva 9, estando esteblecia. :
de 1z trensmisién de manera gue a c2de Vuelta d= esta leva go- |
rresponde un avance de la torta iguzl a 12 longitud de ladri- ‘
110 desezda.

En el precente ejemplo el perfil de 12 leva 9 (ver fig.
48) congta de una parte A-B propie pare d2r¥ a una rodzja pal-
pedora 10, durante =1 ticmpo de corte, un movimisnto de avan-
ce uniforme hacidndole realizar un re corrido' igual 21 qus res-
liza la torta durante el mismo tiempo, despuée una parte _]3_-__9_
correspondiente 21 retorno de este palpador y une’parte -4
concéntrica con el eje de la leva,

Se trata, por ejemplo, de cortar ladrillos de 24 cm. de
longitud, y esto durante el avance de 6 on. de 1z torts I,
la parte A-B cuya "alzada” B-B’ és igual a 6 cm., se extisnde
cobre un areo igual a 6724 de %602, o sea 902, 1a parte B-g
se extlende sobre un erco de, por ejemplo, 210¢ y 1la parte
(-4 sobre el recsto de 1s clreunferencla, o sea 60¢. .

Pare mandar el movimiento de avance, parslelo a la direé—
cién de la torta, del arco 3 v, también, el movimisnto osei-
lante de este arco, &l ro0dillo palpador 10 eg utilizado en
combinacibén con una emplificacidén lineal de potencia, dél ti-
po hidrédulico, un gato diferencial, ya conocido en si y em-
pleado gobre 10s tornos copladoresy estando aqui reemplazados
el modelo y ¢l pofta-—ﬁtil de scte aparato por la leva Q y el
ax co 5_. | |

En congecuencis, el p‘a'lpador 10 est4 montzado en uno de

los extremo‘s de una blele 11, por sjemplo sugpendida por
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medio de un brazo 12 pivoteente en 13, cuyo otro extremo
estd articulado con uno de 10s brazos de una palencz de re-
envio 14 pivoteante sobre un eje 15 soportado por el cusrpo
mévil 16 del gato diferencial cUyo s pistones 17 y 18 son
fijos, ¢1 otro brezo de 3dicha palanca manda.ndo, por una hor-
guilla 14a, una véivule de confrol 19 del orificio 20a del
conducto d= retorno 20 del gran cilindro 16a del citado ga—
to; est4ndo provista esta vélvule 18 de un lastre 21, o de
un resorte, gue tiende constantemente z hacerla mover en el
sentido de la apertura del orificio 202 y manteniendo un
contecto constante entre el palpador 10 y la leva 9.

En las figuras 18 y 25', 21 y 22 desgignen tubos de recu~
peraclén de fugas conduciendo estes a un depbsito 23 donde
s8 alimenta una bomba 24, por ejemplo de gasto congtante, de
engranajes que, por 1los tubos 25 y 26 alimenta al gran ci-
lindro 163 y 21 pequefio cilindro 16b del gato 165 comple~
tendo el digpoeditivo, como en los aparatos empleados en log
tornos copiedores, por un estrangulador 27 situado sobre el
circuito y maniobrado una vez por todas para reglar la pre-
sién y o1 gasto dz acelte y por una vélvula de seguridad 28
de resorte tarado, qué fija al miemo tiempo la presién mé-
xima de reflujo de 1z bomba 24.

Sobre uns orejeta 29 del cuerpo m6vil del gato 16 estd
enganchado y montado rotatoriezmente un eje 30 que esté guia-
40 en los gorrones 202 de d0s brazos 31, pudiendo girer e
tos gorrones en dos soportes 32. 1 cubo 33 del arco 3 estd
celado wobre el sje :_Q, entre los preeltados brazos 31, los
cuzlss estén ligados entre sf por dos Véstagos 33 entre los
cusles puede moverse una roldene de rodadura 34 lievade por

un brazo 3% del arco 3. % movimiento de oscilzeibn de log
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brazos 31, y por tentc del arco 3, esté mendado por una bie-
le 36 2 su Vez mendads por una manivela 37 soliderie de un |
pifibn 38 adeptado para dar una semi-vuelte por cada desple-
zeliento angular de una rusgs 12, engranando con este pifién,
la cual es arractrzda 0lamente cuendo avanza el cuerpo del
gat%0 16, por un fiador 40 1levado por un brezo oscilente 41,
el cusl esté articulado con una barra 42, articulada, de o-
tre perte, sobre una orsjeta ﬁ del citado cuerpo del gato y
gvanzando y retrocedismio, por consiguiente, al miemo tiempo
que ecte.

Poryello el funcionamiento es o1 siguiente: |

Cusndo el palpador 10 esté en contacto con la parte cilin-‘
drica de 12 leva 9, entre loes puntos §y A, el orificio 202
del tubo de retorno del gran. cilindro g._@__av del ga-tq 16, esté.'
ligeramente descubierto y hay equilibrio e,nti'e las pregiones
totales que e ejercen de unz y ofra parte de la pared media
16c d=l cuerpo del gato que es entonces 1Amévil.

Degde que en el giro de 1z leva 9 el punto de contacto
entre elles y el palpador 10 rebasa el punto 4 dicho pslpador :
avanza y provoca, por intermsdlo de la biela 1l y de 12 palan~ -
c2 de reenvio 14, un movimiento ascendente de la vélvula de
control 19 que obturz el orifiwio 208 y eierra asf{ el conduc-
to de retorno del gran cilindro 16z del gato. Desde shora, la
presibén total ejerciéndo se a la lzquierda de la pared l6c
triunfa de la presibn total que se sjerce a la derecha, de
suerte éue el cuerpo del gato 16 s desplaza hacle la derecha
(fige 28) a1 mismo tiempo que ¢l palpador 10y a la migna Ve-
locidad hasta que el punto B de la leva llega 2 contacto non
dicho palpadar; permaneciendo cerrado el orificio 20s durante

este movimiento puesto que le vélvula 19 y la palanca 14 se




desplazan con el cuerpo del gato. 2 480 7 '
Pero, durante este movimiento, la barra 17 y por tanto

el arco 3 y 21 hilo 2

avanzan igualmente y a la miema velooli-

dad. Y, mientras que el arco 3 avenza asi, la barra 42, avan-

1
-

zando también, hace girer la rueda 39y de suerte que el pifién
38 efectfia una rotacibén de una semi-vuelta que se termina al
nlgmo tiempo que el avance vdel palpador del gato y del arco |
3+ Egbta rotacidn del pifién 38 provoes, ’por intermedio 4s la
xﬁaniVela. }_1 ¥y de la bilela 36, un pivoteo de los brazos 31 al-
10. rededor del eje 2_0 (d=2 arriba a abajo en 12 fig. 19), de suer-
te oue los Véstagos 33y entre 1los cuales se musVe 12 rodaja
245 hacen pivotesr @l arco 3_, por intermedio de esta rodaja
vy del brazo 3% y, por congiguiente, el hilo 2 re=liza gu tra-
bajo y corte la torta segln una seccibn recta puesto éue, Au-
1%, rante este trabajo, la velocided de avence de este hilo en el
sentido paralelo a la direccién de dicha tortz es igusl a 1a
de ecste Gltima.
Tan pronto como el palpador 10 ha franquesdo el punto B
de la leva, IetrOc'ede bajo el efecto combinado dz scgta leva y
20, del lastre 21 que 10 mantiene en contacto con la parte B-=Gy
de suerte que la vélvule 19 descubre parcialments & orificio
202 hasta que la caida de presién en el gran cilindro 16z del
gato sea tal que la presibn toté,l a la derecha de la pared l6¢ \
gane a la presidn total a la izq'uierda, produciéndose esto |
o8, muy répidamente y determina un movimiento de retorno haoia 1la
izguierds del cuerpo 16 d=1 gato y, por consiguiente, del ar co
3y desplazéndose entonces el hilo 2 simplemente parzlelsmente
y por fuera de la torta puesto que el trinquste 40 retrocede
sobre le rueda 39 y por ello esta y sl pifibn 38 permenecen .
306 inmbéviless




10.

20,

25.

248071

Cuzndo el punto de contécto entre &l palpador 10y 12 le-
ve 9 franéuea. el punto C y pe2sa a situarse entre ¢y A, como
y38 no retrocede el palpador, el desplazamiento del punto LI
de la articulacién de 1a palance 14 provocs un movimiento asg-
cendents de la v3lvula 19 que reduce el grado de apertures del
orificio 20a y hace pubs crecer la presién en &1 gran cilin-
dro 163 hasta que haya equilibrio por log dos l2dog de loa -
red 160; en este momento el geto s detione.

E1 eiclo recomenzaré decsde éue el contacto entre la leve
v el pzlpador fraznquee el punto A, pero esta vez el subsi- |
guiente avance del gato determinaré, =1 mi smo tiempo que el
avance del a2rco 3, un pivoteo de &ste en sentido inverso a.i'_ '
gue g hubiera producido en la fase precedente, puesto gue la
biela 36 subiréd en 115.gar de descender, de suerte gue el hilo
cortaréd de nuevo la torta pero en gentido inverso del corte
precedente. |

Queda entendido gue 12 invencidn no ge limitas 2 1la forma
de realizaecibn descrita y repressntadzs, puesto que engloba
todes las Variantes resultantes del reemplazo de clertas dis-
posiciones por otras equivalentes, y que la invencién se o~
tiende igualmente & las formag de ejecucién en 1la que el hilo
cortador, en lugar de ser oscllante, se desplaza paralelamen-
te 2 ol miamo dqurente el corte, bajo el efecto de un mecanie~
mo gpropizdo ligado 2l movimiento de avance del cuerpo del

gato _J_._éo
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Hecha la descripcién del presente invento, 1o oue se
declara como no practiczdo ni puesto en ejecucibén en Egpa— -
fizy comprende lag reivindicaciones siguientes:

le— Cortador hidréulico pera fébricas de aglomerados,
del tipo ds carro mévil, care cterizado por un sincronize—
dor lineal de Velocidad congtituido por la combinacién de
une levs rotatoriamente arrastrads por el avance de la tor-
tay de manera de efectuar unz rotzcién igusl a una vuelta
nientras Quo dicha torte efectfia un avance igusl & 12 lon-

gitud de un ladrillo, y de un amplificador linesl de poten—

ciay, un geto diferencial, del género empleado sobre losz

tornog copiadoresy en el cual loc movimientos del cuerpo del
gato estén determinados por las varizclones de estrangula-
miento del conducto de retorno, del gran c¢ilindro de este
gato, por medio de una vAlvula de control mendads por un pel- °
pador que es mantenido en contecto con la leva por un 1astre,i
0 eguivalente, que tiende 2l mismo tiempo & desplazar 1a oi-
tada v4lvula en el sentido de la spertura dsl referido con-
ducto. »
2.- Cortador, segln 1a reivindicacidn 1, de preferencia
dotsdo con hiio cortador oscilante, caracterizado porgue |
a1 cuerpo mévil del gato esté 1igedo un sje rotatoriazmente
montedo ¥y paralelamente guiado & 1a direccidn de la torta
y sobre el cusl estéd czlado el arco oscilante porta-hilo,
éue le es solidario,.
3e— COrtador, segln las reivindicaciones 1 j 2y ocArac
tarizado porgue el movimiento de oscilaoiédn de dicho arco

esté mandado por una biela que actla sobre dos brazos gue




Pueden pivotear alrededor del antes citedo eje sin ser a,—i
rregtrados por 41 ¥ 1iga.dos entre sl por dos véstegos entre
10: cueles 3 musve une roldans solideria del referido erco,
cuya biela esté a su vez mandadé. POor une menivelsa solidarié,
de un pifidn digpuesto para reallzer una semi-vuslta por cz-
da desplazamienio angular de una rueda, engranade con ecte
pifibn, arrastrada por el cuerpo mévil del gato por interme
dio d2 un tringuete. |

4 o~ Cortador hidré.tliico para fédbricas de aglomerados.

Segln se descriﬁa y reiVihdica en la presente memoria que
consta de diez hojas foliadas y me oa.nogra.fié.das Por una w0la
®ra y de trees léminas dobles de dibujoss

Madrid, a 21 de Marzo de 1939,
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