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por "CORTADOR.HIDRAULICO DARA FABRICAS DE AGLOMERADOS", a 
fav o r de l a  firm a fran ce  sa, FONDERIES DEGRO & BONNET RÉUNIES, 
( S .A .R .I" ), dom iciliada en DAMIERS (Ari&ge), "Avenue du Jeu  
du M a il" .-  F ra n c ia .

La p re se n te  invención se r e f i e r e  a un cortador hidréur- 
l i c o  para, f á b r ic a s  de aglom erados.

Los co rta d o res  a que e s ta  invención  concierne son del 
t ip o  llamado "a  carro  m óvil". Los co rtad o res  de aglomera­
dos de e s te  t ip o ,  actualm ente en uso, sean de mando en te ra­
mente mecánico, o de mando e lé c t r ic o ,  o b ie n , como c ie r to s  
co rta d o re s , de mando h id rá u lic o , no r e a l iz a n  perfectam en te  
e l sinoronigno n ecesa rio  durante el tiempo de c o r te , p a ra  
ob tener un c o rte  re c to  p e r f e c to , e n tre  e l  movimiento de a- 
vance de l a  t o r t a  y e l movimiento complejo del h i lo  co rta ­
d o r, es d e c ir , el movimiento p a ra le lo  de avance del p lano 
tr a n s v e rs a l  de tra b a jo  del h i lo  co rtad o r y e l movimiento 
del h i lo  co rtad o r en e s te  plano o movimiento de c o rte  p ro ­
piam ente d icho , e llo  porque en dichos co rta d o re s  a c tu a le s , 
se busca la, s in c ro n izac ió n  por in term ed io  de órganos (em-
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bregues, m otores a u x i l ia r e s ,  e t c . ) ,  cuyo e fec to  no depende . 
únicamente del movimiento de l a  t o r t a .

La p resen te  invención tie n e  por o b je to  un cortador del 
t ip o  en cuestión  que ha sido especialm ente concebido p a ra  
obviar e s te  in co n v en ien te , y e l lo  sin  tomar sobre al movi­
miento de da. t o r t a  una. p o ten c ia  excesiva, con el r ie sg o  de 
dar lu g a r a su deform ación.

A e s te  e fe c to , e l p re se n te  co rta d o r e s tá  esencialm ente 
ca ra c te r iz ad o  p o r un s incron izado r l i n e a l  de veloc idad  cons­
t i tu id o  por l a  combinación de una le v a  a r ra s tra d a  r o t a t o r i a ­
mente por e l avance de l a  t o r t a ,  de manera de efectuar- una. 
ro ta c ió n  ig u a l a una vuelta, m ie n tra ^ u e  dicha, to r ta  efec túa 
un avance ig u a l a l a  lo n g itu d  de un aglomerado o l a d r i l l o ,  
y un am p lificad o r l in e a l  de p o te n c ia , un gato  d i f e r e n c ia l ,  
del género empleado sobre l o s  to rn o s  a re p ro d u c ir , en e l cual 
lo s  movimientos del cuerpo del gato  mandan el movimiento com­
p le jo  del h i lo  co rtad o r y e s tán  determ inados por l a s .v a r i a ­
ciones de es tran g u lac ió n  del conducto de re to m o  del gran 
c i l in d ro  de e s te  g a to , p o r medio de una válvula, de co n tro l 
mandada por un palpador que' es mantenido en contacto  con la  
leva p o r un l a s t r e ,  o eq u iv a len te , que tie n d é  a l migno tiem ­
po a d esp lazar d icha vá lvu la  en e l sen tido  de l a  apertura, 
del c itad o  conducto.

En una forma de ejecución  constando de un h i lo  co rtado r 
o s c ila n te  en un p lano  tra n s v e rs a l  a%a t o r t a ,  l a  invención 
puede tam bién e s ta r  c a ra c te r iz a d a  p o r todo o p a r te  de l o s  
p u n to s s ig u ie n te  si

a) Al cuerpo móvil del gato e s tá  enganchado un eje mon­
tado ro ta to ria m en te  y guiado p ara le lam en te  a la  d irec c ió n  de 
l a  t o r t a  y sobre e l cual e s tá  calado e l arco o s c ila n te  p o r ta -
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h i lo ,  que l e  e s  so lid a r!
b) El movimiento de o sc ila c ió n  de d ich o ,a rco  e s tá  manda­

do p o r una b ie la  actuando sobre dos b razo s pudiendo p iv o te a r  
a lrededor del eje  a n te s  ind icado  sin  ser a r ra s tra d o s  por él 
y l ig a d o s  en tre  s i  po r dos v ástag o s en tre  l o s  cu a les mueve 
una ro d a ja  s o l id a r ia  del arco , cuya b ie la  e s tá  a su Vez man­
dada por una m anivela so lidaria , de un p iñón  d isp u esto  para  
dar una media vuelta, a os da desplazam iento angu lar de una ru e ­
da, que engrana con e l  p iñón , a r r a s tra d a  por e l cuerpo móvil 
del gato  por in term edio  de un tr in q u e te .

En l a s  f ig u ra s  de l a s  t r e s  lám inas dobles de d ib u jo s ane­
xas se m uestra, como ejemplo no l im i ta t iv o ,  una forma de e je ­
cución del co rtad o r para f á b r ic a s  de aglomere dos, o b je to  de 
l a  invención .

En lo s  d ib u jo s :
La f ig .  l§  e s  una v i s t a  de conjunto  en p e rs p e c tiv a , e s -  

que-m atizada,
La f ig .  23 e s  una v i s ta  en e lev ac ió n , en p a r te  esquem áti­

ca , del conjunto del d is p o s it iv o  h id rá u l ic o , con co rte  p a r­
c ia l  segán la  l in e a  11-11 de l a  f ig .  3§,

La f ig .  38 es una v is ta  en p la n ta  p a r c i a l ,  con c o rte  se­
gún l a  l in e a  111-111 de l a  f i g .  2&, y

La f ig .  43 es una v ista , f r o n ta l  de l a  le v a .
En e s to s  d ib u jo s , P designa, l a  to r ta ., la. cual es r e c ib i ­

da a l a  sai ida de l a  h i l e r a  sobre una alfom bra s in  f in  de 
cu a lq u ie r m a te ria  apropiada que perm ita  un a r r a s t r e  s in  des­
liza m ien to  de e s ta  alfom bra por dicha, t o r t a  y que seguidamen­
te  es so sten id a  por ro d i l lo s ;  2  designa e l h i lo  cortador l l e ­
vado, en e s te  ejem plo, p o r un arco o s c ila n te  2,.

La alfom bra 1 e s tá  montada sobre dos c i l in d ro s  i  de lo s
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.que uno e s tá  oslado sobre su á rb o l jn¡, y es te  a r r a s t r a  ro ta ­
to riam ente y por ejemplo por in term edio  de un juego de ru ed as 
o de p o le a s  5 -6 . y de una cadena o una, co rrea  j[, un á rb o l par- 
r a le lo  8 sobre el cual e s tá  f i j a  la, le v a  R, estando e s ta b le c ió  
da la  tra n s n is ió n  de manera que a cada v u e lta  de e s ta  le v a  co­
rresponde un avance de l a  t o r t a  ig u a l a l a  lo n g itu d  de l a d r i ­
l l o  deseada.

En e l  p re se n te  ejemplo el p e r f i l  de la. lev a  ^  (ver f i g .
4&) consta  de una p a r te  A-B p ro p ia  p a ra  dar a una ro d a ja  p a l -  
padora jLO, durante e l tiempo de c o r te , un movimiento de avan­
ce uniform e h ac ién d o le  r e a l iz a r  un re c o rr id o  ig u a l a l  que rea­
l i z a  l a  to r ta  duran te el mismo tiem po, después una p a r te  B-C 
co rrespond ien te  a l re to rn o  de e s te  palpado r y una p a r te  o-A 
concéntrica, con el e je  de l a  le v a .

Se t r a t a ,  p o r  ejem plo, de c o rta r  l a d r i l l o s  de 24 cm. de 
lo n g itu d , y esto  durante el avance de 6 cm. de la. to r ta  p , 
l a  p a r te  ^-B cuya, "a lzada" B-B'  es ig u a l a 6 cm., se ex tie n d e , 
sobre un arco ig u a l a 6/24 de 3603, o sea 90S, la. p a r te  B- 5 

se ex tiende sobre .un arco de, por ejem plo, 2103 y la. p a r te  
O-A sobre el re s to  de la  c irc u n fe re n c ia , o sea 603.

Pare mandar e l movimiento de avance, p a ra le lo  a l a  d ire c ­
ción de la  t o r t a ,  del arco 2. y , tam bién, e l  movimiento o sc i­
la n te  de es te  a rco , e l ro d i l lo  palpador 10 e s u t i l iz a d o  en 
combinación con una am p lificac ió n  l i n e a l  de p o te n c ia , del t i ­
po h id rá u l ic o , un gato  d if e r e n c ia l ,  ya conocido en s i  y em­
pleado sobre lo s  to rn o s 'c o p ia d o re s , estando aquí reem plazados, 
e l modelo y e l  p o r t a - ú t i l  de e s te  ap ara to  p o r la. leva. R y el 
arco R.

En consecuencia, el p a lpado r 10 e s tá  montado en uno de

^ - 4 -

30. l o s  extremos de una b ie la  p o r ejemplo suspendida por



2248071
medio de un brazo  jLg p iv o te a n te  en 12) cuyo o tro  extremo 
e s tá  a r t ic u la d o  con uno de lo s  b razo s de una. palanoa de r e ­
envió 14 p iv o te a n te  sobre un e je  15 soportado po r e l cuerpo 
móvil 16 del gato  d ife r e n c ia l  cuyo s p is to n e s  17 y son 
f i j o s ,  el o tro  brazo de dicha p alanca mandando, por una hor­
q u i l la  14a, una válvula, de co n tro l 12 del o r i f i c io  20a del 
conducto do re to rn o  20 del gran c i l in d ro  16a del c itado  ga­
to ,  estándo p ro v is ta  e s ta  válvula. 12 de un l a s t r e  21, o de 
un r e s o r te ,  que tie n d e  constantem ente a h ac e rla  mover en e l 
sen tido  de l a  ap e rtu ra  del o r i f i c io  20a y manteniendo un 
contacto  co n stan te  en tre  e l palpador 10 y la. leva. 2*

En l a s  f ig u ra s  1& y 23, 21 y 22 designan tu b o s  de recu­
p erac ió n  de fugas conduciendo e s ta s  a un depósito  12 donde 
se alim enta una bomba 24., por ejemplo de g asto  co n stan te , de 
en g ran ajes que, por lo s  tubos 21 y a lim en ta  a l g ran  ci­
l in d ro  16a y a l  pequeño c il in d ro  16b del gato  ]L6; comple­
tando el d is p o s i t iv o , como en lo s  a p a ra to s  empleados en l o s  
to rn o s  cop iado res, por un estrang u lad o r 21 situado  sobre e l 
c i r c u i to  y maniobrado una vez por to d as  p a ra  re g la r  l a  p re ­
sión y el g asto  de a c e i te  y por una v á lv u la  de seguridad _28 
de r e s o r te  ta ra d o , que f i j a  a l  mismo tiempo l a  p re s ió n  má­
xima de r e f lu jo  de l a  bomba 2á*

Sobre una o re je ta  .22 del cuerpo móvil del gato  16 está, 
enganchado y montado ro ta to ria m e n te  un e je  10 que e s tá  gu ia­
do en l o s  g o rrones 10a de dos b razos 21* pu liendo  g i r a r  e s­
to  s go rrones en dos so p o rte s  12< El cubo l g  del arco 1  e s tá  
calado sobre e l  e je  10, e n tre  lo s  p re c ita d o s  b razo s 11, l o s  
cu a les e s tén  l ig a d o s  e n tre  s i  p o r dos v ás tag o s  H  en tre  lo s  
cu a le s  puede mover se una ro ldana  de rodadura. 14 lle v a d a  p o r 
un brazo  21 d e l arco 1 . 33 movimiento de o s c ila c ió n  de l o s
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b raz o s  2 1 , y p o r tan to  del arco 2 ) e s tá  mandado por una h ie ­
le  26 a su vez mandada por una manivela. 21  s o lid a r ia  de un 
p iñón 2 § adaptado p ara  dar una sem i-vuelta. p o r cada de apla­
zamiento angu lar de una. rueda. 39 . engranando con e s te  p iñón , 
la. cual es a rra s trad a , solamente cuando avanza e l cuerpo d e l 
gato  16, p o r un f ia d o r  4 Q llev ad o  p o r un brazo  o s c i la n te  41, 
e l  cual e s tá  a r t ic u la d o  con una b arra  ^ 2, a r t ic u la d a ,  de o- 
tre  p a r te ,  sobre una o re je ta  42 del c itado  cuerpo del gato  y 
avanzando y re tro c e d ie n d o , p o r co n sig u ien te , a l mismo tiempo 
que e s te .

Por e llo  el funcionam iento es el s ig u ie n te :
Cuando e l palpado r 20 e s tá  en contacto  con la  p a r te  c i l in ­

d r ic a  de la  leva. 2 * en tre  lo s  p u n to s Jg y Ji* e l o r i f i c io  20a 
del tubo de re to rn o  del g ran  c i l in d ro  16a del gato  1 6 , e s tá  
lig eram en te  d escu b ie rto  y hay e q u i l ib r io  en tre  l a s  p re s io n e s  
t o t a l e s  que se e je rcen  de una y o tra  p a r te  de l a  pared  media 
16c del cuerpo del gato  que es en tonces iómóVii.

Desde que en e l  g iro  de l a  leva. 2  e l  punto de contacto  
en tre  e l la  y e l  palpador 10 rebasa  e l  punto A dicho pa lp ado r 
avanza, y provoca, p o r in term edio  de l a  b ie la  H  y de l a  p a lan ­
ca dé reenv ió  un movimiento ascendente de l a  v á lv u la  de 
co n tro l 12  que ob tura  e l o r i f i c io  20a y cierra , a s i  el conduc­
to  de re to rn o  del gran c i l in d ro  16a del g a to . Desde ahora , l a  
p re s ió n  t o t a l  e je rc ién d o se  a la  iz q u ie rd a  de l a  pared  16c 
t r iu n fa  de l a  p re s ió n  t o t a l  que ge e je rc e  a la  derecha, de 
su e rte  que e l cuerpo del gato  16, se desp laza h ac ia  l a  derecha 
( f ig .  2§) a l  mismo tiempo que e l palpado r 10 y a l a  misma Ve­
lo c id ad  h a s ta  que e l punto B de l a  le v a  l le g a  a contacto  con 
dicho p a lp ad o r; permaneciendo cerrado e l o r i f i c io  20a duran te  
e s te  movimiento puesto  que l a  v á lv u la  12 y l a  pa lanca  1̂  se

-  6 -



desp lazan  con e l cuerpo d e l g a to . 2 480 7 f
3?e ro , durante e s te  movimiento, la  b a rra  1^ y p o r tan to  

e l arco 2. y a l  h i lo  2 avanzan igualm ente y a la. misma v e lo c i­
dad. Y, m ien tra s  que el arco 2. avanza asi*  la. b a rra  42, avan­
zando tam bién, hace g i r a r  la. rueda. 2 2 * de su e rte  que e l piñón 
38 e fec tú a  una ro ta c ió n  de una sem i-vuelta  que se term ina a l
mismo tiempo que e l avance del palpado r del gato  y del arco
2.* E g ta ro ta c ió n  d e l p iñón  20  provoca, p o r in term edio  de l a  
m anivela 21  y de l a  b ie la  26 , un p iv o teo  de lo s  b razo s 2JL a l ­
rededor del. e je  20  (de a r r ib a  a abajo en l a  f ig .  l& ), de suer­
te  que lo s  v á s ta lo s  33. en tre  l o s  cu a les  se mueve l a  ro d a ja  
2^ ,  hacen p iv o te a r  a l arco 2 , por in term edio  de e s ta  ro d a ja  
y del brazo 2J5 y* por co n sigu ien te , e l h i lo  ^  r e a l i z a  su t r a ­
bajo  y corta  l a  t o r t a  según una sección r e c ta  puesto  que, du­
ra n te  e s te  t r a b a jo ,  l a  veloc idad  d¡e avance.de e s te  h i lo  en el 
sen tido  p a ra le lo  a l a  d irecc ió n  de dicha, to rta , es ig u a l a l a  
de esta, ú ltim a .

Tan p ron to  como e l  p a lpado r ¿0  ha. franqueado e l punto B 
de l a  le v a , re tro c e d e  bajo  e l e fec to  combinado de e s ta  le v a  y 
del l a s t r e  R1 que lo  m antiene en contacto  con la  p a r te  B -c. 
de su e rte  que l a  v á lv u la  1$ descubre p a rc ia lm en te  el o r i f i c io  
20a. h a s ta  que l a  caída, de p re s ió n  en e l gran c i l in d ro  16a del 
gato  sea t a l  que la  p re s ió n  t o t a l  a l a  derecha de l a  pared  16c 
gane a l a  p re s ió n  to ta l  a l a  izqu ierda., produciéndose esto  
muy rápidam ente y determ ina un movimiento de re to rn o  hacia, l a  
iz q u ie rd a  del cuerpo 16 del gato  y , por co n sig u ien te , del arco 
2 , desplazándose entonces el h i lo  2 simplemente para le lam en te  
y por fu e ra  de l a  t o r t a  puesto  que el t r in q u e te  40 re tro ced e  
sobre l a  rueda. 22  y por e l lo  e s ta  y e l p iñón  2§  permanecen 
inm óv iles.
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Cuando el punto  de contacto  en tre  e l p a lpado r 10 y la  l e ­
va ^  franquea e l punto ^  y paga a s i tu a r s e  en tre  J2 y A, como 
ya no re tro ced e  e l p a lp ad o r, e l desplazam iento del punto 1^ 
de la. a r t ic u la c ió n  de la  p a lan ca  14, provoca un movimiento as- 

5. candente de l a  válvu la lg  que reduce e l grado de a p e rtu ra  del
o r i f i c io  20a y hace pues c recer la. p re s ió n  en el gran c i l in ­
dro 16a h a s ta  que haya, e q u il ib r io  por lo s  dos la d o s  de l a  y  -  
re d  16c: en e s te  momento e l gato  se detiene*

E l c ic lo  recom enzará desde que e l contacto  en tre  la  le v a  
10. y e l p a lp ad o r franquee el punto A, pero  esta, vez e l subsi­

g u ien te  avance del gato  de te rm inaré , a l  mismo tiempo que el 
avance del arco 2 , un p iv o teo  de é s te  en sen tid o  inverso  a l  
que se h u b ie ra  producido en l a  fa se  p rec ed e n te , p u es to  que l a  
b ie la  sub irá  en lu g ar de descender, de su e rte  que e l h i lo  

15* c o r ta rá  de nuevo la  to r ta  pero  en sen tido  inverso  del co rte
p reced en te .

Queda, entendido que la. invención no se lim ita , a la. forma, 
de re a l iz a c ió n  d e s c r i ta  y re p re se n ta d a , puesto  que engloba 
to d a s  l a s  v a r ia n te s  r e s u l ta n te s  del reem plazo de c ie r ta s  d is -  

20. p o s ic io n e s  por o tr a s  eq u iv a le n te s , y que l a  invención  se ex­
tie n d e  igualm ente a. l a s  formas de ejecución  en l a  que e l h i lo  
co rta d o r, en lu g a r de ser o s c i la n te ,  se desp laza  paralelam en­
te  a. s i  migno duran te el c o r te , bajo  e l  e fec to  de un m ecanis­
mo apropiado lig ad o  a l  movimiento de avance del cuerpo del 

25. gato  16.

-  8 -
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Hecha l a  d esc rip c ió n  del p re se n te  inv en to , lo  que se 

d e c la ra  como no p rac tic a d o  n i  puesto  en ejecuc ión  en Espa­
ñ a , comprende l a s  re iv in d ic a c io n e s  s ig u ie n te s :

1 .  -  co rtador h id rá u lic o  p ara  f á b r ic a s  de aglom erados, 
del t ip o  de carro  m óvil, ca rac te rizad o  por un s in c ro n iza ­
dor l i n e a l  de velocidad  co n s titu id o  p o r la. combinación de 
una le v a  ro ta to ria m e n te  a r ra s tra d a  por e l avance de l a  to r ­
t a ,  de manera de e fec tu a r une. ro ta c ió n  ig u a l a una v u e lta  
m ien tra s  que dicha to rta , e fec túa  un avance ig u a l a la, lon ­
g itu d  de un l a d r i l l o ,  y de un am p lificad o r l in e a l  de potenr- 
c ia ,  un gato  d i f e r e n c ia l ,  del género empleado sobre lo s  
to rn o s  cop iado res, en el cual lo s  movimientos del cuerpo del 
gato  e s tá n  determ inados po r l a s  v a r ia c io n e s  de e s tra n g u la -  
m iento del conducto de re to rn o , del g ran  c i l in d ro  de e s te  
g a to , p o r medio de una válvu la  de c o n tro l mandada por un p a l 
pador que es mantenido en contacto  con la  leva, po r un l a s t r e  
o equ ivalen te*  que tien d e  a l mismo tiempo a. desp lazar l a  ci­
tada v á lv u la  en e l sen tido  de l a  ap e rtu ra  del re fe r id o  con­
ducto.

2 .  -  C ortador, según l a  re iv in d ic a c ió n  1 , de p re fe ren c ia , 
dotado con h i lo  co rtad o r o s c i la n te ,  c a ra c te rizad o  porque
a l  cuerpo móvil del gato  es tá  lig ad o  un e je  ro ta to ria m e n te  
montado y p ara le lam en te  guiado a l a  d irec c ió n  de la. to rta , 
y sobre e l cual e s tá  calado el arco o s c i la n te  p o r ta - h i lo ,  
que l e  es s o l id a r io .

3 . -  C ortador, según l a s  re iv in d ic a c io n e s  1 y 2, ca rac­
te r iz a d o  porque a l  movimiento de o sc ila c ió n  de dicho arco  
está  mandado por una b ie la  que ac tú a  sobre dos b razo s que
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pueden p iv o te a r  a lred ed o r del a n te s  c itado  e je  sin  se r a- 
r r a s t r a d o s  por é l y l ig a d o s  e n tre  s i  p o r dos v as tag o s  en tre  
lo s  cual.es se mueve una. roldana, so lid a ria , del re fe r id o  arco , 
coya b ie la  esté, a su vez mandada, p o r una m anivela s o l id a r ia  
de un p iñón  d isp u es to  p a ra  r e a l iz a r  una sem i-vualta  p o r ca­
da desplazam iento angular de una ru ed a , engranada con e s te  
p iñ ón , a r ra s tra d a  por el cuerpo móvil del gato  p o r in term e­
dio de un tr in q u e te .

4 . -  Cortador h id rá u lic o  p a ra  f á b r ic a s  de aglom erados.
'Según se d esc rib e  y re iv in d ic a  en l a  p re se n te  memoria que 

consta  de d iez  h o ja s  fo l ia d a s  y m ecanografiadas p o r una so la  
oara y de t r e s  lám inas dobles do d ib u jo s .

Madrid, a. 21 de Marzo de 19 59. 
FONDERIES DEGRO & BONNET R éunis.
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