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La presente Patente de Introduccidén se contrae
conforme se indica en su enunciado, a un ansglizador
de velocidades relativas en méquinas perchadoras, fiel-
tradoras y similares, especificamente & un aparato por
medio del cuai se puede ver exactamente si trabajan las
méquinas citadas para lana o algoddn y en qué medida
lo hacen, pudiéndose aplicar dicho eparato tanto a
maquinas nuevas como a las ye existentes en funeiona-

miento, = = = = = -« = = - .- — - - —-——_ - - - -

Es conocido por todos 1los téenicos en el ramo,
que en las méquinas perchzdoras y similares existentes
resulta muy difieil y & menudo imposible, asegurar si
los cilindros perchedores frabajan realmente el tejido
que pasa, en cuanto su velocidad periférica sea dife-
rente de la del tejido; ademés es todavia mds dificil
establecer el velor de esta velocidad relativa y, por

este motivo, cual es el trabajo realizado por la mdquina.

Por congsiguiente serie de desear un aparéto
que permitiers &l operario encargado de la maquina, co-
nocer rdpidemente y con garantia la velocidad periféri-
ca de los cilindros trabajadores y del tejido, la cuane
tia de su diferencia y su sentido positivo o negativo,

inclugo en el caso en que el tejido a trabajar esté pa-

A fin de obtener un aparato de las precedentes
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caracteristicas se ha adoptado la solucidn de aprovechar
log movimientos rotativos correspondientes que reprodu-
cen cada velocidad periférica de las series de cilindros
trabajadores y del cilindro transportador del tejido,
movimientos que llevados a dos discos comparativos gire-
torios revelan inmediatamente el valor relativo de la
velocidad, su sentido y todas las condiciones de trabajo

que hay que conocer durante el funcionamiento de la

De acuerdo con las precedentes premisas se ha
desarrollado el analizador de velocidades relativas en
méquinas perchadoras, fieltradoras y similares, a que se
contrae la presente Patente de Introduccidn, el cual
esencialmente se caracteriza porque las velocidades peri-
féricas de las series de cilindros frabajadores de la
mdquina, son transmitidas a dos poleas, constituyentes de
un conjunto giratorio, cuyos movimientos circulares
absolutos se componen para dar lugar & un movimiento rela.
tivo, correspondiente a la diferencia entre la veloci-
dad periférica de los cilindros trabajadores y la del

tejido que circula sobre €lloSe = = = = = = = = = = = -

Las poleas que reproducen con movimiento rota-
tivo, en verdadera magnitud, las velocidades periféricas
de los cilindros trabajadores, accionan a dos discos
reveladores con ejes coaxiales, cuyas velocidades perifé-
ricas corresponden a la condicidén del movimiento relati-
vo entre el tejido y los cilindros trabajadores, reve-

lando si en la méquina gse realiza trabajo y con qué ve-

lOCidadloefeotﬁao-“’--------——--———-—
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Las poleas que reproducen con movimiento rotati-
VO en verdadera magnitud, las velocidades periféricas de
los cilindros trabajsdores, accionan a dos coronas den-
taedas, componentes coaxisles de un diferencial, las cua-
les actian gobre los correspondientes satélites que hacen
girar un eje portador de un dispositivo revelador cuya
rotacién da a conocer directamente la velocldad relativé

entre los cilindros trabajadores y el tejido, = = ~ =

Para facilitar la comprensidn de las ideas pre-
cedentes, dando a conocer al mismo tiempo diversos de-
talles de orden comstructivo, se describe seguldamente-
una forma de realizacién de la presente Fatente, haciendo
referencia a los planos que acompallen a esta memoria,
los cuales, dado su fin primordialmente ilustrativo, de-
berén ser interpretados como desprovistos de todo alcance
limitativo respecto a la amplitud de la proteccidn legal

que se solicita. Bn 1los dibujos: = = w = = = « = « ~ -

#igura 1, representa esquematicamente, unsa
viste latersl del tambor de una médquina perchadora, & la
cual se le ha instalado el analizador de velocidedes a

que ge contrae la presente Patentes = = = = = = = = - =

Pigura 2, representa esqueméticamente, una vista |

frontal del snterior tambore = = = ~ = = « = = - — - =

Pigura 3, representa en seccidén longitudinal,

el anglizador con discos giratorios coaxialeg, = = = = -

Pigura 4, representa una vista frontal corres-
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pondiente a figura 34 = =

Pigura 5, representa en seccidn longltudinal,

el analizador con mecanismo diferenciale = = = = = = =

Figura 6, representa una vista frontal corres—

Pondienteafiguraﬁg-—--—---——-----.—-.-

Oon referencia a dichas figuras y & los nd-
meros que sobre ellas indican cada una de las partes
y detalles del. anslizador de velocidades relativas re-

presentado, su descripeidn es como sigue a continuacidn.

De los veinticuatro cilindros trabejadores que
constituyen el tembor (C), doce de éstos (A) tienen la
punta de la guarnicidn dirigida en el sentido de rotacidn
del tembor y se llaman "de pelo", mientras que los g
restantes (B), tienen la punte en sentido contrario y‘

se llaman "de contrapeloMy = = = = = = = @ c «w = = - =

Es de hacer observar que para cada serie de
cilindros trabajadores (A) y (B) se dispone de un ana-

lizador de velocidadeSs = = = = = = = = = = = = = = = = = 2

Sobre las poleas (G), situadas en el extremo
de la serie de cilindros (4) y con el mismo didmetro
que éstos, viene apoyada la correa (H), la cual por
abajo abraza a la polea (I) de igual didmetro que las
poleas (G). Dichas poleas (G) som regulables segun el

desgaste de 109 cilindros (A)s = = = = = = = = = = = =

El tejido (D), que envuelve &l tambor (C), se

apoya sobre muchos de los cilindros trabajadores (4)
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kgirarﬁ con dicha velocidad periférica Ve = = - = = «~
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y (B) y avanza por la accidn de 163 c¢ilindros transpor-
tadores (L) y ('), & uno de los cuales se le ha agrega=
do una pdlea (M) del mismo didmetro que la polea (I),

estando enlagada con dicho transportador por medio de la

correa (Qle = = = = = @ = = = = o = - - - - - = -

Suponiendo que el tambor (G) gira segin la fle-
cha de figura 1, y que el tejido (D) estd parado, se tiene
que los cilindros trabajadores (A), no siendo accionados
por la méquina con las poleas (E), ruedan sobre el tejido
(D) sgirendo en sentido contrario al tambor (C). En estas
condiciones la correa (H) no corre y por consiguiente
la polea (I) estéd parada, y estando el tejido (D) parado,
lo estardn tembién las poleas (L) y (M)s = = = = = = -

Imprimiendo a las poleas (£) una rotacidén en
uno u otro sentido, se tendrd que la poleé (I) gira en
un gentido o en el otro, con velocidad periférica z igual

a la dada & los cilindros trabajadofes (A)g = = =~ = = = :

Haciendo mover también el tejido (D) sobre
los cilindros trabajedores (4), por arrastre de los (L)

y (L'), y con una velocidad dada v, tembién la polea (M)

Por tento confrontando las velocidades perifé-
ricas de las poleas (I) y (M), se puede revelar exactemen—
te la velocidad periférica relativa z - v de éstas, es

decir, la. velocidad de los cilindros travajadores (4)

regpecto a la del tejido (D) que desliza sobre ellos,

dato importantisimo a conocer dursnte el funcioneamiento




135, de la perchadora.

A tel fin baste disponer, como en figura 3,
los dos poleas (I) y (M) coaxisles, fijendo al eje de la
polea (M) el digco (0). Con ello el movimiento relativo
de estos Gos discos denuncia adi con‘qué velocidad se

140; estd perchando el tejido (D) por medio de los cilindros
trabajadores (A)e = = = = = = = = — o .- - - -

Con adecuados indices sefialados sobre los dis-
cos (N) y (0) (figurs 4), serd fdecil leer y controlar
diche velocided relativa de los cilindros trabajadores

145, con regpecto 8l tejid0e = = = = = = = = - o - - - - -

Ademds, con egste analizador descrito se pueds
controlar si la perchadora eatd como se dice "a cero",
es decir, si las puntas de la guarnicién de los cilindros
trabajadores (A4) tienen la misma velocidad del tejido

150, (D) ocurriendo en este caso que los dos discos (N) y (0),

deberdn girar en el mismo sentido y con la misma velocidad;fﬁyﬁ

" Para hacer mds fécil el control de esta velo~
cided relativa se puede disponer en el analizador un di=
ferencial como en figuras 5, de modo gue resulte visible

155, une sola rotacidn del disco (3), diferencia entre las
velocidades periféricas de los cilindros trabajadores y

el tejidOQ - —' —————————————————————

En este caso la polea (P), del mismo didmetro
que la polea (I), recibe el movimiento de la correa (4),
16C, mientras que la (R), del mismo didmetro que la (M), 1o

recibe de 1la correa (Q)e = = = = = = = = = = «
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Le cruz de los engrenajes satélites (K) del di=-
ferencial, colocados entre las coronas dentadas ﬁnidas~a
las poleas (P) y (R), estd fijada sobre el eje coaxial
(T), el cual lleva el disco (8) centrado con un cuadran-

te £1Jo (U)e = =~ = = = & = o m e e e e .- - - - o -

Cuando la velocidad del tejido (D) es igual a
la periférice de los cilindros trebajadores (A) -trabejo
cero-, las poleas (P) y (R) dan el mismo mimero de revo-
luciones y estdn dispuestas para girar en sentido opues—
t0, ¥y el eje (T) y su disco (S) estard parado, sefialando

que la velocidad relativa eg nula en el cuadrente (U),

Aumentendo por el contrario la velocidad de
los cilindros trabsjadores (A), se verd el dlsco (S)
girar en un sentido con la misma velociGad con que ge ha
incrementado la de los citados cilindros. Anélogamente

sucederd para t0dos 108 CAS0Se = = = = = = = = = = — = .

De este wodo resulta evidente que el verdadero - '
trebajo reslizado por la mégquina perchadora respecto
al tejido que pesa serd cleramente denunciado por el mo-

vimiento del Unico-disco (S) respecto al cuadrante fijo

Idéntico enalizador viene aplicado también a-
los doce. cilindros trabajadores (B) a "contrapelo",

pare el control de su movimiento relativo respecto al

Como es notorio el movimiento a los cilindros
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trabajadores (A) y (B) es transmitido con correas planas
0o trapezoidales y el mismo medio puede adaptarse para la
transmisidn del movimiento a las poleas (I), (M), (P) ¥
(R) del analizador. Este transmisién al eparato puede

hacerse también con cadenas, engranajes U otras disposi-

cionege = = = = = = = e m—m = -

Eg evidente que la potencia requerida para el
funcionamiento del anslizador es pricticamente nula y por

congiguiente bastard une trensmisién simple y ligera. ~ -

Se prevé tembién edoptar dispositivos desmulti-
plicadores de los giros de las poleas (I) y (M) que 1lle-
ven las velccidades sobre escalag proporcionales. Ademés
es posible obtenef con mecanismos centrifugos ¢ de otra
clase,‘an vez del giro, él desplazamiento de un indice
0 dos sobre una escale graduada para leer la velocidad
relativa que interesa en unidades apropiadas, como por

ejemplo metros por segundoe = = = = = = = = = = ---

Habiendo efectuado la deseripcidén que precede
debe hacerse constar que en la realigzacidén de esta Paten-
te de Introduccidén podrén aplicarse todas las veriantes
de detalle que la experienciz y la préctica puedan acon-
sejar en cuento a dimensiones, nimero de piezas integran-
tes, materiales empleados en la construccidén de los mismos'j
v demds circunstancias accesoriag, siempre que con ello
no sé desvirtie su esencielidad, que es la que se resume
y concrete en la primera de las reivindicaciones que

siguen, ya sea considerada asisladamente, ya sea considere- i.
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de. junto con una o verias de las reivindicaciones restan-

tes en sus combinaciones técnicamente posibleSe = = = = =

N O T A

Se declaren de novedad y propiedad pars todo el

territorio espafiol y sus colonias, las siguientess - - -

REIVINDICACIONES

1. Analizador de velocidedes relativas en mé-
guinas perchadoras, fieltradoras y similares, caracteri-
zado porque las velocidades periféricas de las series
de cilindros trabajadores de la miquina, son transmitidas
a dos poleas, congtituyentes de un cohjunto giratorio,
cuyos movinmientos circulares absolutos se componen para
dar lugar & un movimiento relativo, correspondiente & la
diferencia entre la velocidad periférica de los cilindros

trabajadores y la del tejido que circula sobre ellos, - =

2. Analizador de velocidades relativas en mé=-
quinas perchadoras, fieltradoras y similares, segin la
anterior'reivindicacidn, caracterizado porque las poleas
que reproducen con movimiento rotativo, en verdadera mag-
nitud, las velocidades periféricas de los cilindros trabe-
jedores accionen & dos discos reveladores con ejes coaxie-~
les, cuyas velocidades periféricas corresponden & la conh-
dicidn del movimiento reletivo entre el tejido y los ci-
lindros trabajados, revelando si la mdquine realiza tra-

bajo ¥y con qué velocided lo efectlig. = = = = = = - = —
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3. Analizador de velocidades relativas en las

miquinas perchadoras, fieltradoras y similares, segin lg
reivindicaeidn 1, caracterizado porgque las poleas que Ire=-
producen con movimiento rotativo en verdaders magnitud,
las velocidades periféricas de los cilindros trabsjadores,
accionan a dos coronas dentades, componentes coaxiales
de un diferencial, las cusles actiesn sobre los correspon-
dientes satélites que hacen girar un eje portador de un
dispositivo revelador cuya rotaclén da & conocer directa-
mente la velocidad relativa entre los cilindros trabajado-

765 ¥ 6l t6§id0e = = = = = = = m o m - m - - = - =

4o "ANALIZADOR DE VELOCIDALES RELATIVAS EN LA
VAGUINAS PERCHATO4AS, PILLTRATORAS Y SINTILARES", = = = =

Todo ello conforme se deseribe y reivindice en
la presente memoria que consta de once hojas foliadas y

mecenografiadas por una sole de sus caras, y de una léming

de dibujos que la ilustre,

BARCELONA, Zt;FEB. 1959
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