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1 ABR isa
247969

MEMORIA DESCRIPTIVA 

para s o l ic i ta r

P A T EN  T E D E I  N T E N  C I  O N

e n

E S P  ANA 

por VEINTE aKos

a nombre de G.N. PFAPF A .G ., entidad alemana, estab lecid a en 

KSnigstrasse 154, lía isers la u tem /P fa lz , Alemania, por:

"UN DISPOSIUYO PARA COSTURAS ORNAMENTALES EN MA.QUDTAS DE COSER"

E l invento se r e f ie r e  a un d ispositivo en máquinas de co­

ser  para la  producción de costuras ornamentales, en e l  que sobre 
un árbol impulsor se b ailan  su jetos varios discos de levas de di 

b u je , con lo s  que operan conjuntamente dedos exploradores, lo s  

5 cuales, en número de v ario s , están  dispuestos de manera movible 

independientemente entre s i ,  sobre un beíanoín transmisor oomun, 

cargado por muelle, para e l  d isp ositivo  a  gobernar de la  máquina 

de co ser.

^  Los d ispositivos de es ta  o lase , con a l menos un dedo expío 

10 rador por cada disco de 3ara de d ibujo, tienen la  ventaja de que

puede conmutarse de un disco de leva a o tro , s in  levantar previa-



mente e l  balancín. En contraposición a e s to , en d ispositivos con 

únicamente un dedo explorador para varios discos de lev a , es ne­

cesario  levantar antes siempre e l balancín  portador del dedo, de 

los discos de levas.

5 Los d ispositivos citados en primer lu gar, de lo s  que par­

te  e l  invento, están realizados de t a l  modo, algunos de lo s  dedos 

exploradores pueden ser fija d o s  por medios dispuestos s o b r e e l  ba­

lan cín , a saber, conmutadores y d isp ositivos de s a lto , de forma 

que a&úen en ataque con e l  disco de leva de dibujo dispuesto en 

10 cada oaso. E llo  tien e  e l inconveniente, de que e l  d ispositivo de 

sa lto  y la  o la s  empuñaduras de cambio, oscilan  a la  vez durante 

e l  funcionamiento, ya que se hallan  dispuestos sobre e l balancín 

transm isor. De e llo  se derivan d ificu ltad es constructivas para 

sacar fuera de la  ca ja  de la  Esquina la  o la s  e^ u ^ d u ra s  de cam- 

15 b io , sin  ten er que disponer aberturas grandes y de aspecto feo .

Por este motivo se prescinde generalmente de sacarlas fuera y se 

conforma uno con la  incomodidad de que para e l  cambio sea nece­

sario  a b r ir  una tapa en la  ca ja  de la,máquina.

E l invente tra ta  de o r i l la r  estos inconvenientes y de pro- 

20 porcionar un dispositivo para costuras ornamentales con árbol im­

pulsor estacionario  para lo s discos de leva de dibujo y con a l 

menos un dedo explorador por cada uno de lo a  discos de leva, d is­

p ositiv o  en e l  que la  o la s  empuñaduras de cambio están quietas 

durante e l  funcionamiento. El d ispositivo  debe asegurar además 

25 una gran libera lid ad  en cuanto a la  c lase y a l montaje de lo s  con­

mutadores. Todo e l lo  se consigue de acuerdo con e l invento, por 

e l hecho de que e l  e je  de soporte del balancín transm isor, e l e je  

de soporte de los dedos exploradores sobre e l  baLancín, los ex tre ­

mos exploradores de los dedos exploradores, a s i  como dedos de apo- 

20 yo para los dedáMt exploradores, inmóviles en su posición a ctiv a ,

se encuentran d isp u estesen  re lació n  espacial entre s í  de t a l  modo,
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que la s  oscilacion es de lo s dedos exploradores con re lación  a l  

balancín transm isor, provocadas por la  desviación de los sa lie n ­

te s  de exploración apoyados contra lo s  discos de leva, repercu­

ten sobre e l  propio balancín trasm isor, haciendo que o so ile .

5 Otras c a ra c te r ís t ic a s  del invento y d eta lles  sobre la s

ventajas conseguidas con e l  mismo, se desprenden de la  descrip­

ción siguiente de los ejemplos de rea lizac ió n  del nuevo disposi­

tiv o , representados en lo s  dibujos adjuntos. En e llo s  muestran:

La figu ra  1 , un primer ejemplo de rea lizació n  del dispo- 

10 s it iv o  para costuras ornamentales, en una v is ta  desde arrib a  so­

bre e l brazo de una máquina de coser, una vez re tirad a  la  tapa, 

habiéndose suprimido para.m ejor comprensión del invento la s  par­

te s  no necesarias*

la  figura 3, una sección de acuerdo con la  lín ea  11-11 de 

15 la  figu ra 1 ;

la  figu ra  3, e l  d esarro llo  de un ro d illo  de la s  figuras 1

y 2, con dibujos de costura;

la  figu ra  4 , e l  desarrollo  de un cilin d ro  indicador, que 

rodea e l  ro d illo  de la s  figu ras 1 -3 ;

20 la  figu ra 5, un segundo ejemplo de rea lización  del objeto

del invento;

lasfig u ras  6 y ? ,  representaciones individuales de corre­

deras de cambio empleadas de acuerdo con la  fig u ra  5;

la  figura 8, la  tapa del brazo para e l  d ispositivo  de 

25 acuerdo con la  figu ra  5;

la  figu ra  9, una representación esquemática de un te rc e r  

ejemplo de rea lizació n  del invento.

En e l ejemplo de rea lizació n  representado en la s  figuras 

1 -  4, se h a lla  su je ta  en e l  brazo 1 de la  máquina de ooser, me- 

30 diante to m illo s  3 , una placa de soporte 2, Sobre e s ta  placa de
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soporte 2 s e  hallaaop ortad o un árbol v e r t ic a l 4, sobre e l  que 

están su jetos s e is d is c o s  de levas de dibujo, superpuestos en 

forma de paquete. De dichos discos de levas de dibujo, únioamen 

te  se han indicado en a l  dibujo la s  circunferencias 8 y 6 , eatre  

5 la s  que flu ctú a  su rad io , a s i  como la  circunferencia 7 con e l

valor medio del radio. E l árbol 4 es impulsado desde e l  árbol del 

brazo de cualquier manera^ en s i  conocida, y por lo  tan to , no r e ­

presentada.

ío

18

80

26

A ambos lados del paquete de discos de levas de dibujo se 

hallan  soportados de manera g ira to r ia  sobre gorrones 12 y 18, su­

je to s  a la  placa de soporte 2, sendos pares de palancas oscilan ­

te s  8, 8a y 10, 10a, que se encuentran unidas rígidamente median­

te  e je s  14 y 18, de modo que forman sendos balancines trasm isores 

9 y 11. Por medio de barras de tracció n  16 y 17 están unidos me- 

cánicemente, de manera a r b itr a r ia , y por lo  tanto, no dibujada, 

a los miembros de regulación de lo s  d ispositivos para la  v aria ­

ción dél ancho de puntada y posición de la  misma, lo s  cuales, a 

su vez, reciben una forma cualquiera, por lo  cual no han sido 

tampoco representados. Al mismo tiempo, sendos muelles, no repre­

sentados, actúan sobre estos d isp o sitiv o s, en e l  sentido de que 

los balancines trasm isores 9 y 11 son oprimidos en d irección  al 

árbol 4 del paquete de discos de levas de dibujo, s i  b ien , como 

es n atu ral, únicamente basta e l  punto en que lo  permite la  desvia­

ción máxima de lo s  d ispositivos c itad os.

Sobre cada uno de lo s  e je s  14 y 15 se hallan  soportados

se is  dedos exploradores 18 o alternativam ente 19, de modo que

pueden o s c ila r  librem ente, encontrándose a ambos lados de oada 

uno de lo s  se is  discos de levas de d ibu jo , a igual a ltu ra  que és­

to s , uno de lo s  s e is  dedos exploradores 18 o alternativamente 19.

30 A su vez a la  misma a ltu ra  de cada uno de lo s  dedos exploradores
'
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18 o alternativam ente 19, se enouentran dedos de apoyo 10 o a l ­

ternativamente 21, que sobresalen radialmente de sendos ro d illo s  

22 o alternativam ente 23, estando corridos entre s í  sobre dichos 

ro d illo s  en sentido p e rifé r iee*  Dos ro d illo s  22 y 23 están uni­

dos fijam ente a arboles v e rtic a le s  24 y 25, que a su vez están 

mondados en la  plaoa de soporte 2 y unidos a sendas empuñaduras 

ro ta tiv as  moleteadas 26 o alternativam ente 27, que sobresalen so­

bre e l  brazo 1. Sendos d ispositivos de s a lto , no dibujados, encla­

van la s  empuñaduras ro ta tiv a s  26 y 27, y con e l lo ,  lo s  ro d illo s  

22 y 25, en la  posición dibujada en la  figu ra  1 , a s í  como en to ­

das la s  posiciones que d ifie ren  de l a  dibujada en la  figura 1 en 

un múltiplo éntero de la  d istan cia  angular entre dos dedos de apo­

yo 20 o alternativam ente 21. cada se is  de éstos están corridos 

entre s í  en d istancias de 1/7  de circunferencia  completa, de mo­

do que se produce en e l  ro d illo  22, o alternativam ente en e l 23, 

un lugar vacio en l a ,  por lo  demás, uniforme h ile ra  de los dedos 
de apoyo 20 o alternativam ente 21.

E l g iro  de la s  empuñaduras ro ta tiv as 26 y 27 que sirven 

de conmutadores, desde una posición  de sa lto  a o tra , repercute 

en e l  sentido de que e l dedo de apoyo 20 o 21, que está  apoyado 

precisamente contra su correspondiente dedo explorador 18 o 19, 

es retirad o mediante giro de dicho dedo explorador, mientras que 

otro es conducido a otro dedo explorador correspondiente. De e s ­

te  modo resu lta  p o sib le , hacer que uno cualquiera de los dedos 

exploradores 18 o 19, se apoye contra su correspondiente dedo de 

apoyo 20 ó 21. En una posición de cada uno de lo s  ro d illo s  22, 23, 

no se apoya ningún dedo explorador 18 o 19 a consecuencia del lu ­

gar vacio en la ,  por lo  demás, uniforma f i l a  de dedos de apoyo 

20 o 21.

E l apoyo de uno de lo s  dedos exploradores 18 o 19 reper-



cute en e l sentido, de que en una o scilació n  de su extremo de 

exploración 28 o 29, no puede o s c ila r  l ib r e a n te  alrededor del 

e je  14 o 16, debido a l disco de levas de dibujo que opera con­

juntamente con é l .  Por e l  con trario , se d esliza  con su superfi 

5 c ié  de deslizamiento 30, 31 sobre su correspondiente dedo de 

apoyo 20 o 21, cambiando con e l lo ,  a través del balancín tran s­

misor 9 u 11, e l  ancho de la  puntada, o alternativamente la  po­

s ic ió n  de la  misma, a l ritmo de la  fonaa de leva del disco de 

leva de dibujo que colabora con ó l .  Los restantes discos de l e ­

lo vas de dibujo permanecen in activ o s , puesto que la s  oscilaciones 

de sus correspondientes dedos exploradores 18 o 19 no apoyados, 

se realizan  exclusivamente alrededor de los e je s  13 o 15, sin  

reperoubión sebre e l balancín trasm isor 9 u 11. E fectiv o , por lo  
tan to , es únicamente e l d isco de leva de dibujo, cuyo dedo explo- 

15 rador 18 o 19 colabora en ese preciso  instante con su correspon­

diente dedo de apoyo 20 o 21.

S i  debido a l lugar vacó en la  f i l a  de lo s  dedos de apoyo 

20 o 21, ninguno de lo s  dedos exploradores 18 o 19 de un balan­

cín  trasm isor 9 u 11 encuentra apoyo, entonces ninguno de los 

20 discos de leva actúa sobre e l  correspondiente balancín trasm isor 

9 a  11, puesto que este  último únicamente puede ser hecho o sc i­

la r  en d irección  a lo s  discos de levas de dibujo, hasta la  des­

viación máxima del d isp ositiv o  de l a  máquina de coser unido a á l ,  

e incluso en esta  posición más aproximada, tienen lo s  dedos ex- 

85 ploradores 18 o 19 su fic ie n te  espacio fuera de la  circunferencia 

6 del radio de leva máxime p osib le , debido a l  lugar vacío sobre 

los ro d illo s  22 o 23. En esta  posición de mando, se puede f i j a r  

a mano e l á i^ ó s i t iv o  de la  máquina de coser en cuestión, en cual 

quier lugar de todo su campo de regulación.

3o Sobre la  placa de soporte 2 se hallan  su je to s , mediante

6



to m il lo s , 32, 33, brazos de soporte 34, 35 en io s  que descan­

san sendos árboles 36 y 37, de modo que pueden g ira r , pero no 

ser desplazados longitudinalmente, Ambos árboles 36 y 37 se ex 

tiendan en un taladro 38 de un ro d illo  39. Mientras que e l  á r- 

5 bol 36 está  unido por medio de un to r n illo  de f i ja c ió n  40 a l 

ro d illo  39, de BM3do que no puede g ir a r , pueden e l árbol 37 y 

e l  ro d illo  39 g ira r  entre s i .  En oambio e l árbol 37 está  unido 

por medio de un to m il lo  de f i ja c ió n  41, de modo que no puede 

g ira r , a un cilin d ro  indicador 42 transparente, que rodea a l ro­

lo  d illo  39 a escasa d istan cia .

Sobre e l  árbol 36 se h a lla  su je ta  una corona h elico id a l 
44 por medio de un to m il lo  de f i ja c ió n  43, y sobre e l  árbol 37,

mediante un to r n il lo  de f i ja c ió n  45, una corona h elico id a l 46, 

coronas que engranan con una borona h e lico id a l 47 sobre e l  árbol 

15 24 y una corona h e lico id a l 48 sobre e l árbol 25, respectivamente.

De este  modo, un g iro  de la s  empuñaduras 26 y 27 provoca, apar­

te  de lá e le c c ió n  de un disco de leva de d ibu jo , más arriba  des­

c r i t a ,  tambión e l giro de lo s  árboles 36 y 37, a saber, siempre 

en la  magnitud del ángulo de g iro  de la s  empuñaduras 26 o 27, ya 

20 que la s  relaciones de transm isión de la s  coronas h elico id ales 

44/47 y 46/48 es para ambas de I  : 1 .

E l desarrollo  del ro d illo  39 mostrado en la  figu ra  3 , mues­

tr a  lo s  dibujos de la s  costuras en grupos de dibujos de costuras 

1§* 1^, lg ,  lg , 1^ , lg , lg ,  b^, b^, bg, bg, b^, bg, b^, de lo s  

25 cuales cada grupo 1^ contiene lo s  dibujos de costuras que pueden

coserse a l  conectar e l d ispositivo  regulador de la  posición de pun­

tadas, con uno de lo s  discos de leva de dibujo, es d ec ir , a l a ju s­

ta r  este  d ispositivo  a una de sus posib les formas de d esarro llo , 

a l igual que cada grupo b^ contiene dibujos de costuras que se 

3o pueden coser a l  a ju s ta r  del d ispositivo  regulador del ancho de pun-
- 7 -  '
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tada a una de sus posibles formas de d esarro llo . Los grupos dé 

dibujos d . . . . t u r a .  1^ -  ^  f . r s ^ i  ..n ju n tíu m .t. una i a n i l i .  d .

series  de dibujos de costuras, que se cruzan con la s  se rie s  de 

la  fam ilia  b^ -  b . ,  Las s e r ie s  de la  fam ilia  b -  b ̂  transcurren 

5 p aralelas a l e je  del ro d illo  39, a s i  como a una m ir illa  49 en la  

tapa 50 de la  oaja de la  máquina. Mediante giro de la  empuñadura 

ro ta tiv a  26, que sirv e de oonmutador, se puede colocar, por lo  

tan to , una . . r i .  o u ü su i.ra  do 1 .  f ^ i l i .  b^ -  b^ d .b . j .  d. la  

m ir illa  49, con lo  cual al mismo tiempo se a ju sta  también para 

10 e l d ispositivo regulador del ancho de puntada e l  correspondien­

te  d esarro llo , gobernado de manera automática.

E l cilin d ro  indicador transparente 42, que puede ser  he­

cho g ira r  mediante la  .empuñadura ro ta tiv a  27, qur sirve de con­

mutador y cuyo d esarro llo  se muestra en la  figu ra  4 , está  pro- 

18 v isto  de marcas indicadoras 51, dispuestas diagonalmente, cada 

una de la s  cuales corresponde a un grupo de dibujos de costuras 

l i ,  y que a l apareoer debajo de la  m ir illa  49 en la  tapa 50, in ­

dica e l  dibujo de costura del correspondiente grupo 1 que se pue­

de coser en esta  posicién  de la  empuñadura g ira to r ia  27. Al mis- 

20 mo tiempo quede regulado e l d ispositivo  regulador de la  posioión 

de puntadas para su d e s a r e n o  correspondiente, que se re a liz a  

automáticamente.

La m ir illa  49 en la  tapa 50 representa, junto con e l ro­

d illo  ro tativ o  39, un medio indicador, y e l c ilin d ro  indicador 

25 g ira to rio  42, otro medio indicador, señalando emboe sobre e l  pun­

to de cruce los grupos de dibujos de costuras b^ y 1^, a los que 

pertenece e l dibujo de costura cosido.

Los grupos de dibujos de costuras b^ y 1^ corresponden en 

cada caso a la  posición de la s  empuñaduras ro ta tiv a s  26 y 27, en

30 la  que debido a l lugar vacío en la  por lo  demás uniforme f i l a  de
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lo s  dedos de apoyo 20 o 21, e l d ispositivo  regulador de los 

anchos de puntada y de posición de la s  mismas, queda lib re  pa­

ra ser ajustado a mano. Una vez que ambos d ispositivos quedan 

disponibles para su a ju ste  a mano, aparece en e l  campo situado

5 en e l puntó de cruce de b y 1 la  designación "ADS", que in -o . o
dica a l  operador que todo e l  mando automático e s té  en estado 

desconectado.
E ñ e l  ejemplo de realización rep resen tad o  en la s  figu ­

ras 5 -  8, a ambos lados del pa quete de discos de levas repre- 

10 sentado por la s  circun ferencias 305, 306 y 307 (fig u ra  5) se

hallan soportados, de manera g ira to r ia  alrededor de lo s  gorro­

nes 312 y 313, f i jo s  en la  c a ja , sendos balancines de trasm i­

sión 309 y 311. Sobre cada uno de és to s , a su vez, se hallan  

soportados, de modo que pueden o s c ila r  libremente alrededor de 

15 sendos e je s  314 y315 y de acuerdo con e l número de discos de 

levas de dibujo, s e is  dedos exploradores 318 o 319. A Iqs ba­

lan cin es trasm isores 309 y 311 estén articu lad as sendas barras 

de tracció n  316 y 317, que se encuentran unidas a lo s  miembros 

de a ju ste  del d ispositivo  regulador del ancho y posición de pun- 

80 tada, realizado de la  manera conocida, y por lo  tan to , no repre­

sentado . Unos muelles de recuperación en estos d isp ositiv os, opri­

men los balancines de transmisión 309 y 311 contra e l  paquete de 

discos de levas de dibujo, todo lo  más hasta una posición corres­

pondiente a la  desviación to ta l  del respectivo d isp o sitiv o .

25 Los dedos exploradores 318, 319, disponen de sa lien tes  de

exploración 328 o 329, a s i  como de su p erficies de apoyo 330 o 331 

para dedos de apoyo 320 o 321. ástos dedos de apoyo 380, 321 fo r ­

man parte de correderas de cambio 322, 323, superpuestas en cada 

caso para formar un paquete, una de la s  cuales ha sido represen- 

30 tada en la s  figu ras 6 y 7, Cada una de la s  correderas de cambio
*  f -
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322 o 323 tien e un sa lie n te  de trinquete *568 o 369, que apera 

conjuntamente con un trinqu ete 370 o 371, común para todas la s  
correderas de un paquete 322 o 323. Los trinquetes 370, 371 se

encuentran bajo la  acción de m elles  372, 373, y cada una de 

la s  correderas de cambio 322 o 323, bajo la  acción de un muelle 

374 o 375.

Las correderas de cambio 322 o 323 reciben forma igual en­

tr e  s i ,  a excepción de la  d isposición  de sus empuñaduras de cam­

bio 326 o 327. Ratas se hallan  corridas en tre  s í ,  de modo que ca­

lo da una de e l la s  sobresale a través de una abertura esp ecia l 376

o 377 en la  tapa 330 (fig u ra  8 ) . Las aberturas 376 o 377 son a l ­

go más largas que e l ancho de una empuñadura de cambio 326 o 327, 

de forma que la s  correderas de cambio 322 o 323 pueden ser des­

plazadas en la  magnitud de e s ta  d ife ren cia , en contra de la  fu er- 

18 za de sus muelles recuperadores 374 o 378. Seis dedos explorado­

res 318 o 319 situados a cada lado, se enfrentan en cada caso a 

s ie te  correderas de cambio 322 o 323, de modo que, en cada caso 

una de e s ta s  ultimas queda sin  dedo explorador 318 o 319 subor­

dinado a e l la ,  sirviendo exclusivamente de interruptor de modo 

2o que a l  se r  desplazada en contra de la  acción de su muelle recu­

perador 374 o 375, se re a liz a  a través de la  disposición de t r in ­

quete 368/370 o 369/371, la  liberaoion  de cualquier otra de la s  

restan tes correderas de cambio, ya impulsada hacia adelante, de 

su paquete 322 o 323. Como es n a tu ra l, también e l  sacar hacia ade- 

28 lan te  cualquier o tra  corredera de cambio de un paquete 322 o 323, 

tien e  efecto  liberador sobre otra ya sacada hacia delante de es­

te  paquete.

E l t i r a r  hacia adelanté de una corredera de cambio 322 o 

323 en contra de la  fuerza del muelle 374 o 378 sobre e l la  actuan- 

30 t e ,  y su f i ja c ió n  por é l  d ispositivo  de trinquete 368/370 o 369/371, !
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provoca e l  que su dedo de apoyo $20 o 321 llegue a apoyarse

contra la  su p erficie  de apoyo 330 o 331 de su correspondiente 

dedo explorador 318 o 319. La desviación de su sa lien te  de ex­

ploración 388 o 329, por e l  disco de leva de dibujo correspen- 

5 d iente, repercute entonces en una o scilació n  del balancín tra s  

misor 309 o 311, a l no e s ta r  apoyados, no e jercen  ninguna rea^ 

ción sobre su balancín, ya que p u ed en oscilar libremente sobre 

á l  alrededor dél e je  314 o 313.

Las aberturas 376 y 377, con e l lo  la s  correderas de cam

10 b io  322 y 323 que sirven de conisutadores, se hallan dispuestas 

en cada caso a lo  largo de dos lados contiguos de un campo de 

cuatro lados de dibujos de costuras, lo s  cuales, por su parte, 

se hallan  dispuestos en forma de dos grupos de se ries  de dibu­

jo s  de costuras 1^ y  b̂ , , que se cruzan.

15 uada serie  de conmutadores 326 o 327, por lo  tan to , es­

tá  subordinada a un d ispositivo  regulable de la  máquina de co­

se r , E l desplazamiento de una de la s  correderas de cambio 322, 

323, que sirv en  de conmutadores, hasta su posioión a c tiv a , es 

d ecir , en d irección  a l centro del campo de dibujos de costura,

20 indica la  validez de la  se rle  de dibujos de costura 1 o b. coi  i  *"
rrespondiente a este  conmutador. Los dos conmutadores in fe r io ­

res de cada se rie  326 o 327, con lo s  dos in terruptores ya c i ­

tados^ En su posición corrida hacia e l  centro del campo, queda 

desoonectado e l mande automático del o o rre sp ond ien te d isp o siti 

25 vo de la  máquina de coser, es d ecir e l  d ispositivo  regulador 

del ancho de puntada o e l  de posición de la  misma, quedando l i  

bre para la  regulación a mano.

En e l ejemplo de rea lizació n  mostrado en la  figu ra 9, un 

balancín trasm isor 409 está  soportado de manera que puede o sc ila r

30 alrededor de un gorrón 412, f i j o  en la  c a ja . Sobre este  balancín
-  ̂ '
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estén  soportados, a su ves, sobre un e je  414, dedos explorado 

res 418, que pu éd enosollar librem ente, habiéndose supuesto 

para e l  ejemplo mostrado, se is  de estos dedos exploradores pa 

ra  se is  discos d e le v a s d e d ib u jo  superpuestos, representadas 

5 por la s  circunferencias 405, 406 y 407, E l balancín trasmigor 

409 es retirad o del paquete de discos de levas de dibujo por 

un muelle 478, y a  través de la  barra de tracció n  416, se ha­

l l a  unido a uno de lo s  dispositi*vos a gobernar de la  máquina 
de coser, p .e . directamente a l balancín de la  barra de aguja 

10 o a l d ispositivo  regulador del ancho de puntada.

A le s  se is  dedos exploradores 418, corresponden in d iv i­

dualmente se is  dedos de apoyo 480, que sobresalen radialmente 

de un ro d illo  rotativo  422, estando corridos entre s í  en d i­

rección p e r ifé r ic a  en d istan cias de 1/7 de la  circunferencia 

15 completa, de modo que se produce un lugar vacío en la  por lo

demás uniforme f i l a  de dedos de apoyo 420. E l ro d illo  422 pue 

de se r  hecho s a lta r  en d istan cias angulares de 1/7 de circun­

feren cia  completa, de modo que .mediante e l  giro desde una po­

s ic ió n  de sa lto  a la  o tra , se puede acercar uno cualquiera de 

20 los dedos de apoyo 420 a la  su p erficie  de apoyo 450 de su co­

rrespondiente dedo explorador 418. Con e llo  se oprime e l ex­

tremo de exploración 428 de éste , contra e l  disco de levas de 

dibujo, que opera conjuntamente con é l .

Al o s c ila r  e l  extremo 428 del dedo explorador 418 apoya 

25 do contra un dedo de apoyo 420, es hecho o s c ila r  también su

e je  de soporte 414, y e s te  movimiento es trasm itido a la  barra 

de tracción  416 y con e llo  también a l d ispositivo  a gobernar de 

la  máquina de ooser. Los d iscos de levas de dibujo correspondien­

te s  a l dedo explorador 418 momentáneamente no apoyado, permane­

vo cen sin  e fe c to , ya que estos dedos exploradores 418, a l o s c ila r



hacia fuera sus sa lie n te s  de exploración 428, pueden o s c ila r  
libremente hacia e l  balanoín trasm isor 409 y  ̂ por lo  tan to , no

trasm iten ningún movimiento a este  últim o. S i  e l  lugar vacio en 

la  f i l a  de lo s  dedos de apoyo 420 se encuentra fren te  a la s  su- 

5 p e r f ic ie s  de apoyo 430 de le s  dedos exploradores 418, entonces 

ninguno de estos últimos estáapoyado y e l d ispositivo  de la  

máquina de coser gobernado por l a  barra de tracción  416, puede 

ser fija d o  a mano en cualquier lugar de todo su campo de regula­

ción.

10 E sta so lic itu d , que corresponde a  la  presentada en Alema­
n ia , con fecha 19 deMarzo de 1988, bajo  e l  número P 20.348 711/ 

52 a . ,  se acoge a lo s  b en efic io s del a rticu lo  51 del vigente Es­

tatu to  sobre Propiedad In d u stria l.

lo s  puntos de invención propia y nueva que se presentan 
para que sean objeto de es ta  so lic itu d  de Patente de Invención 

en Espaf^., por 7EINTE años, son lo s  sigu ien tes;

20 18. -  Un d isp ositivo  para costuras ornamentales en máqui­

nas de coser, con una pluralidad de discos de levas de dibujo 

su jetos a un árbol impulsor y dedos exploradores, subordinados 

a estos últim os, d isp u estosen  númerode varios de manera movi­

b le , independientemente entre s i ,  sobre un balancín trasm isor 

25 común, cargado por muelle, para e l  d ispositivo  a gobernar de la  

máquina de coser, caracterizado porque e l  e je  de soporte del ba­
lancín  trasm isor, e l e je  de soporte para lo s  dedos exploradores

sobre e l  balancín trasm isor, lo s  extremos de exploración de lo s  

dedos exploradores, a s í  como los dedos de apoyo para los dedos 

80 exploradores^ inmóviles en su posición a c tiv a , se hallan  dispu.es
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to s  en re lación  espacial ente s í  de t a l  modo, que la s  o s c ila ­

ciones de lo s  dedos exploradoresoon re lació n  a l  balancín t r a s -  

miaor, provocadas por la  desviación de lo s  sa lien tes  de explo­

ración apoyados contra los discos de levas, repercuten sobre e l  

5 propio balancín  trasmÁsor, haciendo que o s c i le .

28. -  Un d ispositivo para costuras ornamentales de acuer­

de con la  reiv in d icación  1 , caracterizado porque lo s  dedos explo­

radores disponen de una su p erficie  de deslizamiento para lo s de­

dos de apoye, que transcurre perpendicularmente con re lac ió n  a 

10 la  re c ta  de unión del punto de apoyo con e l e je  de o scilació n  del

balancín trasm isor y oasi p ara le la  a la  re c ta  de unión del panto 

de apoyo con e l  e je  de soporte de le s  dedos exploradores sobre 

e l  balancín tr^ s^ -^ o r .

32. -  Un d ispositivo  para costuras ornamentales de acuer- 

15 do con la  reivindicación 2 , caracterizado porque lo s  dedos explo­

radores reciben forma de palancas acodadas, uno de cuyos brazos 

sirve de su p erficie  de deslizam iento, mientras que e l  otro sopor­

ta  e l extremo de exploración.

48. -  Un d ispositivo para costuras ornamentales de acuer- 

20 do con la  reiv indicación  1 , caracterizado porque lo s  dedos explo­

radores disponen de una su p erficie  de apoyo para los dedos de 

apoyo, que transcurre aproximadamente p ara le la  a la  recta  de 

unión del punto d.e apoyo con e l  e je  de o scilació n  del balancín 

trasm isor y a la  rec ta  de unión del punto de apoyo y e l e je  de 

25 soporte de los dedos exploradores sobre e l balancín  trasm isor.

58. -  Un dispositivo para oosturas ornamentales de acuer­

do ' con la  reiv in d icación  1 , con dos balancines trasm isores ac­

tuantes en cada caso sobre un d ispositivo  influyente sobre e l  

dibujo de la  costura, caracterizado porque lo s  dedos de apoyo 

que a  su vez están soportados de manera que pueden se r  despla-

^  1 3  -
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zados independientemente ''entre s í , están provistos de sendas

empuñaduras de accionamiento, que sobresalen por la  cara exte­

r io r  de la  ca ja  de la  máquina^ de modo que la s  empuñaduras de 

accionamiento de lo s  dedos de apoyo subordinados a un balanoin

trasm isor, están dispuestos en una f i l a ,  que corta en ángulo 
la  f i l a  formada por la s  empuñaduras de accionamiento de lo s  de

dos de apoyo subordinados a l otro balancín  trasm isor.

63. -  Un d ispositivo  para l a  indicación del dibujo de

costura ajustado en una máquina de coser equipada con un dispo 

s it iv o  para costuras ornamentales, especialmente de acuerdo 

con la s  reivindicaciones 1 a 8 , caracterizado porque lo s  me­

dios indicadores señalan sobre dos se ries  de dibujos de costu­

ras de un campo indicador, que se cruzan, cada una de la s  cua­

le s  contieno lo s dibujos de costuras correspondientes a l  desa­

r ro llo  elegido del mando de uno de lo s  d ispositivos*

73. -U n  d ispositivo  de acuerdo con la  reivindicación  

6, caracterizado porque lo s  medios indicadores están dispues­

tos en dos lados longitudinales del campo indicador, que se cru­

zan.

83. -  Un d ispositivo de aeuerdo con la s  reivindicaciones 

6 y 7, caracterizado porque a cada serie  de dibujos de costura

del campo, corresponde un indicador esp ecia l, e l cual en cada 

caso está  unido a l in terru ptor de un determinado d esarrollo  de 

mando de uno de lo s  d isp ositivos*

93. -  Un d ispositivo para costuras ornamentales en máqui­

nas de coser.

Tal y cemo se ha d escrito  en la  Memoria que antecede, re­

presentado en lo s  dibujos que sé acompañan y con los f in e s  que 

se han especificad o.

18 -
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Esta Memoria consta de d ie c isé is  hojas e s c r ita s  a maqui­
na por una so la  de sus caras. .

Madrid,  ̂ ?ggg
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