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"N DISPOSiTIVO PARA COSTURAS ORNAMENTALES EN MAQUINAS DE COSER"

El invento se refiere a un dispositivo en méquines de co-

ser para la produccidn de qesturas ornamentales,‘en,el que sobre
un £rbel impulsor se hallan sujetos varios discos de leves de di

bujo, ceon los que operan conjurﬁsamentel dedos en:]plc:ora.d.oz:;e;y,y_~ "};a,s
cuales, en nﬁmero;de varios, estén‘dispuestos de manera ﬁbfible
independientemente entre sf, sobre un belanoin transmisor'oomﬁn.
cargade por nuelle, para el dlspaﬁltlvo a gcbernar de la méquina

de ‘coser,

a——— Las dispasitivos de este clase, con al menos un dedo explo

irador por'egda disee da 1ra de dibujeo, tienen la ventaja de que

;pﬁode conmntarsa:de un disoe de leva 8 otro, sin levantar previa-
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eesario levantar antes siempre el-balancin portador del dedo, de

1os dlSOOB de levas.

Los dispositivos citados en primer lugar, de los que par-
te el inventeo, estén realizados de tal modo, &lgunos de los dedos
exploradores rueden.ser fijados por medios dispuestos sobrelel ba-_}

lancin, a saber, eeﬂ@hﬁadores y dispositivos de salto, de forme

_que atiden en»ataque oon el disco de leva'de dibujoidispuesto en

cada caso. Wllo tiene el inconveniente, de que el dispositivo de

salte y‘ié o las empufiaduras de cembio, oscilen a la vez durante

el funeionamiento, y& que se hallan dispuestos sobre el balancin

tfansmiéor. De ello se deriven dificultades constructivas paré
sacgrkfuera de la oajalde lae mfquina la o las empﬁﬁa&uias de czm-
bio, sin tener que disponer aberturasrgrandes y de aspecto feo.
Por este motivo se preﬁoiﬁde generalmenfe de sscarlas fuera y.se
eonfarﬁa uno oon la incomodidad de que pars el cambio sea nece-
serio abrir una tépﬁ en la opje de le méquina,

El invento trata de oriller estos inconvenientes y de pro-
porcionar un dispositivo pera costurss ornamentales con &rbol im-

pulsor estaoionario para los discos de leva de dibujo y con al

menos un dedo explorador por cadas uno de loa discos de leva, dis-

positivo en el que la o laé empufinduras de cambio estén quietas
durante el funcionamiento. EL dispositivo debe asegurar ademés

una gran liberalided en cuanto a la clase y al montaje de los con-

" mutadores. Todo ello se consigue de acuerde con el invento, por

el hecho de gue el eje de soporte del balancin transmisor, el sje

de soporte de los dedos exploradores'sobre el lalancin, los extre-
mos expler&dores de los dedoa axploradores, asi como dedos de apo-
yo para los ded&l exploradores, “inméviles en su posicién activa,

se encuentran dlspuestes‘en.rq;aeian especial entre s{ de tal modo,
-2 - A ‘ '
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que las osdilaciOngs_de 1@5 dedos ezplcradoreg 6onirelaeién'al

~balencin trensmiser, prevqégdas por lardggjigbién,de los salien-

tes de exploracién apoyados contra ldsrhiséég de leva, repercu-
fen sobre el propio balancin trasmisor, haciéndo que oscile.

Ctras caraéteristicas del invento y—detallesrgpbre las
ventajas conseguidas con el mismo, s desprenden'de-la descrip-
0ibén siguiente de los ejemplos de realizacién del nuevo disposi—
tivo, representados en los dibujos adjuntos. kEn ellos muéstrén:

La figura 1, un primer ejemplo de realizacién del diépo4
sitivo pera ooatufas ornementales, en una vista desde arriba so-
bre el brazo de una ﬁiquina de coser, una vez retirada la tapa,
habiéndose suprimido para;mejor comprehsién del invento las par-
tes no necesarias; '

la figura 2, una seccién de acuerdo con la linea II-II de
la figura 1; »

la figure 3, el desarrello de un rodillo de las figuras 1
¥y 2, cen dibujos de costura; o

la figura 4, el desarrollo de un cilindro indicador, que
rodea el rodillo de las figuras 1-3;.

la figura 5, un segundc ejemplo de realizacién del objeto
del invento; | |

les figures 6 y 7, representaciones individuales de corre-
deras de cembio empleadas de acuerdo con la figura b;

la figura 8; la tapa del brezo para el dispositive de

acuerdo con la figura 5;

la figura 9, uwna répresentacién esquemdAtica de un tercer
ejemplo dé’realizgcién del invento. . |

En el ejemplo de realizacidn representado en las figuras
1 -4, se halla-su;eté en el brazo 1 de la mAquina de coser, me-

diante tornillos 3, ﬁﬁa rlaoce de soporte 2, Sobre esta placa de
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soports z'se hallg}aoﬁbrt&do:nnvérbél ver@ical;é;'sobre,el que

estén snjetés sgiquiacos de,levag,ﬁgfaibg;o; superpuestos en
forma de paguete. De dichos discos de 1evﬁgrdé dihujo, ﬁnicam§§
te ¢ han indicado én el dibujo las cirbﬁhférencias 5 ¥y 6, entre
las que fluctds sﬁ‘radio, as{ como la circunferencia ? oon el
valor medio déi radio. El é:bol 4 es impulsado desde el érbol del
brazo de cualguier manera, en s{ conocida, y por 1o tanto, no re-
presentada. .

A ambos lados del paquete de discos de levas de dibujo se
hellan soportados—de manera giratoria sobre gorrones 12 y 13, su-
Jetos a la placa de soporte 2, sendos pares de palancas oscilan-
tes 8, 8a y 10, 10a, que se encuentran unidas rigidamente median-
te ejes 14 y‘lﬁ, de modo que forman sendos balancines trasmisores
¢ ¥y 11. Por medio dé barraé de traccibn 16 y 17 estén unidos me-
cénicauente, de manere arbitraria, y por lo tanto, no dibujada,

& los miembros‘de-regulacién~de los dispositivos pere la varia-
cidén dél ancho de puntada y posicidn de le misma, los cuales, &

su vez, reciben una forme ocualquiera, pdr lo cual no han sido
$amposco re?iégéntados‘ Al mismo‘tiempo, sendos muelles, no repre-
sentados, actdan sdhfe estos dispositivos, en el sentido de que
los balancineb trasmisores 9 ¥y 11 soﬂ oprimidos en direccién al
4drbol 4 del péqneté de discos de levas de dibujo, si bien, como

es natural, dnicamente hasta el punto en que lo permite la desvia-
eién méxima de los dispositivos citados,

Sobre oada-ﬁno de los ejes 14 ¥y 15 se hallan soportados
seis dedos exploradorés 18 o alternativamente 19, de modo que
pueden‘oscilarﬁlibreménte, encontréndose a ambos lados de oada

uno de los seis discos de levas de dibujo, & igual altura que és-

" tos, uno de los seis dedos explcraddres~18 0 alternativamente 19.

A su vez a la misma altura de cada uno de los dedos exploradores
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18 o alterhatiﬁamente 19; ae éﬁéuéntfan.éedog;iﬁf%poyo l6 o al-
terhativaménte 21, que sobrésalen;rag;almbntgﬂdé sendca’rodillos
22 o alternativamente»aag\estando corri&es‘éntre si sobre dichos
rodillos*en'sentido‘periférice. Los rodillos 22 y 23 estén uni-
dos fijameﬂfeka érbolgs,%éiticales 24 y 25, que a su vézregtén

montados en la plaeé;da soporte 2 y unides a sendas empufiaduras

‘rotativas moletéadas'za'o alternativamente 27,jqué;sobr§aa;en 80~

Bre el brazo 1. Sendos dispositivos de salto, ne;ﬁibujadoé, encla-
van las empuﬁaduras'retativas 26 ¥y 2?; ¥y con ello;flos rodélles

22 y 23, en la posicién dibujéda en la figura 1, asi come’éﬁ to-
des las pbéié;bnés que difieren de la dibujada en la figura 1 en
un mﬁltiplé‘éh%éro de le diéténcia anguiar entre dos dedos de apo-
yo vab alterﬁafivamente 21. Ceda aeié dé‘éstos estéﬁ corridos

entre si en distancias de 1/7 de circunferencia completa, de mo-

"do que se produce en el rodillo 22, o alternativamente en el 23,

un lugar vacio en la, por lo demés, uniforme hilera de los dedos
de apoyo‘zoio alternativamente 21.

El-g;re de las empufiaduras rotativas 26 y 27 que sirven
de conmutadores, desde una'posicién de salto & otra, repersdute
en el sentido de qne‘elrdadq derapdyo 80 o 21, que esté apoyado
precisamente contra su correspondiente dedo éxplorador 18 o 19,
8s retirado mediante gire de dicho dedo explorador, wmientras que
otro es cenducide & otro dedo expiqraéor correspondiente, De es~-
te modo resulta‘pééible, héoor que uno cualquiera de los dedos

exploradores 18 o 19, se'apéye contra su correspéndiente deda de

apoyo 20 6 21, En una posicién de ceda uno de los rodillos 22, 23,

no se apgya;ningﬁn dedo e:plarador 18 o 19 a consecuencia del lu-

-gar vacio en la, por lo demés, uniforme file de dedos de'époyo

20 o 21,

El apoyo de uno de loas dedos exploradores 18 ¢ 19 reper-
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cute en el sentidé, de que o
exploracién 28 o 29, no pﬁede~6scilar lihrgmgntéialrededor del
eje 14 o 15, debido al disco de levas de vdiﬁago que opera con-
Juntemente con 61, Por el contrario, se desliza con su sﬁperfl
ocie de desl;zamiento.ao{al sobre su correspondiente dedo?&e
apoyo 20 o 21, cembiando con ello, a trevés del belancin trans-
miser 9 u 11, el ancho de 1a puntade, o alternativaménxe;i; po-
sicién de la nisma, &l ritmo de la foma de leva del disco de
levarde dibujo que colabora con 61;'LOSJrestantes aiscos'de le-
vas de dibujo bermanacen inactivos, puesto que las ogciladane%
de sus eorrespbndientes dedos exploradores 18 o 19 no apoyados,
se realizan exclusivamente alrededor de los ejes 14 o 15, sin
repexqugién sebré el Bélancin trasmisor 9 u ll, Efectivo,‘por lo
tanto, es {nicamente el disco de leva de dibujo, ouyo dedo explo-
rador 18 o0 .19 celabora en ese preciso instante con,su¥ooirespoh—
diente dedo de apoyo 20 o 21, B

81 debido al lugar vacd en la fila de los dedos de epoyo
20 o 21; ninguno de los dedos exploradores 18 o 19 de un balan-
cin‘ffééﬁfgbf 9 u 11 encuentra époyo, entonees ninguno de los
discos de leva actle sobre el correspondiente balancin trasmisor
9 u 11, puesto qué este dltimo lnicamente puede ser hecho osci-

lar en direccién a los discos de levas de dibujo, hasta la des-

viacién mAxime del dispositivo de la méquina de coser unido a é1,

e incluso en esta posicién més aproximada, tienen los dedos ex-
ploradores 18 o 19 éuficiente espacio fuera de la circunferencis
6 del radio de leva méximo ﬁosible, debido al lugar vacio sobre
los rodillos 22 o 23. En esta posieidn de mando, se puede fijar

e meno el disgbsitivﬁrde ia'méquina de coser en cuestidén, en cusl-
quier lﬁgar de tode su campo de regulacién.

Sobre la placa de soporte 2 se hallan sujetos, mediante

-6 =
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ger desplazados longit&dina;mente,'ﬁmbos érbolesvaé Yy 3?753 ex

‘bol 36 estd unido por medio de un tornillo de rijacién'40 al

dillo 39 e escass distencia.

‘ Dé'ésteuggdg, un giro de las’empuﬁéduras 26 y 27 provoca, apar-

- coserse al conectar el dispositivo regulador de la posicién de pun-

. pueden coser1§l ajus$ar‘dal,dispositivofregulador del ancho de pun-

tornillos, 32, 33, brazos de soporte 34, 35 en los que descan-

san sendoa. Arboles 36 y 37, de modo que pueden girar, pero no | E

tienden en un taladro 36 de un rodillo 39. Mientras qué el ér-

rodille 39, -de modo que no puede girar, puéden el érbol;ﬁyvﬁ E
el rodillo 39 girar entre s{, En oambio el érbol 37 estéd unido !
por medio de un tornillo de fijacién 41, de modo que no puede

girar, a un cilindrc»indieadcr 42 transparente, que rodea al ro- 5

Sobre el &rbol 36 se halla sujeta una corone helicoidal

dioie s e i ik

44 por medio de un tornillo de fijaoién 43, y sobre el &rbol 37,
mediante tn tornillo de fijacidén 45, una corona helicoidal 46,
cbiaﬁaé que engrenan con une corona helicoidsl 47 sobre el &rbol

247yvuna corone heliocoidsl 48 scbre el 4rbol 25, respectivemente. |

te de la eleccién de un disco de leve de dibujo, més arriba des- E
critg,_ﬁgg@%én el giro de los 4rboles 36 y 37, a saber, sieupre
en la4§§gnitud del &ngulo de giro de las empufiaduras 26 o 27, ya
que las relaciones de trensmisién de las coronas helicoidales L
44/47 y 46/48 es para ambas de 1 : 1.

~ El dessrrollo del rodillo 39 mostrado en la-figura 5, mes-
tra los dibujos de las costuras en grﬁpos de dibujos de costuras
10 10 1, 15; LI T AL bis by, By, By, By, b, de los

cuales cada grupo 1 oonﬁiene los dibujos de costuras que pueden

i

tadas, con uno de los discos de leva de dibujo, es decir, al ajus-
tar este disposiﬁivo'ﬁfana de sus posibles formes de desarrollo,

al igual que cada g#npoibi contiene dibujos de costuras gue se

-7—
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tade a una de sus posiblss formas de desarralla. Los grupos de

dibujos de costuras 1 - 1 forman eonjuntamente une familia de

series de dibujos de costuras, gue s8e cruzan con las series de

.la familia b° - bé. lLas series de la familia bo - b tranabtrren

6

‘paralelas al eje del rodillo 39, as{ como a una mirilla 49 en la

tapa 50 de la caja de la méquina., Mediante giro de la empufiadura
rotativa 26, qﬁeysirﬁe’dé conmutador, se puede colocar, por 16

tanto, una serie cualquiera de la familia b, ~ b, debajo de la

mirilla 49, con lo cual &l mismo tiempo se ajuste también paera

el dispositive regulador del ancho de puntade el co:fespondiel-
te desarrollo, gobérnado.de magnera automitica, ‘

El oiiinﬁrb'iﬁéieédor transparente 42, que puede ser he-
cho girar mediante la: ex@uﬁadura rotatlva 27, qur sirve de con-
mitador y cuyo desarrello ge mnestra en la flgura 4, estd pro-
visto de maroas indicadorps 81, dispuestes diagonalmente, cada
une de las cuaies'porresponde & un grupo de dibujos de costuras
1;, y que al aparecer debgjo de la ﬁirilla 49 en la fapa 50, in-
dica el dibujb de costura Qel correspondiente grupo 1 que se pue-
de coser en ests poéicién de ia empufiadure giretoria 27, Al mis-
mo btiempo quede regulado el dispositivo regulador de la posicidn
de'puntadas pera su~dgsarrollo correspondiente, que se realize
autométicamente. |

Le mirilla 49 en la tapa 50 representa, junto con el ro-
dillo rotativo 39, unEmedio indicadqr,‘y el c¢ilindro indicador
giratorio 42, otro m@dio indicador, serfislando smbos sobre el pun-
to de cruce los grupos de dibujos de costuras bi y li' a los que
peitenaoe el.dibﬁjo?de costura cosido, V

Los grupos de dibujbérde,costuras by ¥ 1, corresponden en -
cada caso a lé posicién de lasrempﬁﬁaduras rotativas 26 y 27, en

la que debido al lugzar vacifo en la por lo deméds uniforme fila de
-8 -
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los dedos de apoyo 20 o 2%, el dlspositlvo regulado. de los

anchos de puntada y de p081016n de las- mlamaa, queda 11bre pa-

re ser ajustado a mano.rUn& vez que ambos d1apoait1vos queéan

1dispon1bles pare su ajuste & mano, apareoce en el campo sltuado

en el punto de gruce de bo y'lo la desxgnacién »AUSY, que in-

dica al operadoi gue todo el mendo automético eété en estado
desconeotado;

En el ejemplb de realizacidén representado en las figa-
ras 5 - 8, a embos lados del m quete de discos de levas repre-
sentado por las clrcunferencias 305, 306 y 307 (flgura 5) se
hallan soportados, de manera giratoria alrededor.de los gorro-
nes 312 y 313, fijos en la ocsja, sendos balanoines de t;asmia
sién 309 y 811. Sobre cada uno de dstos, a su vez, se hallan
soportados, de modo que pueden oscllar llbremante alrededor de

sendos ejes 314 y315 'y de acuerdo con el numern de discos de

levas de dibujo, seis dedos exploradores 318 o 319. 4 los ba-

lancines trasmisores $09 y 3l1 estén‘articuladas sendes barras

de traceidn 316 y 317, que se enocuentran unidas a los miembros

de ajuste del dispositivo regaladér dél ancho y posicién de pun~-
tada, realizado‘de la manéra conocida, y por lo tanto, no repre-
sentado., Unos muelles de recuperacidén en estos dispogitivéé, opri-
men los belancines de transmisién 309 y 311 contra el paquete de

discos de levas de dibujo, todo lo més haéta une posicién corres-

pondiente & la desvigeidn total del respectivo dispositive,

Los dedos expioradofesiSla, 319f'disponen de salientes de
exploracidn 328 0‘525, as{ como de superficies de apoyo 330 o 331
pera dedos de apoyo 320 o 321. sstos dedos de apoyo 320, 321 for-
man parte de correderas de cambio 382, 323, superpuestas en cada

caso para formar un paquete, unea de las cuales ha sido represen-

tada en las flguras 6 y 7, Cada una de las correderas de cambio
a'?‘
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" plazadas en la magnitud de esta difereneia. en contra de la fuer-

322 o 323 tlene urn sallente de trlnquete‘568 o 369 que opera -

conjuntamente con un trznquete 370 o 671 oemﬁn para todas las

oorrederas de un paqnete 322 o 323, hos trlnqnetes 370 371 se
eneuentran bajo la accién de wuelles 372, 375 ¥ cada une, de
las correderas de cambio 322 o 325, bago la acclén de un muelle
374 o 375,

Las correderas de cambio 382 o 323 reciben forma jigunal en-
tre 8, & exaepoién de la disﬁésibién de sué*empuﬂaduras de cam-
bic 326 o 327, sstas se hailan corridas entre si, de modo que ca-
da una de éllas sobresale a través de una abeitura espeoial 376 '
o 377 en la tapa 360 (figure 8); Las sberturas 376 o 377 son al-
go mAs largas que el éncho de una empufiadura de,oamhioA326 o 327,

de forma que las correderas de cambio 322 o 323 pueden ser des-

za de sus ﬁuelles'reeuperadores 374 o 375. Seis dedos explorado-
res 318 o 319 situados a cada lado, se enfrentan en cada caso a
siete correderas de cambio 322 o 325, de modo que, en cada caso

une de estas>ﬁltimas quede sin dedo explorador 318 o 319 subor-

dinado =& elia;'éiiviendo exclusivemente de interruptor de modo

que al ser desplazada en contra ds la accidn de su muelle recu-
perador 374 o 375, se realisa a través de la dispoéici6n de trin-
quete 368/370 o 369/371;'15 liberaoién de cualquier otra de las
restantes correderas de-cambio. ya'impu1sada hacia adelante, de

su pagquete 322 o 523; Como @8 nafufal, también el sacar hacia ade~ 1
lante cualquier otra eorredera de ocambio de un paquete 322 ¢ 323, E
tiene efecto liberador sobre otra ya sacads hacia delante de ea-
te paquete; | ' ' |

El tirar haoia adelante de una corredera de cambio 322 o

323 en contra de la fuerza del mnelle 874 o 375 sobre ella actuan-

te, ¥ su fijacidén por el dispositivo de tringuete 368f370 o 369/371, E
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provoca el que su . dedo -de apéybbaze o 82111 ,aﬁﬁyarse
cantra la superficie de apeya 330 9. 331 de su° : ndie

dedo explorador 318 e 319, La desv;aoién de su sallente de ex-

1ploracién 388 © 329 por el disco de 1eva de dibujo correspan—

diente, rapereuﬁaientonces en una oscilacién,dal belanein tras
nisor 339_0 311,jélrno,es£ar apo&adqs, no ejercen ninguna reag

cién sobre su balancin, ya"qué pueden oscilar libremente sobre

61 alrededor del eje 514 o 315.

Las aberfuras 376 y 577,f¢on_eilo las correderas de cam
bio 322 y 323 que sirven de conmutadores, se hallén dispuestas
en cada caso a lo largo de dos 1&&05 contizuos de un campog de
euafro lados deidibujoﬂ dercostﬁras, los cuales, por su parte,
se~hall§n diSPuest§s'én forma de dos grupos de series de dibu-

jos de gesturas li y'hi. que se cruzan,

Cada serie de conmutadores 326 o 327, por le tanto, es~-
t4 subordinads a un dispositivo regulable de la mdquina de co-
ser, &l desplézamiento de una de las correderas de oambio 322,
323, que Birven‘de conmnta&ores. hasta su posicién activa, es
decir, en direccidn al oentia”del campo de dibujos de costura,
indice la valideé de la serie de dibujos de costura 1i o bi oo
rrespondients a este conmutador., Los dos conmutadores inferio-
res de cada serie 326 0%327, con los dos interruptores ya oi-
tados, kn su pesiciénﬂgerrida bacia el centro del campo, queda

desconectado el mando automitico del correspondiente dispositi

vo de la méquine de'eoaer,‘és,decir,el dispositivo regulsdor

del encho de puntada o el de posicién de la misma, quedando li
bre para la regulacién a mano.
En el ejemplo de realizacidén mostrado en la figura 9, un

balancin trasmisor 409 estd soportado de manera que puede oscilar

" slyededor de un gorrén 412, fijo en la oaja., Sobre este balancin

adf2
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estén sopertados, & su veg, sobre un &je 414, deaos ex@loraa_v~

res 418,'que puédan,osbilar lib:emenhéy'habiéndose supuesto

para el ejemplo moptrado, seis de estos dedos exploradoreé ra
- ra seis discos de levas de dibujo superpuestos, representados

 por las circunferencias 405, 406 y 407, El balancin trasmisor

409 es retirado del paquete de discos de levas de dibujo por
un melle 478, ¥ a través de la barra de traccién 416, se ha-
1lla unido & uno de los dispositivos & gobernar de la mAguina

de coser, p.e, directamente al balancin de la barra de aguja
o al dispositivo reguiador dsl ancho de puntada,

A los seis dedos explorsdores 418, corresponden indivi-
dualmente séis dedos de apoyo 420, que sobresalen radialmente
de un rodillo rotativo 422, estando corridos entre 8l en di-
reccidn periféricg en-distancias de 1/7 de la circunferencia
completa, de modo que se produce un lugar vacfo en la por lo
demds uniforme file de,dedbs de apoyo 420; El rodillo 422 pue
de ser hecho saltar en distancias angulares de 1/7 de;ciicune
ferencia cempleta,-de modo que medisnte el giro desde una po-

sicién de salto a la otra, se puede acercar uno cualquiera de

~lés,dedos de apoyo 420 a la superficie de apoyo 430 de su co-

rrespondiente dedo explorador 418. Con ello se oprime el ex-
tremo de'exploracién.428 de éste, contra el disco de levas de
dibujo, que opera conjuntamente con &1,

a1 oscilar el extremo 428 del dedo explorador 418vapéy§

do contra un dedo de a@oyo 420, es hecho oscilar también su

ejJe de soporte 414, y este movimiento es trasmitido a la barra
de traccidn 416 y con elle también al dispositivo a gobernar de
la méquina de cdseiﬁ,hes disccé d§ levas de dibujo co:requndien-
tes al dedo explorador 418 momenténesmente no apoyado, permane-

cen sin efecto, ya qﬁe,estos_dedos exploradores 418,'al'os¢ilar
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haeia fuera susfgal;entes de exploracibn 428, g@?deh @gciia
libremente haaiatel;ba;anein trasmi§g§,469v21*§érflo tanto, no

trasmiten ningin movimlento a este Gltimo. 8i el lugar vacio en

la f£ila de 1os}dadeé*de'épOyo 420 se encuentra.frente a las su-

~-perficies &e apoyo 430 de les dedos exploradores 418, entonces

ningﬁno de estos #ltimos estd apoyedo y el dispositivo de 1a
m£Quina‘de coser gobernado’yot iajbarra de traccidn 416. pueds
ser fijado & mano .en oualquier'lngar de todo su campo de regula-
cién;

Esta solicltud que corresponde a la presentada en Alems-
nie, con fecha 19 de Marzo de 1958, bajo el nimerc P 20.348 vix/

52 a., se acoge a Tos beneflcios del articulo 51 del vigente Es-

tatuto sobre Propiedad Industrial.

NOTA

Los puntos de invencién propia y nueva que se presentan
para-que‘sean,objeto de esta solieitud de Patente de Invancién

en Espefla, por VEINIE afios, son los siguientes;

12, - Un dispositive para cbsturas.crnamentales en méqui-
nas de ooser,.oon una pluralidad de discds de levas de dibujo
sujetos a un arbol impulsor y dedos exploradores. subordinados
a estos Ultimos, dispuestos .en numero de varios de manera movi-
ble, independientemente entre si, sobre un balancin trasmisor
comﬁn, cargado~pof.ﬁuelle, pera el dispositivo a gobernar de la
migquinag dereoser,,Qaracterizado porgue el eje‘de-soporte del ba-
,léncin trasmisor, el eje de soporte para ios dedos exploradores
sobre el balianoinrtrasznisor,' los extremos de exploracidén de los
dedos exploradores, asi como:los dedos de apoyo péra los dedos

exploradaresjqingévilgs en su posicién active, se hallan dispues-

-18 -

ikt




1o

15

20

26

tos en relacién espaéial ente si'de tal mode, que las esgila-
ciones de los dedos exploradores oon: relaeiéﬁ al balancln tras-

miser, Provocadas por la desv;acién de los salientes de explo-

"~ recibn apoyados oontra los discos de levas, rapercutgp;agbre,el

propio balencin trasmisor, haciendo que oscile.

22, - Un dispa31t1vo para costuras ornamentales de acuer-
do can la reivxndlcac16n i, caraoterlzado porque los dedos exple—
radores disponen de qna superficle devdeslizamlento pare los de-
dos de apoyo, gue tramscurre perpendicularmente con relacién a

la recta de unidén del punto de apoyo con el eje de oscilacidn del

balancin trasmisor y oasi paralels a la recta de unién del punto
de aPQyo;canei eje de soporte de lqs dedos exploradores sobre
el balansiﬁ‘trasmisof;

52A.— Un &ispositivo para costuras ornementales de acuer-
do con la reivindicaoién 2, caracterizado porque los dedos explo-
radoresvreciben forms de palancas-acodadas, uno de cuyos hrazos
sirve de superficie de deslizamiento, mientras que el otro sopor-
ta el extremo de exploracidn. '

4%, = Un dispositivo para costuras ornamentales de acuer-
dd con la féivindioacién 1; caracterizado porque los dedos explo-
radores disponen de una Superfacie de apoyo paravlos dedos de

apoyo, que transocurre aproximadamente paralela a la recta de

‘unidn delbpunt0~de apoyo con el eje'de oscilacién del balanofin

trasmisor y a la ‘recta de unidn del punto de aooyo y el eje de
soporte de los dedossexﬁlﬁraderesfSQbre el belanci{n trasmisor.
52, - Un dispcaitive'para costuras ornamentales de acuer-
docon la reivindicacién 1, con dos bslanocines tresmisores ac-
tuantes en ¢rda 6390 sobré un dispositivo influyente sobre el
dibujo de le costnrhy'caracﬁérizado porque los dedos de aboya
que & su vez estén soportadosrde manefa'qne pueden ser despla-
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zados independientemﬁhte‘enﬁre sf, éétén'préVistos de sendas

empufiaduras de acczonamlentc, qpe sobresalen por la carae exte-

~rior de la caja de la maquina de modo gque 135 em@uﬁ;duzaa de :

accionamiénto de los dedos de apoyo subordlnadoa a un.hslancin_

trasmisor, estén dispuestas en una fila, que corta en-éngulo

la flla formsda por las empuﬁaduras de accionamiento de los de"
dos de apoyo subardlnados al otro balancin trasmisor.

62, - Un dispositivo para la indloaclén del dibujo de
costura ajustado en una méquina de coser equipada con un dispo
sitivo pera costuras ornamentales, especialmente de_acuerdo
cbnwihs reivindicaciones 1 a 5, caracterizado porque 108 me-

dics.indicadgreé sefialan sobre dos series de dibujos de costu-

res de un aampb indicador, que se cruzan, cade una de las cua-

les ‘contiene los diﬁﬁjas de coéturas correspondientes al desa-
rrollo elegido del ﬁandofdehpno de los dispositivos;

722;'5-Un dispésitivbrde acuerdo con la reivindicacién
6, caracterizado porqueflos“medigs indicadores estédn dispuss- .
tos en dos Iados»longitudinales del campo indicadqr, gue se cIru-
zan; |

82; - Un dispesitivo .de acuerdo eoﬁ‘lés.reivindicaoionea
6y 7, ceracterizado porque & cade serie de dibujos de costura

del campo, corresponde un indicador especial, el cusl en ocade

‘6aso esté»unido'élkinterruptbrvde un determinedo desarrollo de

mando de uno de los dispasitivos‘

92, - Un dispositivouparé_costuras ornamenteles en mfqui-
nas- de coser. |

Tal y como se ha descrite en la Memoria que anteceds, re-
presentado en los dibujos que se écempaﬂan Yy con los fines que

2/8=

se hen especificedo,
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Esta Memoria consta ‘de dieciséis hojas escritas a miqui-
na por una sola de sus caras. ‘ e ‘

Medrid,
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