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La presenta invención se relaciona son un meca­

nismo para ser montado en al inter ior  de un cuerpo hueco 

destinado a formar el cuerpo de un juguete, tal como una 

muñeca, bebé u otro muñeco semejante, en el  cual, en res­

puesta a una desviación manual de uno de los miembros supe­

r iores,  se consigue automáticamente el  movimiento de l a  ca­

beza y el del otro miembro, estando predispuestos dichos 

miembros para l a  ejecución de ademanes preestablecidos que 

son acompañados con una resonancia sonora provista por un 

dispositivo de reproducción del sonido de tipo corriente,  

dispositivo que va insertado dentro del mismo cuerpo, y que 

entra automáticamente en acción en el  acto de l a  ejecución 

de dichos ademanes.

Ya son conocidos mecanismos para ser montados 

dentro del cuerpo de muñecas, bebés, animales da juguete y 

otros, para hacer abrir y cerrar los  ojos y en particular  

posiciones del juguete y/o para hacer entrar Bn función 

un aparejo sonoro.

También son conocidos unos dispositivos motoriza­

dos para hacer caminar a las muñecas u otros monigotes, con 

el fin de atraer el interés de los niños, o para aumentar­

las sus posibil idades de diversión.

La presante invención prevé un mecanismo para ser 

montado en el  inter ior  dal cuerpo de una muñeca, muñequito

* Sy * *
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M otro juguete similar,  en el cual una rotación manual impar­

t ida en uno de sus miembros superiores provoca el movimien­

to del otro miembro y l a  rotación da l a  cabeza, haciendo 

al mismo tiempo entrar en acción un dispositivo sonoro de 

habla de interpretación del gasto ejecutado por tales miem­

bros, como son los que van adyacentes a la  cabeza. El meca­

nismo comprende también órganos de unión, de tipo desmon­

table, para aplicación al mismo cuerpo y a la  misma cabeza 

y miembros, de manera que, con un sólo cuerpo que incluye 

el mencionado mecanismo, se puedan rea l izar  varias gamas 

de juguetes, en particular muñecas con cabezas diferentes,  

animalitos como oseznos o similares, dotados de brazos o 

de miembros superiores, moldeados para poder reproducir 

determinados ademanes. Par ejemplo, una mano de una muñeca 

puede estar predispuesta para meterse en l a  boca el  dedo 

pulgar y, al mismo tiempo, l a  otra mano un chupeta, poi 

cuyo mecanismo, el  alejamiento del brazo en que l a  mano 

tiene al  dedo pulgar metido en la  boca de l a  muñeca o muñe- 

quito, haga en seguida un sonido que reproduzca al l lanto  

y luego l a  inserción del chupete en l a  boca, o viceversa.

También el levantamiento de una mano puede pro­

vocar simultáneamente el da la  otra, con una aproximación, 

mientras que al mismo tiempo la  cabeza ejecuta una rota­

ción en uno u otro sentido opuesto.

Obviamente, el mecanismo también pueda estar dis-

. * /. *
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puesto para h&cetlá^ájaÓutlR? al juguetay^ros movimientos . # . .  . * * . * . *  *
acompañados de movimientos de l a  cabeza y de un comentario 

conforme a esos movimientos, por medio de sonidos, con pa­

labras,  comentario producido por un pequeño disposit ivo  

sonoro de tipo tradicional ,  insertado dentro de dicho cuer­

po, cuyo dispositivo comprende un medio da graduación y de 

reproducción del comentario sonoro, un manantial da energía 

y un interruptor accionado por el mecanismo, que incluya 

una transmisión, mecanismo que traduce el dasviamiento de 

uno de los miembros superiores en el  movimiento del otro 

y en la  rotación de l a  cabeza.

La invención presenta un mecanismo muy senci l lo,  

l igero ,  práctico y de una notable fortaleza,  por el que 

queda garantizada la  ef iciencia,  su integridad y su dura­

ción entre las  manos de los niños.

Estas y otras característ icas y ventajas da asta 

invención serán mejor comprendidas por la  descripción que 

sigua, de dos maneras de realización de la  misma, haciendo 

referencia a los diseños adjuntos, en ios que:

La f ig .1  representa l a  mitad posterior del cuerpo

de un juguete, o sea una muñeca, que contiena un mecanismo

realizado según una primara forma de ejecución del invento, 
habiendo sido eliminada l a  mitad anterior del mismo cuerpo,

con el fin de poder poner a la  vista dicho mecanismo inter­

no;

La f i g .2  es l a  sección vert ica l ,  transversal,  

del cuerpo de la  muñeca practicada a lo largo da l a  línea

X------ X da la  f ig .1 ,  mientras que el disposit ivo de reproduc

cien del sonido tradicional  está representado a l a  vista;



Lalf&9#3 es una &istia &r?'pfe'fspectiva del meca­

nismo, sólo de l a  f igura 1;

La f i g .4  es una vista en perspectiva, in fer ior ,  

da l a  parte del mecanismo que comprenda el enchufe por la  

cabeza y quB está destinado a accionar el interruptor para 

l a  entrada en acción del dispositivo sonoro;

La f ig .5  es similar de la  f i g .1 ,  pero ilustrando 

una segunda forma de ejecución de l a  transmisión, que en 

esta caso es realizada por medio da engranajes cónicos; y

La f ig .6  muestra, vista de perspectiva, l a  varian­

te del mecanismo a que se re f iere,  l a  f ig .5 ,  en disposición 

aislada.

Con referencia a los diseños, al cuerpo de la  

muñeca o juguete similar, indicado genéricamente con 1, 

ha sido realizado con materiales plásticos,  por estampado, 

en dos mitades 1a y 1b, una posterior y la  otra anterior,  

siendo dichas piezas 1a y 1b, acoplables entre si ,  de for­

ma desmontable, con ayuda de pernetas de guia 2b (que no 

son v is ib les )  sal ientes,  por ejemplo, de la  pieza 1b, y 

destinados a insertarse en asientos complementarios 2a, 

practicados en la  pieza 1a. Las piezas 1a y 1b son luego 

mantenidas unidas entre sí  por medio de torni l los (nc re­

presentados) insertables en asientos 3, practicados en par­

te en la  mitad 1a, y en parta en l a  mitad 1b del cuerpo 1. 

Dicho cuerpo 1, podrá ser revestido obviamente con un ma­

te r ia l  cualquiera, por ejemplo, una resina extendida u 

otro material suave. En al  cuerpo 1 hay practicados mitad
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en l a  pieza fa y'lnitad én l a  pieza 1b̂  unos qsientos de 

alojamiento coaxial,  genéricamente indicados con 4, para 

l as  uniones, genéricamente indicadas con 5, da los brazos 

(que no van representados) de la  muñeca, como también de 

l a  parte in fer io r  del cuerpo 1, perforaciones 6, para la  

inserción de los manguitos da unión 7a, de las piernas 7 

( f i g . 1 )  que, con una solución tradicional,  pueden ser  

hechas girar respecto de los ejes da las perforaciones 6, 

para poder colocar la  muñeca en posición de sentada o de 

pié.

Las articulaciones de las piernas 7, o miembros 

in fer iores ,  no conciernen al mecanismo de s-ta  invención.

Wa indicada con B una perforación de eje X------ X practicada

en la  zona superior da las piezas 1a, 1b, y destinada a

a lo jar  una conexión genéricamente indicada con 9, sobre la 

cual va montada l a  cabeza de la  muñeca. Según la  invención, 

está previsto que las uniones 5 comprendan un casquil lo  

ci l indr ico 5a, que se ensancha en la  base en un reborda 

5b,y que se prolonga dentro del cuerpo 1, de la muñeca con 

un arbo l i l lo  5c, insertado en asiento 4, mientras que el  

reborde 5b se dispone en contacto con una superf icie exter­

na del cuerpo 1, de modo que sobre al casquillo 5a, pueda 

ser insertada l a  unión de una de los brazos de la  muñeca, 

o modelo similar conforme al ademán que se quiera hacer 

e jerc i ta r  a l a  muñeca. Por ejemplo, un brazo con su mano 

puede sostener un chupeta, mientras que la  mano del otro 

brazo tiene un dedo pulgar sobresaliente, todo dispuesto 

da modo que l a  rotación hacia arriba de uno u otro brazo
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pueda l levar  dentro de l a  boca de l a  muñeca o el chupete 

o el dedo pulgar. En tal caso al mecanismo está dispuesto 

de manera que el levantamiento de uno de los brazos conduz­

can al otro brazo hacia abajo, o viceversa. Al contrario,  

los brazos puedan ser conformados de manera que el  levan­

tamiento de un brazo promueva respectivamente el alzamien­

to del otro brazo. 0a todos modos, las posibil idades de 

selección de los ademanes son muy diversas, actuables 

por medio da un adecuado coordinamiento de los movimientos, 

determinado con ayuda del mecanismo de l a  invención y de 

una adecuada conformación de los brazos y de la  cabeza del 

juguete.

Cada uno de los a rbo l i l los  5a acciona una trans­

misión, genéricamente indicada con 30, que en esta primera 

forma de real ización comprende un brazo radial  11a ú 11b 

con horquil la so l idar ia  del a rbo l i l lo  5c. La unión 9 para 

l a  cabeza 10 de l a  muñeca o similar, eomprende un casquil lo  

ci l indr ico  9a, en la  pared la tera l  del cual está prevista  

una acanaladura 12 ú otro medio longitudinal  de guía, para 

permitir el montaje de l a  cabeza 10, en una posición prees­

tablecida.

En lámbase del casquillo 9a, sobre el cual se 

inserta la  cabeza, se encuentra un reborde de apoyo 9b, 

contra el borde externo de l a  perforación 8, dentro de la  

cual se prolonga un a rbo l i l l o  9c, en cuya base va f i jado  

un disco 13, que forma parte de la  transmisión 30, y 

que se prolonga hacia el exterior en dos-brazos 13a y 

13b, diametralmente opuestos, cada uno de los cuales está
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insertado e n ;uCfe.de loa brazoa con* horqui l la 11, formando 

el complejo 13a, 13, 13b una leva a dos brazos 12a -  13b 

soportada an torno del eje X— X y so l idar ia  de l a  unión 

9, y, por tanto, de l a  cabeza 10. Se consigue, por ejemplo,

que l a  rotación hacia arr iba de uno de los brazos de l a  

muñeca ocasione l a  rotación de la  respectiva unión 5, y 

con ello la  rotación del brazo con horquil la 11a, que haca 

girar  el brazo da leva 13a, vinculado en el lo,  y con esto 

el disco 13 con la  unión 9 y la  cabeza solidarios da lo 

mismo también, mientras que, por medio del brazo de lava 

opuesto, el 13b, se provoca la rotación del brazo con 

horquil la 11b, con al mismo vinculado, y con ello de la  

unión 5, y del otro brqzo dB la  muñeca, que se hace bajar.  

La forma de realización de las f igs .  1 a la  4 prevé que 

l a  transmisión 30 provoque en el acto de rotación de un 

brazo al levantamiento del otro y la  rotación de l a  cabe­

za hacia este último y viceversa.

Oentro del cuerpo 1, hay previstos unos topes 

de f inal  de recorrido, con el fin de l imitar los despla­

zamientos da las piezas móviles, cuyos topes están forma­

dos por sal ientes de las superficies internas de las pie­

zas 1a y 1b.

La realización de las f i g s .  5 y 6 es funcional-

mente equivalente, salvo que l a  transmisión 30a es por en­
granajes. En tal caso, sobre las extremidades internas

de los a rbo l i l los  5c, están montados los engranajes cóni­

cos 14a y 14b, mientras que sobra la  extremidad del arbo- 

l i l l o  central 9c, está montado un engranaje cónico 15, que 

engrana con ambos engranajes 14a y 14b, por lo que el l e -



-9 -

10

15

20

25

* .  *  *  ** * * * * V* * * *.* I * * * # * ' < *de l a  muñeca'provoca igualmentevantamiento áe*3ñ brazo 

l a  rotación de l a  cabeza 10, y el abatimiento dal otro 

brazo, o viceversa.

Naturalmente, con las adaptaciones del caso, 

puede conseguirse que el levantamiento de un brazo compor­

te el levantamiento del otro, mientras que l a  cabeza 10, 

se desplaza alternativamente con un determinado ángulo.

Como a l t e rn a t i v a , ( f i g .4) puede preverse l a  pre­

sencia de muelles de retracción 16, guiados en l a  extre­

midad da un par de muellecitos coaxiales 23, uno de el los  

f i jado a uno de los brazos 13a ó 13b y el  otro al cuerpo 

1a, en la  variante de las f igs .  1 a l a  4, y el cuerpo del 

engranaje cónico 15, en la  variante de las f i g . 5 y 6.

Los muelles 16 son aptos para mantener normal­

mente la  cabeza 10, y por lo tanto la  unión 9, en dispo­

sición de raposo en posición frontal, y los brazos y por 

tanto las uniones 5, en una posición dada, preestablecida.  

Tal posición puede ser l a  i lustrada del equi l ibrio de las 

partes en las f i g . s  1, 2, 4 y 5, y puede representar una 

posición intermedia de les brazos de l a  muñeca. Por eso, 

bajando un brazo hasta el f inal  de su recorrido , l a  cabe­

za 10, girará en uno y otro sentido, y el otro brazo se 

levantará hasta su f inal  de recorrido superior, mientras 

que actuando la  maniobra opuesta se obtienen los movimien­

tos contrarios. Soltando el apresamiento, los muelles 16, 

vuelven a l levar  el mecanismo a su posición de raposo, y 

l a  cabeza 10 y los brazos de la  muñeca, a las posiciones 

da raposo previstas.
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En'ePTtiteriot'  dál eterno'?,* fiáy aplicado un

aparato sonoro, da por sí conocido, y por eso no iluátrado  

en sus particularidades y genéricamente indicado con 17,

cuyo aparato que comprenda una caja da empalma que encierra

un medio de registro de un comentario sonoro y un medio

de reproducción del sonido que es emitida por medio de

un pequeño altavoz insertado dentro de la  pared, 18.

Con 19 se ha indicado el asiento de alojamiento 

de, al menos, una pi la  de alimentación 20, que alimenta 

un circuito 21, que comprenda un interruptor 22a, 22b, estan­

do conectado el contacto f i j o  22b a un elemento del circui ­

to 21, que conduce a un polo de la  p i la  20, mientras que 

el  contacto móvil 22a está montado en la  fotoma de ejecu­

ción de las f i g s .  1 a la  4, debajo del disco 13, en tanto 

que en la  forma de realización de las f i s .  5 y 6 forma un 

cuerpo con el engranaje cónico 15, contacto que l l eva  al 

elemento dBl circuito que incluya el  dispositivo 19, y que 

va a parar al otro polo de l a  pila,  20. En estado de reposo, 

los contactos 22a y 22b no se tocan y el circuito 21 perma­

nece abierto. Cuando gira el contacto 22a con la  cabeza 

10, de la  muñeca, en uno o en otro de los sentidos, al 

circuito 21, se cierra y entra en acción al dispositivo  

17, portel cual es emitido el comentario sonoro, por ejem­

plo, un l loro ,  una risa,  ú otro. Por ejemplo, efectuando 

un cosquilleo', en una mano se ejercerá una cierta presión 

sobra una de las manos que hará desplazarse el correspon­

diente brazo; la  transmisión %30 ó 30a), poniendo en contac­

to ios contactos móviles y f i jos  22a y 22b, provocará al

25
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* * * * * * * *  *ciBrre del clrttilto 21, del aparato &oncfro 17, haciendo

emitir la  imitación de l a  r i sa de un bebé; o bien, dando 

un cachete sobre una mano, l a  muñeca girará la  cabeza

en el sentido de decir NO, y con el  otro brazo ejecutará

un movimiento similar al de querer devolver el  cacheta,

del cual se dejará oir  el  sonido. Nada impide tampoco el

prever dós aparatos sonoros, de modo que cuando sea efec-

tuado un movimiento ¡Bn un sant;ido, se oiga

por e jemplo, un l loriqueo, mientras el mov

hará que se oiga una r i s i t a o una palabra.

serán dos contactos f i j o s los que cone¡oten

mente 1 a p i l a  20, al uno o ai otro de los

de re pro ducción del sonido
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R E I V I N D I C A C I O N E S

1.-  Mecanismo para hacer mover l a  cabeza y 

loa brazos de una muñeca o juguete similar, con acopla­

miento sonoro incorporado al cuerpo fació (1) da una 

muñeca, bebé u otro juguete similar, que comprende un 

dispositivo sonoro (11) como explicación del movimiento 

ejecutado por el juguete, caracterizado por ei hecho de 

comprender unas conexionas (5) para los dos brazos o miem­

bros superiores, cuyas conexiones son girgbles en torno 

de un mismo eje transversal, mientras que hay prevista  

una conexión (9) para el montaje de l a  cabeza (10) de 

modo que pueda girarse alrededor de un eje X-----X perpendi­

cular al eje de las conexiones (5) ,  estando unidas dichas 

conexiones (5) y (9) a una transmisión mecánica (30 ó 30a) 

apta para producir l a  rotación da un trazo, en una rota­

ción de l a  cabeza (10) y del otro brazo con el simultáneo 

cierre de un interruptor %22a,22b) de un circuito (21) 

de alimentación de corriente producida por una fuente (20) 

con, al manos, un dispositivo (17) de reproduccción de un 

parlamento o acompañamiento sonoro dal movimiento ejecuta­

do por el  juguete, estando previstas las detenciones del 

f ina l  de recorrido, instaladas dentro del cuerpo (1 ) ,  pa­

ra delimitar los desplazamientos de las piezas movibles.

2 . -  Mecanismo como en la  reivindicación 1, ca­

racterizado porque las uniones 5, para las articulaciones  

da los brazos o miembros superiores comprenden un casqui-  

11o (5a) para la  inserción desmontable del respectivo bra-
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o cuyo cast)uíÍio (5a)* se enáanbha'&ñ dfh reborde (5b) 

de apoyo con el  cuerpo (1) da la  muñeca o juguete similar,  

en la  zona de conexión del brazo, donde está prevista en 

el mencionado cuerpo (1) una perforación (4) ,  a través de 

l a  cual se prolonga un a rbo l i l lo  (5c) de soporte del di­

cho bruzo, estando realizada de forma similar l a  conexión 

de la  cabeza (10) por un casquillo (9a) por inserción de 

l a  cabeza (10) dotada de medios de guía (12) para la  

exacta colocación de la  cabeza (10), de un reborde in fer ior  

(9b) ,  de un arbo l i l lo  (9c) ,  de un soporte da l a  cabeza (10),  

llevando los cabezales de los a rbo l i l l os  (5c y 9b) los ór­

ganos componentes da la  transmisión mecánica del movimien­

to (30 o 30a).

3, -  Mecanismo como en la reivindicación 1, ca­

racterizado porque la  transmisión da movimiento (30) com­

prende un brazo radial  (11a ú 11b) de horquil la,  montado 

sobre el cabezal l ib ré  del arbol i l lo  (5c) de cada conexión 

(5) para los brazos o miembros superiores de la  muñeca

o juguete similar,  y un disco ( ¡3)  dotado de dos orazos 

(13a y 13b) radialmente salientes y vinculados respecti­

vamente al brazo (13a) en la  horquil la(31b) da la  respec­

tiva conexión 5, siendo el disco (13) coaxial y sol idario  

al arbol i l lo  de soporte (9c) da l a  conexión (9) de la  ca­

beza (10).

4.  -  Mecanismo como en la  reivindicación 1, ca­

racterizado poroue la  transmisión dal movimiento (30a) 

comprende: un e granaja cónico (14a ó 14b) ensamblado 

sobre el respectivo a rbo l i l l o  (9c) ,  estando el engranaje
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engranajes (14a y 14b).

5 . -  Mecanismo como en la  reivindicación 1, 

caracterizado porque el dispositivo (17) de reproducción 

del sonido comprende un medio de registro del sonido 

y un medio de reproducción, incluyendo también un interru^  

tor (22a, 22b) que está destinado a ser accionado por uno 

de los componentes de l a  transmisión (30 ó 30a) que hace 

operar ias conexiones (5 y 9) en una secuencia preestable­

cida, datando el contacto móvil (22a) de dicho interruptor  

montado preferiblemente sobre el elemento (13 ó 15) de 

l a  transmisión, sostenido por al a rbo l i l l o  (9c) de la  

conexión (9) da la  cabeza (10) de la  muñeca o juguete 

similar.

6 .  -  Mecanismo como en la  reivindicación 1, 

caracterizado por estar previstos unos pares de muelles 

(16), aptos para mantener los componentes da la  transmi­

sión (30 ó 30a( y las conexiones a e l los  unidas en una 

posición de reposo preestablecida, en la  cual el contac­

to móvil (22a) está en situación distanciada del o da 

cada uno de los contactosffi jos (22b).

7.  -"MECANISMO PARA HACER MOUER LA CABEZA Y 

LOS BRAZOS OE UNA MUÑECA 0 OuGUETE SIMILAR, CON ACOM­

PAÑAMIENTO SONORO".

Oe conformidad en un todo en lo esencial  

y f i j a s  industriales a lo descrito en la  precedente 

memoria descriptiva y gráficamente representado en los 

adjuntos planos para su mejor comprensión.
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mecanografiadas por una sola cara a dobla espacio.
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