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MEMORIA DESCRIPTIVA
El p resen te  modelo de u t i l id a d  se  r e f i e r e  a 

un d isp o s it iv o  perfeccionado para s e r ig r a f i a r  a z u le jo s  y  s im ila ­
r e s .

Más concretam ente, en l a  invención se ha idea­
do un d is p o s it iv o  especialm ente destinado  para e l  s e r ig ra f ia d o  
autom ático y en s e r ie  de a z u le jo s , programado para  un ritm ó o ca­
dencia de tra b a jo  determ inado, lo  que p e m ite  que en e l  supuesto 
de que l a  a lim entación de az u le jo s  a l a  zona de en trad a  d e l d is ­
p o sitiv o  fu e ra  su p e rio r a lo s  que admite e l  ritm o normal de t r a ­
bajo , l a  acumulación de p iezas  s e r ia  d e tec tad a  por un micro a l  
e fec to , o t ra v é s  de l cu al se  co n seg u iría  un increm ento autom ático 
de l ritm o de tra b a jo  de l a  máquina.

La máquina inco rp o ra  o tro  micro de seguridad 
destinado a r e a l i z a r  e l  bloqueo do a q u e lla , en o l supuesto de 
a ta sco .

O tras de l a s  v e n ta ja s  d e l d isp o s it iv o  que se 
preconiza c o n s is te  en que e l  automatismo es completamente e le c tró ­
n ico , y perm ite  l a  reg u lac ió n  y a ju s te  desde e l  cuadro de mandos, 
s in  te n e r  que r e c u r r i r  a regu lac ion es  de tip o  mecámico.

Con e l  f in  de f a c i l i t a r  l a  ex p licac ió n , so 
acompaña a  l a  p resen te  memoria d e s c r ip t iv a  de una lám ina do dibu­
jo s ,  on l a  que so ha represen tado  un caso do re a liz a c ió n  que so c i ­
t a  a t i t u l o  de ejemplo.

En lo s  d ibujos:
La f ig u r a  1, os una v i s t a  f r o n ta l  do l dispo­

s i t iv o ,  según o l modelo.
La f ig u r a  2, os una v i s t a  l a t e r a l  en alzado.
Haciando ro fe ro n c ia  a l a s  f ig u ra s ,  so ap rec ia
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en su re a l iz a c ió n  un d is p o s it iv o  que comprende una cadena s in  
f i n ,  movida por l a  tran sm isión  - 2 - .  La c i ta d a  cadena s in  f in  presen­
t a  unos to p es  e q u id is ta n te s  para encaje de lo s  a z u le jo s , no rep re­
sentados en lo s  d ib u jo s , y de forma que é s to s  lleg an  a l a  panta­
l l a  de s e r ig ra f ia d o  con un posicionam iento y una cadencia  detcxmina- 
da.

El d isp o s it iv o  co nsta  de un cabezal en e l  que 
van incorporados un carro  - 6 - ,  y una p a n ta l la  - 5 - ;  a l  c a rro  -6 -  se 
d e s l iz a  sobre unas gu ias  y p resen ta  dos e sp á tu la s  - 7 - ,  una para 
r e p a r t i r  e l  esm alte en su avance, y o t r a  p ara  r e a l iz a r  e l  s e r ig ra f ia — 
do propiam ente dicho en su re tro c e so . La p a n ta l la  - 5 - ,  s itu a d a  de­
bajo de l a s  e sp á tu la s  va su s ten tad a  por unos pomos que perm iten 
su f á c i l  recam bio .

El cabezal p resen ta  un movimiento do b isag ra  
a l  s e r  accionado por e l  p is tó n  - 9 -  en combinación con una b ie la ,  
a e fe c to s  de su lim p ieza , dostasco , e tc .

El funcionam iento d e l d isp o s itiv o  os como s i ­
gue:

Los a z u le jo s , procedentes de l a  l in e a  do es­
m altado, en e l  momento que con tac tan  con l a  zona do en trad a  del 
d is p o s i t iv o , accionan e l  micro —14—, que pone en funcionam iento 
l a  cadena s in  f in  til mismo tiempo que acciona e l  p is tó n  -B -, e l  
cual d e tien e  a l  re s to  de l a s  p iezas  h a s ta  que l a  p ieza  quo ha 
entrado en e l  d isp o s it iv o  queda encajada en lo s  topas que a t a l  
f i n  p re se n ta  l a  cadena. EL azulo jo  co n tinúa  a impulsos in te rm i­
te n te s  h a s ta  e n fre n ta rse  con l a  p a n ta l la  de s e r ig ra f ia d o , en cuyo 
momento actúan la s  gu ias  l a tc r a lo s  -4 -  centrando o l azu le jo  on l a  
p a n ta l la .

Automáticamente avanza o l carro  - 6 - ,  ro p n r-
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tiendo esm alte  sobre l a  p a n ta l la  y sn su re tro c e so  e fe c tú a  e l  s e -  
r ig ra f ia d o  sobro l a  p ieza  mediante l a s  e p á tu la s  - 7 - .  Una vez s a r i -  
g ra fiad o  e l  azu le jo  co n tin u a  su re c o rr id o  en l a  l in e a  de esm altar 
do.

Un micro -1 5 - , d e te c ta  c u a lq u ie r  increm entó 
sn e l  número de p iezas  en l a  zona de e n tra d a  de l d is p o s i t iv o , aumen- 
tando autom áticam ente e l  ritm o de tra b a jo  do l a  máquina.

En e l  supuesto de a tasco  del d is p o s i t iv o , ac tua­
r í a  e l  m icro -1 3 - , e l  cu a l b lo q u earía  1a máquina interrum piendo 
e l  proceso de tra b a jo  a l  s u b ir  e l  c a b ez a l.

El movimiento d e l d is p o s it iv o  e s tá  proporcio­
nado por un motor de c o r r ie n te  co n tin u a , en v ir tu d  d e l cu a l l a  v e lo ­
cidad puede s e r  p ro g re siv a  e idónea p ara  cada momento de su funcio­
nam iento, efectuando l a s  paradas in te rm ite n te s  de forma e lé c t r ic a ,  
evitando a s i  lo s  in co nv en ien tes derivados do e fe c tu a r la s  con em­
bragues de f r i c c ió n ,  que como os sabido p resen tan  a v e r ia s  de dos- 
g a s te , im p rec is ió n , ca len tam ien to , e tc .

El d is p o s it iv o  comprende a su vez un cuadro 
do mandos a tra v é s  de l cu a l so r e a l iz a  l a  regu lac ión  y a ju s to  de 
manera to ta lm en te  e le c tró n ic a .

El modelo, dentro  de su c sen c ia lid n d  puedo 
s e r  llev ad o  a  l a  p r á c t ic a  on o t r a s  form as do re a l iz a c ió n , que d i­
f ie r a n  en d o ta l lo  do l a  in d icad a  a t i t u l o  do ejemplo on l a  d esc rip ­
ción y a l a s  cu a lo s  a lcanzarán  igualm ente l a  p ro tecc ión  quo so re ­
caba. Podrá, pues, c o n s tru ir s e  en c u a lq u ie r  forma y tamaño, con 
lo s  m a te r ia le s  mas adecuados, por quedar todo o lio  comprendido en 
e l  e s p í r i t u  de l a s  re iv in d ic a c io n e s .
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N O T A
D escrito  e l  o b je to  y u t i l id a d  de l a  p re se n te  

invención lo  que se d e c la ra  como no divulgado n i  p rac tica d o  en 
España, comprende l a s  s ig u ie n te s  re iv in d ic a c io n e s .

5 . 1. D isp o sitiv o  perfeccionado p a ra  s e r ig r a f i a r
a z u le jo s  y s im ila r e s ,  c a ra c te riz a d o  esencialm ente por e l  hecho de 
comprender una cadena s in  f i n ,  accionada por tran sm isió n  adecua­
da, cuya cadena p re sen ta  unos topes e q u id is ta n te s  p ara  en ca je  de lo s  
a z u le jo s  con e l  f in  de que ó s to s  lleg u en  a una p a n ta l la  de s s r ig r a -  

10. fiad o-co n  un posicionam iento y una cadencia  determ inada; por com­
prender un cab eza l en s i  que se encuentran incorporados un carro  y 
una p a n ta l la ;  porque e l  c a rro  os móvil sobre  una g u ia  y p re sen ta  
dos e sp á tu la s , una de e l l a s  destinado &nra r e p a r t i r  e l  esm alto en 
su avance y o t r a  para r e a l i z a r  e l  s c r ig ra f ia d o  propiam ente dicho 

15. en su r e t r o c e s o ; porque l a  p a n ta l la  so en cu en tra  s i tu a d a  debajo
do l a s  e s p á tu la s  y su s te n ta d a  por unos pomos que perm iten su f á c i l  
recam bio; porque a l  cab eza l c itad o  p re se n ta  un movimiento de b i ­
sag ra  a l  s e r  accionado por un p is tó n  en combinación con una b ie la ,  
a e fe c to s  de lim p ieza , desa tasco  u o t r a s  operaciones; por p re v e r-  

20. se un micro ru p to r  que pone en funcionam iento l a  cadena s in  f i n ,  
a l  s e r  ac tiv ad o  aquel por lo s  propios a z u le jo s  p rocedentes de l a  
l ín e a  de esm altado , a l  p ropio  tiempo que acciona a un p is tó n  que 
d e tie n e  a l  r e s to  do l a s  p ie z a s  ab as ta  que l a  p ieza  que ha e n tra ­
do en o l d is p o s i t iv o  queda encajada on lo s  top es do l a  cadona;

25. porque dicho azu le jo  co n tinóa  su avance a im pulsos in to rm ito n to s
h a s ta  e n fro n ta rs e  con l a  p a n ta l la  do s c r ig ra f ia d o ,  on cuyo momonto 
actúan unas g u ia s  l a t e r a l e s  que cen tran  a l  az u le jo  on l a  p a n ta l la ,  
produciendo e l  avance autom ático d e l c a rro  re p a r t id o r  do esm alto 
sobre l a  p a n ta l la  y quo en su re tro c e so  e fo c tá a  o l s e r ig ra f ia d o
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sobro lo  p la z a  m ediante l a s  e sp á tu la s  —7 -¡ por p rev erse  un m icro- 
ru p to r  a t r a v é s  do l cu a l so lo g ra  aumentar autom áticam ente e l  r i t ­
mo do tra b a jo  do l a  máquina, on o l caso de acumulación do p iezas  
en l a  zona do en trad a ; y por p rev erse  o tro  m icro ru p ta r que en co - 

5 . so de a tasco d c  l a  máquina b lo q u ea ría  l a  maquina, interrum piendo 
e l  procese de tra b a jo  a l  su b ir  o l  cnbczal.

2 . D isp o s itiv o  perfeccionado para  s e r ig r a f io r  
az u le jo s  y s im ilo re s .

Según se d esc rib e  y re iv in d ic a  on l a  prosen- 
10 . te  memoria d e s c r ip t iv a  que co nsta  de 6 páginas fo l ia d a s  y e s c r i­

ta s  a máquina por una so la  de sus c e ra s .
Madrid, a 1988
P.P..

M." LU'SA tSERh! CUYAS 
p.p*
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Madrid, a 4 EME. 1980
p. a.

M.° LUtSA taSRN OUY&g
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