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MEZMORTIA - DESCRIPTIVA

que se aconpafia a una solicitud de patente de invencidn, pox
veinte aflos, para Espafia y sus Posegiones, por "ROTOR DIE

ANTENAS DE TELEVISION Y CONTROL A DISTANCIA" a favor de D,
FRANCISCO CREXELLS FIGUSRAS y D. MANUEL RODES ROSES, ambos
de nacionalidad espaiiola, residentes en Barcelona, Rambla

de Catalufia 36.

Ia-finalidad de 1a presente invencidn consiste en
mejorar notablemenie la estabilidad y fideleidad de las im4
genes recibidas por la pantalla de los aparatos rece ptores
de televisidn.

las vibraciones que frecuentemente se observan en
éstos, se deben, en la mayoria de los casos,ia,que la anted
na no se nalla orientada exactamente hacia el puntoAde d ond
proceden las ondas emitidas, o sea, la estacidén emisora,
utilidad de este mecanismo aumenia notablemente, habida éue
ta de la existencia de diversas emisoras gqgue enmiten en dis-
tintos canales.

Mediante el aparato objeto de la presente invencidén

es posible, en los dos casos mencionados, hallar las mejo-




res condiciones de recepcidn, ya que permite el movimiento
15 Vrotatorio de le antena, orientdndola, a través de un compld-
Jo de interruptores que son ficilmente manejados desde un
control a distancia emplazado cerca del recepior. Todo cuan-
0 se cite puede aplicarsé también a equipos de frecuencia
moduleade.

. 20 Este aparato consta de dos mecanismos fundamentales;
Yy bpara mejor comprensidén del mismo, y de la presente descrip-
tiva, ge acompafian dos hojas de planos que representan es-—
quemdticamente una ejecucidbdn del mismo, citada a ﬁitulo de
gjemplo meramente ejecutive, sin caracter limitativo, pues
'_?5 caben variantes de reaiizacidn, sin que se altere el espi-

ritu de la invencidén. En dichos planos,

Ia fig. 1 muestra el motor, cubierto por una carcas#
adecuada, y transmite el movimiento giratorio a la antena.
La fig. 2 muestra ungfista en perspectiva del mecanis-
30 mo general del aparato.

ILa fig. 3 es una vista exterior de la caja de con-

trol.
La fig. 4 es el mecanismo de control.
La fig. 5 es la carcasa que cubre el aparato repre-
35 _ sentado en la fig. 2.

Segin la invencidén, y como antes hemos dicho, se han
previsto dos mecanismos fundamentales: el motor eléctrico
(#) ape trensmite el movimiento giratorio a la antena (An)
y un mecanismo de control (B) gue permite conocer exactamen-
4o te en todo momento el dngulo de ocrientacidn en que se halla
en cada momento la antena, y fijar asi la posicién deseada,
Estos dos mecanismos se hallan unidos por cuatro hilos con+

ductores. El aspecio exterior del aparato, gqueda mostrado,
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lde la que parten los cuatro hilos conductores que llegan hgs-

por tanto, en las figs. 1 y 2 de los planos adjuntos, la
fig. 1 corresponde a la parte del aparato gue se halla si-
tuada en el exterior, y la fig. 3, a la parte del aparato
emplazada normalmente cerca del receptor.

Como se vé facilmente en los planos adjahtos, la
fig. 1 es el conjunto de las figs. 2 y 5, siendo (A) 1la cap-
casa exterior del aparato, y {C) el mecanismo que se 2loja
dentro de ella, encajando ambas entre si de manera que se
logre un cierre hermético.

El aparato propiamente dicho, alojado en la carcasa
(A) consiste en un motor eldctrico (H) susceptible de giro
en dos direcciones contrarias por desfasaje del condensg—-
dor; sus caracteristicas en potencia serdn las adecuadas al
fin a que se destina, y dependerdn de las dimensiones de 1&
antena, clase de corriente, etc., etc.; el movimiento que
origina este motor (H) se transmite, a través de un Hren
de engranajes, reductor (I) a una pieza troncocénica verti+
cal (J) que, mediante unas abrazaderas, sujeta la antena
(An) propiamente dicha. Debajo de la plataforma del chasis
quersoporta el motor y el tren de engranajes descrito, se
halla situnado un potenciémetro (K), conectado mediante el
cble ( ca) al eje giratorio del soporte de la antena. E1
muviniento de 4sta, produce variaciones en el potencidmetrg
(K) que son registradas por la aguja indicadora (P) del
aparato Be control (B), con lo cusl se consigue lograr la
finalidad esencial del mismo, gue es la de conocer z distan-
cia el dngulo de orientacidn en que se halla la antena. El

aparato (C) tiene también una pkaquita de conexiones (L)

ta el aparato de control a distancia (B).
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. El aparato de control a distancia encerrado en la
caja (B), ¥y que se muestra claramente en perspectiva y en
esquema percial en la fig. 4, consta de un interruptor (M)
bara el paso de corriente, un pulsador dé tecla (N) el cual
transmite por presidn alternativa en cada uno de sus extre-
mos los dos giros en direcciones opuestas,al motor eldctri-
co (H) ; y ticne asimismo, la aguja indicadora (P) que re+
gistra la posicidn de l1la antena oscilando en un dial en el
que figuran las indicaciones de los puntos cardinales N. S,
E,0.

Este aparato tiene, en su interior, un condensador
(0)y un transformador (P') un interruptor doble (Q) endima
del cual va situada la tecla de mando (), y un voltimetro
o reostato (R) pare regular el movimiento oscilatorio de
la sguja indicadora (P).

Finalinente, ge hace constar ¢ue en la presente. in-
vencién, cabe cuglquier variante de realizacidn gue no al-
tere el espiritu de cuanto se ha descrito.

NOTA., - Descrito suficientemente cuanto antecede,sd4
lo resta consignar que lo gque se¢ declara propio y nuevo de
los solicitantes, es el contenido de las sigulentes:

REIVINDICACIONES

1 - Rotor de antenas de televisidbén y control a dis-
tancia, caracterizado esencialmente por constar de un so--
porte vertical para una antena rotatoria, y uwna carcasa si+
tuada en el exterior, que cubre un mecanismo consistente en
una plataforma gque soporta un motor eldéctrico susceptible
de giro en dos direcciones opuestas, por desfasaje del con-

densador; cuyo motor mueve un trem de engranajes reductopr




que & su vez acciona a una pieza troncocdnica, vertical,que
105 actie como elemento de soporte de la antena, solidaria con
la misma. A

2 - Rotor, segin reivindicacidn 12 caracterizado por-
gue depnajo de'la plataforma que soporta el motor y tren de
engrana jes descrito, se halla situado un potencidmetro co-
110 nectadoc mediante un cable al eje giratoric delasoporte de
la antena, a fin de que los movimientos de ésta sean regisd
tradas, a través de las variaciones del citado potencidme-
tro, en un aparato de controcl de mando a distancia; median-
te una aguja indicadora gue sefiala asi el dngulo de orientg-
115 cidn de la antenas.

%3 - Rotor, segdn reivindicaciones 1 y 2, caracteri-
zado porque el aparato gque se describe, tiene cuatro cables
conductores que lo comunican con el aparato de control a
distancia antes citado, mediante las debidas conexiones,

120 4 - Rotor, seglin reivindicaciones de 1 a 3, caracte-

rigado porque se ha previsto un aparato de conirol a dis-~
tancia, conectado a la antena de la nmanera indicada en la
reivindicacién precedente; constando este aparato de con--~
trol a distaﬁcia, de una caja gque pPOor su parte exterior
125 frontal tiene un dial graduado gque es recorrido por la agut
ja indicadora antes citada, para sefialar la orientacidn de
la antena giratoria, un interruptor de paso de corriente y

una tecla-pulsador que transmite por presidn alternativa

de cada uno de sus dogs extremos, los dos giros en direccio

130 nes opuestas, al motor antes deschito.

I

5 - Rotor, seglin reivindicaciones de 1 a 4, caracte
rizado porque el aparato de control a distancia que se des-
crive, va dotado de un condensador, un transformador, un

interruptor doble gobernado por la tecla-pulsador antes
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degerita; asfncomo de un voltimetro o reostato para regulax
el movimiento oscilatorio de la aguja antes mencionada; has
bidndose previsto 1los necesarios medios de conexiones de
los digtintos elementos entre sf, y de conexidn del conjund
to del aparato a la red de alimentacidn.

6 -~ ROTOR DE ANTENAS DE TELEVISISN Y CONTROL A DIB-
TANCIA.

Todo segun queda descrito en la presente lMemoria,
que consta de seis hojas foliadas y mecanografiadas por ung
séle cara, con un total de ciento cuarenia y se-is lineas

Yy dos hojas de planos que se acompafian.

liadrid, 6 de marzo, 1959
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