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I N T R O D U C C I O N

por «MECANISMO SELECTOR PARA CAMBIOS DE VELOCIDADES EN VEHICU­

LOS LIGEROS’*, a favor de la  razón soc ia l española MOTOCICLETAS 

Y TRANSPORTES, S .A ., domiciliada en BARCELONA, Almogávares, 189.

MEMORIA DESCRIPTIVA

Esta patente de introducción se re fiere  a un mecanismo 

selector para cambios de velocidades en vehículos ligeros, par­

ticularmente motocicletas, y presenta una nueva construcción que 

le confiere algunas ventajas importantes con respecto de lo co- 

5* nocido tales como mayor sencillez de construcción y seguridad de

funcionamiento, y menor tendencia a los desgastes normales por 
e l trabajo.

Para e llo  e l mecanismo comprende un árbol de mando, g ira ­

torio para efectuar un g iro  limitado en ambos sentidos desde 

una posición de reposo y mantenido elásticamente en dicha posición10
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de reposo, y una piase oscilante ooneotada para g irar a dlcüo 

árbol da mando con posibilidad de desplacerse axialmente con 

respecto a la misma, presentando diona p ies, oscilante do. dien­

tes enfrentados, de perfiles inclinados opuestos que se apoyan 

excéntricamente sobre un plato giratorio que. tiene salientes 

espaciados angularmente acoplables con diodos dientes para ha­

cer girar e l plato en dependencia de lo oscilaoién de la pies, 

oscilante, y medios de oonexién de dicho plato con un tambor 

giratorio proyisto de leyes axiales para e l mando de las hor- 

quillas de cambio.
El árbol de mando tiene, preferiblemente, una platina 

dotad, de un saliente excéntrico situado entre las dos ramas, 

espaciadas angularmente, de un resorte de pinna, las cuales se 

apoyan elásticamente sobre lados opuestos de un tope f i jo ,  de 

modo que e l saliente puede desplanarse hacia ambos lados con 

raspéate da dicho tope yenolendo la  resistencia de una rama res, 

pectira del resorte. Bicho tope f i jo  puede ser ajust.ble angular 

mente a los fin e , de regular con exactitud la poslcién de repo- 

ao del árbol de mando, y para e llo  está constituido, en una rea- 

lisaclén preferida del iayento, por una de las ramas de una pies 

en forma de TI cuya parte central presenta un taladro por el que 

pasa e l árbol de mando, estando proyisto de una horquilla aso­

ciada con una excéntrica o laya .Instable para rabiar la posi- 

oién angular de la U con respecto del árbol de mando. La rama 

opuesta de la D puede tener una menor excentricidad a fin  de 

mantener la posicián rad ial del resorte de pinsa.
La piasa oscilante puede ser una placa proyista de un 

taladro por e l que pasa e l árbol de mando, mantenida elástica- 

menta contra la car» opuesta de la platina y proyista de dos 

taladros o colisas opuestas diametralmente a l árbol en los que
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ajustan respectivos salientes de dicha platina, de modo que la 

pieza oscilante es arrastrada por la rotación de estos salientes 

alrededor del árbol pero puede desplazarse axialmente con res­

pecto a ellos contra la acción del resorte que la aplica contra

la platina.
En diciia pieza oscilante la separación y la pendiente 

de sus dientes de accionamiento del plato están asociadas de 

ta l manera con la separación y altura de los salientes de éste 

último, de ta l manera que al retroceder la pieza hacia la posi­

ción de reposo, e l diente que na accionado es levantado por e l 

saliente siguiente del plato a fin  de permitir que e l diente 

opuesto de la pieza pase por encima del saliente accionado.

Para fa c ilita r  la explicación se acompaña a la presente 

memoria una lámina de dibujos en los que se ha representado una 

realización preferida del invento citada a títu lo  de ejemplo 

no lim itativo del alcance del mismo.

En los dibujos:

La figura 1 es una sección longitudinal alzada del me­

canismo selector;

la figura 2 bs una sección en la línea 2-2 de la figura 

1, con la parte de la derecha de la figura seccionada según la 

línea I I - I I  de la misma figura;

la figura 5 es una vista en planta de la pieza oscilan­

te,
la figura 4 es una vista posterior del plato, y 

la figura 5 es una sección en la línea 5-5 de la f ig .  4. 

El mecanismo selector esté montado en un cárter de dos 

piezas 10, de las que una de e llas , la 11, constituye una de las 

tapas laterales del bloque motor, y la 12 eB una tapa indepen­

diente acoplada a la anterior mediante los torn illos 15.
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las plazas 11,12 llevan respectivos cojinetes alineados 

* , 1 5  sn los cu, está guiado par. g irar e l árbol de mando 16 qu. ; 

sobresale .1  exterior en e l estriado 17 para rec ib ir e l pedal 

de cambio de velocidades, no representado, u otro mando eoulva-

lente.
Entre los dos cojinetes 14,15 e l árbol de mando presen­

ta un cuello de mayor diámetro 18 que, con la pieza 19 que se 

describirá detalladamente más adelante, define la posioiín  

axial de dicho árbol y en su parte central está ensanchado for­

mando la platina 20. E .t . platina tiene dos taladros longitudi­

nales espaciados diametralmente y en los que están enchufados

a presiSn, los pitones 21,22.
La pieza 19 es una placa doblada en forma de D de mane­

ra que su parte central, mediante un taladro por e l que pasa e l 

árbol 16, queda aprisionada analmente entre e l cojinete 14 y 

.1  cuello 18. La rama superior de la U está doblada hacia la 

platina formando e l tope 23. contra cuyos borde, opuestos se 

apoyan los extremos 24 de un resorte de pinza 25 que rodea a l 

árbol de mondo en e l espacio comprendido entre la pieza 19 y la 

platina 20. La rama in ferior 26 de la O está más cerca del árbol 

16 para lim itar la posición rad ial del resorte 25.
El extremo de la izquierda del pitón 21 que penetra a l  

interior de la U queda comprendido entre los extremos 24 del re­

sorte de pinza. Oonvonlentemente e l diámetro de este pitón es 

igual a la separación entre dichos extremos a fin  de reducir a

ua mínimo e l juego muerto del árbol 16.
La pieza 19 tiene una horquilla que sobresale hacia aba­

jo de su parte central, ta l como se aprecia en 27, entre cuyas 

ramas juega una excéntrica 28 que constituye la cabeza de un 

perno 29 guiado para girar en un taladro formado en la  tapa 11
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y que sobresale a l exterior donde presenta una ranura de des­

tornillador 30 y lleva acoplada una tuerca de fijac ión  31 pa­

ra inmovilizarlo. Segán se comprende, e l perno 29 puede ser 

hecho girar desde e l exterior, con lo  que la excéntrica 28 daré 

oscilar la pieza 19 y e l resorte 25 a los fines de ajustar la 

posición de reposo del conjunto.

Una vez fijada la pieza 19 en la posición deseada, e l 

árbol de mando 16 puede ser accionado hacia uno u otro de los 

lados de dicha posición de reposo, con lo  que e l pitón 21 se­

parará uno de los extremos 24 del resorte de pinza con respec­

to del tope 23, tendiendo a la posición centrad de reposo bajo 

la acción de dicho resorte.

Los dos pitones 21,22 sobresalen de la platina 20 por 

la cara de ésta opuesta a la U 19. Con estos extremos se aco­

plan respectivamente una colisa 32 y una muesca 33 formadas en 

la pieza oscilante 3  ̂ y v isib les mejor en la figura 3. Dicha 

pieza oscilante tiege, asimismo, un taladro 35 por e l que pasa 

e l árbol de mando, y es aplicada contra la cara adyacente de 

la platina 20 mediante e l resorte 36 que se apoya en lq  cara 

in terior de la tapa 12.

La anchura de las colisas 32,33 es igual a l diámetro 

de los pitones 21,22 de manera que dicha pieza sigue los movi­

mientos angulares del árbol de mando 16 pero también puede os­

c ila r con respecto a l plano de la platina 20 venciendo la re­

sistencia del resorte helicoidal 36.

Las tapas 11,12 tienen otro par de cojinetes alineados 

37,38 en los que está guiado para girar e l árbol accionado 39 

provisto del plato 40 y de la valona 41 espaciada axialmente 

del anterior de modo que limitan, con las testeras de los co­

jinetes citados la posición axial del árbol 39.

El plato 40 queda adyacente a la placa o pieza oscilan-
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te 54, y en su cara opuesta a e lla  tiene cinco avellanados 42 

espaciados angularmente según sea necesario para defin ir las 

posiciones del selector. En e l caso presente los cuatro avella­

nados espaciados regularmente corresponden a otra tantas veloci­

dades a seleccionar, y e l avellanado intercalado en tre dos de 

los anteriores corresponde a la posición de punto muerto. Estos 

avellanados cooperan con una bola 45 guiada en e l alojamiento 

44 de la tapa 11 y apretada contra e llos mediante e l resorte 

45. Esta disposición mantiene e l conjunto en cualquier posición 

seleccionada y permite e l lib re  salto de una a otra de ellas 

najo e l accionamiento del árbol 16.

La pieza oscilante 54 se prolonga en dos brazos 46 es­

paciados lateralmente y que rodean a l árbol 59, terminando en 

dos dientes enfrentados 47 cuyos extremos están doblados a modo 

de uña que presentan flancos inclinados en sentidos contrarios

en la cara que, según se aprecia en las figuras, se apoya sobre
\

la superficie del plato 40.

En cada una de las posiciones definidas por los avella­

nados 42 y la bola 45, estando e l árbol de mando 16 y sus me­

canismos asociados en la posición de reposo, los dos dientes 4? 

se encuentran una a cada lado de uno de los tres pitones 43 que 

sobresalen de la superficie la tera l del plato 40. Los dos bra­

zos 46 definen, con su espacio la tera l, tropezando con e l ár­

bol 59 definen la amplitud máxima de su desplazamiento hacia 

cada uno de los lados, y la separación de los dientes 4? es ta l 

que en cada uno de dichos movimientos, cada uno de los pitones 

43 pueden ser accionados en la cuantía necesaria para hacer sal­

tar la bola 45 de uno a otro de los avellanados regularmente 

fistribuídos, o bien saltar los tres avellanados juntos.
Guando la pieza 54 se ha desplazado hasta e l fin a l de
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su carrera fcaela uno de loe lados y e l Pedal ^ p o B i ^ 6*  * • * -  !
tado, e l resorte 25 desplana e l «oajuato Ixacla la P

o segán se Ha descrito. 11 retroceder e l dien e de reposo según se ua
„ lt4n 48 en cuestión, tropiesa con 

47 aue acaba de empujar a l Pltbn 
7 4 . „ . , i i  oon e l pitón siguiente, de modo

bu flanco posterior Inclinado con P
este pitón y oon é l se levan aue se levanto para rebasar este pito

diente opuesto de 1. piase »  rebasando a l pitón aue acaba d

ser accionado. Cuando e l diente citado en primer lugar ce

pitón aue ba reb a sa d o , este óltlmo auede entre los do.

L  la piase cedíante en disposición de ser adelantado como en

. !  naso anterior. Por lo  d.mís e l funcionamiento del

,s  .1 mismo de loa selectores conocidos. Los metimientos en

tido inverso se desprenden fósilmente de lo .  descrito
Como se comprende cada avance o retroceso de 1. pl

ntro Bemtid0 produce un. salto correspondiente del 
34 en uno u otro sentido
pisto correspondiente aue, por medio de su bo rau lll. termina 

49 sobresaliente a l . d a d o r  por e l cojinete 56, baos girar 1. 

lengüeta 50 en t«e termina e l mubón 51. Pete ültlmo atraviesa 

la pared 52 del córter de la caja de velocidades a través e 

cojinete estanco 53, en cupo interior se encuentra e l tambor 50

acclonador de las boraulllas de cambio 55.
Las boraulllas 55 formau parte de un manguito 56 desu ­

sante en las gulas 57 f i j as  en las paredes del cárter de la 

caja de cambio jr tienen un s a l id o r  de lev . 58 aue juega en un, 

ranura correspondiente 59 formado en la periferia  del tambor, 

de manera aue a l g irar áste en dependencia de los movimientos 

descritos, las boraulllas son desplatada, longitudinalmente a

sua guías.
El invento, en su esenoiallded, puede ser desarrolla­

do en otras variantes a -  difieran en detalle de las indicada,



ss 8  ss

247655
y a las cuales alcanzará Igualmente la protecci$n que se reca­

ba . Podrá» pues, ser construido en cualquier forma y tamaño, 

con los materiales más adecuados, por quedar todo e llo  compren­

dido en el espíritu de las reivindicaciones,.

N O T A

5.

1 0.

15.

20.

2 5 .

Descrito e l invento, lo  que se declara no practicado 

ni llevado a la práctica en España, comprende las siguientes 

reivindicaciones:

1. Mecanismo selector para cambios de velocidades
f

en vehículos ligeros, caracterizado porque comprende un árbol 

de mando giratorio para efectuar una rotación limitada en am­

bos sentidos desde una posición de reposo, y una pieza osci­

lante conectada a dicho árbol de mando para girar y en dispo­

sición desplazadle axialmente con respecto a la misma, presen­

tando dicha pieza oscilante dos dientes enfrentados, de p e r fi­

les inclinados opuestos, que se apoyan excéntricamente sobre 

un plato giratorio  que tiene salientes acopladles con dichos 

dientes para hacer girar e l plato en dependencia de la oscila­

ción de la pieza oscilante, y medios de conexión de dicho pla­

to con un tambor g iratorio provisto de levas axiales para el 

mando de las horquillas de cambio.

2. Mecanismo segiin la reivindicación 1, caracterizado 

porque e l árbol de mando tiene una platica dotada de un salien­

te excéntrico situado entre las dos ramas, espaciadas angular­

mente, de un resorte de pinza, cuyas ramas se apoyan elástica­
mente sobre lados opuestos de un tope f i j o ,  de modo que e l sa-
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líente puede desplazarse hacia ambos lados con respecto de di­

cho tope venciendo la resistencia de una rama respectiva del re­

rote.
5. Mecanismo según la  reivindicación 2* caracteriza­

do porque e l tope f i j o  sobre e l que se apoyan simultáneamente 

los dos extremos del resorte es ajustable angularmente para re ­

gular la  posición de reposo del árbol de mando.

4. Mecanismo según la reivindicación 3» caracterizado 

porque dicho tope está constituido por una de las ramas de una 

pieza en forma da U cuya parte central presenta un taladro por 

e l que pasa e l árbol de mando, estando provista de un horquilla 

asociada con una excéntrica o leva asústatele para variar la po­

sición angular de la U con respecto del árbol de mando,

5, Mecanismo según las  reivindicaciones 4, caracteri­

zado porque la  rama opuesta de la pieza en U esta emplazada adya* 

cente a la parte central del resorte de pinza para mantener su 

posición la te ra l.

b. Mecanismo según la  reivindicación 1, caracteriza­

do porque la pieza oscilante es una placa provista de dos ta ­

ladros o co lisas diametralmente opuestos con respecto a l árbol 

de mando en los que ajustan respectivos salientes de dicha p la ­

tina, estando dicha placa aplicada elásticamente contra la  cara 

de la  citada p latina, de modo que la  placa puede desplazarse o 

inclinarse a lo  largo de los sa lien tes.

7, Mecanismo según la  reivindicación 6, caracterizado 

porque dicha placa tiene dos brazos espaciados cuyos extremos 

doblados a modo de uñas se apoyan sobre la  cara del p lato g ira ­

to rio  que lleva los sa lien tes, estando la  separación y la  pen­

diente de estas Uñas asociadas con la separación y altura de 

dichos sa lien tes, que a l ser elevada una de las uñas por un sa-
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líente en e l retroceso de la placa liada la posición de ra-$ 
poso, la otra uíla se eleva por encima de un saliente adyacente, 

8* Mecanismo selector para cambios de velocidades 

en vehículos ligeros.

Segtfn se describe y reivindica en la presente memoria 

que consta de diez hojas foliadas y escritas a máquina por 

una sola cara, acompañadas de dos láminas de dibujos.

Madrid, a 2 de Marzo de 1959

MOTOCICLETAS Y TRANSPORTES, S.A. 

p. a.
.. A!í4£ iSERN UíiteÁjJs.&

0/rm.
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