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La presente memoria d escrip tiva  tien e  como f in  la -

declaración de l objeto sobre e l  que ha de recaer e l  p r iv i le -

g io  de exp lotación  in d u str ia l y comercial exclusivo en e l  te

r r i t o r io  nacional de un Modelo de U tilid ad  de acuerdo .cea la. • •
v igen te L eg is la c ión , que, como e l  enunciado ind ica , se -trata

• • •

de "MANIPULADOR PERFECCIONADO PARA GATO HIDRAULICO".

El empleo de gato h idráu lico  es cada día mayor en-
• •

oampos como automoción, mecánica y o tros , puesto que retine -

en un. pequeño tamaño una gran d ispon ib ilidad , sen c illez*d e  -

manejo y un gran esfuerzo e je rc id o , siendo un mecanismo’ ^ue-

con una pequeña atención de mantenimiento puede durar Targo-
*

tiempo. . * '•!

E l gato h id ráu lico , requ iere para su ¡manejo/ «13 -

una barra o s im ila r , que alojada en un cuerpo hueco s irva , a 

modo de palanca, para dar e l  movimiento a lte rn a tivo  necesa—  

r io  a un pequeño pistón.

El modelo preconizado es un manipulador para gato- 

h idráu lico  que está formado, en un p r in c ip io , por dos piezas 

tubulares eneajabíes una en o tra , pudiendo ser prolongado -  

por más piezas de modo que permitan e l  manejo del gato con -  

una pequeña fuerza  y desde d istancias considerables.

La primera de la s  dos piezas de tubo que va in tro ­

ducida en e l  alojam iento del gato es una p ieza tubular c i l ín  

d rica  que presenta en sus dos extremos unos aplastamientos -  

opuestos entre s í de modo que dichos aplastamientos presen—
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tan una deformación máxima en e l  borde y mínima a una corta —

d istancia  de e s te , quedando una sección en e l extremo que re—

cuerda a l numero ocho y presentando dicha pieza seccióji -

c ircu la r  en e l  centro. . . .
• * .*

La segunda pieza que encaja en la  an ter io r es'de
•  •  •

diámetro ligeram ente mayor y presenta la  forma complementaria, 

es dec ir sendos aplastamientos en lo s  extremos, mínimos* *éñ* e l  

borde y máximos a una c ie r ta  d istancia  de es te , de forma**que- 

e l  in te r io r  del tubo en sus extremos presenta igu a l sección -  

que la  e x te r io r  de la  primera pieza.
•  *  1 .

Esta segunda pieza presenta una parte central'.&pla-
•

nada de forma que define una sección ovalada para mejor* —

agarre de la  misma, pudiéndose encajar de manera opcional"* —
• • •

una tercera  barra de las  mismas ca ra c te r ís tica s  que la  prime­

ra únicamente que curvada en su extremo también para un mejor 

agarre del mencionado manipulador.

La forma de la  sección obtenida y su variac ión  de -  

dimensiones en la  zona de encaje hace que la  unión entre la s -  

d ife ren tes  barras presente unas ca ra c te r ís t ica s  como son: nr>n 

conicidad que favorece e l encaje en cualquier d istancia , una- 

gran to le ran c ia  de dimensiones y con una gran r ig id e z  a la  — 

fle x ió n  de la  barra; así como una r ig id e z  fren te  a la  tors ión  

que la  hacen superior a todo lo  hasta ahora oonocido.

Asimismo dada la  necesidad en los  gatos h idráu licos, 

ademas del bombeo del p istón , de la  apertura o c ie r re  de una—
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vá lvu la  de paso para la  bajada del gato , la  sección en ocho -  

de l extremo de la  primera barra se adecúa perfectamente ya — 

que presenta la  misma forma que e l  extremo del elemento que -  

hace de vá lvu la , pudiendo g ira r  la  barra gracias a la  eape-— -
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9  •  •  •  #

c ia l  d isposic ión  de los  empalmes entre barra y barra.
•  •  •

Como se puede apreciar e l  modelo preconizado presen 

ta  una ser ie  de ventajas ta le s  como son su u t ilid a d  to ta l ^ara 

gatos h idráu licos su f á c i l  montaje y desmontaje que hace "acu-
m

par a l conjunto un espacio mínimo y ©tras de índole construc­

t iv o  y funcional que le  d iferencian  a este modelo de tod ó*lo - 

hasta ahora conocido dándole vida propia de por s í .
•

Para comprender mejor la  naturaleza del invent*0-en- 

e l  plano adjunto hacemos una representación esquemática’- dé; su 

u t i l iz a c ió n , no siendo en absoluto l im ita t iv a  y susceptible — 

por e l lo  de la s  modificaciones accesorias que no a lteren  la s - 

ca ra c te r ís t ica s  esencia les.

La figu ra  1 representa una v is ta  en alzado y en 8e_c 

ción  long itu d ina l del man!pulades*preconizado.

La figu ra  2 representa una v is ta  en p e r f i l  secciona 

da por e l plano indicado en la  figu ra  an ter io r .

La figu ra  3 representa una v is ta  en alzado secciona 

da de un conjunto del manipulador formado por tre s  barras — 

siendo la  última igua l que la  primera únicamente que curvada.

La figu ra  4 representa una v is ta  en perspectiva del 

gato h id ráu lico , representado en fase de montaje y pare i  almen
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te  seccionado.

En e l la s  ee anotan las  s igu ien tes particu laridades!

1 . -  Barra in te r io r
*• • o m •

2 . -  Barra e x te r io r • • •

3 . -  Canal
•  •  •

4 . -  Rebaje

5 . -  Superfic ie  cónica .......

6 . -  Aplastamiento ’

7 . -  Cato h idráu lico

8 . -  Alojam iento

9 . -  Válvula • • •
10.- Barra curva e*».*

* *

El modelo objeto de esta invención es un manipi^Iador 

para gatos h idráu licos (7 ) ,  constitu ido en 2 o mas p ieza* que 

presentan forma tubular, determinándose estas piezas por una- 

primera barra in te r io r  (1 ) que presenta sus dos extremos, ta l  

y como se ve en la  figu ra  1, aplastados por medio de dos cana

le s  (3 ) formando una su p erfic ie  cónica (5 ) de sección espe__

c ia l ,  a modo de ocho, t a l  y como se ve en la s  figu ras  2 y 4.

Esta barra in te r io r  (1 ) se ve complementada por un» 

barra ex te r io r  (2 ) de diámetro algo mayor que presenta en sus 

dos extremos dos rebajes ( 4 ) opuestos diametralmente logrados 

por deformación del tubo; de forma que dichos rabajes ( 4 ) oon 

siguen una forma in te r io r  del tubo (2 ) que se conjunta perfecí 

tamente con la  su p erfic ie  e x te r io r  cónica (5 ) t a l  y como se —
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aprecia  en la  figu ra  2,

La barra in te r io r  (2 ) presenta además por su parte -  

cen tra l un aplastamiento (6 ) ,  que le  da en esta zona « tib eec—
M

oion e l íp t ic a  a l  tubo, sección que f a c i l i t a  e l  agarre del.con-
. • •

¡Junto para toda olase de esfuerzos a e je r c e r  con e l  maniatóla—
• • •

dor.

Este manipulador puede ser formado por una cdfttTdad-

10

de barras (1 ;) y (2 ) como se quiera hasta lo gra r la  lon^ftud de 

seada ex istiendo también una barra curva (10) de ca rac te jr ís ti-  

cas idén ticas a la s  de la  barra in te r io r  ( i )  solamente» qu& cur 

vada y que se puede colocar en e l  extremo del conjunto *»p¿]£a un
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mejor asido del manipulador. !

El conjunto del manipulador y por e l  extremo .lib re  -
* • a"

de la  barra ( i )  se introduce en e l  alojam iento (8 ) c il ín d r ic o -  

del gato h id ráu lico  (7 ) .  Este alojam iento (8 ) va unido articu ­

ladamente a un pequeño pistón  sobre e l  que se e je rce  la  fuerza 

para la  actuación del flu id o  in te r io r  del gato previo  cerrado- 

de una vá lvu la  de paso (9 ) que a l ser ab ierta  produce la  des-*- 

carga del flu id o  a presión y por consiguiente la  bajada del ga 

to  h idráu lico .

Dicha vá lvu la  (9 ) esta formada por un elemento a mo­

do de t o r n i l lo  cuya cabeza está  constitu ida por una parte c i— 

lín d r ic a , oomo se ve en la  figu ra  4 con dos re sa lte s  diametral 

mente opuestos de modo que e l  extremo de la  barra ( i )  puede in  

troducirse sobre dicha cabeza, para proceder, segúüi e l  sentido
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de g ir o , a l c ie r re  o apertura de dicha vá lvu la  C9).

El manipulador puede usarse también para esta fun----

clon  ya que e l  rebaje (4 ) a l penetrar por su parte interna^ so­

bre e l  canal (3 )  de la  barra interna (1 )  impide un g iro , n e la ti
. • §* ~

vo entre las barras (1 ) y (2 ) viéndose favorec ido  incluso ’ di-¡*i*
• • •

cho g iro  respecto a l operador por e l  aplastamiento (6 ) dé la  -
.  _  y • • • • •

barra (2 ) .
• •

D escrita  suficientemente la  naturaleza del prestente—

invento, as í como su rea liza c ió n  in d u s tr ia l, sólo cabe aáa'dir-

que en su conjunto y partes con stitu tivas  es posib le in ffddu—

c ir  cambios de forma, materia y d isposic ión , en cuanto 1>4les -

a lteraciones no supongan va riac ión  Sustancial del mismo*,*’ * 1

El s o lic ita n te , a l amparo de lo s  Convenios In lerpa—• • •
clónales sobre Propiedad In d u s tr ia l, se reserva e l  derecho de­

extender esta demanda a lo s  países extran jeros, s i fuera posi­

b le , reivindicando la  misma prioridad de la  presente so lic itu d

R O T A

El Modelo de U tilid ad  que se s o l ic i t a  como nuevo en- 

España por ve in te  años, de acuerdo con la  v igen te L eg is lac ión - 

sobre Propiedad In du stria l deberá recaer sobre "MANIPULADOR — 

PERFECCIONADO PARA GATO HIDRAULICO", en todo de acuerdo con — 

la s  sigu ientes

R E I V I N D I C A C I O N E S  

1 » .-  Manipulador perfeccionado para gato h idráu lioo- 

caracterizado por con stitu irse  por dos o más elementos tubula­
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re s , de loa que uno de e l lo s  o in te r io r  presenta en sus do* ex

tremos Bendos acanalados logrados por deformación, de manera -

que forma una su p erfic ié  fundamentalmente cónica que se a f i la -

hacia e l  extremo, presentando una sección transversa l eji ¿forma
\ * /

de ocho; complementándose esta  barra in te r io r  por otra  segunda
•  •  •

barra de algo mayor diámetro, constitu ida por un tubu lar’ que -

presenta, en sus dos extremos y diametralmente opuestos sendos

rebajes logrados por deformación y determinantes de una stíper-

f i c i e  cónica que se a f i la  hacia e l  in te r io r  hasta una de’líeVmi—

nada d istancia , en correspondencia con las  formas extréifias* de-
,  • • •*.

la  otra barra, para perm itir as í un reciproco e n c h u f a d o l a -
t  9 r

determinación ya sin  mas del manipulador, susceptib le dV’aJ-O —

ja r  e l  extremo l io r e  de la  primera barra en e l  correspohííente•.. *
alojam iento del c ilin d ro  de actuación del gato.

21.- Manipulador perfeccionado para gato h id ráu lico , 

en todo de acuerdo con la  a n te r io r  re iv in d ica c ión , caracteriza  

do porque la  sección  extrema delantera del manipulador que —  

constituye e l  extremo l ib r e  de la  barra in te r io r  encaja perfeci 

tamente con la  cabeza de una vá lvu la  del gato h id ráu lico , lo  -  

que permite la  s e le c t iv a  bajada de este previo g iro  de dicha -  

vá lvu la  en un determinado sentido,

3 * .-  Manipulador perfeccionado para gato h id ráu lico , 

en todo de acuerdo con la  primera re iv in d icac ión , ca racteriza ­

do por .poderse acoplar a l conjunto de la s  barras in te r io r  y ex 

t e r io r ,  una te rce ra  barra de ca ra c te r ís t ica s  geométricas igua-
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le s  a la  primera únicamente con la  particu laridad  de estar cur 

vada, para perm itir  un mejor agarre del manipulador.

4 » . -  "MANIPULIDOR PERFECCIONADO PARA GATO HIDRAULI­

CO".
. * ■w • • * •

Según queda sustancialmente descrito  en la  preeente—
• • •

memoria d escrip tiva  que consta de nueve hojas mecanografiadas- 

por una sola cara acompañada de sus correspondientes dibujos.
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