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_ * " ' ' El invento concierne a una junta de rotula de sin­
cronización con un cuerpo de articulación exterior, que tie­
ne un espacio hueco esférico, en cuya superficie interior es 
tán colocadas acanaladuras dispuestas de modo uniformemente 
repartido por la periferia, un cuerpo de articulación inte­
rior dispuesto dentro del cuerpo de articulación exterior,
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el cual cuerpo de articulación interior tiene en su superfi­
cie exterior un número de acanaladuras correspondiente al 
número de las acanaladuras existentes en el cuerpo de arti­
culación exterior, alojando en cada caso una acanaladura del 
cuerpo de articulación exterior y otra acanaladura del cuer­
po de articulación interior en común a una esfera, las cua­
les esferas son sostenidas en ventanas de una jaula dispues­
ta radialmente entre el cuerpo de articulación interior y el 
cuerpo de articulación exterior, la cual jaula tiene super­
ficies esféricas concéntricas en el interior y en el exte-. .

*  * .rior, y en que en cada caso dos acanaladuras coooerantes,
*  .  *respectivamente del cuerpo de articulación interior $"d&l
* * *cuerpo de articulación exterior, están ensanchadas a modo de

.  * *

embocadura para controlar a las esferas en el plano bisec­
triz en dirección al orificio del cuerpo de articulación ex­
terior, y estando guiada la jaula con su superficie'éRtérioi

* * *esférica dentro del espacio hueco del cuerpo de artibúlaciór
* *

exterior y con su superficie interior esférica sobre'la'su-
*  *  .perficie exterior esférica del cuerpo de articulacióh'.inte- 

rior.

.30

Se conocen articulaciones de este tipo (véase por 
ejemplo memoria de patente alemana 1.267.915), en las cua­
les para hacer posible un montaje conjunto se propone pro­
longar en dirección periférica una ventana de la jaula, que
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en estado conjuntamente montado se apoya con s6lo pequeña ;
)holgura con su superficie exterior en la superficie interioi 

del cuerpo de articulación exterior y con su superficie in­
terior en la superficie exterior del cuerpo de articulación 
interior, de manera tal que el nervio del cuerpo de'articu­
lación interior sea introducido en esta ventana y de este i 
modo el cuerpo de articulación interior pueda ser montado 
dentro do la jaula.

Además se conocen juntas de articulación (por 
ejemplo memoria de patente alemana 1.298.785) en las cuales 
en lugar de la prolongación de una ventana de la jaula, uno 
de los nervios del cuerpo de articulación interior está es­
tructurado axialmente más corto que los restantes nervios, 
y que la longitud de la pertinente ventana de la jaula. Es­
tas estructuras tienen considerables desventajas, ya que
por un lado aparece una debilitación de la jaula y ROjr'con-

*  * *

siguiente se disminuye la duración en servicio y la^ejguri-
* a *

dad de funcionamiento, o por otro lado, debido al acorta­
miento de uno de los nervios, sólo es posible una fabiT-ya-

a a a *

ción antieconómica y difícil. Además de ello tales solucio­
nes pueden realizarse sólo con articulaciones de seis esfe­
ras, dado que entonces en cada caso dos ventanas de ¡jaula 
o dos nervios del cuerpo de articulación interior se..en­
frentan diametralmente entre sí y por consiguiente garanti­
zan un montaje de la jaula.

Sin embargo, se conocen también soluciones (DE-OS 
2.620.340), en las cuales es posible un montaje de la jaula 
tanto en el caso de una articulación de seis esferas como 
también en el caso de una articulación de cinco esferas. En 
tal caso se prevé junto a la jaula, en su superficie exte­
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rior, un aplanamiento en al menos un lugar. Sin embargo pue­
de comprenderse con facilidad que en el caso de utilizarse 
un aplanamiento en la superficie exterior de la jaula, es 
necesaria una jaula que tenga un espesor de pared correspon­
dientemente grueso, ya que en caso contrario no puede ser 
realizada esta solución propuesta. La utilización de una jaü 
la con un espesor de material especialmente grueso trae con­
sigo la desventaja de que entonces el cuerpo de articulación 
interior así como el cuerpo de articulación exterior deben 
ser estructurados correspondientemente más delgados, y de 
que en conjunto se deben aceptar en estas piezas mermas de 
resistencia mecánica. Adicionalmente resultan, sin embargo, 
otras etapas de trabajo costosas para la mecanización de la 
jaula, con el fin de producir los correspondientes aplana­
mientos.

Partiendo de ello es misión del invento c&éarluna
a * '

articulación fija, en la cual, mediante la utilización!*de
* a *

una jaula sencilla en cuanto a su técnica de fabricaaién, se 
garantice un sencillo montaje. Además de ello, media^tfe-una 
forma geométrica uniforme de la pieza de trabajo, especial­
mente mediante la sección transversal que discurre a^ia^men-
te, debe lograrse también una resistencia estáticame&t^'uni-. *

forme. *.  *
Para resolver esta misión está previsto que 3*a jau 

la esté provista por su superficie exterior esférica, en el 
lado orientado hacia el espacio hueco del cuerpo de articu­
lación exterior, con un entrante torneado, que discurra en 
la zona de un lado longitudinal de la ventana de la jaula.

Es ventajoso en esta forma de estructuración el 
hecho de que la jaula tiene una sección transversal uniforme
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-por toda la periferia y de que se logra un refuerzo median­
te las ventanas de jaula acortadas de igual longitud. La 
jaula puede ser montada juntamente con el cuerpo de articu­
lación interior dentro del cuerpo de articulación exterior, 
sin que se deba establecer una ayuda de montaje por medio 
de una etapa de trabajo prevista adicionalmente por separa­
do. La jaula puede ser fabricada con costos de fabricación 
inalterados, de manera que se produce un aumento de la esta 
bilidad de la jaula.

La ventaja decisiva consiste, sin embargo, en que 
la jaula fabricada sin ningún gasto de fabricación adicio­
nal puede ser utilizada para el montaje de una junta de ar­
ticulación con sólo cinco esferas. En este caso existía la 
dificultad de que jamás estaban enfrentadas entre sí dos 
acanaladuras de esfera y por consiguiente no existía sitio 
suficiente para montar la jaula. Esto se hace posible'ahora
mediante el entrante torneado de la jaula en la zona'de un

.** *
lado longitudinal de la ventana de jaula. *

En el caso de estructuras de juntas de arpi-cula-. *w*w*
ción que sólo tienen una pequeña muesca en el cuerpo de ar­
ticulación exterior, es decir que el diámetro del espacio 
hueco interior es sólo ligeramente mayor que el diáye&ro 
del orificio, de acuerdo con otra característica adicional
está previsto que el máximo diámetro del entrante .tojrnea-

*!.'do sea menor o igual que el mínimo diámetro de orificio del 
cuerpo de articulación exterior. En este caso es ventajoso 
que el entrante torneado discurra sólo parcialmente en la 
zona de la ventana de la jaula sobre la periferia de un la­
do frontal.

En casos extremados, en los cuales el cuerpo de
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articulación exterior tiene una muesca grande, es decir que 
el diámetro del espacio hueco del cuerpo de articulación ex­
terior es significativamente mayor que el diámetro del ori­
ficio, está previsto de acuerdo con otra característica esen

5 cial adicional que el entrante torneado discurra pur toda la 
periferia.

En el caso de otro ejemplo de realización está pre 
visto que el entrante torneado discurra partiendo desde un 
lado frontal hasta junto al lado longitudinal, orientado ha-

10 cia éste, de la ventana de la jaula.
Ejemplos preferidos de realización según el inven­

to se representan esquemáticamente en los dibujos. En éstos:
- la figura 1 muestra una junta de rótula de sincro­

nización en vista en alzado, parcialmente en sección;
15 ¡ la figura 2 muestra el cuerpo de articulación exte

rior y la jaula de la junta de rótula de sincronizacT?prf-re-+ * *
presentada en la figura 1, en sección; -.*'**.** *

la figura 3 muestra una vista en alzado del,*querpo 
de articulación exterior con la jaula montada de la jutil̂ a de

20 rótula de sincronización representada en las figuras l*y 2,. 
en sección;

-t la figura 4 muestra una vista en alzado de.la*.jau-
!h la, en sección.
)}. La junta de rótula de sincronización represeut,ada

. *25 * * *en la figura 1 consiste, en lo esencial, en el cuerpo de ar-
){ ticulación exterior 1, el cual está provisto en su espacio

interior hueco con acanaladuras 2, en el cuerpo de articula-
ción interior 3, el cual en su pared exterior tiene también

- acanaladuras 4, en cuerpos de rodadura 5, que están alojados
30 en acanaladuras 2 y 4 opuestas en cada caso entre sí por pa-
15019
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-res, así como en una jaula 6, que guía a las esferas 5 me­
diante ventanas previstas para ello existentes en la jaula 
6. Las acanaladuras 2, 4 para esferas discurren en planos 
meridianos con respecto al correspondiente eje del cuerpo de

5 articulación pertinente, en cada caso una acanaladura 2 y 
una acanaladura 4 respectivamente del cuerpo de articulaciór 
exterior 1 y del cuerpo de articulación interior 3 forman ur 
orificio en forma de embocadura para el control de las esfe-

* ras 5 en el plano de sincronización. La jaula 6 en forma de
- 10 casquete esférico que sirve para sostener a las esferas 5, 

está guiada en el caso de una junta de articulación fija, 
tal como se representa en los dibujos, con su espacio hueco 
interior 7 sobre la superficie esférica exterior 8 y con su 
esfera exterior 9 en la superficie interior 10 del cuerpo

* 15 de articulación exterior 1. El cuerpo de articulación inte­
rior 3 tiene un taladro 11 con un perfil dentado, en.el

:' -cual está montado de modo solidario en rotación un áj?bpl 12* * ** * *La transmisión de momento de rotación desde.el ár+ w + ***

20

¡-

+bol 12 al muñón de eje 13 se efectúa a través del cuerpo de1 * ** + w *articulación interior 3, y de esferas 5, al cuerpo de.arti­
culación exterior 1. La articulación posee, para la están- 
preización frente al agente lubricante saliente y contra 
la penetración de polvo y suciedad, un fuelle en acordeón

 ̂ 25 *. -La jaula 6 está provista en su lado alejado*del

<
orificio del cuerpo de articulación exterior 1 con un en-

í
j trante torneado 15. Este entrante torneado 15 discurre por 

toda la perifsria de la jaula 6 partiendo desde el lado 
frontal de la jaula 6 hasta la zona de la ventana de la jau

30 la. El máximo diámetro exterior de este entrante torneado
15019'
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-15 es menor o igual que el mínimo diámetro de orificio del] 
cuerpo de articulación exterior 1 en la zona de su lado 
frontal orientado hacia el árbol 12.

En la figura 2 se muestra el montaje de la jaula
6 en el cuerpo de articulación exterior 1. A causa de las

.partes ajustadamente adaptadas no se puede insertar ni el 
cuerpo de articulación interior 3 inmediatamente de modo 
axial en la jaula 6 ni la jaula 6 inmediatamente de modo 
axial en el cuerpo de articulación exterior 1. Por esta ra­
zón se ha manifestado como conveniente incorporar en la jau­
la 6 primeramente el cuerpo de articulación interior 3, y a 
continuación insertar este subgrupo constructivo, consisten­
te en la jaula 6 y en el cuerpo de articulación interior 3, 
dentro del cuerpo de articulación exterior 1. Según la figu­
ra 2 se muestra en ella solamente, por razones de simplifi­
cación, el modo en que la jaula 6 es insertada en el**yJerpo

*  * *

de articulación exterior i. La jaula 6 es insertada eñ'posi-
* + *

ción oblicua con el lado 16 opuesto al entrante tornero 15
dentro del orificio del cuerpo de articulación exterior*.1,

*  *  <  *

a saber de manera tal que una ventana 17 de la jaula 6-pene-
tre en un nervio 18 que es formado por dos acanaladuras.2
del cuerpo de articulación exterior 1. A continuación de.
ello la jaula 6 puede ser montada mediante basculación he-

-cia dentro del cuerpo de articulación exterior 1 con ^g,.^n-
...trante torneado 15 junto al más pequeño diámetro de orifi­

cio del cuerpo de articulación exterior 1. Entonces el en­
trante torneado 15 se encuentra en la zona del orificio del 
cuerpo de articulación exterior 1.

En la figura 3 se muestra el estado definitivo en­
tre la jaula 6 y el cuerpo de articulación exterior 1, dado

15019
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-que después de una rotación alrededor del eje longitudinal! 
19, entonces el entrante torneado 15 de la jaula 6 está dis­
puesto sobre el lado orientado hacia el espacio hueco 20 
del cuerpo de articulación exterior 1. Esto es especialmen­
te favorable, dado que en esta zona 21 entre la jaula 6 y 
el cuerpo de articulación exterior 1 no ha de absorberse 
ningún tipo de fuerza axial por estas piezas. Mediante la 
disposición del entrante torneado 15 en la zona 21 se puede 
mantener a la zona delantera 22 del cuerpo de articulación 
exterior 1 libre para la transmisión y la absorción de fuer­
zas axiales.

La figura 4 muestra la jaula 6 como pieza aislada, 
Puede reconocerse con claridad que el entrante torneado 15 
discurre en la zona de un lado frontal por toda la perife­
ria y se extiende hasta dentro de la ventana 17. La esfera
exterior 9 sirve para guiar a la jaula 6 dentro del*cuarpo

+  *  *
* * *

de articulación exterior 1, en donde está previsto frente
*  +  *+ *

al espacio hueco interior 7 de la jaula 6 para la guía^so­
bre el cuerpo de articulación interior 3. En el cascada es-
tructuras en las cuales el diámetro de orificio del cuerpo

*de articulación exterior 1 es mayor que la esfera exterior
9 de la jaula 6, el entrante torneado 15 puede discujrr^r so-:

Ir10 en la zona de un lado longitudinal de la ventana jde jau­
la. Esto significa que el entrante torneado 15 no dejpe.dis- 
currir indispensablemente por toda la periferia de la jaula 
6 .

15019
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REIVINDICACIONES

Los puntos que como característica de novedad se"
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Modelo 
de Utilidad en España, por VEINTE años), son los que se rece 
gen en las reivindicaciones siguientes:

! 1^.- Junta de rótula de sincronización con un cuei
po de articulación exterior, que tiene un espacio hueco es­
férico, en cuya superficie interior están colocadas acanala­
duras dispuestas de modo uniforme repartido por la perife­
ria, un cuerpo de articulación interior dispuesto dentro del 
cuerpo de articulación exterior, el cual cuerpo de articula­
ción interior tiene en su superficie exterior un número de 
acanaladuras correspondiente al número de acanaladuras exis
tente en el cuerpo de articulación exterior, alojan&Q bn ca

* **
da caso una acanaladura del cuerpo de articulación exterior

* * ^

y otra acanaladura del cuerpo de articulación interip^en
común a una esfera, las cuales esferas son sostenidas'én

* * * *

ventanas de una jaula dispuesta radialmente entre el cuerpo 
de articulación interior y el cuerpo de articulación exte­
rior, la cual jaula tiene superficies esféricas concéntri­
cas en el interior y en el exterior, y en que en cada caso 
dos acanaladuras cooperantes,respectivamente del cuerpo.de 
articulación interior y del cuerpo de articulación exterior, 
están ensanchadas a modo de embocadura para controlar a las 
esferas en el plano bisectriz en dirección al orificio del 
cuerpo de articulación exterior, y estando guiada la jaula 
con su superficie exterior esférica dentro del espacio hue-
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-co del cuerpo de articulación exterior y con su superficie j 
interior esférica sobre la superficie exterior esférica del 
cuerpo de articulación interior, caracterizada porque la jaU 
la está provista por su superficie exterior esférica, en el 
lado orientado hacia el espacio hueco del cuerpo de articu­
lación exterior, con un entrante torneado que discurre en la 
zona de un lado longitudinal de la ventana de la jaula.

¡ 2^.- Junta de rótula de sincronización según la
!

reivindicación 1^, caracterizada porque el máximo diámetro 
del entrante torneado es menor o igual que el mínimo diáme­
tro de orificio del cuerpo de articulación exterior.

3^.- Junta de rótula de sincronización según la 
reivindicación l \  caracterizada porque el entrante torneado 
discurre por toda la periferia.

4^.- Junta de rótula de sincronización según la 
reivindicación 1^, caracterizada porque el entrante torneado 
discurre partiendo de un lado frontal hasta junto al Ĵ ado 
longitudinal, orientado hacia éste, de la ventana de 1-a jau­
la.

5^.- JUNTA DE ROTULA DE SINCRONIZACION CON UN CUER 
PO DE ARTICULACION EXTERIOR.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que antecg 
de, representado en los dibujos que se acompañan y para los 
fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de diez hojas escritas a máqui 
na por una sola cara.

Madrid, 26.SET. 1979

L M N . -
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