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El modelo de u t i l i d a d  se r e f i e r e  a una tenaza tensara con am

p l i tu d  de tensión va r iab le  de su boca de tenaza'.

Ya se conocen anteriormente tenazas tensoras de esta c o n s t i ­

tución y se i lu s tran  y describen, por e jemplo, en la Memoria 

de patente francesa nS 12 47 810, a s í  como an e l  modelo de 

u t i l i d a d  alemán 75 04 062.

Por razón de las grandes fuerzas tensoras, generables-seiT*-
* .  -

ayuda de l  mecanismo tensor,  que presenta usualmente u^ar.palah 

ca acodada no puede e v i ta rse  en ta le s  tenazas tensoras^jt¡ue 

con a l  tiempo las aberturas de c o j in e t e s ,  que reciben.eJ.*.eje 

de o s c i la c ió n  de la s  ramas o s c i la b le s  de la  tenaza seJ^mpUÍBi,w * w
lo  que finalmente conduce a fenómenos de cansancio del. Jnpte-

r i a l  y hace que quede in u t i l i z a d a  la tenaza tensara^.

Por l o  tanto, s i r v e  de base a l  ob je to  del presente mo^q í̂a da
. .

u t i l i d a d  e l  c o n s t i tu i r  tenazas tensoras de una construpc^ón, 

exp l icada en e l  concepto p r in c ip a l  de la  r e i v in d i c a c i ó n . 1 

de t a l  manera que e l  apoyo de mordaza de tenaza o s c i la b le  

no pueda var iarse  ya en un alcance nocivo'.

Este problema se resuelve  segón e l  modelo de u t i l id a d  por -  

las  pecu l ia r idades  c a r a c t e r í s t i c a s  de la r e iv in d ic a c ió n  1 '.

En una mordaza tensora, que se c a ra c te r i za  por estas pecu lia^  

r idades ,  forma con e l l a  e l  e je  de o s c i la c ió n ,  que su je ta  la 

mordaza de tenaza o s c i l a b l e ,  un árbo l  de apoyo, su je to  de mo 

do no g i r a t o r io  en la  mordaza de la tenaza que, a su vez ,  ** 

es tá  apoyado g irator iamente  en Bl c a r r i l  soportador, que f o r  

ma un cuerpo de apoyo e s ta b le .  Con e l l o  se e v i ta  que, en e l  

accionamiento de la  tenaza tensora, las ramas de apoyo, gene 

raímente con paredes re la t ivamente  delgadas de la mordaza -

de tenaza, se o sc i len  re la t ivamente  a un e je  de o s c i la c ió n

_ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _



1

-2^-

lO

15

2 0

25

30

e s ta c io n a r io ,  y por e l l o  por razón de l  reducido grosor de pa­

red da las  ramas de apoyo y de la  elevada presión da s u p e r f i ­

c i e ,  producida forzosamente en e l  caso de e levadas presiones 

de tens ión ,  puedan ensancharse lo s  ta ladros  da apoyo de c o j i ­

ne tees .

El apoyo, segón a l  modelo de u t i l i d a d ,  de l  brazo soportador,

permite ademas, en comparación con las  pos ic icnes  conocidas
*. .* *

de tenazas tensoras, todavía una u l t e r i o r  reducción de l  *gro-
*  *  *

sor de pared de las  ramas de apoyo de la  mordaza de tenaza, 

sin que por e l l o  quede a fectada la es tab i l idad ' .
*. *.

Finalmente, e l  é rb o l  de apoyo, por razón de l  grosor ralá-tiva-

mente grande del c a r r i l  soportador, es tó  apoyado en un'Hcfla-

dro de apoyo carac te r izado  por una longitud  a x ia l  relátivamet

*  * * *te grande, que también a través de prolongados lazos dh\tiem­

po, garantiza  un apoyo des l izan te  perfecto^. * '* .*

En una forma de e jecuc ión  del modelo de u t i l i d a d ,  la mordaza 

de tenaza o s c i l a b l e ,  de manera conocida, e s t é  dispuesta en ur 

brazo soportador que, con dos ramas de apoyo l a t e r a l e s ,  esta 

d ispuesto ,  de modo f i j o  a la r o ta c ión ,  sobre las p iezas ter-* 

mínales del árbol da apoyo, que sobresalen desde la abertura 

de apoyo del c a r r i l  soportador y que forma una pieza p a r c ia l  

de un mango de palanca, de dos mangos de palanca, o s c i la b le s  

re la t ivamente  entre  s í  que, como mecanismo tensor,  presenta 

una palanca aco-dada, estando dispuesto en e l  otro mango de 

palanca f i jamente e l  c a r r i l  soportador'.

Ventajosamente, en esto  por lo  menos e l  brazo soportador, dt 

manera conocida, e s t é  formado por una parte moldeada da tapa 

y e l  á rb o l  de apoyo e s té  soldado, en cada caso, en una abertt 

ra de las  ramas de apoyo del brazo soportado'^.
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demas es conveniente soldar e l  c a r r i l  soportador entre dos 

ramas su je tadoras ,  p re v is ta s  en e l  extremo de lantero  de l  man-- 

9 palanca, unido con este formado por una parte de chapa 

Ideada, Estas ramas sujetadoras puedan e s ta r  su jetas  a d i s "  

tancia r a d ia l  dBl ta ladro  da c o j i n e t e ,  que a lo ja  e l  á rbo l  da 

apoyo, d e l  c a r r i l  guiador en aste¿. En una e jecuc ión  prefsaren-' 

te de l  modelo de u t i l i d a d ,  sin embargo, las  ramas da ápd?a 

del brazo soportador reciben entre  s í  las ramas sujetadoras 

da uno de los  mangos de —  palanca, que sujetan entre ó f ' e l  

c a r r i l  soportador, condicionando esta  construcción que-eí* ár 

bol de c o j in e t e  a t ra v ie s e  las ramas su je tadoras .  Esta ¡¿obs­

trucción trae consigo, por lo  tan to ,  un aumento de la  ax ten-
+

sión a x i a l  de l  ta lad ro  de c o j in e t e  para e l  á rbo l  de ap .yd .p03

un importa, que corresponde a l  doble del grosor  de la 'cRaba
*  *  *  * ^

de la  que ha sido fabr icado  e l  mando da palanca, que su je ta

a l  c a r r i l  soportador'.' * w **+ +
Otras c a r a c t e r í s t i c a s  y otros d e ta l l e s  del modelo de u t ü id a  

se exp l icarán  en la  s igu ien te  descr ipc ión  da un ejemplo de 

e jecución  i lus trado  en e l  dibujo de una tenaza tan.ora se.Jn 

e l  modelo de u t i l id a d  y que se d e ta l lan  en la s  r e i v in d i c a d o ,  

nes de protección'. En e l  dibujo muestran:

La f igu ra  1 , una v i s t a  l a t e r a l  de un primer ejemplo de e j e -  

cución de una tenaza tensora;

La f i g u ra  2, una v i s ta  de la p ieza p a rc ia l  de lantera da la tt 

naza tensora, en la d irecc ión  de la f lacha A de la  f igu ra  

La f igu ra  3, una sección t ransversa l  p a rc ia l  de la  tena 

tensora a lo  largo  da la l ínea  3 -  3 de la  f igu ra  1!.

La f igu ra  4, una v i s ta  l a t e r a l  de la  p ieza p a r c ia l  t rasera  

de un segundo ejemplo de e jecución  de una tenaza tensora*
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La f i g u ra  5, una secc ión  p a rc ia l  de la  tenaza tensora, a l o  

la rgo  de la  l ínea  s -  5 de la  f igu ra  4̂

tenaza tensora presenta un primer mango da palanca l o  „ons-  

i tu id o  rígidamente en s í  y un segundo mango de palanca 12 

que e s tá  formado por una palanca a coda da','cuyas palancas están 

^asignadas con 14 y 16 y su a r t i c u la c ió n  de codo, con la¡.

la  palanca 16 la e s tá  adosada por moldeo una palanca"má*f¡ua;. 

20 para 1.  manipulación de la  palanca da codo. 22 d e s i ^ u n n  

palanca da disparo, conocida en s í  que, en 24, es tá  a r t i l l a - ,  

da en la  palanca manual y presenta una leva 26 de disp-ata-pa­

ra poder expulsar, desde una pos ic ión  de punto m u e r t o ; '^ '  ar­

t i c u la c ió n  18 da codo, para s o l t a r  la  tenaza tensora'. - ¡< 

t i  mango de palanca 10 presenta en su extremo de lan tera ,  .'a 

d is tanc ia  entra s í ,  dos ramas su je tadores  28, 30 a x te n ^ j& s  

hacia delante a d is tanc ia  p a ra le la ,  entre las  que, e on -a p lp i ,

za terminal es tá  soldado e l  c a r r i l  soportador 32 cons is ten te  

sn un p e r f i l  macizo de acaro ( f i g .  2 ) .

l iste se extienda aproximadamente en sentido perpendicular a 

la  d i recc ión  lon g i tu d in a l  del mango de palanca 10 y opuesta­

mente a l  lado, .obre .1  que se encuentra e l  mango 12 de esta

banda.

Con 34 ae dsaigna, como un todo, una mordaza tensora, que ore. 

ferentemente es tá  const i tu ida  por una pieza p a r c ia l  fo r jad a  

y con un cuerpo guiador 36 a modo de o j a l  ea co r red izo  esen­

cialmente con a r ra s t re  de forma sobra e l  c a r r i l  soportador 3:

A esta mordaza tensorq l e  aatá coordinada una mordaza tenso­

ra 38 que está  dispuesta en s i  extremo de lantero  da un brazo 

soportador,  designado como un todo da 40 da manara adecuada.

El brazo s .portador  e s tá  formad, por una parte  moldeada de -
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chapa y e s tá  equipado con dna . , ̂  ̂  ̂  ̂ ramas de apoyo 42* 44 p re v is ta s

a d is tanc ia  pa ra le la  entre s í  rr,n mi/s, . . .r -<-o sa., con cuya ayuda a l  mismo esta

dispuesto oscilablemente en r e la c ió n  a l  ^ n g o  de palanca 1 0 ,

agarrando las  ramas de apoyo por encima de las  ramas sujetad^

ras 28, 30 del mango de palanca 10 y estando asentadas sobre

un á rbo l  de c o j in e t e  46,: que es tá  d ispuesto, de modo f i j o  a

la r o ta c ió n ,  en las  ramas de c o j i n e t e ,  por e jemplo, pór'sscl**

dadura. El árbol de c o j in e t e  a t ra v ie sa  las  ram^s sujetadelras

28, 3Q de la  ¡blanca 1Q y está apoyado g irator iamente  en* un **

ta ladro  de c o j in e te  48, que a t ra v ie sa  transversalmentá*&T

c a r r i l  soportador 32!. *** *** * +

En 50 es tá  a r t icu lad a ,  en e l  brazo soportador, la  palanca 16 

de la  palanca acodada'. 52 designa un muelle de traccion^--que 

es tá  anclado por una parte entre lo s  puntos de a r t i cu la c ió n  

46 50 en e l  brazo soportador 54, y, por otra  parte ,  'en.;el

mango lo  dq^alanca en 56'. Este muelle da tracc ión  traHa.'c^a 

sostener e l  brazo soportador 40 re la t ivam ente  a l  mango 10 d 

palanca constantemente en una p os ic ión ,  que es necesaria pa- 

l ib a r a r  una pieza de traba jo  tensada!.

palanca acodada, en e l  mango 10 de palanca está  c o o rd i -  

un tope formado por un t o r n i l l o  58 regu lab le  en d irecc ión  

este mango. En es te  puede apoyarse la  palanca 

palanca acodada, de modo que, a l  hacer o s c i l a r  la  

P manual 20 de l  mango de palanca 12 segón la  f i g u ra  1

i r e c c ió n  de la marcha de las agujas da un relqj, ge e fe c  

o s c i la c ión  de la  mordaza tensora 38 en e l  sentido -  

a la marcha de las agujas de un r e l o j  para e v i t a r  

de traba jo  entre las dos mordazas tensoras 3 4 , 3 3 , 

g ndose e l  brazo soportador 40, junto con e l  árbo l de c o j] i "



-6 -

ÍO

15

20

25

30

neta 46 en e l  taladro de co j ine te  48 del c a r r i l  soportador 

32'.

Esttí c la ro ,  que por razón del diámetro relativamente grande 

del árbol da co j in e te  46, a s í  como de la extensión a x ia l  r e ­

lativamente grande del taladro de co j inete  48, la  compresión 

de su p e r f ic ie ,  que actúa entre el. árbol de apoyo y la super­

f i c i e  p e r i fá r ica  del taladro de apoyo, a l  tensar, no puede tí 

ner e fec tos  de ninguna manera perjudicialmente sobre el*a*poy< 

del brapo soportador 40, aunque sus ramas de apoyo puedJn 

estar constituidas con paredes relativamente delgadas,"pórquí 

entre e l  árbol de co j in e te  y la  rama de apoyo no tien&'iiAgar

ningún movimiento r e la t i v o  a l  hacer osc i la r  e l  brazo soporta- 

dor 40'. . ...

Por la disposición del tope regulab le ,  formado por e l  bárnilJ 

58, para la palanca 14 de la palanca acodada, ex iste  lá'*p6si- 

b i l idad  de ajustar la mordaza tensara 38 en su posicióh.*t&rm: 

nal de tensión, en cada caso, paralelamente a la s -upar f ic ie

de una pieza de labor,  en que deba ap licarse para tensar la  

misma!.

El apoyo, según e l  modelo de u t i l id ad ,  del brazo soportadar 

puede rea l izarse  igualmente de modo ventajoso también sn aque 

l i a s  tenazas tensoras, en las que las mordazas tensoras aatár 

prev is tas  en cada caso en un extremo delantero da su mango de 

oalanca'. En este caso, para e l  apoyo del brazo soportador, -  

que soporta la mordaza tensora osc i lab le  y que es osc i lab le  

por la  palanca acodada, en e l  extremo delantero del otro man 

go da palanca debe disponerse un cuerpo metálico macizo, en 

que debe apoyarse e l  árbol de co j ine te  del brazo soportador'.

En e l  ejemplo de ejecución, mostrado en la f igura 4, de una

tenaza tensora, la construcción está  establecida de t a l  manera
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qua, en un determinado a lcance, a l  es ta r  ab ie r ta  la  tenaza 

tensora puede modif icarse  a l  ángulo de apertura de los  mango 

da palanca 10, 12* Por e l l o  es pos ib le  disminuir e l  movimiento 

de o s c i la c ión  de la  palanca manual 20 y por e l l o  la expansión 

da la mano para e l  accionamiento da la  tenaza tensora y ante 

todo v a r ia r  correspondientemente la fuerza tensora y, por lo  

tan to ,  poderla a d a p t a b a  re s is t en c ia  a la  presión de un* Rate­

r i a l  de traba jo ,  dáLqua consistan las  piezas de t r a b a j a r e  

deban prensarse!. *

A asta ob je to ,  1. palanca 14 da la palanca acodada estg"c¿na- 

t i tu id a  con dobles brazos y cuyo brazo da palanca 1 4 ' ; ' ' , i t u a -  

do dentro de 1. palanca manual 20, t i s n .  coordinado un hom­

bro regulador 60, const i tu ido  como miembro g i r a t o r i o ,  tbn-cuja 

ayuda pueda a justarse  la  pos ic ión angular da embaa p e l ^ s  

14. 16 de la palanca acodada, estando ab ie r ta  la tenazá 't^n -  

s °ra t  A. . s t e  ob je to ,  e l  miembro regulador 60 es té  d i e n t o  

g iratoriamente entra dos ramas da apoyo .2 ,  64 da la palanca 

16 sobre un e je  66, dispuesto axiaimanta pa ra le lo  a l  e j e  de 

a r t i cu la c ió n  18 d. 1.  palanca se.dada y presenta un. curva .  

p a r i f i c a  6 . ,  gu. transcurra excéntricamente a l  aja 66, gue

° ° ° p s r .  con un. su p e r f i c i e  da ap l icac ión  70 d . l  brazo da pa-

 ̂ ae la palanca 14.'.

"  furma un d isco ,  praferentamenta mola-

1 contorno, que, con paredes f ro n ta le s  72, 74 circL

la r e s ,  p rev is tas  a d istancia  a x i a l  entre s f
sntre s i ,  agarra por enc i­

ma de las  ramas de anovn 6o c/<  ̂ .
apoyo 62, 64 de la palanca 16*. La parte se

portadora de la  curva p e r i f é r i c a  68 fn
^   ̂ r i r e r i c a  68 forma en e l l o  una rodete

que, v is ta  a d is tanc ia  entr°  las no ^
entr^ las paredes f ro n ta le s  72, 74

que, a su i/a-* _
engrana entra las  rama, da apgy. . 2, 6 , .  El -

_____________________________________ ________________________________ -7 -
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miembro ajustador está* const i tu ido  preferentemente par una 

parte moldeada consis ten te  en m ater ia l  p lá s t ic o s  

El presente modela de u t i l id a d ,  recaerá sobre las s igu ien tes  

re iv ind icac iones^
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1 -  Tenaza tensora con amplitud de tensión va r iab le  da su bo- 

ca de tenaza, con dos mordazas de tenaza, de las que una de 

e l l a s  es o s c i la b le  mediante un mecanismo tensor a lrededor  de 

" "  a je  de o s c i la c ió n ,  relativamente a la  otra  mordaza de tena- 

xa,' caracter izada  por un c a r r i l  soportador, p rev is to  PQyppji- 

dicularmenta a l  e je  de o sc i la c ión  y pa ra le lo  a l  plano órscj

ación de las mordazas de tenaza, sobre é l  que esta dispuesta 

corredizamente la otra mordaza da tenaza).

2 -  Tenaza tensora segdn Ja re iv in d ica c ió n  1, caracter izada 

Parque un árbol soportador, que forma e l  a je  de o s c i la c ión  

ssta unido, de modo f i j o  a la  ro tac ión ,  con la  mordaza de.te- 

naza o s c i la b le  y esta apoyado g irator iamente en e l  cart i l- .so .

portado^. ****

** tenaza tensora seaón la n ¡ J

porque la mordaza da tenaza, unida de modo f i j o  a la rJt'áJián 

con e l  árbol da apoyo, es tá  dispuesta en un brazo aoportador 

que. con dos ramas d. apoyo la t e r a l e s  está dispuesta, de modo 

f i j o  a la  rotac ián , sobre las p iezas terminales del á rbo l  d. 

apoye , que sobresalen fuera de la  abertura da apoyo del c a r r i l  

soportador y que forma una p ieza p a rc ia l  de un mango da palan-

ca de dos mangos de palanca aur i ink i  i ^  . . *p o s c i ia b le s  relativamente entre s&

qos, como mecanismo tensor,  presanta una palanca acodada, es­

tando dispuesto en e l  otro mango de palanca, da modo f i j o ,  e l  

c a r r i l  soportado^.

4 -  Tenaza tensora sagJn la re iu ind icac ián  3 , caracter izada  

P rque por la  menos a l  brazo soportador es tá  formado por una 

parte de chapa moldeada, y s i  á rbo l  soportado, está in troduel
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do, en cada caso, en una abertura da las  ramas dB apoyo de l  

brazo sopartador de modo f i j o  a la ro tac ión ,  especialmente 

soldado dentro^

5 -  Tenaza tensora según una da la s  re iv in d icac iones  precedan 

tes ,  caracter izada porque e l  c a r r i l  soportador es tá  dispuesto 

r íg idamente, en e sp ec ia l  está  soldado entre dos ramas su je ta -  

doras, unidas con asta en e l  extremo delantero dal manc¡o**de

palanca, formada especialmente por una parte de chapa Moldea-, 

da'. *j*

6 -  Tenaza tensora según la r e iv in d ica c ión  5, caracter izada  

porque la s  ramas de apoyo dal brazo soportador, que aló'jsñ 

entre s í  e l  c a r r i l  soportador, entre ramas sujetadoras,*^Ue 

se sostienen entre s í ,  de uno de lo s  mangos sujetadores,* y 

porque e l  árbol de c o j in e t e  a trav ie sa  las ramas sujetaddgps^

7 -  Tenaza tensora sBgún una de las  re iv in d icac iones  prdcáda 

tes de 3 a 6 , caracter izada porque la palanca acodada sa'*3pc 

ya sn un tope regulab le  del otro mango de palanca que sopor­

ta a l  c a r r i l  soportador'.

8 -  Tenaza tensora según una de la s  re iv in d icac iones  preceden 

tas 3 a 7, caracter izada porque en uno de los  dos brazos dB 

la  palanca acodada es tá  dispuesto un miembro a justador,  con

cuya ayuda puede regularse  e l  ángulo de apertura de ambos 

mangos da palanca entre  sí).

9 -  Tenaza tensara según la r e iv in d ica c ión  8 , caracter izada  

porque e l  miembro regulador es tá  formado por un miembro g i ra  

t o r i o ,  apoyado e l  brazo de palanca, ar t icu lado  en e l  bra­

zo soportador de la  palanca acodada ds modo axialmente para­

l e l o  a l  e je  da a r t icu la c ió n  de la  a r t icu la c ió n  de codo,- cuyo 

miembro presenta una curva p e r i f é r i c a ,  cooperante con uno de)

n-



1 ios  extremos da palanca del otro  brazo de palanca de dobla 

trazo .

______________ __________________ _______________________ ________________-1 1 -

5

10 -  Tenaza tensora'.

Segdn se describe y r e iv in d ica  sn 

t iv a  y consta de 11 hojas de tex to  

quina por una sola de sus caras y 

se acompañan.

la presente memoria descrip 

fo l iad as  y e s c r i ta s  a má- 

lo s  planos que a la misma

15

20

25

30



*,03 ? *H*q*N.*i3 MHOS T A3SS38



H03A UNICAS

46-^

A
<?&. /-J<? , 5# ,42 ^ 7 2

*4*rr¡/ ^ ̂  ^  !-

i ;
JK7 '46

7

F . . ! * "̂,%'iá¡)É


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



