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El modelo de utilidad se refiere a una tenaza tensora con am
plitud de tensidn variable de su boca de tenaza?

Ya se conocen anteriormente tenazas tensoras de esta consti-
tucidn y se ilustran y describen, por ejemplo, en la Memoria
de patente francesa n2 12 47 810, asi caomo en el modelo de
utilidad alemdn 75 04 062

Por razdn de las grandes fuerzas tensoras, generables-eefs -
ayuda del mecanismo tensar, que presenta usualmente u&é.&élqz
ca acodada no puede evitarse en tales tenazas tensorasgsque
con 8l tlempo las aberturas de cojinetes, que reciben.gl’.eje
de oscilacidn de las ramas oscilables de la tenaza se:am?liew,
lo que fipalmente conduce a fendmenos de cansancio del, iate-
rial y hace que quede inutilizada la tenaza tensorals .

Por lo tanto, sirve de base al objeto del presente mquIg de

utilidad el constituir tenazas tensoras de una construppiﬁn,

explicada an el concepto principal de la reivindicacdidr,

o .
.
®ece

de tal manera que el apoyo de mordaza de tenaza oscilable
no pueda variarse ya en un alcance nocivo,

Este problema se resuelve segudn el modeloc de utilidad por =-
las peculiaridades caracter{sticas de la reivindicacidn 1.
En una mordaza tensora, que se caracteriza por estas pesculiap
ridades, forma con ella el eje de oscilacidn, que sujeta la
mordaza de temaza oscilable, un &rbol de apoyo, sujeta de mof

do no giratorio en la mordeza de la tenaza que, a su vez, =

estd apoyado giratoriaments en el carril soportador, que for
ma un cuerpo de apoyc estable., Con ello se evita que, en el
accionamiento de la tenpaza tensora, las ramas de apoyo, genep

ralmente con paredes relativamente delgadas de la mordaza -

de tenaza, se oscilen relativamente a un eje de oscilacidn
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estacionario, y por ello por razdn del reducido gresor de pa-
red de las ramas de apoyo y de la elevada presidn de superfi
cle, producida forzosaments en el caso de slevadas presiones
de tensidn, puedan ensancharse los taladros de apoyo de coji4

net4es.,

El apoyo, segin el modelo de utilidad, del brazo soportador,

permite ademds, e&n comparacidn con las posicicnes conocidas

de tenazas tensoras, todavfa una ulterior reduccidn del ‘gro-

sor de pared de las ramas de apoyo de 1ia mordaza de tenaza,

sin que por ello quede afectada la estabilidad. Teete

Finalmente, el drbol de apoyo, por razdn del grosor relativad
mente grande del carril soportador, estd apoyado en un'ééla-
dro de apoyo caracterizado por una longitud axial relativamern
te grande, que también a través'de prolongados lazos db{%iem-
po, garantiza un apoyo deslizante perfecto'. "-.E

En una forma de e jecucidn del modelo de utilidad, la d@é@gza
de tenaza oscilable, de manera conocida, estd dispuesta en un
braz;wsoportador que, con dos ramas de apoyc laterales, estd
dispussto, de modo fijo a la rotacidn, sobre las plezas ter-
minales del drbol de apoya, que sobresalen desde la abertura
de apoyo del carril soportador y que forma una pieza parcial
de un mango de palanca, de dos mangos de palanca, oscilables
relativamente entre si que, como mecanismo tensor, presenta
una palanca aco-dada, estando dispuesto en el otro mango de
palanca fijamente 8l carril soportador,

Venta josamente, en esto por lo menos el brazo soportador, de
manera conocida, estd formado por una parte moldeada de tapa

y @l drbol de apoyo estd soldado, en cada caso, en una abertuF

ra de las ramas de apoyo del brazo soportadoc.
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carril soportador, condicionando esta construccidn que+si. £

=3=

[ 4
Ademds es conveniente soldar el carril soportador entre dos

rémas sujetadoras, previstas en o] sxtremo delanterc del man:

go de Palanca, unide con éStBAﬁormadg per una parte de chapa

moldeada’, Estas ramas sujetadoras pueden estar sujetas a diss

tancia radial dgl taladro de cojinets, que alaja el drbol ds
8pOys, del carril guiador en dstel, En una e jecucidn preferen-

te del madslo de utilidad, sin embargo, las ramas de aFdys

del brazo soportador reciben sntre s{ las ramas sujetidbn

2g

d8 uno de los mangos de -- palanca, que sujetan entre si‘el

bol de cojinete atraviese las ramas sujetadoras, Esta *«cons=

truccidn trae consigs, por lo tanto, un aumento de 1la axten-

sidn axial del taladro de cejinete para el drbol de apsyd.

un importe; que corresponde al doble del grosor de la'qﬁéba

de la que ha sido fabricado el mando de palanca, que sujeta
el carril soportador.

Otras caracteristicas y otros deta.

les del modelo de utilidad

se explicardn en la siguiente descripcidn de un e jemplo de
ejecucidn ilustrado en el dibujo de una tenaza tensora seqdn
el modelo de utilidad y que se detallan en las reivindicacigd

nes de proteccidnls En el dibujo musstrans

La figura 1, una vista lateral de un primer ejemplo de 8 ja=

cucidn de una tenaza tensora;
La figura 2, una vista de la pisza parcial delantera de la td
naza tensora, en la direccidn de la flecha A de 1a figura 1,
La figura 3, una seccidn transversal parcial de la tepaza o
tensora a 1o largo de la lfnea 3 - 3 4o 1a figura 14

La figura 4, upa vista lateral de 1la pieza parcial trasera

de un segundo ejemplo de ejecucidn de una tenaza tensora;

pog

p

L

-

-
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La figura S, uUna seceidn parcial de la tena=xa tensora, a J1g

1argo de 1a 1fnea 5 - 5 gg la figura &

La tenaza tensora presenta un primer mango da palanca 10 cons
tituidg rigidamente en s{ y un segundo mango dg palanca 12,

que estd formadoe por una palanca acodadajycuyag palancas estdy

designadag con 14y 16 y su articulacidn de codo, con 18,

A la palanca 16 1e estd adosada por moldeo una palanca

20 para la manipulacidn de la palanca de codo. 22 desiﬁﬁa'una

'00:3 4
manyal

palanca dg disparo, conocida en s{ que, en 24, estd articulas

da2 8n la palanca mapual Y presenta una leva 26 ge dispe28* pad

.‘ ..
desde una posicidn de puntg muertogs La art

para soltar la tenaza tensoral, -

T8 poder expulsar,

ticulacidn 18 de codao,

El mango de palanca 10 presenta en su extremg delantere, e

distancia entrg si, dos ramas suU jetadoras 28, 30 exteﬁﬁigés

hacia delante a distancia paralela, entre lasg que, coﬁ'suipiq-

za terminal est{ soldadg sl carril soportador 39 consfsfénte

...

°n un perfil macizo de acero (fig. 2)

Este se extisnde aproximadamente en sentido perpendicular a

la direccidn longitudinal del mango ds palanca 10 vy opuesta=

mente al lado, ggbre e} que se encuentra el mango 12 de esta

banda.

Con 34 se designa, caomo un todo, una mordaza tensora, gue nre

ferentemente estd constituida por una pieza parcial forjada

y con un cuerpa guiador 36 a modo de ojal es oorredizo ssen=

'l‘

cialmente con arrastre de Forma sobre &l carril soportador 3%

A esta mordaza tensors le estf coordinada Una8 mordaza tensaod

.

ra 38 que estd dispuesta en sl 8xtremo delantero ds un brazo

soportador, designado como un todo de 40 de manera adecuada.

El brazo soportador egtd formado por upa parte moldeada de -
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chapa y estd equipado con dos ramas de apoyo 42, 44 pravista%

a distancia paralela sntre s, con cuya ayuda &l mismo estd

dispuesto oscilahblemente en relacidn al mango de palanca 10,

agarrando las ramas de apaoyo por sncima dg las ramas sujetadL-
ras 28, 30 del mango de palanca 10 Y estando asentadas sobre

un 4drbal de cojinete 46, que estd dispussto, de modo fijo a

L d
la rotacidn, en las ramas de cojinets, por ejsmplo, poi’&ol~

N . » S e L
dadura’, E1 4rbol de cojinete atraviesa lag pam-z su jetaderas

28, 30 de la planca 10 y estd apoyado giratoriamente ensin -

taladro de cojinete 48, que atraviesa transversalmentd sl -

carril soportador 32, .

En 50 estd articulada, en el brazo soportador, la Dalaﬂéa 16
de la palanca acodadal, 59 designa un muelle de traccidmy-que
estd anclado POr una parte entre los puntos de articuiaé?én
46 - 50 en el brazo soportador 54, y, por otra parte,'en.él

mango 10 dghalanca en 56, Este muells de traccidn trata’ de

sostener el brazo saportador 40 relativamente al mango 10 dg
palanca constantemente en una posicidn, que es necesaria pa-

ra liberar uypa pieza dg traba jo tensadai,

A la palanca acodada, en 8l mango 10 de palanca estd coordi-

nado un tope formadg pPor un tornillo 58 regulable en direccifn

longitudinal de este mango', En €ste puede apayarse la palancﬁ

14 de la palanpcs écodada, de mode que, a2l hacer oscilar la

palanca manua}l 7Q del mango de palanca 12 sequn la figura 1

en direccidn de 1a mMarcha de las agujas de un rekj, se sfect

tda una oscilaciﬁn de la mordaza tensora 38 en el sentidg -
contrario a 1a marcha de las agujas de un reloj para gyitar

una pisza dg trabajo eptre las dos mordazas tensorag 34, 38,

girdndose el brazo Soportador 40, Jjunto con el drbol de coji¢
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nete 46 en el taladro de cojinete 48 del carril saportador
32l

Estd claro, que por razdn del dfdmetro relativaments . grande

del drbol de cojinets 46, asf como de la extensidn axial re-

lativamente grande del taladre de cojineste 48, la compresidn

de superficie, qua actda entre el drbal de apoyo y la super=-

ficie perifdrica del taladro de apoye, al tensar, no puede tg-

ner efectos de ninguna manera perjudicialmente sobre el Hpoyq

del bragzo soportador 40, aunque sus ramas de apoyo pueden

estar constituidas con paredes relativamente delgadas, porquq

entre el drhol de cojinete y la rama de apoyo no tiene. lugar

ningdn movimiento relativeo al hacer oscilar el brazc sopdrta-
dor 40/ ev e
Por la disposicidn del tope regulable, formado por el'b5;ﬁillo
58, para la palanca 14 ds la palanca acodada, existe lE'pési;
bilidad de ajustar la mordaza tensora 738 en su posiciﬁh{gérmj?
nal de tensidn, en cada casog, paralelamente a la s+uperficie
de una pleza ds labor, en que debe aplicarse para tensar la
mismale

El apoya, segdn el modalo de utilidad, del brazo soportador
puede realizarse igualmente de modo venta joso tambidn en aqug-
llas tenazag tensoras, en las que las mordazas tensoras ©8tdn
previstas en cada caso en un extremo delantero da su mango dg
oflancaly En gste Caso, para sl apoyo del brazo soportadory =
Que soporta la mordaza tensora oscilable y qus es oscilable
por la palanca acodada, en el extremo delantero del otro mand
9o de palanca debe disponerse un cuerpo me tdlico macizo, 8N

que debe apoyarse el d€rbol de cojinets del brazo soportadors

En el ejemplo de e jscucidn, mostrado en la figura 4, de una

tenaza tensora, la construccidn estd establecida de tal maner®
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que, en un determinade alcance, al esstar abierta la tenaza

tensora puede modificarse sl dngulg de apertura de los mango]
de palanca 10, 12, Por ellg es posible disminuir el movimienfo
de oseilacidn de la palanca manual 20 y por ello la expansidn
de la mano para sl accionamiento de la tenaza tenscra y ante

todo variear correspondientemente 1la fuerza tensora y, por 1o

tanto,;poderla‘adaptagéda resistencia a la presidn de un pate-
rial de trabajo, del que consistan las piezas de trabajs,”tue

deban prensarsel,

A este objeto, la palanca 14 de la palanca acodada estd tdons-

tituida con dobles brazos'y cuyo brazs da palanca 141t ‘situal
do dentro de la palanca manual 20, tiene coordinade un il m=

bro regulador 60, Constituido como miembro giratorio, bbhzqua

ayuda pueds ajustarse lu posicidn angular de ambas paldscas

14, 16 de la palanca acodada, estando abierta la tenaza’ ten-

sora, A aste objeto, el miembro requlador 60 estd d1859éat0

giratoriamente entrs dos ramas de apoyo 62, 64 de la palanca

16 sobre un eje.66, dispuesto axialmente paralelo al eje de

articulacidn 18 de 1a palanca acodada y presenta una curva -

Py ‘
peériferica 68, que transcurre excéntricaments al eje 66, que

©00pera con una superficie de aplicacidn 70 del braze

de pam-
lanca 14¢

de la palapca 14,

El miembro ajustader 60 forma un disco, preferentements mole-

teado en a1 contorno, que, can Pparedes frontales 72, 74 circu

lares, previgtas a distancia axial aptre sf, agarra por enci-

ma de las papas de apoyo 62,

64 de la palanca 16, Ls parte so

portadora dg ja Curva perifdrica 68 FormaA e€n ello una redeta

76 que, vista a distancia entre lag paredes frontales 72, 74

64y E1 -
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1 miembro ajustador estd constituide preferentemente por una
parte moldeada consistents en material plésticoﬁ
El presente modalo de utilidad, recaers sobre las siguientes
reivindicaciones's
5
10
15
20
25
30
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REIVINDICACIONES

TR I
1 é Tenaza tepsora con amplitud de tensidn variable ds su boe
©8 de tenaza, con dos mordazas de tenaza, de las gues una de
®llas eg pscilable mediante un mecanismo tensor alresdedor de

Un aje de oscilacidn, relativamente a la otra mordaza de tenq

Z8y caracterizada por un carril sopertador, prevista PSTPAN-

dicularments al eje de osc11601en Y paralelo al plano da uscﬂ

laDion de las mordazas de tepaza, sgbre 41 que esta displests
Corredizamente la otra mordaza ds tenazal, cel

2 = Tenaza tensora segin la reivindicacidn 1, caracterizada

POrque un drbol soportador, que forma el eje de oscilacién

estd Unido, de modo fijo a la rotacicn, con la mordaza de.ted

".O'

N8za pscilabla y 8sta apoyado giratoriamente en el carrib
Portador,

«S0

Tt
-

3 - Tenaza tensora seglin la reivindicacidn 29 caracteriza

da

POrque la mordaza ds tenaza, unida de modo fijo a la rotac1oﬁ

Con el drboi ds apoyo, estd dispuasta €n un brazo soportadon

U8, con dos ramas da apoyo lateraleg ggtd

dispuesta, de modo
Fijo a la rotacidn,

sobre las piezas tepminales del £rbol de
apoyo ,

carril soportadar,

4 = Tgnaza tensora segﬁn la reivindicacidn 3, caracterizada

POrque por lo menos el hrazg Soportador estd formade por una

Parte de chapa moldeada, y el drho} soportador esté introduci

que sobresalen fuera ds 1a abartyra de apoyo del carrfi

14
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do, en cada caso, sn una abertura de las ramas de apoyo del
brazo sgpourtador de modo fijo a la rotacidn, especialmente
soldade dentrol;

5 = Tenaza tensora seqln una de las reivindicaciones preceda*-
tes, caracterizada porque el carril soportador estd dispueatg

rfgidamante, en especial estd soldado entre dos ramas sy jetas

doras, unidas con €ste en el extremo delantero dal manébhﬁb

. s

palanca, formado espacialmente por una parte de chapa mélﬁea«

*1ra
da’, _

6 = Tenaza tenpsora sagin la reivindicacidn 5, caracterl¥ada
10

porgue las ramas de apoye del brazo soportador, gue albjen

entre sf el carril soportader, entre ramas sujetadoras,’ Jus

se sostienen aentre s{, de uno de los mangos sujetadore§3'§

porgue 8l &rhgl de cojinete atraviesa las ramas aujetaddnésﬁ

7 = Tenaza tepsora

5 seglin una de las reivindicaciomes precddsi

-

tes de 3 a 6, caracterizada porque la palanca acpdada 59:390
y& en Un tape regulable del otro manga de palanca que sopor-
ta 8l carril gsoportador,

8 = Tenaza tengora seglin una de las reivindicacionss precedef-
20 tes 3 @ 7, caracterizada porque en uno de los dos brazos ds
la palanca aggdada estd dispuesto un miembro ajustador, con

cuya ayuda puyede reqularse el dngulo de apertura de ambos

mangos de palanca entre s,

9 - Ten@za tengora segn la reivindicacidn By caracterizada
25 porque el migphro regulador estd formade por un miembro gira?
torioy 2poyade an el brazo de palanca, articuladg en sl bra%
z0 80POTtador dg la palapca acodada ds modo axialmente paraé

lelo 8l eje gg articulacidn de la articulacidn de codoy' cuyo

20 miembr® presenta una curva periférica, cooperante con uno de
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los extremos de palanca del otro brazo de palanca de dobls
trazaly

10 - Tenaza tensoraly

Segdn se describs y reivindica en la presente memoria descrip-
tiva y consta de 11 hojas de texto foliadas y escritas a md-
quina per una sola de sus caras y los planos que a la misma
se acompafian’, reres

oy 7 B \; )
Madrid, a 1900 a7
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