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Este invento se refiere a méquinas para
arisonar la arena de fundicidén, del tipo en que un
impulser arroje masas de arena hacia agbgjo 8l interior
de un molde, y el impulsor estd montado en una envolura

5 gue constituye un cabezal apisonador y que estéd movil-
mente montado de tal modo que pueda desplazarse por
el = operario, a une posicién deseada sobre el molde.

Un objeto de este invento es proporcionar

medios, por los cuales el esfuerzo del operario al mover

10. el cabezel apisonador & una posicidn deseada, se reduzca
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al minimo. A este respecto, se comprenderd que el cabezal
episonador ha de accionarse por un motor potente y, dado
que el apisonado es répido, la arena para los moldes de’
fundicidén ha de transportarse al cabezel apisonador por
un transportador montado en la parte que lleve el cabezal,
y todos estos elementos dan lugar a un peso considerable,
existiendo la necesidad de vencer el roce y la enercia de
los organos, pare lograr el movimiento.

De acuerdo con este invento, una apisonadora de
arena para moldes de fundicién comprende, en combinacién,
un cebezal gpisonador; un brazo oscilante que lleva dicho
cabezal; una montura pivotaede pars el brazo citsdo; un
motor hidréulico conectado a dicho brazo para hacerlo oscilar
glrededor de su monturs de pivotacidén, y medios de control
pare el motor hidréulico, gue permiten que un operario
hege que dicho motor produzca la oscilacién del brazo
en cueslquier direccidn, a voluntad.

En una construccién de acuerdo con este invento,
el motor hidrdulico es del tipo de aleta y tiene un elemen-
to impulsor rotativo coaxil con el brazo oscilante y direc-
temente conectado con éste. La montura pivotade del brazo osci
lante puede estar sostenida sobre un segundo brezo oscilan-
te que, & su vez, tiene una monturs de articulacién, un
motor hidréulico pare hacerlo oscilar alrededor de su
monturs de articulacién, y medios de control adecuados
permiten que el operario hage que el motor hidrdulico
produzca le oscilacién del segundo brazo oscilante, en
cualguier sentido, & voluntad.

Los medios de control para el motor o los

motores hidrdulicos, pueden consistir en una o varias
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vélvulas de control hidreilico, accionadas por
solenoides o bobinas, y conmutadores en el cabezal
apisonador, dispuestos de tal modo que el movimiento
de los conmutadores en la direccidén de movimiento deseada
del cabezel dé luger al movimiento del motor hidrédulico
para hacer oscilar el brezo o los brazos en la direccién
o las direcciones que den lugar al citedo movimiento
deseado, Con preferencia, los conmutedores dispuestos en
el cabezel apisonador, comprenden un soporte sujeto al ceabe-
zal y dotado de cuatro contactos dirigidos en cuatro sen—
tidos, y una empufisdurs elésticaiente montada que rodea
a dichos contactos parae poderse mover en ajuste con
cuslquiera de ellos, por presidén en la direccibn adecuada.

A continuacidbn figura una descripcién, por via
de ejemplo, de una construccidén de une méquina episonadore
de srena pers moldes de fundicidn, de acuerdo con este
invento;ven los pérrefos siguientes se hace referencia a
los dibujos gdjuntos, en los gque

La fig., 1 es un alzado lateral de la méquine,
con partes exteriores seperades paers mostrar la comstruccién
interna.

La fig. 2 es una vista en elzado de frente de
la méquinsa.

Le fige 3 es un corte horizontal, a meyor escala,
por la linea 3-3 de la fig. 1.

La fig. 4 es un corte vertical de la empufiadursa
de control de la méguine.

La fig. 5 es un corte por la linea 5-~5- de la
fig. 4. ” '

La fig., 6 es un esquema de las conexiones
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hidréulices, y
Le fig. 7 es un esquema de las conexiones

eléctricas.

 Con referen&ia a las figs. 1 y 2, la mdquina
comprende una base 11 sobre la cual estd sujeta une colum—
ne vertical indicada en lineas de trazos en 12, alrededor
de la cual se dispone un mangait@rotativo 13 montado en
cojinetes de bolas en la columna. En la carte superior
del mansulto 13 se monta la caja o cuerpo 12 de un motor
hidrdulico tipo aleta cuya aleta interna cstd sujéta a la
columns 12. E1 manguito 13 estd rigidamente conectado a
placas laterales 15 de sus dos lados, gue formen parte de
una carcasga rotativa de la que scbresale el brazo oscilan-
te 16. La carcasa se prolonga también hacia arriba para
formar un soporte 17 en el que estd montado un transportador
de correa 18 accionado por un motor eldctrico 19. El
transportador de correz se inclina hacia arriba desde
una entrada en 20, por encima de la columna 12, hasta una
selida 21 gituada encima del extremo exterior del brazo
oscilante 16.

En el extremo del brazo oscilante 16 ¥y en el

eje 22, que se encuentra inmediatemente debajo de le salida
21 del transportador 18, se dispone una montura de articule-
cién para un segundo brazo oscilante 23 que se prolongue
hacia el exterior hasta un cabezal apisonador 24. Por
encima del brazo 23, existe un segundo transportador de
correa 25 dotado de un extremo recestor 26 situado debajo
de la salida 21 del primer transportador, y el transportador
de correa 25 suministre arena al interior del cabezal

apisonador 24, dotado de una salids tangencial 27 a través

de la cusl ge arroja arens hacia abajo, 81 interior de
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cualquier caja de moldec gue pueda colocarse debajo
del mismo, por el operario. El segundo brazo oscilante
23, en el otro lado de su pivote, lleva un motor de
impulsién 28 psra el cabezel apisonador, que estd
tanbién conectado por mecanismos adecuados, cuyos
detalles no se representan en los dibujos, pere impulsar
el transportador de correa 25. Estos mecanismos y la
construccién interna del cabezal apisonador, son bien
conocidos en esencia. El peso del motor 28, equilibra
el peso del cabezal apisonador 24, alrededor del eje
de articulacién 22.

En el extremo del brazo oscilante 16, se monte
un motor hidrdvlico 30 para hacer girar el brazo 23
alrededor de su eje de pivotacién. Este motor, estéd
representado en corte en la fig. 3 y comprende un 4rbol
central 31 que lleva una aleta 32 cuyo costado se apoye
en un elemento fijo de tope 33, de seccidn circular. El
elemento de tope esté& ranurado para recibif tiras de gpoyo
34, de caucho, en los sitios en que forme contaecto en la

pered exterior del motor 30, y en 35 donde sebapoya en el

&rbol 31 del rotor. En un ledo del tope 33 existe una cone-

xidn tubﬁlar 36, y, en el otro lado, otra conexién tubular
37.

Conectando loe pasos 36 y 37 a una vélvula de
control adecuada de un suministro hidrdulico 'a presidn,
puede admitirse presidn a cualquiera de los lados del
tope 33, conectdndose el otro lado a la salida o expulsién,

v el drbol 31 del rotor puede de este modo hacerse gque

gire describiendo casi una revolucién coumpleta en cualquier

sentido. La construccidn del motor hidréulico 14, es

andlogae la del motor 30, con la excepcidén de que puede
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contener dos aletas y dos topes, é&ﬁo se indica en
linees de trazos en la fig. 3, en 38, 39. En este

caso existen tambidn dos conexiones adicionsles 40 y
41 para tubos; la conexidn 41 se interconecta con la
36, y la conexidn 40, estd interconectada con la 37.
Esto permite que el brazo oscilente 16 se impulse

con mayor fuerza pero a través de un arco de movimiento
més reducido que el del brazo 23.

En el cabezal spisonador 24, estédn montados
dos brazos de control 42, 43, de aspecto y colocacidn
similares a los brazos macizos de control normalmente
acoplados en 1os cabezales apisonadores de mégquinas del
tipo en esta ilemoria descrito, cuasndo sus movimientos
se accionan a meno, perc en este caso, los brazos de
control 42; 43, contienen conexiones eléctricaes internas
dispuestas de tel modo que la presidn ejercida por el
operario sobre los brazos en la direccidn en que desee
desplazar el cabezal spisonador, harén que los motores
hidréulicos 14 y 30 desplacen los brazos oscilantes en
la direccidn deseada. Las conexiones eléctricas controlan
los motores hidréulicoe mediante vdlvulas de control de
bobina, accionadas por relevadores.

La presién hidrédulica se suministra desde un
depésito 44, por medio de une bombe 45 accionada por un
motor 46 que sobresale de la parte posterior de la caja
15,y se observard que dado que el motor 46 y la bomba
45 estén montados en la caja 15, todas las conexiones
hidréulicas estén concentradas en dicha caja y en el
brazo 16 que de ella se prolonga, de tal modo que no se
precisan conexiones hidrédulicas flexibles. El1 control

de los distintos motores eléctricos, se lleva a cabo por
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pulsadores 47, 48, 49, montados en el cabeza. apisona-
dor 24, y las vélvulas de control accionadas por
bobinas o solenoides, se slojan en cajas 50, 51 de
los costados del brazo 16, en estreche asociaciédn con
le tuberfe de la bombads. |

Le construccién interna de los brazos 42, 43,
gse representa en las figs. 4 y 5. Del cabezel apisonador,
gobresalen hacia el exterior elementos de sostén 52,

53 uno encima de otro, y sostienen sujetadores 54, 55

‘para los extremos superior e inferior de la empufiadura

42, constituide por un pedazo de tubo flexible de caucho
ecoplade en los sujetadores, en sus extremos superior

e inferior. En el interior del tubo de caucho, estd
montado un tubo de contaecto 56 longitudinelmente prolon-
gado, que se sujeta a las paredes del tubo de caucho.

En el interior del tubo de contacto, y separedo del
mismo se acopla un tubo aislante 57. Sobre el tubo, y
frente a cuatro pertes del tubo56 existe una fila
superior de contactos de tierra 58, °~ y una fila interior
de contactos 59 del circuito de conmutacién, disponiéndo-
se cuatro contactos en cade fila, correspondientes & los
cuatro contactos del tubo 56. Los cuatro contactos 59
estédn conectados a cuatro conductores eléctricos separa-~
dos, que se dirigen & los relevadores accionadores de
solenoides, representados en la fig. 7, y 1os cuatro
contactos 58 estén eléciricamente conectados e tierra a
través del soporte 52. Si el operario ejerce presién
sobre la empufiadure 42 en cualguier sentido, o sea hacia
le izquierda o la derecha con respecto a 81 mismo, en

el sentido de acercamiento o de alejamiento, haréd que se



cologue un par correspondiente de los contactos 58, 59
en conexidn con la parte del tubo 56 més prdxime a la
direccién de la presidn ejercida por el operario, y
cerrard el circuito del arrollemiento relevador corres—

5. pondiente, & tierra. Si los relevadores estén adecuada-
mente conectados a las védlvulas de control accionadas
por solenoides, el resultado meréd que los motores
hidréulicos desplazardn el cabezal anisonador en la
direccidn en que el operario aplique la presién. E1

10. - modo en que las conexiones hidréulicaéy eléctricas se
llevan a cabo para conseguir este resultedo, se representae
en les figse 6 y 7.

Con referencia e la fig. 6, los elementos

hidréulicos y otros, llevan las mismas referencias que

15, tienen en les figs. 1 y 2, en el caso de ester representa-
dos en estas figuras. La bomba 45, aspira agua del
depdsito 44 a través de un filtro 60, y la suministrs a un
tubo principel de selide 61 del cual &e prolongea una
renificacidn 62 a través de una védlvula 63 de control

20, de la corriente, y de una védlvula 64 de regulacién de
le presibn, a una vilvule hidréulica 65 accionada por
solenoide, inversora del control. La vdlvula 65 es de
cuatro vias y tiene una conexién 66 gque se prolonga hacia
atrds al depdsito 44, y dos conexiones 67 y 68 que se

25, dirigen al motor hidrdulico 14. Una doble vélvula 69 de
regulacién de la presidn, estd conectads entre los tubos
67 y 68, de tal modo que en el caso de cualquier diferencia
excesiva de presién entre los tubos en cualquier sentido,
se descargari el exceso de presidn. DLa valvula inversora

30, 65 accionada por solenoide, tiene dos arrollemientos meg-
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néticos (no representados en la figura 6, pero indicados
en 70, 71 de la fig. 7). Cﬁando el arrollamiento 70
se excita, la védlvula inversora 63 se desplaza a una
posicién tal que se eplica presidn al motor 14 para
desplazar el brazo 16 alejdndolo de un operario situado
frente el cabezal asisonador 24. Cuando el arrollamiento
71 se excita, el brazd 16 oscilaré hacis el operario
(normalmente, el brazo estd colocado formando un dngulo
con la posicién del operario). Consiguientemente, los
arrollamientos 70, 71 estén conectados a los relevadores
accionados por las tires de contactos 56, figs. 4 y 5 gque
se -encuentran, respectivamente, frente y en la parte
posterior de la eupufiedura 42, nara que cuando el
opérario comprimégl tubo de caucho 42 alejéndolo, cologue
la tire anterior de contacto en ajuste con los contactos
58, 59 correspondientes, (lo cuel haréd que el cabezal 24
se mueve hacia atris), y cuando ejerce traccidn en aquél
hacia delante, coloca la tira de contacto posterior en
accidn (con lo cual el brazo 16 se desplazard en una direc-
e¢idn adecuada para el avence del cabezal 24).

Otra remificacién 72 del tubo de suministro 71,
pasa a través de una vélvula 73 de control del caudal, y
ge dirige s una vélvula 75 accionada por solenocide, anéloga
& la vélvula 65 y=z descrita, y actuada por dos arrollamientos
mzgnéticos 80, 81 (fig. 7). Desde la vélvula inversora 75,
se prolonga un tubo 76 gue ure el tubo 6@&1 depdsito, y dos
tubos 77, 78 que se conectan a las entraéas del motor 3C
tipo aleta que =acciona el brazo oscilante 23. Tawbién
en este caso existe una védlvula reguladora de presién 79,
doble,cue corresponde a lz valvula 69 ya descrita. Los

electroimanes 80, 81, se excitan por relevadores controlados
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por los contactos 59 de la empufiadura 42 que se hallen
regspectivarente a la derecha ¥y a la izquierda de dicha
empufiadure, segin la observe el operario. 4s{, empujando
la empufizdure hacie la izquierds (y cerrando asi el
contacto 59 de la derecha), se asccionard el arrollamiento
80, que hace que el brazo 23 oscile heacia la izquierda,
mientras gue si ls empufiadure se comprime hacia la ¢
derecha, el brazo se veré obligado g osciler hacis la
derecha,

Lae conexiones eléctricas, se representan en
la figura 7 y. se observaré que les conexiones de les
empufladuras 42,43 se indican en el esquema en paralelo
entre ef{, con lo cual cualquiera de las empufiaduras
tiene el mismo efecto. En la descripeidn siguiente,
solemente se hard referenciaba laes conexiones de la em-
pufiadure izquierda.

El suministro eléctrico pars les vdlvulas
accionadas por solenoides, se obtiene de conductores
90,91; el conductor 90 se prolongs hasta los terminsales
de les bobinas de los solenoides, y el conductor 91,
hasta los arrollamientos de los solenoides, a través

de los contactos de relevador rl, r2, r3,m. Los

contactos de relevador, estén cerrados por arrollamientos
de relevador Rl, R2, R3, R4, conectados respectivauente
a las cuatro tiras de contacto 59 de la empufiadura 42.

Los contactos anterior y posterior, se hallan conectados

& los arrollemientos de relsvador. Rl, R2, respectivamente,

por conductores 92, 93 a través de contactos inversores
de relevador r5. Los contactos de relevador r5, se
accionan por un arrollamiento de relevador R5 en el

circuito de un interruptor 94 selector de la direccidn,
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& continuacidn mencionsdo. El suministro a los releva~
dores Rl, R2, R3, R4, se realize desde un arrollemiento
gsecundario 95 de bajo voltaje de wn transformador 96
conectado entre los conductores 90 y 91. El circuito
prosigue, por la linea 97, conmutedor 98 y conductor

99, (que puede unirse a tierra) el terminal central

58 de los interruptores 42 y 43 y existe una linea comin
de retorno 100 desde los arrollamientos de relevador

al otro terminal del transformedor.

Como antes se explicd, el brazo 16 de la
méquina apisonadors de arena, forma generalmente un
dngulo con le posicién del operario, halléndose bien a
la izquierda o bien & la derecha de éste, y el objeto
del interruptor selector de direccidén 94 es conseguir
gque si el brazo 16 se prolonga hacia la derecha del
operario, el motor hidrdulico 14 se.accione en el sentido
de desplszar el cabezal hacia aquél, y si se prolonga
hacia la izquierda del operario, se actie para mover el
cabezal hacla el mismo, si tira de le empuiiadura 42 hacié
81, Pare este objeto, es necesario invertir el funciona-
miento de los relevadores Rl, R2, en el momento en gque el
brazo 16 pasa encima desde la posicidn de la derechs @
la de la izquierda. El interruptor selector de direccién
94 se representa en la fig. 1 montado en el extremo del
brazo 16 y provieto de una conexidén con el brazo 23 que
lo haré funcionar cuando ocurre el cruce. ‘

Los contactos 59 de la izquierda y de la derecha
del interruptor 42 estén conectados a los arrollsmientos
de relecvedor R3, R4 que controlan los grrollemientos de

solenoide 81, 80 respectivamente.
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El conmutador 98 es de doéQSirecciones ¥ en uns
posicién conecta el transformador 95 a la linea o conduc-
tor 99 y a las empuiiaduras 42, 43, y en la otra posicidn
estd conectado a un conductor 101 que lleva un cable de
control acoplado a un conmutador selector 102 provisto
de cuatro terminsles en paralelo con los cuatro terminales
59 de los interruptores 42 y 43 y accionado por una
smpuﬁadura‘adecuada. Esto permite el control de la miquina

a distencia, si se deses.
N O T A

Descrita suficientemente la naturaleza del
invento, asi como la manera de realizarloc en la préctica,
debe hacerse constar que los perfeccionamientps‘anterior—
mente indicados son susceptibles de modificaciones de
detalle, en cuanto no alteren su principio fundamental.
Tembidn se hace constar que el invento ge refiere a una
patente presentada en Inglaterra con fecha 25 de febrero

de 1958, n® 6125/58, acogiéndose por lo tento a los

- beneficios que conceden los convenios internascionsales

en vigor, y siendo lo que constituye la esencia del
referido invento y por 1lo que se sclicita Patente de Inven-
c¢idn por 20 efios en Espafia: "Perfeccionamientos en miguinas
apisonadoras de la arena de los moldes de fundicién®;
carscterizédndose por lo siguiente:

12.~ Perfeccionemientos en mdquinas apisonadoras
de la arena de los moldes de fundicién, caracterizados por
comprender, en combinacibn, un cabezal apisonador; un brazo
oscilante que sostiene dicho cabezal; una montura de

articulacién para el brazo cttado; un motor hidréulico
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conectado a dicho brazo pars hacerlo dscilar elrededor

de su monture de articulacibn, y medios de control para
el motor hidrdulico, que permiten que un operério haga
que el motor hidrdulico obligue & oscilar el brazo en
cualquier direccidn, a voluntad.

22,~ Perfeccionamientos, segin lo especificado
en la reivindicacién 12, caracterizados porque el motor
hidrdulico es del tipo de aleta y tiene un elemento de
impuleidn rotativo, coaxil con el brazo oscilante y
directamente conectado a éste.

32,~- Perfeccionamientos, segin lo especificado
en la reivindicacién 18 o 28, caracterizaedos porgque el
montaje articulado del brazo oscilante estd sostenido en
un segundo breazo oscilante, que & su vez tiene un
montaje articulado; un motor hidréulico para hacerlo
oscilar slrededor de su montura de articulacién y medios
de control permiten que el operario haga que el mator
hidréulico obligue a oscilar el segundo brazo oscilante,
en cualguier direccibn, a voluntad.'

42,~ Perfeccionenientos, seglin lo éspecificado
en cualquiera de las reivindicaciones anteriores, carec-
terizados porgque los medios de control pare el motor o
los motores hidrdulicos, consisten én una o varias vilvuleas
hidréulices accionadas por solenoides, y conmutadores en
el cabezal apisonador, tales que el movimiento de dichos
conmutadores en la direccién deseada de movimiento del
cabezal den lugaer el movimiento del motor hidrdulieco, para
hacer oscilar el brazo o brazos en la direccidén o direc-
ciones que realicen el movimiento deseado.

52,~ Perfeccionamientos, segiin lo especificado

en la reivindicecidn 48, carescterizados porque los con-
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mutadores dispuestos en el cebezal episonador, comprenden
un soporte fijo a dicho cabezal, que contiene cuatro
contactos dispuestos en cuatro direcciones, y una empufia-
dure elésticemente montadas que rodea los contactos, para
noverse en sjuste con cuelguiera ds ellos, por presién
en la direccién adecuada.

62.- Perfeccionamientos en las mdquines
apisonadores de la arens de los moldes de fundicidn; tal

y como queda substencialmente descrito en la presente

memoria e ilustnado jullitos dibujos,
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