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PATENTE
DE
INVENCION

por "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS MECANISMOS ESTIRADORES PARA
MAQUINAS TRICOTADORAS CIRCULARES", & favor de la razdn social

espafiola ALBO, S.4,, domiciliada en MATARO (Barcelons) San Agus-

«EMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidén se refiere & unos perfecciona-
mientos en los mecanismos estiradores de las méquines trico-
tadoras circulares gue fabrican artfculcs de calceteria tales
como medias, o sea que el tricotado se emplezs, para cada arti-
culo, en agujas desprovistas de hilo, y cuando se na terminado
la ¢ltima hilera de mallas del extremo opuesto de dicho arti-
culo; este dltimo es desprendido de las agujas de la méquina
y expulsado hasta un punto de recogida o recipiente donde los
art{iculos separados se acumulan,

En las médquinas de la clase indiceda es necesario dar
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cierta tensidn al género de punto que se estd formando, con el
objeto de mantener constante la tensién de las mallas en toda
la longitud del articulo formado ¥y asegurar otras caracter{sti-
cas importantes del producto terminado, Para ello ya se ha pro-
puesto un dispositivo tensor consistente en un peso tensor pro-
visto de un dispositivo de pinzs que incluye un elemento a modo
de vaso y un elemento & modo de copa, acoplable con la boca del
anterior, dispuestos coaxialmente y en diéposicién axialmente
corrediza, de modo gue la tapa puede acoplarse con la boca del
vaso pinzado entre ellos el extremo del articulo a formar y
someter el género en formacidn a la gravedad del peso tensor,

Los dos elementos gque forman el dispositivo de pinza
son montados en disposicién libremente giratoria con respecto
al peso tensor de manera que son arrastrsdoe en rotacidn por el
giro del tubo de tejido en formacidn, a su vez determinado por
el girc del cilindro de agujas de la méquina. Un mecanismo cuya
descripcidn no hace al caso ahora, se cuida de subir el conjun-
to del peso y dispositivo de pinza hasta la altura en donde te-
jen las agujas de la madquina a fin de tomar sl extremo de un
nuevo articulo cada vez que se va & empezgr una operacién de
tricotado,

Cuando se trata de tricotar articulos de género de pun-
to con hilos de galga muy fina, por ejemplo medias de Nylon, es
de importancia considerable, con el objeto de ewvitar arrugas
que podrian conducir al recngzo de la media terminal, evitar por
todos los medios que el tubo de géneroc de punto en formacidn
sea sometido al mds ligero esfuerzo de torsidn, Ahora, bien, con
el empleo de los mecanismos tensores de la clase indicada, ain
cuando se emplee dispositivos de junte universal en el montaje

de los dos elementos del dispositivo de pinza, y los mejores
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rodamientos que aseguren su giro{con el minimo de rogzamiento po-
sible, no se consigue evitar cierta resistencia al giro que se
traduce en la correspondiente torsidn del tubo de géneroc de pun-
to. Por otraAparte estos mecanismos, cuasndo se encuentran en

5, la parte superior de su carrera, estadn sometidos a corrientes
de eire utilizadas generalmente para favorecer la entrads del
género en el dispositivo de pinza, que atraviesan la zona de
trabajo donde se forman las mallas, y por tanto estan muy ex-
puestos a la acumulacidén de borras que tienden a bloquear los

10. rodamientos o a aumentar su resistencia, de modo que la temida
torsién se llega a producir al menor descuido del dncargado de
la mdquina.
Por consiguiente el objeto de la presente invencidn es
el proporcionar unos perfeccionamientos en los mecanismos esti-
15. radores de la clase indlcada, mediante los cuales el tubo de
género de punto tensado entre las agujas del cilindro de la mi-
guina y el dispositivo estirador que le comunica tensidn, no es
sometido en ningin momento g esfuerzos de torsién que puedan
dar lugar a los indicados inconvenientes, y para ello los per-
20, feccionamientos consisten en conectar por lo menos uno de los
elementos del dispositivo de pinga del mecanismo estirador con
un medio de accionamiento que hace girar positivamente el dispo-
sitivo de pinza sincronicamente con el cilindro de la médquina,
de modo que este dispositivo de pinza hace girar el extremo in-
25, ferior del artfculo en formacidn sincronicamente con el cilin-
dro y dicho artficulo queda libre del esfuerzo de torsidn necesa-
rio para arrastrar en rotacidn al dispositivo de pinza,
El mecanismo estirador provisto de los perfeccionsmien-~
tos anteriores proporciona gran nimero de ventajas sobre los

30, mecanismos conocidos, observadas directamente en el trabajo efec-



tivo de las méquinas entre ellas se puede citar, entre otras:

1), Eviter los tirones de torsidn que se producen sobre
el artfculo en formacidén el parar y poner en marcha la méquina
para vencer la inercia del mecanismo estirador,

5, 2). Evitar las irregularidades de tensidn del punto
cusndo la maquina tricotas en movimiento slternativo, pues en
tales condiciones de trabajo el dispositivo de pinza del meca-
nismo estirador, de hecho queda quieto en una posicidn interme-
dia y el articulo se tuerce y destuerce alternativamente hacia

10, los dos lados de modo que las mgllas situados hacia los extremos
de la carrera alternativa quedan més largos que las mallas cen-
trales,

3)., Evite la irregularidad de tensidn en el articulo
causadas por la pequeflez pero da hecho presenta torsidn necesa-

15, ria para arrastrar el dispositivo de pinza y que en la practica
varia continuamente en funcidn de la resistencia momentdnea que
encuentran los rodamientos de dicho dispositivo,

Preferiblemente la tapa del dispositivo de pinza esté
fijada a un védstago soporte montado para girar en el cuerpo del

20, peso tensor, y este véstago esta conectado mediante una trans-
misidn adecuada con una parte mévil de la mdquina de manera que
el elemento tapa es hecho girar sincrénicamente con el cilindro
de la miquina y, cuando estd acoplado con el elemento vaso del
mismo dispositivo de pinza sujetando el articulo, lo arrastra en

25, rotacién por el hecho de que el elemento copa es libremente girat
rio con respecto al vastago.

De acuerdo con una realizacidn preferida del invento, el
véstago soporte del elemento tapa del dispositivo de pinza lleva
fija una rueda dentada que engrana con un pifién montado para gi-

30, rar en cojinetes provistos en el cuerpo del peso tensor pero im-
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pedido de desplazarse axialmente con respecto & los mismos, es-
tando dicho pifién provisto de un taladro axial en el que puede
deslizarse libremente una de las guias verticasles del pesc ten-
sor, y de medios gue lo conectan en rotacidén con dicha guia que
a su vez estd montada para girar en soportes fijos a la miquina
y conectada con un drganc de la miquina que efectie un movimien-
to sincrbnico con el cilindro de agujas,

Para facilitar la explicacién se acompafia a la presente
memoria una lémina de dibujos en los que se ha representado una
realizacidn esquemdtica de mecanismo tensor en el que sé he in-
corporado los presentes perfeccionamientos en una de sus posi-
bles formas de realizacidn citade a tftulo de ejemplo no limita-
tivo del alcance del invento.

En el dibujo, la figura Gnicas es una vista lateral alza-
da del mecanismo en cuestidn parcialmente seccionada transversal-
mente,

En la figura las referenciss 10 y 11 indican las dos
barras verticales paralelas gue constituyen las gufas de desli-
zamiento del conjunto del peso tensor, Este comprende un basti-
dor soporte en forma de marco rectangular 12 que tiene ramas ver-
ticales 13,14 paralelas y adyacentes a las bsrras 10,11 y ramas
horizontgles 15,16 que conectan los extremos de las anteriores,

La rama vertical 1% presenta una prolongacién lateral
17 que presenta un taladro vertical 18 en el que esta alojada
holgadamente la barra de guia 10, Dentro del taladro 18 y rodean-
do holgadamente & dicha barra 10 estd montado el manguito 19 cuyo
objeto se describird detalladamente més adelante, Segin se apre-
cia este manguito constituye una de las deslizaderas del mecanis-
mo tensor a lo largo de la barra 10,

La rama norizontal inferior 16 del marco 12 se prolonga
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hacia el lado puesto del mismo formando una horquilla cuyas ra-
mas 20 quedan situadas a ambos lados de le barra guia 11, cons-
tituyendo el otro elemento de gufa de deslizamiento vertical del
peso tensor,

La rama horizontal 15 del marco 12 tiene una amplia aber-
tura 21 en su parte central, y en su parte superior lleva fija-
do el cojinete de deslizamiento 22 mediante la valona 23 de
este y los tornillos 24, Este cojinete lleva montado en dispo-
sicidn ajustada y libremente deslizante el vastago tubular 25
que se extiende hacia arriba y lleva fijados a media altura los
dispositivos convencionales para comunicarle movimientos verti-
caleg para la apertura y cierre del dispositivo de plnza 26 que
se describird, Estos dispositivos estén materializados por las
pinzas 27,

El extremo superior del vidstago tubular tiene una roséa
28, y cerca de ella una pequefla valona 29 entre las que se fija
el anillo interior del cojinete a bolas 30 mediante la tuerca
terminal 31, El anillo exterior del mismo rodamiento esta fi-
jado mediante el circlip 32 en el fondo de la caja 33 formada
en la parte inferior o fondo del elemento vaso 34 del disposi-
tivo de pinza 26,

En el interior del vdstago tubular 25 estd gulado en
disposicidn deslizante y giratoria el véstago soporte 35, que
sobresale por el extremo inferior del citado véstago 25 y estéd
guiado para girar, sin posibilidad de desplazamiento axial, me-
disnte el cojinete a bolas 36 montado en la abertura 37 adecuada-
mente centrada en la rama inferior lc del bastidor 1l2.

K1l extremo superior del vastago 35 sobresale dentro del
elemento copa 34 del dispositivo de pinza 26 y termina en una

rosca 37 con la que se acopla en disposicién rigida una rosca
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correspondiente formada en el taladro central 38 gue tiene el
elemento tapa 39 del citado dispositivo de pinza.

Los bordes cooperantes de los elementos 34 y 39 tienen
la construccidn escalonada convencional, visible en la figura
en 40, a fin de sujetar firmemente el itejido formado 41,

El funcionamiento del mecanismo pars sujetar y soltar el
articulo es convencional: Antes de empezar el tricotado, un me-
canismo gutomatico de la mdquina, no representado, hace subir
el conjunto del peso tensor descrito hasta que el elemento pinza
alcanza el nivel de las agujas del cilindro, La copa del dispo-
sitivo de pinza, por ejemplo, tropileza con una parte salliente del
interior del cilindro, y al continuar subiendo en conjunto del
mecanismo, el vastidor 12 y el véstago interior 35 se deslizan
hacia arriba con respecto al véstago tubular 25 que se ha dete-
nido junto con la copa 34, de manera que la tapa 39 se separa
hacia arriba de dicha copa, dejando entre ambos elementos un
espacio suficiente para el paso del tejido gue empiece a formar-
se, Yuando la formacidn del tejido ha progresado los suficiente
para gquedar los suficientemente introducido dentro de la copa,
el mecanismo eutomatico indicado permite el descenso del conjun-
to del peso, con lo que, como es natural, primeroc se cierra el
dispositivo de pinza pues el resorte 42 tiende a aplicar la co-
pa contra la tapa, y cuando estos elementos han quedado en la po-
sicién ilustrada con el tejido sujeto, el conjunto del peso queda
suspendido libremente del tubo de género de punto aplicédndole la
tensidén de trabajo adecuada.

Para desprender el articulo terminado, cuendo el conjun-
to ha llegado a la parte bajs de su recorrido, una palanca oscl-
lante no representada, acclonads por'los mecanismos gutomaticos

de la maquina aprieta hacia abajo las piezas 27 haciendo descen-
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der al vastago tubular 25 y la copa 34. El vastago 35 y la ta-
pa 39 quedan estacionarios por tropezar el bastidor en un tope
adecuado, Con ello los elementos 34 y 39 se separan dejando
que el artfculo sea extrafido por cualquier medio adecuado.

Bl véstago giratorio 35 sobresale por debajo del bas-
tidor 12 y lleva fijsda una rueda dentada 43 cuya periferig den-
tada queda situada adyacente a las barras de gufa 10,11, El
manguito 19 también sobresale por debajo de la prolongascién 17
y termina en un pifidn 44 de dentado correspondiente al de la
rueda aanterior y que engrana con el mismo,

El menguito 19, que es giratorio dentro del talsdro 18,
estéd impedido de desplagarse axialmente dentro del mismo por el
hecho de estar provisto de una garganta periférica 45 de seccibn
cuadrads en la que se introduce la mecha extrems 46 formada en
el tornillo 47 que se sloja en un talasdro adecuadamente roscado
radialmente en la pered de la prolongacidbn 17.

Por otra parte, el manguito 19 tiene un pitdn radial 48
que sobresale en su interior y se acopla con una ranura perifé-
rica longitudinal 49 formeda en toda la longitud de la barra 10
sobre la que se desliza dicho manguito 19.

#inalmente la barra 10 estd soportada en cojinetes ex-
tremos no representados, de manera que puede girar libremente
y recibe un movimiento de rotacidn sincronico con el del cilin-
dro de agujas de la miquina con una velocidad tal que la reduc-
cidn 44-43 nace giepar el vastago 35 y el dispositivo de pinga
34-39 a la misma velocidad angular que el cilindro de 1lg mdqui-
na ya que el vaso 34 es arrasirado por su acoplamiento con 1la
tapa 39 con interposicién del tejido, Por ello, como que dicho
dispositivo de pinza sigue fielmente el movimiento del cilindro

de agujas y del tubo de género formado, este Ultimo no puede ser
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sometido nunca a la més ligera torsidn que pudiera perjudicarle,

Auﬁque los descrito se adapta esencialmente a la forma
de realizacidn prefepida, se comprende que el mecanismo puede
ser desarrollado de oiras maneras gue tambien quedarén compren-
didas dentro del alcance del invento, Por ejemplo, en lugar
de accionar la tapa 39 haciendo giratorio el vastago 35, este
véstago puede guedar fijo y la tapa ser gdispuesta libremente
giratoria en su extremo como en.las consfruéciones usuales, y
en lugar de ello la copa puede ser fijada al extremo del vésta-
go tubuler, 25, y este puede ser accionado de uns maners simi-
lar teniendo en cuenta las adecuadas modificaciones de detalle,
También resulta pues, posible el accionamiento simultédneo de los
dos elementos del dispositivo de pinze en el caso en que fuera
de prever algin deslizamiento entre el articulc y el elemento
acclionado,

Ue la misma manera, la disposicién del manguito 19 en
el taladro 18, y su acoplamiento con la barra de guia y acciona-
miento 10, ha sido descrito Unicamente en forma esquemédtica que
ilustra el principio de trabajo. En la préctica, como es natu-
ral, me podrd utilizar en el disefio de.tales elementos todos
los accesorios o coastrucciones conocidos encaminados a conse-
guir que este acoplamiento se haga con el minimo de rozamiento

a fin de que la reaccion lateral del pitén 48 contra el flanco

-de la ranura 49 no produzca un frenado sensible del conjunto del

peso tensor en su descenso, Por ejemplo se puede utilizar roda-
mientos a bolas entre el manguito 19 y su aslojamiento 19, asi
como entre dicho menguito y la gargants 49, por ejemplo un dis-
positivo de bolas circulantes,

Tampoco es imprescindible, de acuerdo con los principios

de la invencidn, que el accionamiento de los vidstagos 25 o 35
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se lleve a cabo por intermedio de la barra 10, Esta realizacién
ha sido citada Unicaemente a t{tulo de ejemplo por conveniencias
de la transformacidn llevada & cabo para experimentar el inven-
to en una méquina existente, pero como es natural, este acciona-
miento también puede ser llevado a cabo por una barra indepen-
diente de las guifas 10,11, particularmente para ciertos casos

de aplicacidn en los que el conjunto del peso tensor queda
suspendido libremente del tubo de tejido sin otra conexién con
ls médquina, En lugar de una barra vertical giratoria tambien

se puede utilizar, por ejemplo, una transmisién flexible,

Finalmente el punto de conexidn del medio de acciona-

miento, sea la barra 10 u otra, sea una transmisidn flexible,
a los ﬁecanismos de la mdquina, tambien puede ser seleccionado
de acuerdo con las conveniencias constructivas, a condicidén de
que el movimiento obtenido en el dispositivo de pinza sea idén-
tico al del cilindro de agujas,

En ciertos, momentos del ciclo de formacién del articulo
por ejemplo en la fase de sujecidn de este Ultimo, al principio
del tricotédo, y al final del ciclo, para el desprendimisento y
expulsidn del articulo, puede resultar conveniente interrumpir
el giro del dispositivo de pinza para facilitar estas opseracio-
nes en cuyo caso la transmisidn que conecta dicho dispositivo
de pinza con el punto dé donde se toma el accionamiento de la
méquina, puede inducir un dispositivo de embrague convencional
controlado por los mecanismos automidticos de la mdguina de mo-
do que pone en marcha y para el dispositivo de pinza en los mo-
vimientos oportunos.

‘Tambien puede ser necesarioco en algunos casos especiales
por ejemplo para compensar algin deslizemiento ocurrido acciden-

talmente entre el extremo del artf{culo y el dispositivo de pin-
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za, tambien puede ser necesario variar el calado o la velocidad d
del mismo con respecto al cilindro, y para ello la citsds transe-
misidn puede incorporar un dispositivo variador de velocidad
controlable a meno o por los movimientos automdticos de la mé-
quina,

&1 invento, en su esencialidad, puede ser desarrollado
en otras varliantes que difieran en detalle de las indicadas y
a las cuales alcanzarg igualmente la proteccidén que se recabas,
Podrdy pues, ser construido en cualquier forms y tamafio, con
los meteriales més adecuados, por quedar todo ello comprendi-
do en el espiritu de las reivindi¢aciones,

NOTaA

Descrito el invento, lo que se declasra nuevo y de pro-
pia invencidn, comprende las siguientes reivindicaciones:

1. Perfeccionamientos en los mecanismos estiradores
de mdquinas tricotadoras circulares que fabrican articulos de
calceterig independientes, del tipo gue comprenden un peso
tensor desplazable verticalmente parg comunicar tensidén al tu-
bo de género de punto formado y dos elementos de pinza mutua-
mente acoplables o desacoplables para aprisionar entre ellos o
soltar dicho género, ca racter izados porgque con-
sisten en conectar con un medic de accionamiento que hace gi-
rar el conjunto del dispositivo de pinzs positiva y sihcronica-
mente con el cilindro de asgujas de la maguina, de modo que este

dispositivo de pinzs hace girer el extremo inferior del tubo de
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género de punto formado, sincronicamente con dicho cilindro

de agujas, y el citado tubo queda liore del esfuerzo de torsidn
que de otro modo le serfa aplicado para arrastrar en rotacidn

a dicho dispositivo de pinga,

2, Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 1, ca-
racterizados porque uno de los elementos del dispositivo de
pinza estd montado en disposicidn libremente giratoria con res-
pecto al peso teasor, y el otro elemento estd fijedo a un vés-
tago glratorio en dicho peso y conectado medignte una transmi-
sidn adecuada con un dérgano mévil de la méqu}na, de manera que
dicho elemento es necho girar sincrénicamente con el cilindro
de agujas arrastrando con ello al otro alemento de pinza y al
tubo de género de punto.

3. Perfeccionamientos en mecanismos estirsdores que
incluyen un dispositivo de pinzes dotado de un elemento exterior
a8 modo de veso y un elemento interior como tapa de dicho wvaso
acoplable con el mismo segin la reivindicacidén 1, c ar ac t e~
rizados porque el elemenio veso es loco y el elemento
tapa es fijo a un vastago soporte montado en d18posicién gira-
toria en ol peso tensor y provisto de ung rueda dentada que
engrang con un piﬁén asimismo giratorio en cojinetes fijos &
dicnno peso, pero impedido de desplazarse axialmente con respec-
to a8 ellos, estando este pifibn provisto de un taledro axial en
el que se desliza una barra vertical, medios de conexidn entre
dichos pifién y barrae de manera qué la dltima arrastra en rota-
cibén al primero, y medios de conexibn de dicna barra con un
drgano mévil de la madquina para accionar el dispositivo de pin-
za en sincronismo con el cilindro de agujas,

4, Perfeccionamientos segﬁn la reivindicacidn 3,

caracterizados porgue el elemento tapa es loco y el elemento
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vaso estd fijo a un vastego 50porfe giratorio en el peso temsor
y provisto de una rueda dentada gue engrana eh un piﬁén asimis-
mo giratorio en cojinetes fijos a dicho peso, pero impedido

de desplazarse axialmente con respecto a ellos, estando este
pindn provisto de un taladro axial en el que se desliza una ba-
rra vertical, medios de conexidn entre dichos pinidn y barra de
manera que la ultima arrastra en rotacidn al primero, y medios
de conexidn de dicha barra con un drgano mdvil de la mdquina
para accionar el dispositivo de pinza en sincronismoc con el ci=s
lindro de agujsas,

5. Perfeccionamientos segin cualquiera de las reivin-
dicaecicnes % o 4, caracterizados porque dicha barra vertical
giratoria es uns de 1las guias verticeles del peso itensor,

G Perfeccionamientos segin las reivindicaeciones 1 a
5, csracterizedos porque la transmisidn de accionamiento del
dispositivo pinga comprende un dispositivo de embrague coqtro-
ledo por los mecanismos automdticos de la miquina para parar
Y poner en mgrcha dicho dispositivo d& pinzae en momentos prese-
leccionados,

. Perfeccionamientos segiun las reivindicaciones 1 a
6, crracterizados porque dicha transmisidn incluye asimismo un
dispositivq variador de velocided controladc por los mecanismos
automidticos de la midquine para variar el caladoc y/o la veloci-
dad del dispositivo pinza con respecto del cilindro de la mdqui-
na.

8, Perfeccionamientos en los mecanismos estiradores
pera mdquinas tricotadores circulares, -

Segin se describe y reivindics en la'presente memoriag
que consta de trece hojas foliadas y escritas & méquina por una
sola cara, acompafiadas de una léamina de dibujos.

iladrid, & 14 de Febrero de 1959,

p. &. LAINME 1SERN SIRALLES
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