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MEMORIA DESCRIPTIVA

=]

Correspondiente a una Patente de Introduccifin, que se solicita
por dlez afios, pare todo el Territorio Neclonsl y sus Colonias
@ favop de Soclete des anclens Rtablissements J. B. VIDAL,
S As Re L. de naclonalldad francess, establecide en Francia,
Saint Etlenne, Loire, 37 Rue Perdinand, por @
UNA MAQUINA FARA HACER ESTRIBOS DE ARMADURAS METALICAS DEL
HORMIGON ARMADO.
Fuente Informscion, Pte. Francesa nfim. prov. 69653 fecha 25-10-55
El presente registro de Patente de Introduccidn, concier-
ne como su enunciado indlce, a una mequina pars hacer estrilos
de armadures metflicas del hormighn armado, de ssuerdo con la
deseripecibn detallada que de la misme Se realiza, debiendo in=-
terpretarse siempre este concepto en su mas Emplio sentido Yy
nuncs en limitativo.
Este registro hace mencibn especiasl a la Patente francesa
nfmero provisional 6953, de fecha 25 de Octubre de 1.955 y se
apoya en la Patente de Introduccibn registra@a en Espafie & fa=-

vor de los mismos solicitantes del presente registro, bajo el
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nfimero 247.115.

Bste mecanismo forms parte integrante de la méquine
cuyos otros dispositivos estfn deseritos en la Patente prine-
cipal y ejecute automftice y perfectamente todas las opera-
clones del ciolo de fabricacibn : Desarrollo del atado de
alambre trefilado, enderezamiento del alambre treflilado, sec~
clonamiento del tmozo de la longitud requerida, etec.

Pare fijar bien el objeto de la Adicibn, sin por otra
perte limitarlo, en el adjunto dibujo :

La Pige 1 es una vista de conjunto y de frente de un
ejemplo de reslizacidn de la mfquina que comprende el meca=-
nismo de formacibn y de evacuascibn de los estribos seghn la
presente Adici&n.

La Fig. 2 es una vista en perspectiva parcial del dis-
Positivo de pifiones abnicos que produce el arrastre peribdi-
60 alternativo del &rbol motor del mecanismo deformacibn y
de evacuacidn segun la presente sicibn.

Las Figs, 3, 4, 5, 6 3 7 son ¥istas en perspectiva de
cardcter esquemfitico que son parecidas y que representen el
mecanismo de formacibn y de evacuackbn en las fases de su
funcionemiento,

La Fig, 8 es una viste en perspectiva de una parte del
mecenismo que asegura el mendo autamfticoc y sinerfnico de
los despiazamientos de los Brganos alimentadores,

La Flg. 9 es una viste en secciBn axil de esta misme
parte del mecanismo, en une posicibn correspondiente a la
fase 1lustrada en la fig. 4, en la cual los Brgenos alimen-
tadores se encuentran cerca de los discos de formecibn y co-
locan el alambre para former sobre los soportes axiles,

L& Fig. 10 3 una vista de lado considerads por la linea
10-10 de la Fig. %.
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Le Fige 1l es uns vista parcial eén seccibn axil que re=-
presenta el dispositivo de avaence axil de la espiga de uno
de los discos formadores.

La Fig. 12 es una vista exterior en un plano correspon=

diente a la Fixg ll.

~ Se recuerda que la méquina oomprende, seglin ka Patente
prineipsl, en la sucesibn siguiente y como se represents en
la Fig. 1 :un dispositivo de enderezemiento del slambre sa=
cado del atedo, un mecanismo @ de rodillos rotatorios susw-
oeptibles de arrestrar peribdicamente un trozo de alambre de
longitud regulable, una cilzalla 3 de funcionsmiento poribdi-
co y regulable, y, por fin, un mecanismo de formscibn y de
evacuacibn delos estribos que constituye el objeto de ls pre-
sente Adlicidn. Una armadura 4 lleva montado el conjunto de
los mecanismos y dispositivos de la mlquina, asi como los br-
ganos dé.transmisibn y los 8rgenos motores.

. 3§ haoce referencia a las ffgurss del dibujo para la des=-
crifoibn de una forma de realizacibdn no limitative del mecanis
mo que constituye el objeto de la Adicibm, De manera general
este mecanismo comprende dos conjuntos formaedores, cada uno
de los cuales esté preferibleménte contenido y protegido, en
una gren parte de sus 8rgenos, en un cérter 5y 6 (Fig.l).
Estos ofirter estfn montados en &rboles parslelos 7 y 8 rigi-
demente montados en la armsdurs 4 de la mfquina, Estf venta-
Josemente previsto un monteje corredizo de los cfrter 5 y 6
sobre los arboles 7 y 8, pars regular le posicibn relativa
de los dos conjuntos de formacibn segfin la dimensibn de los
estribos que se quleren hecer. se fijan luego por todo medio
conocldo los conjuntos en la posicibn de regulacibn.

Uno de los dos frboles, en este caso el &rbol inferior

8 es el frbol arrestrador rotutorio que acciona los dos con-
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Juntos formadores. Este firbol es arrastrado con un movimiento
alternativo pars mover los brgenos de los dos conjuntos formado-
res, como resulte de la continuacibdn de la descripcifn.

La rotaoibn elternative del frbol 8 resulta de un montaje
ilustrado en particular por la Fig. B de los dibujos, segln
el cual dos pifiones obnicos © y 10 estfn montados fljos sobre el
&rbol 11 que lleva las levas y sbn arrastraedos por medio del
sistema de camblo de veloocidad descorito en la Fatente principal.
Dichos pifiones estan dentadoe en le mitad de su desarrollo peri-;
f8riso, en 91 -101, de manere opuesta, de modo que el pifnbn 8l
montado sobre el extremo del £rbol de accionamiento 8 es aocionn{
do de manera continua, pero periodlcamente, por uno u otro de \
los sistemas de dientes 91 - 10'. Se deriva de ello un acciona-
miento slternativo del frbol 8, en uno y'otro sentido de rota-
ci8n, en una fraccidn de giro preferiblemente igual en cada sen~
tido.

Bl frbol 8 ascclons cada uno de los conjuntos formadorewm y,
pare ello, lleva unos pifiones dentados 12 que engranan con 1los
dientes 13! de 1a oremsllera 13 montsds verticalmente corrediza

en los ofirter § - 6 vy Para esta desocripeibn de los conjuntos fu
formadores, se Bace referencia en particular @& le viste en pers-
pectiva esquemfitica de la Plg. 3, en la cual los cfrter 6 y 6
con sus cojinetes y salientes de montaje de los Brgenos no estén
representados. Se hece resaltar que ls invencibn no esté cons-
tituide por los detalles de mohtaje, sino por la concepcibn ¥y
la disposioclibn de los Brgands del mecanismo.

La traslacifin alternativé de las oremalleras mendadas por
por los pifiones 12 sccione en rotacidn elternative los pifiones
14 - 14! montedos sob¥e los &rboles huecos 15 de los conjuntos
formadores. Para ello las cremalleras 13 presentan, ennun plano

perpendicular a los dientes 131, un segundo sisteme de dientes
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132 que engranan con los pifiones l4 -:141.

En su extremo delantero, los frboles huecos 15 son soli-
darios de los discos formadores 15l - 152 gue presentan, so-
breseliendo en su cara clrcular delentera, uns espiga 16 y
respectivemente 161 es solidarie del disco 152, sobresaliendo
en una longitud flje y eventuelmente regulable,

La espiga 16 es solidaria del disco 15 en su rotecibn,
pero esté montada con la posibilided de un desplazemiento axil
ocon respecto a lacara delenteradel disco 151, durante ciertes
fases del funcionamiento, como resulte de la continuacibn de
la desoripcibn. Pare ello, como ilustran las Fige. 11 y 12, la
espiga 16 atraviesa de manera corrediza el disco 151, ¥y en su
extrgmo trasero coopera por uns hendidura 162 con el collar
142 del pifion 14. Haste Gltimo estf claveteado sobre el &rbol
hueco 15 con la posibilidaed de un desplezamiento axil sobre
dicho &rbol, sin cesar de engranar con los dientes 132 de la
cremallera. El desplazamlento axil del pifibn 14, del collar
142 y de 1a espiga 16 es el resultedo de la accifn de una reme
pa 14% practiceda en une superficie 144 del pifibn 14, con res-
pecto @ una espiga 17 solidaria del &rbol hueco 15 (Fig. 11 y
12).

En los frboles huecos 15 estén montades corredizas las
varillas sxiles 18 que forman, en su extremo delantero, unos
soportes axilles 181, destinsdos pare reclbir los alambres que ‘i
transformar en estribos, que se apoyan sobre ellos. Seghn les
fases del funcionsmiento del mecsnismo, gue se exponen més ade-
lante en la descripci6ﬁ, los soportes axiles 181 vienen a so-
bresalir segfin el eje de los discos 15% = 152, o bien dichos
soportes se encuentran metidos dentro de los discos.

Fl mando axil de los soportes 181 es obtenido medlente

barras 19, un extremo acodaeado de las ocuales es solidario del
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extremo trasero de las varillas 18. Por un sisteme de rbiula
o cualquler otro sistema de unidn con asngulos vsriables, las
barras 19 cooperan con unas piezes de empuje 20 montaedas cir-
cularmente sobre el mismo &rbol 21 montado en los cérter 5 y
6. Un botbn de manivela 82 esthk moﬁtado rotatorio sobre el fr-
bol 21 y, ademfis, lleva un £rbol 221. Sobre este fiktimo estén
montados libremente giratorio un gancho 23 y, libremente ro-
taetorio, un rodgllo 24,

El ganho 23 estf destinado para cooperar con un disco 25
montado sobre el &rbol de accionamiento 8. EL disco 26 presenrf
ta una entalledura 25% para cooperar, en un sentido de rota-
cibn, con el gancho 23, arrastrando el frbol 221 y heciemo
girar el Brbol 21 que despleza hacla atrfis las piezad de em-
puje 20 y las barras 19 con las varillas 18 y los soportes
axiles 18%, m disco'zs presente tambifn un saliente 25° sus-
septible de desenganchar convenientemente el gancho 23 con
respecto a la entalladura 251.

El rodillo 24 coopere con una leva 26 gue tiene un perrfil
bien establecido a los fines del funcl onamiento del mecanismo
Fuera de Ros perfodos de enganche del gancho 23 en la entella=
dura 251, dicha levae rechazae el rodillo 24 arrastrando el &r-
bol 221 y haciendo girar el frbol 21 que desplaza hacia delan-

.te les plezas de empuje 20 y las berras 19, ocon las varillas

18 y los soportes exiles 181.

Seghn este dispositivo los 6rganos elimentaedores 27 eg=-
tén dispuestos en el extremo delantero de las barras 28 gulak
des corredizes en los cfrter 5 y 6. Las hendiduras g7t de los
8rganos alimentedores se presentan normalmente en el plano
de los rodillos slimentadores 2 y del dispositivo de corte 3
de la mlquina, despues de estos mecanismos (Fig. 1), pars

reclbir los trogos de glambre enderegado y cortsdo & su lon-
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El extremo trasero de cada una de las barras éB es soll-
dario de un tope 29 que viene a apoyarse contra dos Srganos
por uns parte une caje selestora 30 montada libremente gira-
toria sobre el &rbol hueco 15, y por otra parte un anillo-leva
31 en el cual esth alojada la caja 30 y que es solidario en
rotacibn del frbol hueco 15 (Fig. 8, 9 y 10).

El tope 29 es apoyado contra los 8rganos30 y 31 por un
muelle 32, sujeto por una parte a dicho tope y por otra & un
punto fijo constituldo por ejemplo por una prolongecion de
los cfrter 5 y 6.

El enillo leva 31 presentaruna entallaedura 311 com rem-
pas de unibn 31° que les confieren progresivided y suavidad
@ los desplazamientos alternativos de las barras 28 y de los
8rganos alimentedores 27, Interiormente, el anillo 31 presenta?
un saliente 315 que encaja en uns garganta en forma del sector;
oiroular 301 de la caJa, estendo blen determinada la longitud
del sestor 301 con vistas el fémclonemiento sincronizedo del
mecanismo. Periféricamente, la caja 30 presenta una entalladu=-
ra 30° que permite el alojemiento de la pieza B9 y el despla~-
zamiento axil de los brganos 28 y 27, con la doble condicibn
de que naturalmente, esta entalladura se encuentre enfrente
de la pleza 29, y la entelladurs 31l del enfrente del anillo
S1le

Para asegurar la posicidn cirsular de la caejs 30 en las
posiciones a les que es llevuda por el saliente 313 alojado
en la garganta 301, dicha caja presente en uns curs circular
unes impresiones 30% que cooperan oon una bola de parada 34,
empujada por un muelle 35 (Fig. 9) montado con una posicibn
circudar fija.

El funcionamiento del mecanismo as! descrito para la fore



10

15

20

25

S0

"o 247210

macibn y la evacuacifn de los estribos es el siguiente, con=
siderando las princlpales fases ilustrades en las figuras 3,
4, 5’6'8'73

Posicibn de evacuaoibdn de un estribo en el momento en

que vuelve a empegzad un ciclo de formacidn de un nuevo estri-

bo (Plg. 3) = El estribo E, que se acsba de formar, es eva~

cuado simplemente por la dessparicibdn de los soportes axiles
18l en los discos 15% - 152 bajo la accibn del ganmho 23
arrastrado por el disco 2B. Esta fase se produce durente la
primera parte de la carrera del frbol de accionamliento 8, que
es acclonado en el sentido indicado por las flechas bajo la
influencia de la parte dentads 10% del pifin 10. Lss orema-
lleres son desplezades de arriba abajo. Se cbserva que un
trogo de alambre F. se encuenira en su sitio en las ranuras
de los brganos slimentadores 27, listo para ser utiligedo y
reclibir su forma.

Posiclbn de alimentacibn del mecanismo (Fig. 4). Ests

fase se caracterigas por uh“doble movimlientos

- avanze de los soportes axiles 181

porque el gancho 23
que se ha sslido de la entalladura 251, ge desliza sobre el
disco 25, mlentras que el rodillo 24 es recha&ado por la leva
26, haclendo girar el &rbol 21 cuyos eleméntos de empuje 20,
a2 través de las barras 19 y de las varillas 18, desplaZan
hacla delante los soportes axiles 181 para hacerlos sobresa-
1ir de los discos 15 - 15%,

= Traslecidn de los 8rganos alimentadores 27, porque las
piezas 29 se encuentran al proplo tiempo enfrente de la en-
talledura 311 y de 1a entelledura 302 de los brgands 31 y 30.
Los muelles 32 meten las piezZas 29 en estes entalladuras con~

jugades. Los 8rganos 27 estfin cerca de los discos 151 - 152 y

el alambre P se encuentrs disphesto sobre los soportes axiles
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Este fase resul@a de la continuacibn de le carrera del &r-
bol de acoionamiento 8 en el sentlido indicad por les flechas
bajo la accibdn del pifibn 10. Durante ests fase se ha produ eddo
un desplazamiento angular de los discos, cuyas espigas 16 y 161
emplezam & apoyarse sobre los extremos del alambre ¥, impidien-
do que los &limentedores arrestren el elumbre en su desplasa-
miento de retorno que va a producirse.

Posicibn de rizaedo del estribo (Flg. 5) - Esta fase se

produce en la parte final de la carrera del &rbol accionado 8
en el sentido indicedo por las flechas, siempre bajo la accifn
del pifibn 10. Las cremalleras terminan sus traslacibn vertigal
de arriba abajo, Los discos 151 v 152 ¥y sus espigas 16 y 161
reclben un desplazZamliento angular que forma el rizo del estribe
alrededor de los soportes axlles 181, _

Al propio tiempo, el anillo=leva 31 es arrastrado con el
ol 15. Le rempa 312 de la entalladura 311 pechaza la pieza
29 desplagando hacla delante los 6rganos elimentadores 27, que
vuelven al plano en el cusl el alambre es enderezado y cortado
para reciblr un nuevo trozo de glembre,

Posicibn de avanse axil de la espiga 16 para producir el

doble rizaedo del esgribo y comienzo de la scarrera inversa de

los diseos formudores” (Fig. 8) - Al continuar el acclonamiento

del &rbol 11, es la parte dentada 91 del pifibn 9 que viene en-
tonoes a engranar con el pifibn 81 del firbol 8, mientras que el
pifibn 9 deje de engranar con el pifibn 81. El €rbol 8 es arras-
trado en sentido contrario, como se indica con las flechas. Las
cremalleras 13 son desplazadas de gbajo arriba.

Esta inversibn se traduce en un desplazamiento angulsr en

sentido contrario de los discos 15% - 152, cuyos &rboles 15 son

@cclonados por los pifiones 14 - 141. gin embargo, la inversitn
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tiene por efecto, en lo que concierne al pifbn 14, &n.desplaza-
miento axil de dicho pifi®dn al propio tiempo que su rotatibn. Es=-
te desplazzmiento axll resulta del sentido y de la longitud de
la ranurs lelicoidal 145 con respecto &la esplga 17 solidaria del
frbol 15. =1 desplazamiento axil es comunicado & la espiga 16
que avanza sobresallendo mfs con respecto el disco 15, Por lo
tanto, la espiga 16 avanza debajo de le rama abatida Fl del es-
tribo (Fig. 6), de modo que puede enganchar el extremo de la ra-
me Pl ¥ formar ek segundo rizo del estribo durente la fase si-
gulente.

Posloibn al finel de la formecibn del estribo (Flg. 7). Ese

ta fase se produce en la parte final de la carrera del &rbol 8
acclonado en el mismo sentido que entes, segfin las flechas, ba-
Jo el efecto del pifin 9. Laes cwemalleras terminan su treslacifn
vertlcal de abajo arriba.

L,os discos 151 - 152 son desplaezados angqlermente son sus
esplges. La espiga 161 no ejerce acoidn alguna. Por el contra-
rio, le espige 16 que avanza axilmente arrestrs el extremo de
la rama Fl alrededor del soporte axil 181, formando el lazo ter=-
minal del estribo E, que recibe asf su forma.

Le fase siguliente (Pig. 3) es la primera del cicle que vuel:
ve & empezar a contlinuacibn, es decir, inversibn del sentido de
rotacibn del 8rbol 8, comienzo de la carrera de descenso de las .
oremslleres, enganche del gancho 23 por el disco 25 y desapari-
¢16n de los soportes axiles 18l que evacuan, dejéndolo caer, el
estribo E formado.

Se compremde el interes y las ventajas que ofrece un tal
mecanismo enteramente automfitico, que asegure un ditmo de pro-
ducoibn elevada y una perfecta ejecucibn.

BEs evidente que el sincronismo de los distintos movimientes

vy brganos desoritos es obtenido por una conveniente regulaocibn
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de los Organos menoionasdos, con las greduaciones necesarias.

Descrita suficlentemente la naturaleze de la Fatente, se
hace constar expresamente gque cuslquler modilificacion que se in-
troduzeca en la misma, se considerara incluilda dentro de esta
PrOteccioh, en tanto que no altere o modifique esencialmente
su finalidaed caracteristiga.

NOZTA

Por filtimo, se declaran de novedad en Espafia, les sigulen-

tes g

RCEIYLIN

1

DICACIONES

12, - Una maqulina pars hacer estribos de armadurass metslicas
del hormigon armado, caracteripada esenclalmente por comprender
un frbol que determinae un movimiento cirecular de sentido alter-
netlyvo periodlco y continuo y que &cciona el mecanismo de fore
macidn y de evacuacibn, medlante dos pifiones obnicos opuestos
montados sobre el mismo &rbol motor a la salida del cambio de
velocldad de la méquina, estundo dentados dichos pifiones cada
uno en un; parte solamente de su desarrollo periferico, de ma-
nera opuesta y complementaria en el conjunto de su desarrollo
clrsunferencial.

28,= Una maqulna para hacer estribos de armaduras metelicas
del hormigon érmado, segfin la anteriop reivindicacibn, caracte-
rizedo esenclalmente por comprenier un mecanismo de formacibn y
de evacuacibn de los estribos constituldo por dispositivos com-
binados y sinocronizados para accionar los discos formsdores del
elambre ya enderezado y cortsdo a su longitud y para evacuar los
estribos formados.

32,.,= Una maquine para hacer estribos de armadurss metslicas
del hormigon armado, segfin las snterlores reivindicaciones, ca-
recterizada esenclalmente por oomprendef un dispositivo de &acoliod

namiento circular alternativo de los discos conformsdores, seghn
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el cusl, el frbol de accionamiento manda pifiones que engranan
con cremalleras que acciﬁnan por otra parte en sus traslaciones
alternativas; pifiones montedos sobre &rboles Ruecos solidarios
de los discos de configuracion, llevando cada disco una espiga
destinade para arrollar el alambre con el fin de formar los la-
g0s de los estribos.

4%, ~ Una maquina pars hacer estribos de armsduras metalicas
del hormigon armado, segfn las anteriores reivindicaclones carac=
terizada esencialmente por comprender espigas montadas con fa-
culted de desplazemiento axll que aumenta la longlitud del troze
que sobresale de la cara delantera del disco, con el fin de fof-
mar el lazo termlinal des estribo, resultando este dedapleazamiento
de Ra accibn de una ramps de sentido adecusdo que presente una |
superficie del pifibn que acciona el frbol del disco, con res-
pedto a un dedo solidario de dicho frbol hueco, cooperando la
espiga para su desplazemiento axil, con un collar del pifibn,

5%,= Una maquind Pere hacer estribos de armaduras metaliocas
del hormigon ermado, segun las anterliores reivindicacilones, ca-
racterligada esencialmente por comprender un sistema de aprovi-
sionamiento autometico y sincronizado del mecenismo de alambres
enderezados y cortados & la longitud requerida, mediante brga-
nos alimentadores hendidos que reciben los trozos de alambre,
estando unidos dichos trganos, medlante varillas a tope que son
mantenidos apoyados por un medio elastico contra un sistema se-
lector, estando constituido este ultimo por dos brganos coaxiles
uno de los cueles es soliderio del frbol hueco, mientpas que el
otro gira 1ibremente sobre esté frbol, presentado cada uno de
los dos 6rganos coaxiles una entalledura y adopbaendo las mismas

una poslcibn aengular correspondiente por un medle de arrastee

relativo entre los dos brganos coaxiles con preferencia un sis-

tema de empuje de bolas y muelle, que asegure las posiciones
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momentaneas del 8rgano que gira libremente sobre el &rbol
huego,

62,« Una maequina para hacer estribos de armaeduras metali-
sas del hormigon armado, segfn las anteriores reivihdioaciones
caracterizaeda esenclalmente por comprender un sistema de eva-
cuaclon de los estribos formedos meilante la retraccibn de los
soportes axiles de los discos formadores resultandio €l avense
en saliente de estos soportes axiles o su retraccifin para sole
tar los estribos de un mando positivo mediiaenge uns leva y un
disco entallado, fijados sobre el &rbol de accionamiento del
mecanismo y que mandan alternstivamente con un raidillo y un
ganeho, el giro de un frbol intermedio que lleva unos elemen=-
tos de empuje gue desplazan uns bafra golidaries de la varilla
de los soportes axliles, comportando el montsje de mecanismos
en sarter de protesclon que tienen uns posiclon relativamente
regulable,

78 ,~ UNA MAQUINA PARA HACER ESTRIBOS DE ARMADURAS META=-
LICAS DEL HORMIGON ARMADO.

Podo ello tal y como se¢ descoribe en el cuerpo de esta mew
morla, se reivindiocs en su nota y Sc representa a titulo de
ejemplo en las edjuntes hojas de planos,

Bsta memobia oconste de trece hojas foliadas y mecanogra=

flgdas a dos espasolos por una sola de sus caraSs
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