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La invención que vamos a describir en la  presente 
memoria, auxiliados de los dibujos complementarios anexos 
tra ta  de un aparato electro auto mát i  co accionado por me­
dios acdsticos, de ta l  modo que es capaz de aprovechar una 
voz de mando, silbido u otro sonido determinado, para.go­
bernar, d ir ig ir , poner en marcha o parar, cualquier obje­
to situad) a distancia.
_ Este aparato ha sido especialmente creado para su
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aplicación a juguetería, t a l  como trenes eléctricos, auti 
tos, tanques, canoas y otros vehículos, muñecas y figuras
y objetos de juguetería en general, pero esto no excluye 
su aplicación a otros muchos fines, ta l como accionamien­
to de cierres, puertas y maquinas, siendo susceptible de 
u tilizar  en cualquier campo industrial en el que se preci 
se poner en marcha, parar, o cambiar la  dirección o sentí 
do de funcionamiento de un objeto.

La principal particularidad de este aparato re si­
de en e l hecho de que, gracias a la  especial disposición 
y organización de sus elementos, recibe y selecciona los 
sonidos de mando emitidos cerca de é l, convirtiendolos en 
un movimiento mecánico u tilizab le  para lo s finea de direc 
Ción a que hemos aludido.

Con el fin de fa c il ita r  la  descripción que vanos 
a efectuar de este aparato, nos auxiliaremos de una lámi­
na de dibujos en la  que hemos representado un esquema eM 
trico de la  disposición general de sus componentes, bien 
entendido qie, precisamente por tratársele un ejemplo, ta 
le s dibujos deben interpretarse ampliamente y sin carác­
ter restrictivo alguno.

Refiriéndonos pues a l mencionado esquema, vemos 
que la s  partes principales que componen el aparato son -  
la s  siguientes:

1 -  micrófono, que puede ser, tanto carbón como 
piezo eléctrico o c r is ta l, ainque en este último caso, el 
circuito que describimos a continuación debería modificar 
se adecuadamente.

2 -  batería o p ila  seca de alimentación del circg.
to.
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3 -  resistencia para igualar el consumo del mieró

fono.
4 -  transformador para la  ampliación del sonido.
5 -  f iltro  de sonido para la  selección de tonos 

aprovechables a los fines del aparato. Este f iltro  puede 
i r  auxiliado de una inductancia y de condensadores para 
dejar pasar solamente e l sonido que interese.

6 -  transistor, en el que
7 -  es la  base
8 -  es el colector y
9 -  es el emisor.

10 -  resistencia que sirve para nivelar el consumo 
del transistor -6-.

11 -  microrelé sensible, ai imentado también por la  
batería -2-.

Todos lo s elementos citados forman parte de un - 
circuito eléctrico, cuyas conexiones y relación se deta­
llan  en lo s dibujos del esquema.

El funcionamiento del aparato descrito y represen 
tado es como sígue: e l micrófono -1- capta la  señal acús­
tic a  procedente de un silbato o de la  voz y la  hace l le ­
gar hasta e l transformador -4- que la  amplifica. El soni­
do, seleccionado por el f iltro  -5- va a parar a la  base 
-7- del transistor -6-, e l cual, por sus propias propieda 
des de amplificación la  hace llegar ai microrelé sensible 
-9-, a l  cual acciona, a fin de que los desplazamientos de 
este puedan aprovecharse para mover, parar o cambiar de 
polaridad cualquier dispositivo complementario. De este 
modo hemos convertido una señal acústica en mecánica.
— Como fácilmente se comprenderá, el aparato descri
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to puede realizarse de muy diversas formas, tamaños y ma­
teria le s, admitiendo también cualquier modificación de de 
ta lle  de tipo secundario, siempre que no altere lo princi 
pal que se expresa en la  siguiente
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lo s  puntos nuevos y de propia invención que se - 
presentan para su reivindicación en esta Patente de Inven 
ción, son:

i s . -  Aparato electroautomático para la  dirección 
a distancia por e l sonido, caracterizado por estar compuet 
to por un circuito eléctrico que comprende un micrófono 
de carbón, piezo eléctrico o de c r is ta l , alimentado por 
una batería, con interposición de una resistencia para - 
igualar su consumo entre cuyo micrófono y el otro polo de 
la  batería va intercalado un transformador de amplifica­
ción, comprendiendo también un f iltro  de sonido, auxilia­
do o no de una induetancia y de condensadores para la  se­
lección de determinados tonos, cuyo filtro  se dispone en­
tre e l referido transformador y un transistor, a cuya ba­
se se conecta, disponiéndose intercalada otra resistencia 
para la  nivelación del consumo del transistor, el cual re-L 
cibe la  corriente de la  batería por el emisor, mientras 
que desde e l colector va conectado a un microrelé sensi­
ble, e l cual convierte la  señal sonora en un movimiento 
mecánico utilizab le  para lo s fines de dirección a distan­
cia  del aparato. Y

"APARATO ELECTROAUTOMATICO PARA LA DIRECCION 
A DISTANCIA POR EL SONIDO", de conformidad en un todo en 
lo esencial y fines industriales a lo descrito en la  pre-
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cedente Memoria Descriptiva y gráficamente representado 
en los adjuntos planos para su mejor comprensión.

Esta Memoria consta de CUATRO hojas escritas o me 
canografiadas por una sola cara a doble espacio en 99 l í ­
neas.

Valencia, 12 de Febrero 1.959 
Por autorización de lá  interesada
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