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MEMORIA DESCRIPTIVA
pers solicitar
PATENTE DE INTRODUCCION
o :
ESPARGA

por DIEZ afios
a nombre de THE SINGER MANUFACTURING COLMPANY, entided norteame-
ricanea, establecida en ¥lizebeth, Nueva Jdersey, Estados Unidos

de Emérica, por:
"INA MAQUINA DE COSER DE PUNTADA DECORATIVAY

Le presente invencidén se refiere a perfeccionamientos en
méquinas de coser puntadas en zigzag, del tipo de aguja vibra-
torie en sentido lateral, y tiene por objeto dotar a dichae mé-
quine de un mecanismo, nuevo en su género, que incluye una leve
de ﬁipujo rotatorie para producir las vibraciones laferales de
aguja.

otro objeto de la invencién es habilitar, en combinacién
con un mecanismo de leva de dibujJo rotatoris, unos mediocs re-
gulables a manc para alterar la pauta o forma de las vibracio-

nes laterales de agujas engendradas por la leva de dibujo.
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Otro objeto de la invencidn consiste en una nueva forma

de mecenismo pars convertif los movimientos rotatorios de la

leva de dibuje en movimientbs vibratorios laferales del véstago
de aguja;

Teniendo en cuenta estos y otros objetos, la invencién
comprende los dispositives, combinsciones y disposiciones de
partes que a continuacién se describen en relacién con los di-
bujos adjuntos, los cuales ilustran una realizacién preferida
del invente, y por los cuales toda persona entendida en la ma-
teria podri comprender fécilmente las diversas caracteristicas
de la invencidn y las ventajas que con ella se alcanzane.

En los citados dibujos:

- la figura 1 representa un alzado lateral posterior de
una méquina de coser que comprende las presentes perfecciona-
ﬁienﬁos y tiene desmontada su tepa posterior para que pueds
verse el mecanismo interno;

- la figura 2 representa, a mayor escala, una vista en
planta por la parte superior, parcialmente en seccibn, de la
méquina de coser ilustrada en la,fig; 1, en la que se ha des—
montade su tapa superior para que pueda verse el mecanismo;

- la figura 3represente una seccién vertical tomada esen-

'~ cialmente a lo largo de la linea 3-3 de la fig. 23

— la figura 4 representa una seccién tomade esencialmen-
te por la linea 4-4 de la fig; 33

- la figura 5 represeﬁta, a escala agrandada, una forms
modificada del mecanismo de mgndo del véstago de aguja que se
ilustra en les figs; 1Ly4;

; le figura 6 represente una seccién tomada esencialmen-—
te por la linea 6-6 de la fig; 5;

~ las figures 7, 9 y 1l representan unas vietas en deta-
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lle de la barra de conexién gque hace vibrar la horquilla de agu-
ja, del tipo expuesto en las figs. 5 y 6, e ilustran esquemfti-
camente loe efectos del mecanismo de mando de la barra de cone—
xién el hacer que la aguja vibre de un lado a otro y hacia uno
u otre lado, respectivamente, de la posicién neutra de no vibra-
eién de la agujes;

~ las figuras 8, 10 y 12 representan, ceda una, une sec-
cién tomads respectivemente por las lineas 8-8, 10-10 y 12-12
de las figse 7, 9y 113 ¥

- la figura 13 represente une parte del lado frontal del
armazén de la méquina de coser e ilustra particularmenie la par-
te extrema de la palanca del seguidor de leva.

Los presentes perfeccionamientos, ilustrados en los dibu-
jos y aqui descritos, estén incorporados a una miquina de coser
puntadas en zigzag del tipo expuesto en la patente U.S. ndmero
2;297;197, de fecha 29 de Septiembre de 1942, a nombre de Bolter.

Con referencia a los dibujos, la miquina de coser ilustra-
da tiene una base 15 de apoyo de la labor, y de un extremo de di-
cha base se alza un pie hueco 16 de un brazo soporte 17 que se
extiende en voladizo sobre la base terminando por su extremo li-
bre en una cabeza 18.

El brazo soporte 17 estd abierto por su parte superior pa-
ra dar acceso al mecanismo interno; esta abertura estd designe-
de con el nimero 19 (véanse figs; 1y 2}y estd adaptada para
ger cerrada por medio de una tapa 20 sujeta en posicién de modo
desmontable sobre la abertura 19 por un medio usual cualguiera.

En unos cojinetes adecuados dispuestos en el brazo sopor-
te 17 va apoyado de modo giratorio un &rbol principal 21 coloca~
do horizontalmente que se extiende a lo largo del brazo soporte

v lleva en un extremc una polea de accionamiento 22. En su extre-
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mo opuesto, el &rbol principal 21 va conectado de maners que
mueve un tipo usual de mecanismo de toma de hilo (no represen—
tado) as{ como un véstago de agﬁja designado con el niimero 23.

- El véstago de aguja 23 lleva on su extremo inferior um
aguja 24 y estd apoyado pars moverse alternativamente en senti-
do longitudinal en unos cojinetes adecuados dispuestos en una
horquilla o armazén vibratoria 25; El armazén 25 pende articu-
ladamente, de manera usual, de un esplrrago roscado 26 que va
en la parte superior de la cabeza 18 Ffacilitando los movimien~
tos de balenceo u oscilacién del armazdn 25 slrededor de un eje
de articulacién sensiblemente transversal al eje de rotacidn del
4rbol principal 21.

Bn cooperacién con la aguja 24, pare formar las puntadas
hay, debajo de la base 15 un mecanismo usual de toms del bucle
qué no se representa por no formar parte de la bresente inven-~
cién; Asimismo situado bajo la base 15, y tampoco ilustrado en
las figuras, hay un tipo usual de mecanismo de transporte de la
labor. _

Hacia la parte posterior y desde el extremo inferior del
armazén 25 del véstago de aguja se extiende un brazo 26 al cual
va articulede una barra de conexién 27 por medio de una espiga
de articulacién 28; La barra de conexidn 27 estd dispuesta en
el interior del brazo soporte huecoc 17 y se extiende a lo largo
de dicho brezo soporte de modo que su parte extrema posterior
Puede ir conectada al mecanismo que pone en accibn la barra de
conexién moviéndola hacie atrds y adelante a lo largo de sfi mis;
ma para transmitir de ese modo movimientos laterales de zigzeg
al armazbn 25 de véstago de aguja y a su aguja asociada 24. Este
mecanismo puede también ajustarse de modo gue se mantenge el ar-

mazén de véstago de aguja en una posicién fija que permita el mo-
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vimiento alternativo o de vaivén de la aguja 24 de arriba a aba~-
jo en unae trayectoria fija vertical para producir puntadas rec-
tas.

nés especificamente, la parte extrema posterior de la ba-
rra de conexiﬁn 27 estd sdaptada para ser conectada por medio de
un mecanismo que’luego se describe en detalle, a una levs de di-
bujo rotatorie 29, cuys parte periférica 30 puede ser acompafiada
por un seguidor dé jeva con el propésito de transmitir a la barra
de conexién 27 una determinade pauta de movimiento para poder oOb-
tener con la méquina de coser ﬁn disefio determinado de puntadas
ornamentales. La leva de dibujo rotatorio 23, como més adelante
se indica, puede ser desmontada de la miquina con el fin de po-
der poner en su lugar otras levas de dibujo y que el operador
puede obtener diversos tipos o disefios de puntadas ornanentales
sin més que cambiar les levas de dibujo.

con referencia en particular a las figs. 1, 2 ¥ 3» la leva
de dibujo 29 va provista de una abertura central 31 de modc gue
1g leva puede ser montads en la parte extrems distante de un 4r-
bol 32 que va adecuadamente montado en unas protuberancias de
apoyo 33 y 34 del interior del brazo soporte 17. lLa parte extre-
ma distante del &rbol 32 va provista de un collar cilindrico 35
contra el cual la leva 29 puede ir colocada y retenida por medio

de una tuerca moleteada 36. La tuerca moleteada 36 puede ser

.apretada contra la leva 29 debido al hecho de que el extremo de

fuera del &rbol 32 va roscado. Para sincronizar la leva 30 con

la parbe restante del mecanismo de costura, el cubo 35 estd
provisto de un pasador 37 adaptado para encajar eén una abertu-—

ra apropiada 38 practicada en la leva 29. Una parte intermedia del
érbol rotatorio 32 de la leva lleva fija una rueda dentada 39

que engrana con el tornillo sin £in o pifién helicoidal 40 suje-
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to al &rbol rotatorio principal 21; Asi, al girar el &rbol prin-
cipal 21 se produciré, mediantg 1a transmisién de engrenajes 39
y 40, la rotacién de lz leva 29 a una velocidad predeterminada.

¢con referencila en particular a las figs. 1, 2y 3, €n el
interior del brazo soporte 17 y entre las paredes lateresles del
mismo ve montado un arbol oscilante 41 dispuesto en paralelismo
con el arbol rotatorio 32 de la leva. Una parte extrema del dr-
bol basculante 41 se extiende a través de la pared.anterlor del
brazo soporte 17 llevando fija por medio de un tornillo 42 un=a
palance de torniquqte 4%, un brazo 44 de la cual lleva un ele-
mento seguidor 45 que sobresale 1atéralmente, normalmente obli-
gado a codperar en contacto con la periferia 30 de la leva 29
por medio de un muelle heliccidal 46, Como puede verse mejor por
la fig. 2, el muelle 46 tiene una parte extrema sujeta a ung co-
lumne 47 que va fija en la protuberencia de apoyo 3%, mientras
la otra parte extrems del muelle se conecta con una columna 48
gostenida por un collar 49 que va fijo de manera usual al drbol
pasculante 4l. El muelle 46 obligaréd al &rbol basculante a girar
en sentido tal que el seguidor de leva 45 siga fielmente la par-
te periférica de la leva 29 con el resultadoc de que el &rbol bas-—
culante 41 oscilard de un lado a otro de acuerdo con la pauta
fijade con el perfil de la leva.

como puede obgerverse por lae figs. 1, 2% 13, un brazo 50
de la palance 45 de torniquete queda dispuesto directamente de-
bajo de una protuberancia 51 que hay en el lado delantero del
brazo soporte 17, protuberancia que lleva roscado un tornille
51t cuya parte interior estd dispuesta directamente encima del
ex‘bremo 1ibre del brazo 50 funcionando como tope &aj ustable para
detener el movimiente de descenso del brazo 44 y del seguidor de

leva 45 en el caso de que la leva 29 sea desmontada de la mAqui-
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na. Con el tornillc 51t cocpera una tuerca 52 que inmoviliza a
gate {ltimo en cuslquier posicidén deseada de ajuste. Asimismo,
como se verd mis adelante con mayor detalle, el tornille 51% pue-
de emplearse para desviar el séguidor 45 despegéndolo de su con—
tacto con la leva 29; ,

Le parte extrema posterior del grbol basculante 41 estd
proviste de una manivela radiel 53 fija al érbol por medic de un
tormille 54, estando_la parte extrema de dicha manivelas 53 pro-

- yiste de un pasador 55 articulado & una biela 56 cuya otra par-

te extrema esté articulada a su vez con un &rbol corfo o mnﬁén
57 (véase fig. 3), sostenlide por una palenca oscilante 58. Un
tornillo de saliente 59, roscado de manera usual en la parte ex-
trems del mufién 57, retiene la biela 56 en su adecuada relacibén
con respecto a la palanca ogcilante 58; Los elementos 44, 41 ¥
5% constituyen una palanca de seguidor de leva que, vigta en la
fig; 1, tiene la forma de una palance de tormiquete.

Como puede vefse mejor por la fig. 3, la palanca oscilante
58 estd formads o dispuesta en un extremo de un &rbol hueco 60,
que est& montado de modo giratorlo en el interior de una abertu-
ra 61 practicads excéntricamente en el Interior de un 6rganoc ci-
1{ndrico de apoyo 62 que se halla retenido dentro de la parte in-—
fericr del brazc soporte 17, por medic de un tornille de presifn
63. Por esto, se apreciard que los movimilentos rotatorios del
&rbol principal 21 pondrén en aceidn la leva de dibujoe 29 que,
por medio del seguidor de leva 45 ¥ su &rbol 41 asociado, haréd
oscilar a la palanca 58 de un ledo a ofro alrededor del eje lon-
gitudinal del &rbol hueco 66.
» Con referencia a la fig. 3, es de notar que el mufién 57
que conecta la biela 56 a la palanca oscilante 58 se extiende

e través de la palance 58 formando perte integrante de un brga-
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no de gufa 64 que va en la palanca 58.

con referencia shore a las Tigs. 2, 3 y 4, el brgano de
guia 64 esté provisto a todo lo largo del mismo de una gufa ci-
1{ndrica de eje rectilineo 65 dispuesta sensiblemente & lo largo
de gule 64 y de la palanca 58; En el interior de la gufa 65 va
montado de modo deslizante un elemento de acompafismiento 66 per-
forado como en 67 para recibir un elemento de conexién 68 hueco
sujeto al elemento de acompafiamiento por medio de un tornillo
de saliente 69; Ta otra parte extrema del elemento 68 estd re-
cibida de modo giratorio en el interior de una abertura practi-
cada en un érgemo 70 y sujeta a este rgano por medio de un tor-
nillo de saliente 71; Por las figs. 1 y 4 se verd que el brgano
70 estd provisto de una abertura T1' en el interior de la cual
eg recibido el extremo posterior de'la barra de conexién 27.
Tn el interior del érgano TO se dispone un tornillo 72 para in-
movilizer a la barra de conexién 27 en la posicién adecuadg.

Entre la parve de la csbeza del tornillo de saliente Tl y
el érgano 7O (véase fig; 4) se encuentra la parte extrema infe-
rior de una biela 73 cuyo extremo superior estd sujeto, de modo
articulado y medisnte un tornillo 74, a la parte extrema infe-
rior de un brazo de manivela 75. Ias figs. 1 y 2 iluetran el
6rganq 75 como rigidamente sujeto a un cigliefial 76 montado de
modo que puede bascular entre las paredes laterales opuestas
del brazo soporte 17 y en paralelismo con el &rbol de leva 32
y el &rbol hueco inferior 60. Ia parte extrema delantere del
frbol 76 se extlende a través de la pared anterior del brazo
soporte 17 y lleva montado un pufio o palanca T7 que proporcio-
na al operador medios de ajuste del érbol 76 alrededor de su
eje longitudinal; Sobre el brazo soporte 17 junto al pufio 77

puede disponerse una placa indicadora, que no se represepnta
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aqui, para seflalar al operador la maegnitud del ajuste transmiti-
do al 4rbol ?6;

Por cuanto asntecede ha de apreclarse que el ajuste rotati-
vo del 4rbol 76 se transmitird a través de su brazo de manivela
75 y de la biele 73, hacliendo subir y bajar el elementc de acom-—
pafismiento 66 en el interior de la gufa 65 hasta lograr que las
ogcilaciones de la palanca 58 transmitan unos movimientos longi-
tudinales de mayor o menor magnitud a la barrs de conexién 27.
En relacibn con esto, se observard por la fig. 3 que siempre
que el eje inferior de articulacién de la biela 73 coincida con
el eje longitudinal del &rbol 60 no se transmitirédn movimiento
longitudinal alguno & la barra de conexién 27 y, ademés, que al
subir el eje inferior de articulacién de la biela 73, a lo largo
de la gufa 65, se transmitirdn movimientos de amplitud creciente
a la barra de conexién 27, suponiendo que la amplitud de movi-
miento de la palanca 58 sigue constante, con el resultado de que
se transmitirdn a la aguja 24; Naturalmente, siempre que el eje
infericr de articulacién de la biela 73 se encuentre en la parte
extrema superior de la gufa 65 se transmitird la mayor amplitud
de movimiento lateral en zigzeg a la aguja 24, para cualquier
amplitud de movimiento dada de la palanca 58. As{, los elementos
73, 75y 76 y 77 constituyen unos medios para alterar le amplitud
de la vibracién lateral de la aguja;

Para poder modificar la posicién neutra de no vibracibn
de la aguja 24 situdndola en el centro o & uno u otro lado del
campo de desplazamiento lateral de la aguja, con lo cual se pue-
da hacer que la aguje vibra lateralmente desde cero a un méximo
bien & uno y otro lado de una linea central que atraviese el cem~—
po, 0 bien enteramente partiendo de un lado o de obro del campo

de vibracién de la aguje, el presente mecanismo estd provisto
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de medios merced a los cuales el &rgeno de gula 64 puede ser
ajustado con respecto a la palanca oscilante 58. Estos medios
tienen le forma de un &rbol 78 recibido de modo que puede girar
en el interior de la parte hueca del &rbol 60 y dispuesto asi
de manera tal que queda paralelo con el drbol de leva rotatofio
32; Tna parte extrema del &rbol 78 me extiende por fuera de los
confines del brazo soporte 17 ¥ estd provisto de un pufio 79 me-
disnte el cual el operador puede hacer girar al érbol de un la-
do & otro en el interior del &rbol hueco 60. Ia otra parte ex-—
trems del &rbol 78 esté provista de un pasador 80 dispuesto ex-
céntricamente con respecto al eje longitudinal del &rbol 78 ¥
en el interior de una ranure alargada 81 practicada en el inte-
rior de la cara posterior del §rganc de gula 64Q Por esto se
apreciaré que, al girar el &rbol 78 en su apoyO, el pasador 80
hard oscilar efectivamente al §rgano de guia 64 alrededor del
eje geométrico de su muﬁén 57, de modo gue la parte extrema in-
ferior de la guia se moverd con respecto a la palanca oscilante
58, Tal movimiento por parte del érgano de guia 64 alterars

de modo efectivo la p051c16n central normal de la aguja 24, has-

ta el extremo de que se€ producirén movimientos de zigzag & uno

y otro lado de la posicién normal central de la aguja, suponien—

4o gue el contorno de la leva de dibujo se 1limite a producir
un movimiente constante de vaivén de la palanca,SB;

o con referencla particularmente a la fig; 4, es de notar
que el brgeno de gufa 64 esté dispuesto en el interior de una
parte desviada 81 provista de una abertura 82 en la cual va
montado un émbolo 83 predispuesto por medio de un muelle heli-
coidal 84 a ir en un sentido dado. Frente al émbolc 83 hay un
collar 85 fijado sobre ol &rbol 60 por medio de un tornille

86 y que tiene una cara entrante designada con el ntmero 87.
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Como puede observarse mejor por las figs. 1 y 4, la cara 87 tie-

ne un surco central 88 en el cual puede recibirse la parte extre—

‘ma aguzada del émbolo 83, de modo que proporcione al operador

una sefial tdctil de que el drganc de gufa 64 se encuentra em

su posicién neutra con respecto a la palanca oscilante 58 ¥s
asi,‘la aguja se encontrard en su posicién central normal siem-
pre que el ejJe inferior de articulacién de la biela 73 coincida
con el eje geométrico del &rbel basculante 60; Los elementos sa-
lientes que definen la cara 87 actan como topes laterales que
limitan el recorrido oscilante del érgano de gufe 64 en uno y
otro sentido con respecto a su posicién centralo\cnn referencia
a la fig. T, se ilustra en ella un disefic de puntadas de zigzeg
seﬁaiado con el nimero 90, el cual puede producirse mediante la
aguja 24 siempre que el brganc de guife 64 se encuentre en su po-
sicién central. ILas figs; 9 y 11 ilustran otros disefios de punta-
das 91 y 92 que pueden ser producidos por la méquina respecti-
vemente siempre que la gula 64 se desvie a uno u otro lado de

su posicién de ajuste cenﬁral; _

De lo anterior se scbrentiende que el presente mecanismo -
é#8té caracterizado por el hecho de temer una leva de dibujo ro-
tatoria adeptada para transmitir & la aguja un movimiento late-
rael en zigzag. Este mecaniemo de leva esti ideado de maners tal
gue es posible sustituir unas levas por otras al objeto de obte~
ner diferentes tipos de puntadas ornamentales en zigzag. Ahora .
bien, ademds de ser accionada por leva, la presente miquina de
coser estd provista de medios en forma de puflo o palanca 77 para
alterar la amplitud de la vibracién lateral de aguja, y de medios
en forms de pufio ¢ palanca 79 para modificar el punte neutro o
central de lsa aguja; En otros términos, pueden utilizarse varias

levas a eleccidn pare transmitir diversas pautas de movimiento
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lateral a la agujz, Pero al mismo tiempo la amplitud de este
movimienfo, asi como la posicién central de la aguja pueden mo—
dificarse mediante el movimiento de los pufios 17T Y 79, hdemés, -
debido a la presencia del brazo 50 con su tornillo de tope 517,
1a leva de dibujo 29 puede ser desmontada de la miquina, después
ae lo cual puede hacerse funcionar a ésta a lé manera de una mé-
guina de dar puntadas rectas. En relacién con esto, se apreciaré
que con el muelle 46 se mantiene el brazo 50 aplicado contra el
tornillo de tope 51' en una posicién predeterminada de modo que
se puede hacer funcionar a la mAgquina bien como mﬁquina usual de
puntada recta 0 como mdquina en zigzag oapasz de producir diver-—
sos disefios de puntadas con dependencia, por enteroy del accieo-
namiento manual de los pufios 7y 79; Asimismo, si conviene,
puede dejarse la leva 29 en la midquina, y el operador, haciendo
avenzar el tornillo 51* hacia abajo haste cooperar en contacto
con el brazo 50, puede ‘1evantar el seguidor 45 aparténdolo de

1a leva de modo que deja a ésta completamente fuera de accién;

v como antes se ha dicho, las figs. 5 a 12 inclusive ilus-
tran una forma modificada de la presente invencién. Bn esta for—
me de la invencién, el érgano de gufa 64 ha sido sustituido por
wn érganc de gufa 93 diferente, y el brganc 70 de 1a barra de
conexién 27 estd sustituido por un nuevo §rgano 94; pero en to-
dos los demds respectos, la segunda forma de la invencidn es
igual & la descrita anteriormenﬁe; El objeto de la forma modi~
ficada de brgano de gufe 93 es el de asegurar que la cantidad .
de movimientos de vibracién o zigzag de la aguja producidos
por la leva de dibujo rotatoria 29 se formard slrededor de una
linea central comiin, independientemente de la amplitud de vi-
braoién. Con referencia en particular a las figse. 5 ¥ 6y €l

érgano de gufa 93 estd provieto de una gufa cili{ndrica 65 de
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eje rectilineo que es acompafiada por el mismo elemento de acom;
paflamiento 66 que se habfa dispuesto en relacién con la prime—
re forma del invento. Ahora bien, se observari por la fig; 6
que la parte central saliente 95 del &rganc de acompafiamiento
estéd monteda de modo deslizante en una ranura 96 dispuesto en
el brgano 94 y alargada en la direccién longitudinal con respec—
to a este dltimo 8rgsno, proporcionando en efecto una conexidn
de movimiento perdido entre este érgano y los medios de acompa~
ﬁamiento;

~ Asimismo, en el frganc de gufa 93 hay una gufa 97 de eje
curve dispuesta a lo largoe del érgano 93 y siguiendo un arco
que tiene como centro el pivote 28 o punto de articulacién de
la barra de conexién 27,.cuando el érganc de gufa 93 y su pa-
lanca ascciada 58 se hallan dispuestas en posicién central con
respecto a su disefioc total de oscilacién. EL radio de este ar-
co estéd designado en la fig; 7 can la letra R. En el interior
de la gufa curva 97 va dispuesto de modo deslizante un elemento
cilindrico de acompaﬁamientq 98 soportado directamente por el
drgano 94; Por esto se spreciard que al oscilar de arriba a aba-
jo el érgano 94 y su barra de conexién 27 asociada, por efecto
del mecanismo que incluye la biela 73, el elemento 98 acompafis—
ré 0 seguird la curva QT con el resultado de que la harra de
conexién 27 girard alrededor de su pivote de articulacidn 28 y
tales movimientos de oscilacién de la barra de conexifén 27 no
transmitirén movimiente lateral alguno a la horquilla 25 del
vﬁstago de sguja silempre que la palanca oscilatoria 58 y el 8r—
gano de gufa 64 se encuentren dispuestos en posicibn central
con respecto a su disefie ¢ pauta total de oscilacién. A&si, ésta
estructura impide, al aumentar o disminuir la megnitud de vi-
bracién de la palanca 64, que todas las puntadas se hagan de
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otro modo que no sea siguiendo une 1i{nea de centros comin tal
como la representada por la linea 99 de la fig. 7. Ahora bien,
en todos los demés aspectos, la segunda Tforma de la presente in-
vencién, como se llusire particularmente en las figs. 5 ¥ 6, es
1a misma y fuhciona de manera semejante a la primera forma de
le invencién, gque se ilustra en las figs; 1 a 4 inclusive.

®s evidente que pueden efectuarse camblos en la forma y
construceidn de la presente invenci&n gin apartarse por ello de
los principios materiales de la misma. Por consiguiente, no se
desea limitar la invencién a las formas exactas aqui represen-
tadas y descritas, sino que se desea incluir todas las formas
que adecuadamente queden comprendidas en el émbito de las gi-

guientes reivindicaciones.

NOTaA

Los puntos de invencién propia, no nueva, Perc no esta-
blecida, practiceda ni divulgada en Espafia, que se presentan
para que sean ohjeto de esta Patente de Introduccién, per DIEZ
aflos, son los siguientes: '

lﬂ; - Una mAquina de coser de puntada decorativa, que com-
prende un brazc soporte hueco; an Arbol conductor principal ro-
tatorio dispuesto a lo largo y en el interior de dicho brazc
soporte; wn armazén u horquilla de véstago de aguja vibratoris
sostenida por dicho brazo soporte; un véstago de aguja apayado
para moverse alternativamente en sentido longitudinal en dicha
armazén; unz leva de dibujo glratorie y medios asociados con di-

cha leva de dibujos para hacer vibrar y para regular las vibra-
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ciones de dicha armazdn, comprendiendo dichos medios cuatro r-
boles paralelos montados transversalmente en el interior de 4i~
cho brazo soporte, estando uno de dichos &rboles conectado econ
dicho érboi prineipal para girar movido por éste y llevando co-
locada sobre si de modo desmontable la leva de dibujo giratoria;
una palenca dispuesta en el interior de dicho brazo scporte y
sostenida articuladamente en un extremo del misme por un segundo
rbol, de dichos &rboles paralelos; una palanca de seguidor de
leva sostenida articulademente por un tercer &rbol, de dichos
4rboles paralelcs, y predispuesta a ir contra dicha leve de di-
bujo giratoria§ una biela gue conecta dicha palanca de segulidor
de leva con la parte extrema libre de dicha palanca mencionada
en primer lugar haciendo bscular a esta diltima alrededor de su
pivote o gje de articulacibn; una barra de conexién que tiene
un extremo conectado con dicha armezén de véstago de aguja y su
otro extremo conectado con dicha palanca mencionada en primer
luger para transmitir el movimiento de dicha palanca al arma-—
zén de véstego de aguja; y medios sostenidos por el cuarto de
dichos &rboles y conectados con dicha barra de conexidn para
ajustar el punto de conexién de dicha barra y su palenca aso-
cieda, a lo largo de dicha palanca, merced a los cuales se alte~
ra la amplitud de vibracién del armazbn de véstago de aguja.

20, - Une méquina de coser de puntada decorativa que com-
prende un brazo soporte huecoj; un drbol conductor principal ro-
tatorio dispuesto a lo largo y en el interior de dicho brazo so—
porte; un armazén u horquilla de véstago de aguja vibratoria sos—
tenida por dicho brazo soporte; un véstago de aguja apoyado para
moverse alternativamente en sentido longitudinal en dicha arma-
z6n; una leva de dibujo giratoria y medios asociados con dicha

leve patrén para hacer vibrar y para regulsr las vibraciones de
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diche armazén, comprendiendo dichos medios cuatro &rboles para-—
lelos montados transversalmente en el interior de dicho brazo
soporte, estando uno de dichos grboles conectado con dicho &rbol
principal para glrar movido por éste y extendiéndose uno de sus
extremos a través de una pared lateral de dicho brazo soporte
1levando montada sobre el extremo lejano del mismo y de modo
desmontable dicha leve de dibujo giratoriaj una palanca dispues—
ta en el interior de dicho brazo soporte y sostenide articulada-
mente en un extremc del mismo por un segundo 4rbol, de dichos
drboles paralelos; una palanca de seguidor de leva sostenida
articuladamente por un tercer Arbol, de dichos frboles parale-—
log, y predispuesta a ir contra dicha leve de dibujo giratoriaj
una biela que conecta dicha palanca de seguidor de leva con la |
ﬁarte extreme libre de dichs palance mencionade. en primer lugar
naciendo bascular a esta {ltima alrededor de su pivote o eje de
articulacién; una barra de conexién que tiene un extremo conec-

tado con dicha armazén de véstago de aguje y su otre extremo co-

nectado con dicha palanca mencionade en primer lugar pars trans—

mitir el movimiento de dicha palanca al armazén de véstago de %

~agujea; teniendo el cuarto de dichos 4rboles uno de sus extre- §

mos extendido a través de la misma pared lateral del brazo so—
porte por la que S€ extiende dicho primer arbel y sosteniendo
en su extremo alejado una palance de mano pare hacer girar di-
cho &rbol; y medios sostenidos por el cuarto érbol y conecta-— i
dos con dicha barra de conexibn para ajustar el punto de cone—
xién de dicha barra y de su palanca asociada a lo largo de di-
cha palanca, merced a los cuales se altera la amplitud de vi-
brecién del armazén de vastago de aguja;

3Q; - Una mAquina de coser de puntada decorative que com-—

prende un brazo soporte hueco, un 4rbol conductor principal
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rotatoric dispuesto a lo largo y en el interior de dicho brazo \
soporte; un srmazbn u horquilla de véstego de aguja vibratoria
sostenida por dicho brazo eoporte; un véstago de aguja apoyado ?
para moverse alternativamente en gentido longitudinal en dicha |
armazén; una leva de dibujo giratoria y medios asociados con

dicha leva de dibujo para hacer vibrar y para regular las vibra—

ciones de dicha armazén, comprendiendo dichos medios cuatro fr-

cho brazo soporte, estando uno de dichos érboles conectado con
dicho &rbol principal para girar movido por éste y extendiéndo~
se uno de sus extremos a través de una pared lateral de dicho
brazo soporte llevendo montada sobre el extremo lejenc del mis-
mo y de modo desmontable dicha leva de dibuje giratoriaj una pa- |
lanca dispuests ‘en el interior de dicho brazo soporte y soste— 5
nida articuladamente en un extremo del mismo por un segundo br-
bol, de dichos &rboles paralelos; una gufa montada de modo ar—
ticulédo-en la perte extrema libre de dicha palanca con movi-
mientc transversal con respecto al eje de la palanca; una palan-
ca de seguldor de leva sostenida articuladamente por un tercera

de dichos &rboles y predispuesta a ir contra dicha leva de di-

bujo giratoria; une biela que conecta dicha palanca de segul-

dor de leva con la parte extrema libre de dicha palanca mencio-
nada en primer lugar haéiendo bascular a esta (ltima alrededor

de su pivote o eje de articulacién; una barra de conexién que E
tiene un extremo conectado con dicha armazén de védstago de agu-

ja y su otro extremo conectado con dicha gufa pars transmitir

los movimientos de dicha gufe al armazén de véstago de aguja;
teniendo el cuarto de dichos érboles unoc de sus extremos exten-
didq a través de lea misma pared lateral del brazo sgporte por

la que se extiende dicho primer &rbol y sosteniendo en su ex-
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tremo alejado una palanca de mano para hacer girar dicho 4rbol;
medios sostenidos por el cuarto Arbol y conectados con dicha
barra de conexién para ajustar el punto de conexibn de dicha ba-
rra y de dicha gufa a lo largo de la mencioneda gufa alterando
gsil la amplitud de vibracién del armazdn de véstago de aguja;
medios que se extienden a lo largo de dicho segundo &rbol y en
posicidn coaxil con el mismo, para ajustar dicha guia alrededor
de su eje de articulacibn y con respecto a dicha palanca mencio-
nada en primer lugar, con lo cuzal se altera la posicibn neutra
de dicha armezén de védstage de aguja; y una palanca de mano dis-
puesta'en el mismo lado de dicho brazo soporte en que estld la
leva de dibujo, para poner en accién dichos medics Gltimamente
mencionados;

49, - Una méquina de coser de puntada decorativa, que com-
prende un armazén u horquilla de véstago de aguja vibratoria; un
véstago de aguja apoyado pars moverse alternativemente en senti-
do lLongitudinal en dicha armezén, y unas conexiones para hacer
vibrar dicha armazén; comprendiendo dichas conexiones dltimamen—
te mencionadas una palanca oscilante articulada por un extremo
alrededor de un eje fijo, unse barra de conexién con un extremo
operativamente conectado con dicha armazén por medio de un pi-
vote, y medios para conectar operativamente el otro extremo de
diche barre de conexién con dicha palanca al cbjeto de transmi-
tir los movimientos de la palanca a dicha armazén; incluyendo
dichos medios {ltimamente mencionados una guia de eje recto y
una gufa de eje curve sostenidas por dicha palanca y dispueste
ceda gule esencialmente a lo large de dicha palanca, un primer
elemento de acompefiamiento dispuesto de modo deslizable a lo
largoe y en el interior de dicha gufa curva y conectado con di-

che barra de conexidn para desviar a esta Ultima a lo largo de
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g{ misma en respuesta gl movimiento de dicha paleanca alrededor
de su eje fijoj; un segundo elemento de acompafiamiento dispues—
to de modo deslizable a lo largo y en el interior de dicha gufa
recta y conectado con su guia y barra de conexifn asociadas,
con lo cual se impide a dicha barra moverse lateralmente con
respecto a esta guia, y medios para ajustar diche barra de co-—
nexién a lo largo de dichas gufas.

58, - Una méquina de coser de puntada decorativa, que com-
prende wn armazén u horquilla de véstago de aguja vibratoria;
wt véstago de agujas apoyedo para moverse alternativamente en
sentido longiftudinal en dicha armazén, y unas conexiones para
hacer vibrar dicha armazén; comprendiendo dichas conexiones 4l-
timamente mencionadas una palanca ogcilante articulada por un
extreme alrededor de un eje fijo, una barra de conexifn con un
extremo operativémente conectado con dicha srmazbén por medio
de wn pivate, una guia de eje curve sostenids por dicha palan-
ca con su eje formando un arco de circunferencia alrededor del
pivote de erticulacién de la barra de conexién cuando dicha guia
esté dispuesta en posicién central con respecto a su paute o di- .
gefia de oscilacibn, un elemento de acompefiamiento sostenido por
la otra parte extrema de dicha parra de conexién y que entre
en dicha guie curva, medios para ajustar dicha barra de cone-
xién & lo largo de dicha palanca, y medios que sujetan dicha
barra de conexién y dicha palanca en relacibn operativa o de
funcionamiento; incluyendo dichos medios dltimamente menciona~
dos una gufe de eje recto esencialmente cili{ndrica sostenida
por dicha palanca, y un elemento de acompafiamiento egsenclalmen—
te cilindrico montado de modo deslizable en el interior de di-
cha gufa cilindrica y conectado con dicha barra de conexién con
1o cual 2 esta dltima se le impide el movimiento lateral con
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62, - Una méquina de coser de buntada decorstiva, que
comprende un armazén u horquilla de védstago de aguja vibratoria;
un véstago de aguja apoyado para moverse alternativamente en sen—
tido longitudinal en dicha armazén, y unas conexiones para hacer
vibrar dicha armazén; comprendiendo dichas conexiones dltimamen-—
te mencionadas una palanca oscilante articulada por un extremo
alrededor de un eje fijo, una barra de conexidn con un extremo
operativamente conectado con dicha armazén por medio de un bi-
vote y su otre ext®emo provisto de una ranura alargada, una gufa
de eje curvo sostenida por dicha palenca con su eje formando ar-
co de circunferencia alrededor del pivote de articulacién de la
barra de conexién cuando dicha gufs estd dispuesta er posicibn
central con respecto a su pauta o disefio de oscilacién, un ele-
mento de acompafismiento sostenido por la otra parte extrems de
dicha barra de conexién y que entre en dicha guia curva, medics
para ajuster dicha barra de conexibén a lo largo de dicha palsn-—
ca, y medics que impiden a dicha barra de conexién desviarse en
sentidec lateral con respecto a dicha gufa; incluyendo dichos
ﬁeaios ﬁltimamente mencionados una guifa de eje recto esencial-—
mente cilindrica sostenida por dicha palenca, un elemento de
acompaflamiento esencialmente cilindrico montado de modo desli-
zable en el interior de dicha gufa cilindrica, un pasador que
se extiende transversalmente desde dicho elemento cilfndrico
de acompafiamiento y a través de la ranura practicada en dicha
barra de conexifn, y medios sostenidos por dicho pasador y que

abrazen de modo deslizante los lados opuestos de dicha barra

. de conexifn.

- 20 -



247145

72, - Una miquina de coser de puntada decorativae

ree—-

o en le Memoria que antecede,

ral y como s€ he descrit
ycmxhsfﬂwsmm

presentado enn los dibujos gque se acompafian

se han especificadoe.

®sta Memoria consta de veintiuna hojas escrites por una

sola calrs.

Madridy .
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