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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

Constituye e l objeto de la  presente invención una 

pinza de contacto para la  puesta a t ie r r a  ó en co r to c ir ­

cu ito  de conductores y/o lin cas e lé c tr ica s , cuya pinza se 

caracteriza  por e l hecho de que el apretado de la  misma so- 

5 bre e l conductor que se ha, de poner en t ie r r a  6 en co rto c ir

cu ito , por medio óe un cable conductor unido a la  pinza, se

produce automáticamente en e l  momento en que la  pinza Ha -
* *.

sido colocada sobre e l conductor e lé c tr ic o  que se ha* d̂ * po­

ner en t ie r ra  ó se ha ce poner en co rtoc ircu ito . !
* *10 Es cosa sabida que las normas de seguridad Raciona

les  e internacionales prescriben que, antes de e fe c tu é  un 

trabajo sobre lin ea  e lé c tr ica , la  misma sea puesta e*3.¿:&rto- 

c ircu ito  y a t ie r ra , hacia arriba y hacia abajo del o^on^ucto 

de lín ea  sobre e l cual se debe onerar. ***.".

15 Para la  puesta en t ie r ra  y en cortocircuito-s&*em -+ w
*  *  * *

plean unos enseres adaptados, de los que forma parte una 

pinza de contacto cuyos elementos son apretados por procedi­

mientos manuales, a corta ó a larga distancia, mediante unos 

guanteletes a is lan tes, herramientas de perforación, ó pértigas,

20 Se considera que e l  apretado de la  pinza es una ope­

ración manual que a veces debe ser efectuada en condiciones 

d i f í c i l e s  y peligrosas, como por ejemplo, sobre ce los ías ó 

sobre plataformas elevadas. Especialmente en estos casos, las 

pinzas actualmente conocioas son u ten s ilios  que no se prestan

'* */ + *
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a la  ejecución ó e l trabajo sin incomodidad y sin p e lig ro .

El ob jetivo  preciso de la  presente invención es e l de cons­

t i t u i r  una pinza que no requiera, llegado e l momento oportu­

no, e l  apretado manual. Este ob je tivo  ha sido logrado r e a l i ­

zando una pinza dotada de un mecanismo de apretado automáti­

co que en e l momento oportuno será, por s i  mismo, su fic ien te  

para apretar la  pinza. El concepto inventivo de este descu­

brimiento consiste exactamente on e l hecho de incorporarle a 

Ir  pinza ó en las proximidades de la  misma, un elemeatA'jque

por s i sólo, a comando ó por la  intervención de un sethscyr,
* *.

tenga la  capacidad y la  fuerza de cerrar la  pinza. Á d e
+

que e l apretado no se efectúe de golpe, con disparo vitybento,

y de manera ta l  que pudiera a fec ta r a la  colocación la*** " * * *
*

pinza sobre e l conductor, ó sea a l estado su p er fic ia l del con
*****

ductor mismo, se ha previsto  l a incorporación en e l  q -̂qmento
* .*

de apretado de un d ispos itivo  de moderación capaz de.frenar
I *

la  operación de cerrado. ***
*  *  *  ** *

Como es evidente, e l elemento de apretado automático, 

para efectuar su acción, debe tener incorporada con antelación 

la  energía necesaria, ó sea que debe haber sido previamente 

cargado.

Por cuanto atañe a esta carga previa , enseguida v ie ­

ne a la  mente un muelle que puede estar contraído y permane­

cer en compresión hasta e l momento de ser activado; ó bien se 

piensa en e l a ire  ó en otro flu id o , siendo la  acción de los 

gases comprimidos análoga ó equivalente a la  del muelle.

* *
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En la  práctica, e l d isp os itivo  áe carga previa  

puede rea liza rse  mediante la  combinación ce un pequeño p is— 

tón que, experimentando la  descarga de un muelle a compre­

sión previa, que tenga su asiento en e l mismo c ilin d ro  del 

5 pequeño pistón, 6 bien un asiento externo a l pistón, empuje

a l flu id o  en c ircu ito  cerrado de un cabo a l otro del c i l in ­

dro, haciéndolo s a l ir  de una extremidad, mientras vuelve a 

entrar por la  extremidad opuesta, dado que un pequeño tubo 

externo empalma las dos extremidades. La realización*<yue 

10 acabamos de exponer permite, gracias a l pequeño tubojlegi+erno

dotado de una v a lv u l i l la ,  e l bloqueado del muelle en*compre-*
sión para desbloquearlo en e l momento oportuno. El d^s**!Coqueo

*.-* *
puede ser efectuado desactivando la  v a lv u l i l la  mediante accio

$
namiento sobre la  leva  externa de desactivación de la  v^lvu-*****

^5 l i l l a .  Un regulador del flu id o  interpuesto en e l cir&ait¿),
*.* **  *  *

constitu ido también por una simple oclusión en e l  pa^aj.e del
*****flu id o , consiente finalmente la  regu larisación de la  v e lo c i-
. *

dad de maniobra del d isp os itivo . " "

La leva  de desactivación tiene asiento exactamente 

20 en e l punto en que la  pinza va apoyada sobre la  lin ea  e lá c tr i

ca, y aquí, actúa como sensor.

La pinza, en su complejo aparente, se asemeja, "grosso 

modo", a una pinza de apretado manual.

En e fecto , esta pinza está compuesta ce u.,a garra - 

25 f i j a  en forma de gancho, y de una contragarra móvil, ó con­

tragancho, dotado de un órgano que tiene la  posib ilidad  de mo­

ver la  contragarra en un sentido y en otro opuesto, para abrir

/* * / * *
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ó para cerrar la  pinza.

Mientras que en la s  pinzas normales e l elemento 

que mueve la  contragarra está constitu ido por un a r c o l i l lo  

roscado a l ex te r io r , que tiene su asiento en una contrarros- 

ca de la  parte f i j a ,  cuyo a rb o li l lo ,  a l hacerle rodar angu­

larmente, determina la  tras lac ión  de apertura y de c ie r re  de 

la  garra móvil, en la  pinza según esta invención, en lugar 

del órgano de accionamiento manual va montado un órgano de

accionamiento automático, cargable previamente, e l cual ope-
*****

ra de forma autónoma en e l  lado mismo en que a l  sensor con-
** **
*  *  *

tacta  e l conductor, y desbloquea los frenos que lo  v!.n<$á.lan 

en posición de previa  carga.
+ **- * *.

Cuando la  pinza es enganchada, por ejemplo á**6i*erra,

a una lin ea  sobreelevada, en e l mismo momento del enganche

la  pinza se c ie r ra  automáticamente.

Al f in a l de la  carga previa, e l  órgano ce ac^phamien
* * * *

to  automático queda bloqueado en posición de disparo^ ?s t̂)nto 

para la  activación . .****.
* w **

La activación  se produce cuando la  pinza se engan­

cha a la  lin ea  e lé c tr ica  porque ésta viene a situarse exacta­

mente correspondiéndose con e l sensor, del cual depende el 

asentamiento a l cerrado de la  pinza.

En lo s  dibujos de los diseños que acompañamos se ha 

ilustrado e l ejemplo de rea lizac ión  de una pinza conforme a 

esta invención. Naturalmente, cualquier otra forma de r e a li­

zación inspirada en los mismos conceptos inventivos ó actúan 

do también en combinación diversa con las ca racter ís tica s  de

** * **

/* */ * *
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la  presente invención, caerá en e l ámbito de la  invención 

misma y, por tanto, del dominio de la  correspondiente paten­

te .

Las figuras 1, 2 y 3 representan un ejemplo de pinza 

5 v is ta  en tres posiciones d ife ren tes , y precisamente la  figura

1 representa la  pinza en posición de reposo; la  figu ra  2 re­

presenta la  pinza en posición de carga, y la  figu ra  3 repre­

senta la  pinza en posición óe c ie rre , ó sea la  pinza apretada 

sobre la  lín ea  e lé c tr ic a  a co locar en t ie r r a .
1

10 La pinza está constitu ida por un cuerpo de Cañiza 1
I* .

que comprende, en lo  a lto , la  garra superior f i j a ,  y. éa.*la

parte baja e l elemento tubular 1 ' en e l cual tiene a sen to  un
. . .

tuco 4 y un árool interno 5' que lle va  en e l extremo'^,á;garra
#

móvil 5. *

15 Para cargar la  pinza, 6 sea e l muelle de cie^rá  autj)

mático 5 y e l muelle de reclamo 7 (fisu ra  2),  se comî î Lrge ax ia l

mente con fuerza la  pinza misma, hasta que los dient^áZ&e b lo-

..meado con los correspondientes álabes 3, blornearán Jjoe mue-* * * . ** * w*
l ie s  en su estado de compresión.

, 20 Elevando la  pinza, carga sobre la  lín ea  e lé c tr ic a  8,

(figu ra  3), enganchándola a e lla ,  e l cable 8 venará a presio­

nar sobre e l disparador 2, que gracias a los álabes predis­

puestos, actuará la  garra móvil 5 que se des lizará  contra la  

garra f i j a  1, con movimiento gradual controlado por e l  freno 

25 oleoóinámico 5 ' ' ,  colocado en la  extremidad in fe r io r  del ar-

o o l i l lo  5 '.

El disparador 2 e je rce  la  función de sensor, ó sea, 

cue advierte la  presencia del cable 8 permitiendo e l cerrado

/
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automático de la  plaza.

Por e l  o r i f ic io  de sa lida  y la  remoción de la  pin- 

sa, e l gancho de la  lanza de maniobra será ensartado en la  

a n illa  de remoción R, más abajo de la  a n illa  de tendido P, 

con e l f in  de a lza r y por consiguiente desprender la  pinza. 

Tal operación abre la  pinza y la  vuelve a l le v a r  de esta ma­

nera a la  posición de reposo: la  a n illa  de remoción R arras­

trada hacia lo  a lto , hace ejecutar a l mismo brazo una rota­

ción en sentido de la  marcha de un r e lo j ,  de aproximadamente 

905 . rotación provoca e l  desplazamiento a la  izqs^Le^óa 

de la  palanca de apertura y , por consiguiente, e l óesengan- 

chaño del mismo diente del tubo de carga 4. Tanto por*J3,a fuer 

za de gravedad como por la  fuerza de expansión del mtfelle de
* v *

recuperación, e l tuto de carga 4 y la  garra móvil son'hechos
A

vo lv e r  hacia abajo alcanzando la  posición de reposo y * lib e -  

rendo la  pinza del conductor ó cable de la  lin ea  e lé c tr ica .

La operación de desenganche y de vuelta  a tasar pue-
' **++
ce ser efectuada, bien sea a mano ó oien por medio de. -
pértiga .

20
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I V I N D I C A C I O R E S
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1 .- Pinza de contacto, ce puesta a t ie r ra  y en cor­

to c ircu ito , para lineas e lé c tr ica s , dotada de mi elemento 

de apretado automático constitu ido por dos garras, una f i j a  

y una móvil, destinada a apretar entre las garras un cable 

de lín ea  e lé c tr ic a , caracterizada por e l  hecho de comprender 

un medio capaz de empujar y apretar de forma autónoma la  ga-
*****

rra móvil contra la  garra f i j a ;  un medio capaz de inm ovilizar 

la  garra móvil, en posición de éxtasis, pronta para le^ ln te r-

vención, en espera ce in terven ir cuando sea e l momentcf: un
* * <

2^

medio capaz ce lib e ra r , en e l momento exacto, e l medity'áe em-
*

puje de la  garra móvil activando la  garra misma; un me '̂ic de 

frenado que a f lo ja  y gradúa ei apretado de la  garra mírr^l, y, 

finalmente, un medio de desenganche que vuelve a llevan ,¿os
9 < * *

órganos en posición de reposo permitiendo separar y de,s¡j3Ten- 

der la  pinza del cable e lé c tr ic o . ******W + * *
2. -  lin za  de contacto, conforme a la  re iv ind icación  

1, caracterizada por e l hecho ce que e l medie de empuje ce la  

garra móvil está constitu ido per un muelle previamente ccr.pri 

mico y previamente cargado, cuyo muelle puede encontrar equi­

va lencia  en otros órganos previamente cargad os ó previamente 

dispuestos, ta les  que atraiga^ y entregue-, en e l memento - 

oportuno, la  fuerza su fic ien te  para ac tiva r la  pinza.

3. -  Pinza de contacto conforme a las reivind icaciones 

i y 2, caracterizada per e l kec! de que e l medio capaz de 

inm ovilizar la  garra móvil en espera ce activación , pronta a
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la  intervención, está constitu ido por d ien te c illo s  de engan­

che y de desbloqueo, ceno también por palanquetas y álabes.

4 . -  Pinza de contacto conforme a las re iv in d icac io ­

nes 1, 2 y 3, caracterizada por e l hecho de que los órganos 

de desbloqueado comprenden una palanqu illa , que puede d e fi­

n irse como g a t i l lo  ó sensor, que tiene asiento directamente 

en e l punte de la  pinza donde vendrá a situarse e l cable -  

e lé c tr ic o , por lo  cual, de la  presencia del cable y de su

presión sobre e l  g a t i l lo ,  dependerá la  activación  ce la ,garra
+ +  ̂*

móvil, y por consiguiente e l apretado de la  pinza. * 4
*  ** ***

5. -  Pinza oe contacto, conforme a las reivincxicacio- 

nes 1 a la  4, caracterizaba por e l hecho de que e l meció ce
 ̂ * a

frenado que a f lo ja  y gradúa la  velocidad de apretado ^ e 'la
i <

garra móvil, para suavizar e l  movimiento, está constitu ido
$

por un a flo jad cr cualquiera, operante d irecta  ó inóire&?amen-
* t

te  sobre la  garra móvil. *.4.*
1*'**

6.  -  Pinza de contacto conform-? a las re iv in d icac io ­

nes 1 a la  o, caracterizada por e l hecho de que e l a flo jad  or 

de la  velocidad de apretado de la  garra móvil, siendo en sus­

tancia un freno, puede ser realizado cono un órgano de frena­

do normal, bien que sea operado mecánicamente por fr ic c ió n , 

por v ía  neumática, por v ía  oleodinàmica ó por v ía  de flu idos 

en general.

7 .-  Pinza óe contacto, conforme a las re iv in d icac io ­

nes de la  1 a la  6, caracterizada por e l  hecho de que e l me­

dio de desenganche que vuelve a l le v a r  lo s  órganos a la  posi­

ción de reposo, está constitu ido por una palanca externa con

. ./ . .
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a n illa  de toma, puesta próxima a la  a n illa  de tendido, cuya 

palanca lib e ra  lo s  ó ien te c ilio s  de retención, alabes y palan­

quetas para desvincular la  pinza del cable e lé c tr ic o  y permi­

t i r  su represa.

8 .-  "PInZA LE CONTACTO, LE PUESTA A TIERRA Y Ei COR­

TOCIRCUITO, PARA LINEAS ELECTRICAS POTALA IE  U.. ELEME ^0 DE 

APRETADO AUTOMATICO".

Le conformidad en un todo en lo  esencial y 

dustria les a lo  descrito  en la  precedente memoria d 

y gráficamente representado en los  adjuntos pianos 

jc r  comprensión.

fin es  in-

escrip tiva   ̂ *
para su me-

w*+. *t
Esta

gra fiadas por

memoria consta 

una sola cara a
de LIEZ hojas escritas ó '^e 

doble espacio.
*

y .á r i í ,  1 2  MAÍ01 9 8 0 ''
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