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MEMORIA DESCRIPTIVA
rars solicitar 1
PATEUNTE DE INTRODUCCION |
8 n
E8PANA
por D I B Z efios

& nombre de THE SINGER MANUFACTURING COLPANY, entidad norteame-
ricana, establecida en wlizabeth, Nuevs Jersey, wstados Unidos
de América, por:

"UNA LIAQUINA DE COSER",-

La presente invencién se refiere a perfeccionamientos en
miquinas de coser puntadas en zig-zag, del tipo de aguja lateral-
mente vibratoria, y tiene por objeto une de tales miquinas provie-
te de un mecanismo, nuevo en su género, que incluye una leva de
dibujo rotatoria para producir laskvibracibnes laterales de aguja.

Otro objeto de la invencidén es un mecanismo de leva rota-
toria perfeccionado, ideado de menera tal que pueden sustituirse
unes levas por otras con el fin de producir diferentes tipos de
puntadas ornamenteles en zigzag,

Otro objeto de la invencidn consiste en proveer, en combi-

nacién con un mecanismo de leva patrén rotatoria, wedios manuales
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para elterar la pauta de produccidn de las vibraciones laterales
de asguje engendrades por la leva patrdn.

Teniendo en cuenta estos y otros objetos, la invencidén com-
prende los dispositivos, combinaciones y disposiciones de partes
que a continuacidn se describen en relacién’con los dibujos ad-
Juntos, los cuales ilustran una realizecidn preferide del inven-
to, y por los cuales toda persona entendida en la materia podré
comprender fédcilmente las diversas caracteristicas de la inven-
cidén y les ventajas alcanzadas con ella.

sn los citados dibujos:

- le figura 1 representa un alzado latersasl, parcialmente
en seccidn, de une miquina de coser que comprende los presentes
perfeccionaemientos;

- 1la figura & representa un alzado lateral posterior del
brazo soportes de la wdquina;

- la figura 3 representa una seccibén tomada esencialmente
por la linea 3-3 de la fizura 1;

- la figura 4 representa una seccidn tomade esencizluente
por la linea 4-4 de la figura 1;

- la figura 5 representa una planta, visbta por arriba, de
una parte del brazo soporte con la tapa del mismo desmontads;

- las figuras 6 y 7 representan unas secciones del 4rbol
de ajuste en su casquillo soporte, con la palance de mendo de po-
sicidn neutra situada en diferentes limites de movimiento en las
vistas respectivas; y

- las figuras 6 y 9 representan unas vistas de detalle de
le barra de conexidén que hace vibrar la horguillas de agule, e ilus-
tra esquendticamente los efectos del mecanismo de wendo de la ba-
rra de conexidén el hacer vibrar la aguje de un lado a otro, y des-

de un lado de la posicién neutra de no vibracidén de la aguja.
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Los presentes perfeccionamientos se ilustran en los di-
bujos y describen en esta ..emoria como incorporados & una mé-
guina de coser puntadas en zigzag, del tipo éxpuesto en la pa-
tente U.S. nlmero 2.014.916, de fecha 17 de Septiembre de 1935
{ & Alfred Tiesler). Adewds, los medios de ajuste & wano gue se
emplean en relecibn con la presente méquina de coser para efec-
tuar los movimientos laterales de la aguja se exponen y descri-
ben con detalle en la solicitud de patente U.S. nlum, 356,928,
registrada el 25 de .iayo de 1953 (por nalph n. Johnson y Alexander
P, Kerr), ashora patente ndm, 2,713.838 de fecha 26 de Julio de
1965,

Con referenéia a los dibujos, la méquine de coser ilustm-
da tiene una base 15, que proporciona apoyo para la labor, y de
uno de los extremos de dicha base se alza el pie hueco 1é de un
brazo soporte 17, que se extiende en voladizo sobre la base y ter-
mine por su extremo libre en la cabeza 18,

El brazo soporte 17 esté abierto por su parte superior for-
mando una especie de canaldn, y esta abertura estd adeptada para
ser cerrada por medio de una tapa 19, sujeta en posicién de modo
desmontable por una pluralidad de tornillos 20-20.

£n unos cojinetes adecuados dispuestos en el brazo 8 opor-
te i? va apoyudo de wodo giratorio un &rbol principal £l coloca-
do horizontalmente gue se extiende a lo largo del vrazo soporte
Yy lleva en un extremo una polea de accionamiento £2. wn su extre-
mo opuesto, el &rbol principal 21 lleve une msnivels coupensada
23 provista de un perno o pesador 24 unido por uné biele empalma-
da & un collar 6 fijado adecuasdamente a un véstago de aguja 27
verticalmente dispuesto,

8l véstago de aguja &7 lleva en su exbtremo inferior una

aguja 28, y estéd apoyado para moverse slbternativamente en sentido
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longitudinal en unos cojinetes adecuados dispuestos en una hor

quilla vibratoria £9. Le horquille 29 pende articuladamente de
un espérrago GO que va en un Srgano soporte 31 roscado de modo
ajusteble en la pared superior de la cabeza 1ls del brazo sopor
te permitiendo movimientos de balanceo de la horquilla 29 alre
dedor de un eje de giro sensiblemente transversal al eje de ro
tacién del &rbol principal 21,

in cooperacién con la aguje 28 debajo deila placa de
apoyo de la tela y en la formacidn de puntos de cadeneta hay un
tomador de buecle 32 soportada de modo que le permite la rota-
¢ién en un plano vertical paralelo Yy posterior al plano de vibra-
c¢idn de la aguja. Bl tomador gira dos veces por cada recorrido
alternativo coumpleto (ida y vuelta) de sguja, wmediznte conexio-
nes de accionamiento con el &rbol principal 21 adecuadas. rara
hacer avanzar la labor més allé de la aguja, en sentido trans-
versal al plano de vibracién de ésta, se dispone un wecanismo
de transporte adecuado del tipo inferior de cuatro movimientos,

Yy puede fijarse cualquier pie de prensatelas 35 usual o adecuado

a una barra o véstago de prensetelas 34 ususl de modo que se opon-
ga a la parte del wecanismo de transporte que engancha la teia, de
la manera usual,

4 partir del extremo inferior de la horquilla 29 del véds-
tago de aguja se extiende horizontalmente un brazo 35 cuyo extre-
mo libre sale al exterior de la cabeza del brazo soporte y lleva
un bloque de articulacidn &6. Abrazando al bloque de articulacidn
56 heay un extremo ahorquilledo de un brazo de balancin &7 que pen-
de del extremo anterior de un arbol de balancin 38 corto dispues-

To horizontaluente transverso con respecto al 4rbol principal X1

y adecuadawente apoyado para su giro por la cara inferior de la

cabeza 18 del soporte. uesde el &rbol de balancin 38, del lado
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posterior de la cabeza 18, se extiende hacia arriba un brazo de

balancin 9 cuyo extremo superior estd conectado por un tornillo-

pivote 40 (véase figura 2) & un extremo de una barra de conexidn

41 dispuesta horizontalmente y por fuera en el lado posterior

del brazo soporte 17, xl otro extremo de la barra de conexidn 41

estd articulado por medio de un pasador 4z a una biela 4, cuyo

otro extremo estd a su vez conectado por medio de un segundo pa-

sador 44 a un brazo 45 gue pende de un Srgano 46 accionado por

leva, que va montado articuladawente dentro del brazo soporte 17

de la miguina de coser por 1edio de un pascuor horizontel 47 que

se extiende trensversaslmente a través del brazo soporte de la ud-

quina de coser para ser recibido en el interior de unas aberturas

48 y 49 dispuestas de

mnodo opuesto en el brazc soporte, Un torni-

llo de presién 50 inmoviliza o retiene el pasador 47 en su posicidédn

spropiada dentro del brazo soporte,

Hacia arriva y
gundo brazo 51 que se
ticada en el interior
fuera de los confines
puede verse mejor por

visto de una abertura

lateralmente sobresele del brgano 46 un se-
extiende a través de .una sbertura 52 prac-
de la tapa 19, de modo que queds situado
del aruazbn de ls miquina de coser, Cowmo
las figuras 1, 3 y 5, el brazo 91 estd pro-

9o hendide longitudinalmente que contiene

un seguidor de leva B4 retenido en le aberturs 55 por medio de

un tornillo de presidn 55,

1l seguidor de

leva 54 estéd obligedo a tomar contacto con

la periferie de une leva rotatoria b6 por wmedio de un per de umue-

lles de conuresidn, Uno de estos muelles de compresidn 57 esté

dispuesto en el interior de la partehueca de cabeza 18 del brazo

soporte, con una parte extrems del muelle alojada en una abertu-

ra 58 practicada en el interior de la cabeza para mantener el mue-

1le en una posicidn adecuada, con lo cuasl la otra parte extrema
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del mismo puede apoyarse contra la parte inferior de le horqui-
1la 29 del védstago de aguja al objeto de predisponer a la horqui-
1lla del véstago de aguje & ir en el sentido de apartamiento con
respecto a la cabeza de le mAquine de coser, y con ello a obli-

gar al se;uidor de leva 54 a ‘towmar contacto cooperativo con la

periferia de la leva 56, Alrededor de un pasador o0 hay montado
un segundo muelle de compresibn 59 sujeto por su extremo supe-
rior a una protuberancia 61 portadora del pasador o espiga 60,
protuberancia que a su vez forms parte integrante de le tepa des-
montable 19, Como puede verse por las figuras 1 y &, el muelle
B9 estd dispuesto directamente sobre el drgeno 46, de modo que
la parte extrews inferior del muelle obligue el drgano @ ir hscia
abajo alrededor de su pasador-pivote 47, ayudendo &sf{ al muelle
57 a obligar &l seguidor de leva 54 contra la parte periférica
de la leva rotatoria 56,

Con referencia en particuler a las figuras 3 y 5, la leva
56 estd provista de una ambertura 62, de modo que la leva puede
estar colocads de manera desmontable sobre la parte exbtrems ros-
cada 63 y contra la parte saliente 64 de un 4rbol de levas &5, .és
especificamente, ¢l &rbol de levas 65 tiene su saliente 64 provis-
to de un pasador 66 que es recibido en una aberture apropimda 67
de la leva 56 a los fines de fijar la leva en su posicidn adecua-
da sobre el érbol de levas. liay un tornillo moleteado 65 adaptado
para ser recibido sobre la parte exbrema roscada 63 del &rbol de
levas, al objelo de inmovilizar o retener la leva H6 en su posi-
cibén de travajo.

Bl &rbol de levas 65 esté apoyado para su giro en las pa-
reaes anterior y posterior del brazo soporte 17, en unos casqui-
llos 69 y 70 que le sirven de cojinetes, estando dicho &rbol de

levas 65 dispuesto por encima del &rbol principal #1 y horizon-
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talmente transverso con respecto al mismo. Una rueda de engra-

naje helicoidal 71 que ve en el &rbol principal %1 rnueve una

rueds helicoidal 72 fijada en el &rbol de levas 65, con lo cual

este dltimo gira, por ejemplo, a una velocided angular 1B veces
5 menor que la del drbol principal 21,

Por cuanto precede se comprenderd que, durante el funcio-
namiento de la mdquina, yendo la leva 56 soportada por el mufidn
rotatorio o &rbol corto ©5, girard alrededor del eje geométrico
de éste poniendo en accibén el seguidor de leva 54 hasta lograr

10 que el drgano 46 suba y baja de la manera que le imponga la for-
uwa periférica de la leva y, asi, la barra de conexién 41, ror wme-
dio del brazo 45 y de la biela 49, recibird en su parte derecha
(vista en la figura 8) un movimiento de desviucidn hacia arriba
¥y hecia abajo, .

15 Con el fin de convertir los movimientos vibratorios late-
rales de la barra de conexidn 41 en efectivos movimientos alter-
nativos en sentido longitudinal, para comunicar de ese wodo mo-
vimientos oscilatorios a la horquilla 29 del véstago de aguja, hay
un bloque de gufa 73 (figuras 2 y 4) sujeto de menera adecuada a

20 la barra de conexidn 41, mediante, por ejemplo, un pasador 74, es-
tando dicho bloque de gufa 73 dispuesto de modo que pueda desviar-
se en el interior de una guia 73 constituida por une ranura abier-
ta por detrds, practicada en lchara externa 0 posterior de una

//cabeza de gufa 76 arqueada y ajustable, como un todo , TLgfufa 75

¥

3,
25 y el bloque 73 tienen preferiblemente costados rectos pero, si

asi conviene, la gufa y el bloque pueden estar individuslmente
arqueados, con su centro de curvaturz en una posicidn de la guisa
75 que se encuentra en el eje geométrico de articulacidn de la
barra de conexidn 41, facilitado por su conexidn articulads 40

30 con el brazo de balancin 39, ~p-

I3
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La cabeza de gufa 76 tiene un cubo 77 que se extiende

libremente & través de una abertura 78 de la pared posterior
del soporte 17, con lo cual la parte de la cabeza de guie que
contiene la gufa 75 estd dispuesta en la parte posterior dael
brazo soporte., il cubo 77 de la cabeza de gufa estd sujeto por
un tornillo de presidén 79 sobre un &rbol de ajuste 8u dispuesto
parelelamente al 4rbol de levas 65 y que tiene su eje geométri-
co longitudinal situado en un plano sensiblemente horizontal,

51 drbol de ajuste 80 de la cabeza de guia 76 estéd apo-
yado para su giro en un manguito-cojinete 61 de forma de &rbol
hueco enchufado en relecidn coaxil con el &rbol de ajuste, y so-
portado de modo que le permite movimientos de giro y laterales
mediante un drgano de apoyo en forma de casquillo fijo 8& sujeto
por uno o uis tornillos (que no se representan, en una protube-
rancia de apoyo 83 dispuesta en la pared frontal del brazo sopor-
te 17. Los extremos opusstos del wanguito-cojinete 8l van ajus-
tados para deslizeamiento en unas ranuras de gula parslelas s4d, &4
dispuestas en los extreuios opuestos del casqguillo 8k, estendo di-
chas renuras de guia alargadas en direccién correspondiente a la
general del eje o linea de centros de la gula 75 en el liuite de
su wovirdento angular, en el que la aguja biene su méximo despla-

zamiento leteral, Las ranuras de gula 84, 84 limitan, por tanto,

los wovimientos latersles del menyguito-cojinete vl y el drbol de

ajuste 80 apoyado para su giro en dicho manzuito, en una trayec-
toriae correspondiente a la trayectoria de movimiento del bloque

73 en la guia 76 al limite del mbvimiento anzuler de la czbeza

de guia 76 que produce la wéxima vibracibén de la sguja. Como los
movimientos laterales del arbol de ajuste 80 determinan las dife-
rentes posiciones neutras de no vibracidn de la aguja, se compren=

derd que el wiximo campo de vibracidén de la aguje permanece fijo

-8 -
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al cambiar de una & otra posicidn neutra de no vibracidn de la
aguja. Leta disposicibn tiene la ventaja de mantener una rela-

cibn de cooperacidn entre la aguja y el tomedor dentro de unos

1fwmites predeterminados de desplazamiento latersal de la aguja,

de umodo que dentro de dichos 1{mites no es necgesario prever
que haya que comunicar al tomador movimientos de la compensa-
cién, independientemente del ajuste de posicidn neutra del me-
canismo regulador,

Con el fin de efectuar @ mano movimientos de desviacidn
del érbol de ajuste 80 y, por lo tanto, del eje geouétrico de
ajuste angular de la cabeza de gufa 76, hay una excéntrica 65
fija, mediante un tornillo de presién (no representado), sobre
el manguito-cojinete 81 entre los extremos de este ltimo., La
excéntrica B5 estid dispuesta en un entrante 86 precticado en
el casquillo 82 entre los extremos del casquillo gque contienen
las ranuras de gufa 84, 84, siendo las paredes opuestas y para
lelas 87 que definen el entrante 86 sensiblemente transversa-
les a la longitud de las ranuras de guia B4, en el sentido dia
metral del casquillo., ¥l extremo frontal del manguito cojinete

81 se extbiende més @lld del extremo frontal del casquillo 62 y

lleva, rigidemente unido, un brazo de accionamiento 88 dispues
to por fuera de la pared frontal del brazo soporste 17.
Hoeclendo girar el brazo de accionamiento a partir de

un limite de movimiento representado en la fizura 6 de los di-
bujos, hasta el obro limite de wovimiento indicado en la figu-
ra 7, se transmite a la excéntrica 85 un wovimiento cowmbinado
de giro y deslizamiento dentro de los confines de la pared 87,
87 del casguillo 82, debido =l hecho de que el manguito-cojing
te 8l de un extremo a otro de las ranures de guifa 84 efectuan-
do con ello un wmovimiento material de desplazamiento o desvia-

cién lateral del eje geométrico de ajuste an,ular de la cabeza
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de guia 76, entre 1imites fijos. ror supuesto que al &drbol de
accionamiento 88 puede dérsele vuelts en un recorrido wenor que
el méximo de desplazamiento, si asi conviene, al tiempo que pue-
den emplearse unos tornillos opuestos de ajuste 89,89 (véuse fi-
gura 5) roscados en la cara anterior del casguillo, para liamitar
el movimiento lateral del manguito-cojinete 8l en las ranuras de
guia 84, bB4.

sl extremo frontal del érbol de ajuste 80 se extiende ha-
cia adelante haste mis alléd del extremo frontal del manguito-co-

jinete 82, y sujeta al mismo por wmedios gue no es necesario de-

tallar aqui, hay una pslance de mano 90 gue puede ponerse en ac-

cibén para hacer describir un dngulo & la cabeze de gula 76 y de

ese wodo caubiar la amplitud de vibracidn de la aguja. Para una
més completa descripeidn y exposicidn del presente mecanisuo de
regulacién a mano de la vibracidén de aguja puede hacerse refe-
rencia a la solicitud de patente U,S, nlmero $56,928, antes wen-
cionada,

En relacidn con las palancas de ajuste & mano 88 y 90 men-—
cionadas anteriormente, es suficiente decir que en cooperacidn con
el Organo 88 hay una placa indicadorea 91 que tiene, como mejor se
expone en las figuras o, 6 y 7, tres figures indlcadoras 92, 935 y
94 de las cuales la figura 93 indica la posicidn central de la
aguje, ilustrada con linea llena en la fisura 8, uientras la fi-
gura 92 indica un ajuste de aguja en posicidn extrewsa izquierda,
como se ilustra con linea llena en la figura 9. La figura 94 indi-
ca una posicidén extreme derecha de la aguja, que no se representa
en estos dibujos.

sn la posicidn medie del brazo de accionamiento 8, ilus-
trada en la figura © de los dibujos, el eje de articulacidn del

arbol de ajuste 80 estd dispuesto en una posicidn medie de su mo-

- 10 -
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vimiento dentro de las ranuras inclinadas 84, 84 del casquillo
82, y la trayectoria de no vibracidn de la zguja estéd situada
en el centro de su campo de vibracidbn, como se ilusira en la
figura & de los dibujos. Con referencie particulartiente a la
figura 8, se observard que el mango 88 estd dispuesto en ali-
neacidn con la figura indicadora 9$, seflalando de ese wodo ue
la aguja estd en su posicidn central; in este posicidn de la pa-
lanca 8&, y cuando la palanca de meno 9U empleada para regular
la emplitud de vibracién de la aguja, estd dispuesta en su posi-
cibn inferior como se indica en la figure 1, la flecha indicado-
ra 95 que va en el mango 9v (véase figura 1) sefiala al cero del
brgeno indicador 91, y esto indica a su vez el hecho de que al
funcionar la méquina la aguja tomerd un movimiento alternativo
en una trayectoris fija que, como antes se dice, queda situada
en el centro de su campo de vibracidbn, ssto es debido a la posicidn
de la guia 7% que, como se muestra con linea llena en la figura 8,
se encuentra shora dispuestsa en una posicién neutra, en la cual
¢l bloque de guila 73 recorre de menersa insctive dicha guia en una
trayectoria ir-F que tiene en su centro el tornillo-pivote 40, pe-
ro no se le comunica wovimiento alguno apreciable, en sentido lon-
gitudinal, a la barra de conexibn 41,

31 entonces se hace girar la palanca 9U de meno en senti-
do contrario al de las agujas de un relo], vista en la figura 1,
la guis 756 recorrerd un éngulo correspondiente hasta una posicidn
de aifzina influencia sobre la baria de conexidn i1, recorriendo
entonces el centro R del blogue Ge gufa 78 une trayectoria P;Pg
que se¢ extiende a distancias iguales a uno y otro lado del eje
centrel o de sjuste angular R de la gula 75, corténdolo, For con-
siguiente, la componente de dicho movimiento del bloque de gufa
73, proyectada sobre la linea A-B, representa la extensidén del mo-

=77
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vimiento longitudinal transmitido a la barra de conexidn 41 pa
ra hacer vibrar latersluente a la aguja; siendo igual, natural-
mente, el recorrido de desplazamiento leteral de la aguja & la-
dos osuestos de su trayectoria neutra o central de movimiento al-
ternativo. #n la posicién del brazo de accionamiento 88 seflalada,
cualesquiera de las posiciones de la palance de wano 90, desde
cero al méximo desplazemiento lateral de la wguje, quedardn visi-
blemente sefialadas por las figuras indicadoras 96 del érgano 91
y por la flecha 90 del brazo 0.

Cuando se haga girar el brazo de accionamiento 8t hasta el
limite izquierdo de su movimiento (véase fisura 7) mientras la
palanca de mano 90 peruanece en su posicidn representada en la
figﬁra 1, el eje de articulacidén del érbol de ajuste 80 se verd
desplazado laberalumente en una direccidén que corresponde sensi-
blewente & la longitud de la gufa 75, esto es, esencialuente en
la trayectoria P;Pz ilustrada en la figura 8, Como enbtes se ha
explicado, esto es debido al hecho de que las ranuras de guia
84, 84 estén alargadas én direccibn sensiblewente correspondien-
te a la trayectoria PlPa;

Con referencis ahora més particularmente a la figura 9, se
observard que el desplazamiento lateral del &rbol de ajuste 80 a
partir de lz posicién ilustrada en la figura 8 ha desplazado el
centro de srticulacidén o eje central H de la gula 73 hasta hacer-
le coincidir con el limite inferior del wovimiento del centro del
bloque ce guia 73. Por consiguiente, con el accionamiento de la
palanca de wano 90 se efectla shora un ajuste engular e la gula
75 alrededor de dicho punto inferior, y el blogue de guia 73 tie-
ne una trayectoria de recorrido que va desde su trayectoria neutra
P-F a su trayectoria PP® de méxims influencia sobre la barra de

conexibn 41, quedando la trayectoria neutra de movimiento alterna-
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tivo de la aguje enteramente del lado izquierdo de su campo de
vibracidn, como se indica en la figura 9.

Por las mismes muestras, se apreciard que si el meango 88
es movido hasta la posicidn extrema derecha sefialada por dicho
dispositivo indicador 94, la aguje serd desplazada a su posicidn
extrema derecha y, asi, la trayectoria neutra del movimiento &l-
ternativo longitudinal de la wmisua quedara por entero del lado
derecho de este campo de vibracién, todo lo cusl se expone y des-
eribe en la mencionada solicitud de petente nimero 556.928,

Por cuanto antecede se comprenderd que el presente iecea-
nismo se caracteriza por tener una leva de dibujo giratorie adap-
tads pera transmitirle & la aguja movimientos laterales en zlgzag.
weste mecanismo de leva estd ideado de mmnera tal gue pueden sus-
tituirse unas por otras diversas levas para obtencr diferentes
tipos de puntada ornamental en zigzag. For ejemplo, la leva 56
expuesta en las figuras 8 y 9 de los dibujos de la patente estéa
adaptada para la obtencidn del tipo usual de puntadas en zigzag
representado en dichos dibujos, siempre que el mango 90 sea des-
plazado de su posicién cero; pero, naturalumente, pueden ponerse
en lugar de dicha leve otras varias de distintas configuraciones
periféricas, de modo que se obbengan varios tipos de pauta de mo~
vimiento de la aguja. Ahora bien, ademas del accionamiento por
leva, la presente méquina de coser estd provista de medios para
alterar la amplitud de las vibraciones laterales de agujae, y de
medios para modificar el punto neutro o central de 1a aiguje. an
diros términos, pueden emplearse diversas levas selectivas para
transmitir e la aguje diferentes pautas de movimiento lateral; pe-
ro, al mismo tiempo, la amplitud de este wovimiento, asi como la
posicidn central de la aguja, pueden ser modificadas moviendo los
brazos de palanca de meno 88 y 90. Asi, con el presente mecanismo

/3=
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el operador puede, por umedio del mango 90, ajustar ripidamente

la méquina para la ejecucidn de puntadas rectas, a pesar de es

tar la mAquina provista de un tipo particular de leva robtetoria.

NOTA

Los puntos de invencién propia, no nueva, pero no esta-
blecida, nracticada ni divulgada en wmspafia, que se presentan pa-
ra que sean objeto de esta Patente de Introduccibén por DIkZ afios,
son los siguientes:

12, - Una miquina de coser dotada de un brezo soporte hue-

co que termins por su extremo libre en una cabeza, teniendo di-
cho brazo soporte una abertura en el lado frontal superior del
mismo, una horquilla de véstago dé aguja vibratoria wontada en
dicha cabeza del brazo soporte, una barra de conexidén dispuestba
detrés de la pared frontal de dicho brazo soporte y que se ex-
tiende hacia dicha cabezea, unés conexiones operativas entre un
extremo de dicha barra de conexidn y dicha horquilla del vésta-
go de gguja, une leva rotatoria dispuesta de modo desuwontable

en el lado frontal de dicho brazo soporte y junto a dicha aber-
turaddel brazo soporte, un seguidor de leva fijado articuladamen-
te & dicho brezo soporte y en el interior del mismo, exbendién-
dose una parte de dicho seguidor de leva en el sentido transver-
sal de dicho brazo soporte a través de diche sbertura del bra-
Z0 soporte y fuera de los confines de dicho brazo soporte en con-
tacto cooperativo con dicha leva rotatoria, y medios de conexién
de dicho seguidor de leva con el obro extremo de diche barra de
conexidn para transwitirle asf a diche barra una determinads pau~
ta de movimiento,

22, - Una mlquina de coser dotada de un brazo soporte hueco
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que termina por su extremo libre en una cabeza, Teniendo dicho
brazo soporte una cberturs en el lado frontal superior del mis-
nmo, una horquilla de vistazo de aguja vibratoria montada en di-
cha cabeza del brazo soporte, una barra de conexidn dispuesta
detrés de la pared frontul de dicho brazo soporte y gue se ex-
tiende hacia dicha cabeze, unas conexiones operativas enlre un
extreno de dicha barra ce conexidn y dicha horquilla del vésta-
go de azuja, un arbol robtatorioc montacdo en posicidén cruzada en
el inbterior de dicho brazo soporte, extendiéndose un extremo de
dicho 4rbol a través de la pared frontzl de dicho brazo soporte,
una leva rotatoris dispueste de wodo desumontable sobre el extre-
mo expuesto de dicho érbol rotatorio en el lado frontal de di-
cho brazo soporte y junto a dicha aberbtura del brazo soporte, un

geguidor de leva fijado articuladeamente & dicho brazo soporte y

en el interior del misumo, extendiéndose una parte de dicho segui-

dor de leva en el sentido bransversszl de dicho brazo soporie a
través de dicha abertura del brazo soporte y fuera de los confi-
nes de dicho brazo soporte en contacto cooperativo con dicha le-
va rotatoria, y medios de conexidn de dicho seguidor de leva con
el otro extremo Ge diche barra de conexibn pars transmitirle asi
a dicha barra una determinada pauta de movimiento.

%, = Una miquina de coser dotada de un brazo soporte hue-
co que termina por su extremo libre en una cabeza, teniendo di-
cho brazo soporte una sverturz en el lado frontal superior del
mismo, una horquilla de vidstego de aguja vibratoria montada en
dicha cabeza del brazo soporte, una barra de conexidn dispuesta
detréds de la pared frontal (e dicho brazo soporte y que se ex-
tiende hacia dichs cabeza, unas conexicnes operativas entre un

extremo de dicha barra de conexidén y dicha horguille del vista-

go de .aguja, un &rbol rotatorio montado en posicidn cruzeada en el

2 /5=
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interior de dicho brazo soporte y extendiéndose un extremo de
dicho érbol a través de la pared frontal de dicho brazo sopor-
te y junto a dicha abertura del brazo soporte, une leve rota-
toria dispuesta de modo desmontable sobre el extrewnoc expuesto

de dicho &rbol rotatorio en el lado frontal de diciio brazo so-
porte y en el interior del mismo, extendiéndose una parte de
dicho seguidor de leva en el sentido transversal de dicho bra-

zo soporte a través de dicha abertura del brazo soporte y fuera
de los confines de dicho brazo soporbte en contacto cooperativo
con dicha leva rotatoria, medios de conexidn de dicho seguidor
de, leva con el otro extremo de dicha barra de conexidn para trans-
mitirle asi a dicha barra una determinade pautsa de wmovinmiento, y
un mango devaccionamiento & mano montado sobre la pared frontal
expuesta de dicho brazo soporte y conectado a trevéds de dicha pa-
red con dicha barra de conexidn pars modificar la pauta de wovi-
miento trensmitide - por dicha leve a dicha barra de conexidn,

42, - Una wéquina de coser dotada de un brazo soporte hue-

co que termina por su extrewo libre en una cebeza, teniendo di-
cho brazo soporte una ébertura en el lado frontal superior del
mismo, una horgyuilla de vésbtago de aguja vibratoria montadea en
dicha cabeza, un &rbol rotatorio epoyado pars su giro & lo largzo
de dicho brazo soporte y en el interior del waisao, una barra de
conexidn dispuesta esencialuente a lo largo de dicho brazo sopor-
te y que tiene un extrsmo conectado operativewente con dicha hor-
quilla de véastago de aguja, un wufidn o drbol corto horizontal apo-
yado para girar en sentido transversal con respecto a dicho brazo
soporte y en el interior de éste, provisto de un mecanismo de en-
granaje para girar movido por dicho Arbol »rincipal estando una
parte extema de dicho mufién situeda en el lado frontal de dicho

brazo soporte habiendo una leva de dibujo colocada de wmodo deswmon-
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table y girando con la parte extrema frontal de dicho mufidn

junto & dicha abertura del brazo soporte; un seguidor de leva
montado articuladanente en el interior de dicho brazo soporte
alrededor de un eje horizontal dispuesto en sentido transver-

sal con respecto a dicho brazo soporte exlbendiéndose una parte

de dicho bra-zo soporte a través de una abertura de dicho brazo
soporte y fuera de los confines de dicho brazo soporte en con=
tecto cooperativo con dicha leve; una biele gue conecte dicho
seguidor de leva con dicha barra de conexidn, estando dicho se-
guidor de leva predispuesto a ir contra dicha leva de wmodo gue
transmite una determinada pauta de wmovimiento vibratorio lateral
a dicha barra de conexidn; y wedios para convertir los wovimien-
tos vibratorios laterales de la barra de conexidn en moviwientos
vibratorios longitudinales de lghorquilla de barra de aguja, ue-
dios que incluyen una cabeza de gufa ajustable en sentido angu-
lar, que tiene una guia practicada en lgfnisma, una espiga que va
en dicha barre de conexidn y dispuesta en diche guia, un arbol
de ajuste apoyado para su giro transversalmente y en el interior
de dicho bravo soporte en direccidn paralela a la de dicho wufién
o érbol corto y siendo portador de dicha caveza de guia, y un Sr-
gano de accionemiento a wmano que va en dicho Arbol de ajuste, en
el lado frontal de dicho brazo soporte.

5%, - una méquina de coser dotada de un brazo soporte hue-
co que termina por su extrewmo libre en una cabeza, teniendo dicho
brazo soporte une sbertura en el lado frontal superior del misumo,
une. horquilla de vastago de agujs vibratoria montadsa en dicha ca-
beza, un 4rbol rotatorio apoyado para su giro & lo largo ce dicho
brazo soporte y en el interior del mismo, una berra de conexidn
dispuesta esencilalmente a lo largo de dicho brazo soporte y que
tiene un extrewo conectado operativemente con diche horquilla de

2/F=
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véstago de aguja, un muiibn o 4rbol corto horizontel apoyado

para girar transverselmente y en el interior de dicho brazo so
porte y provisto de un mecanismo de engranaje para girar movi-

do por dicho &rbol principal, estando una parte extrems de di-
cho mufién situada en el lado frontal Ce dicho brazo soporte y,
teniendo una leva de dibujo colocada de modo desuontable y giran-
do con la parte extrema frontal de dicho nufidn; un seguidor de
leva en for.e de palance alargada dispuesto a lo largo y en el
interior de los confines de dicho brazo soporte y montado arti-
culadanente slrededor de un eje horizontal dispuesto transver-
salmente con respecto a dicho brazo soporbte, extendiéndose un
brazo lateralmente con respecto a dicha paslanca alargada y a
través de dicha sberbura del brazo soporte para gquedar dispues-
ta sobre dicha leva patrdn; une biela que conecta dicha palanca
de seguidor de leva con dicha barra de conexibn; y unos wedios

de resorte que predisponen s dicho brazo contra dicha leva trans-
mitiendo as{ a dicha barra de conexidn una deterninads pauta de

movimiento wvibratorio lateral,

62. - Una méquine de coser.

Tal y como se ha descrito en la ilemoria que antecede, re-
bpresentado en los dibujos que se acompafian y con los fines que
se han especificado,

sste ilemoria consta de dieciocho hojas escritas & méquina

Por una sola de sus caras, _ //\

uUsdrid, 19 17 g4

4
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