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La presente invención se refiere a una junta para 

ejes de cilindros y similares, mediante la cual se consiguen 

efectos de hermeticidad, guía y rascado antisuciedad, de ex­

traordinaria eficacia.

En las realizaciones convencionales de cilindros 

de instalaciones fluodinámicas, es necesario instalar a lre­

dedor del eje del émbolo, una junta de estanqueidad con la ­

bio elástico, un caequillo metálico para guía del propio 

eje y una junta rascadora que impide la entrada de suciedad 

en el cilindro. Todos estos componentes son costosos y se 

instalan por separado e individualmente lo que, sin duda, 

encarece e l coste general del c ilinro .

Mediante la  junta objeto de la invención, se con­

sigue una pieza que realiza las tres funciones descritas a 

la perfección, con un considerable ahorro y facilidad de mon­

taje.

La junta en cuestión comprende un casquillo metá­

lico rígido, ocluido en el interior de un manguito elástico, 

cuya cara interior presenta unas ranuras de engrase, prefe­

riblemente dispuestas helicoidalmente, ajustando el mangui­

to alrededor del eje con cierta tolerancia y constituyendo 

la guía de desplazamiento del mismo, en tanto que e l mangui­

to se prolonga poi ambos extremos formando sendos labios 

elásticos y ajustados a presión alrededor del eje, constitu­

yendo, respectivamente, una junta rascadora y una junta de 

hermeticidad del eje.

Se ha p rev is to  que, precediendo a la  junta rasca- 

dora haya un vaciado anular contenedor de lubricante con e l
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f in  de aumentar la  acción de las ranuras h e lico id a les  des­

c r ita s .

Para la  mejor comprensión de cuanto queda d escri­

to  en la presente memoria, se acompaña un dibujo en e l  que, 

tan sólo a t i tu lo  de ejemplo, se representa un caso p rá c ti­

co de rea liza c ión  d e l objeto de la  invención.

En dicho dibujo, la  figu ra  1 es una v is ta  en sec­

ción longitud ina l de la  junta desmontada; y la  figu ra  2 es 

una v is ta  en sección longitud inal de la  junta en posición 

de traba jo .

La junta descrita  consta en los dibujos de un cas- 

q u illo  m etálico -1- r íg id o , ocluido en e l in te r io r  de un 

manguito -2- e lá s t ic o , cuya cara in te r io r  presenta una plu­

ra lidad de ranuras h e lico id a les  -3 -, cuyos extremos f in a l i ­

zan antes de lle g a r  a los extremos del manguito -2 -.

Uno de los extremos del manguito presenta unas 

prolongación cónica -4 - a modo de lab io , precedida de un hue­

co anular -5- a modo de cámara, cuyo lab io  actúa de junta 

rascadora.

En e l otro extremo del manguito ex is te  una prolon­

gación cónica -6 -, que constituye una junta de hermeticidad.

La cara interna del manguito -2- con las ranuras 

h e lico id a les  -3 -, constituye la  guía del e je  desplazadle 

-7 - de un émbolo de una insta lac ión  fluodinámica.

Las ranuras h e lico id a les  -3 - y la  cámara anular 

-5 - contienen e l  lubricante para asegurar un deslizam iento 

suave d e l e je  -7 -.

Como se desprende de todo lo  d escrito  y por la
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observación del dibujo, la  junta en cuestión realiza una t r i ­

ple misión que es: guia del eje gracias al manguito -2 - con 

el caequillo rígido -1 - ocluido en su interior; junta de her­

meticidad mediante la  prolongación cónica -ó -; y junta ras­

cadera para evitar la  entrada de suciedad en e l  interior del 

cilindro, gracias a l labio -4 -. Aún cabría añadir una misión 

lubrificadora que se consigue gracias a las ranuras -3 - y a 

la  cámara -5 -, cuya misión resulta especialmente ventajosa 

tratándose de cortos desplazamientos y otras vibraciones.

Como ventajas, además de la simplificación que su­

pone reunir en un solo componente, lo que antes hacián tres 

distintos, hay que señalar la  gran duración del manguito 

elástico -2 -, en comparación con las guías metálicas conoci­

das, a lo que hay que añadir que e l manguito elástico evita 

la formación de rayas en el eje, cosa que ocurre a veces con 

los caequillos metálicos.

En cuanto a la  lubricación  cabe remarcar que esta 

junta no precisa mantenimiento, suponiendo una gran ventaja 

para aquellas insta laciones en las que e l  mantenimiento re­

su lta d i f í c i l ,  cuando no imposible.

Otro aspecto a remarcar es que la  junta en cuestión 

por lo  que se r e f ie re  a l manguito -2 -, puede presentar mayor 

to leran c ia  que los casqu illos m etálicos de guía que se u t i­

lizan  actualmente. Es más, debido a l mayor c o e fic ien te  de 

d ila tac ión  que experimenta e l manguito, conviene dejar d i­

cha to leran cia , puesto que la  e levación  de temperatura que 

produce e l funcionamiento del émbolo y, por consiguiente, 

del e j e ,  provocará la  d ila tac ión  necesaria para conseguir
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un perfecto  a juste . Gracias a la  mayor to le ranc ia  entre man­

guito y e je ,  e l  montaje de la  junta y del eje re su lta  más 

se n c i l lo ,  a l  perm itir un mayor grado de excentricidad, sin  

per ju d ica r  la  f i a b i l i d a d  del montaje.

Serán independientes de l objeto de la  invención 

los  m ateria les empleados en la  fab ricac ión  de los  d is tin tos  

componentes de la  junta, formas y dimensiones de los mismos 

y cuantos d eta lles  accesorios puedan presentarse, siempre y 

cuando no afecten a su esencialidad.
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1. Junta para ejes de émbolos y s im ila res , carac­

te r iza d a  por e l  hecho de que consta de un ca eq u illo  r íg id o  

oclu ido en e l  in t e r io r  de un manguito e lá s t ic o  cuya super­

f i c i e  in t e r io r  constituye la  guía d e l e j e ,  dotada de unas

5 ranuras, preferentemente h e lic o id a le s , para lu b ricac ión , cu­

yo manguito se prolonga por un extremo formando un lab io  

troncocónico a justab le  elásticam ente a lrededor d e l e je  y 

que constituye una junta rascadora, y por e l  opuesto forman­

do un segundo lab io  anular troncocón ico, asimismo ajustable

10 elásticam ente a lrededor del e j e ,  formando una junta hermé­

t i c a .

2. Junta para ejes de émbolos y s im ila res , según 

la  re iv in d icac ión  a n te r io r , caracterizada  por e l  hecho de 

que, ventajosamente, e l  lab io  rascador está precedido por

15 una cámara anular lu b rican te .

3. Junta para ejes de émbolos y s im ila res .

La presente memoria d esc r ip t iv a  consta de se is  ho­

jas fo lia d a s  e s c r ita s  a máquina por una so la  cara.

Barcelona, 27 de noviembre de 1979
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