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MEMORIA DESCRIPTIVA - 2 -

Constituye el objecto de la presente inven-
cién una maAquina automatica para la costura a zigzasz

de elementos tubulares, en particular para eflectuar

.. [

: _ ) o . .
costuras de acabado de calzados tipo mocasin y ga..

s U .
fijacidén de las bandas transversales dce refucrzd.cen
L]

[ ] [ 3
la empella de dichos calzados. oo
L d
Como se sabe en el campo de la elaboracién
L]
®re s

de pieles o del cuero, con particular referencia a
_ ..
la industria del calzado, es a veces necesario *4fet-—

L ]
tuar sobre el material en elaboracidn costuras erma-
[ ]

mentales, o unir a las piczas de material en e)gpg—

racidén elemencos accesaios, rcalizando costuras éaye
B LK 2

. _ _ ot .
bien lejos dc ser solamente ornamentales, presentan

“«, o
-

caracteristicas de notable resistencia mecanica. °
. . . e« o9

" . °
Este problema succde particularmente’dr;.

la industria del calzado, dondeifr,ecuentemente es

necesaric efectuar costuras a zigzay, con discfio
mas o menos amplio, que interesan por ejemplo cafas
de botaz, o 1a‘uni6n en la empella de las bandas
transvérsalcs do refuerzé eﬁ zalsados tipc mocasin.
Como también se sabe =1 calzado o zapate cominmente
denominadoe mocasin es un tipo de calzado, actual-
mente de fabricacidn industrial, normalmente de cuero
SUAVEe sin'?orrq, con suela flexible y sin atadura,
f'ermado pecr una cmpella de fondo abierto o de {onda
cerrado Qnida a una lenglieta, que constituye el
elemento de cierre superior del zapato, mediante

diferentes téenicas de costura.
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I'ara reforzar el zapato en correspondencia
con la parte extrema de la lengiieta, que durante
la normal andadura sufre notables esfuerzos a causa

de la presidén ejercida por el empeine, ‘el zapato
. .
' * ® °

viene equipado con una banda transversal, sobrepliesta

. . e s °
A la lenjlieta en correspondencia con su parte @xtyema,
[}
cuyas extremidades laterales vienen unidas a lasee
[ ]

orillas superiores de la empella en proximidad de.

®ss e
la misma lenylleta. La unidén de la banda transversal

L]
L

a la empella viene hoy recalicada mecanicamente en

el calzado con empclla de fondo abierto y manualmente
en el calzado con empella de fonde cerrado doraegs

o ” . . [ ]
una vez ef'ectuada la unidn de la empella con lq:

oo

lenzlieta, no es posible alcanzar con los mediag ¢

mecanicos conocidos el interior del zapato.

s

Tal unidén viene normalmente realizadé;"
con costura a ziizaz que si se éfectﬁa mecAnicamente,
viene obtenida mediante miguinas equipadas con un
pfmgramadér'de levas mediante el cual vienen mandados
todos los dcépiazamientos necesarios cde los disposi-
tivos proevistos para ajguantar y fuiar las partes |

: -

para unir, por debajo de la azsija de la maguina
de coser. |

Las mAquinas conocidas utilizablés para
el tipo de costurarantes descrito encuentran empleo,
como -s¢ ha dicho, ¢n la elaboracidén de empellas de
fondo abicrto o de cualquier modo, de piczas de
material de desarrollo plano, y substancialmente

preven por debajo de la cabeza de apoyo de la

aguja un soporte, comdnmente denominado cilindro,

_——— ——
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dentro del cual encuentra alojamiento el '"crochet"

{ zancho).
Tal cilindro presenta superiormente una

superficie plana por encima de la cual estd dispuesto

.. .'

un plano de trabajo apto para recibir en apoyo eﬂﬂ;-
material para coser. Dicho plano de trabajo esté'qéo—
ciado a dispositivos de movimiento que causan, ens .
tiempos oportunos, el desplazamicnto lineal al ternado

L
LS )

transversal del cilindro y el desplazamiento lineal
. ®
lternade y/o intermitentce axialmente del cilindfde®
L]
mismo. En dicho plano de trabajo estd también aseexado

un dispositivo de bloqueo del material para cosgr, .

.
[ 4

sobre el plano de trabajo guc comprende un pie de.®
y L ]

. Cee
afianzamiento del materia’, gue actda en contraste,

-
., ®

con‘dichb‘plaho‘de habajo,-y dispuesto en COPPESpaﬁf
‘ ] .

dencia cpn‘;d ‘dineéfriz de movimiento de la aghi%:
biche pic esta normalmente conformado para presatar
dos puntas pafalelas entre las cualés actia la aguja
¥ destinédas a*manteheP el material en elaboraciédn
bien tendido y adherente al,ﬁlano de trabajo.

| | Dicho dispé;itivo de bioqueo, durante la
Tase . de costura”Sigue los movimientos dei plano de
trabéjo de modo que el material afianzado viene

desplazado, en fase con los movimientos de la aguja,

or debajo de la azuja misma para obtener la costura
P J 4 LA !

a uwigeay del disefio deseado.
Las maquinas conocidas antes descritas

encuentran zran aplicacién en la elaboracidén de su-

perficies planas y en particular de empellas de fondo

abierto, pero no son validamente utilizables en la
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elaboracidn de elementos tubularec v especialmente
de calzados tipo mocasin con cmpellas de fondo

cerrado.
En realidad los desplazamientos lincales

del plano de trabajo, y del pie a él asociado, *trans-
L ]
®
versalmente al cilindro, especialmente si se trata
. ®
dc desplazamientos de una cierta amplitud, pre&ishan
L]

. - > 4 . 7 ’... -
urt desplazamiento del material en posicidon excéntrica
respecto al eje del cilindro, lo que es posibleewaldo
a condicidn de que la circunferencia determinada oor

*

la empella y la lengieta unidas sea mayor que la

, . . . *
circunferencia del cilindro de un valor tal que per-
L)

; ®® 4 0
mita los desplazamientos lineales del plano de tra-
- . . ,°

| . - .. 4 . ) ) . e,
bajo y del pie a &1 asociado con empella o lengweta

at'ianzadas entre ellos. - Trelt

En caso countrario, y precisamente en ek

c#s0 en el cual el zapatg envuelva estrechamente al

[¥]

ilindro, tales desplazamiéntos no son posibles vy
por consiggiente 2% necesario proceder con la caostura
manual .

Objeto de la presentc invencidén es el de
obviar los inceonvenientes expresados y en particular
el de suministrar una maquina automética apta para
la costura a zizzay de elementos tubulares, en
particular nara cfectuar costuras de -acabado de
calzados tipo mocasin v de ['ijacidn de las bandas
transversales de recfuerzo a la cmpella de dichos
calzades, estructurada de modo tal por cl cual
es posible eflectuar, sobre eclementos tubularesvcos~

turas a zigzay con disefo ornamental también dec
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notable amplitud independientemente del jeyo eventual-
mente existente entre la circunferencia del elemento
tubular en elaboracidn, que podra ser por ejemplo

y como ya se ha indicado la cafia de una bota o un

zapato tipo mocasin con empella de fondo cerradp/.y

2l cilindro respecto al cual se desplazan el plaro
LN 1
.

° [ ]
de trabajo y el pie que afianzan y desplazan el

material por debajo de la aguja. .
- . E . . £ bl
Otro objeto dec la presente invencidm e

¢l de suministrar una miaguina del tipo indicagp,, de

construccidn extremadamente sencilla y por consi-
® ey
.

miiente de econdmica realizacidn y de seczuro fun-
e w 5 ...
cionamiento.

LN
Estos [ines vienen alcanzados por ldes®
L4

2 ‘ . *
maguina de¢ esta invencidn, del tipo que compréndd

un soporte de base que presenta una cabeza prioftl.
LI

nernte nmara ¢l soporte de 1la a;uja vy de los respec-—

tivos dispositivos de movimiento, por debajo de

la cual se desarroclia el cilindro de la maquina
dentro del cual encuentra alojamiento el '‘crochet”
v respecto al cual son mdviles un planc de trabajo
apto para recibir en apoyo el material en elabo-
racidn y un pilie que actda en contraste con dicho
plano de trabajo para afianzar ¢l material y des-
plazarlo por debajo de la azuja en fase con el
movimiento de esta Gltima, y donde dichos despla-
zamientos estdn mandados por una 0 mas 1evas’ensam—
bladas en un Aarbol puesto en rotacidédn por los medios
de motorizacidn de la mlAquina y que actian sobre

los dispositivos de accionamiento introducidos
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en el circuiteo de alimentacidn y mande de los
dispositivos de movimiento de dichos plano de
trabajo y pie, cuya méquina se caracteriza porque
dicho éilindro'éé’de secciédn circular y porque

dicho plano 'de trabajo es curvo con el centrf de

. . e
curvatura sobre el eje del mismo cilindro, eftando
. LR ]

P

e .
sostenido por un collar

dicho plano de trabajo
coaxial al cilindro y mévil 1ongitudinalmenté:§
en forma rctatoria y coaxial a él, y por el “heeho
de que diho pie estid sostenido por medios dg,,l,

guia f1ijados en dicho cellar y dispuestos por®
= ; ; *e

, . L]
encima del plano de trabajo y es deslizable res-
: . *e e :o
pecto a ellos en direccién radial respecto al |
- L ) .. ¢
cilindro. ceef
.

. : . .
Es importante notar quc gracias al®hdcho

de haber previsté el plano de trabajo y el Ri¥.
o..‘

rotatorios respecto al cilindro alrededor de su

eje, también en el caso en el cual sec debiese

obtener un disefio a zigzag de notable amplitud

y también en elvcaso en el cual - el tubular en ela-
bbracién'ehtrase,Sin Jjuezo en el plano de trabajo
v en el ciljndro;ino se tiene ningdn desplazamiento
excéntrico del material Pespccté a este Gltimo Y
se ticne por consiguiente la posibihdad de ob-
tener cullquier desplazamiento deseado del todo
por debajo de la agzuja.

' Estas y ulteriores caracteristicas de la
maquina d= la invencidn, vendran ahora mejor expli-
cadas en la descripcién que sigue correspcndiente

a una forma prefecrida peroc no cxclusiva de
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realizacidn ilustrada en los disefios adjuntos, en
los cuales:

~ la figura 1 muestra la maguina en una
viéta e perspectiva;

- la figura 2 muestra csgueméticamenéh.ia

maquina en objeto en una vista de frente y en e,

primera posicidn de trabajo;

- la figura 3 muestra esquematicamenté la
mAquina cn objeto también vista de frente com&'ég‘la
fig. 2 pero en. uha segunda posicidn de trabajopess

- la figura 4 muestra esquematicamenté,
la maguina en objeto vista por debajo en persp?siiva

Yy ponicndo en ev1dcnc1a solo parte de los dlSpOSJ—

tives de mando de los desplazamientos del plano de

trabajo respecto al cilindro; ‘e

e

- la Tigura 5 muestra, esqu eméticam&pfq y
eh'; Lanta vista por encima, un deta llh de los dispo-
sitivos de la figuna 4 y precisamente el tornillo
que determina el desplahamlento axial del plano de
trabajo y del‘pie respecto al cilindro y los res-
pectivos medios que lo ponen en rotacidn.

Con referencia a tales fijuras‘y en par-
ticular a las fiyg. 1 2 y 3 la maquina cn cbjeto
comprende esencialmente Qn soporte de base -1-{ijado
a un banco de trabajo 2- al interior del cual estan a-
lojados los brganos motores y de mandc de la maguina,
de tipo conocido, y aqui ni descritos ni ilustrados
en los disefios.

Ei soporte de base -1- estd conformado

presentando una cabezz prominente -3- al interior
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de la cual estan alojados los dispositivos de
sostén y de movimiento de la azuja -4- y del templa-
-hilo -5-.

También estos dispositivos son del tipo

conocido y no vicnen ni ilustrados en los diseﬁst

e %o

ni descritos en sus detalles. La aguja -4- estéu .,
o %°
sostenida para moversc alternativamente en un plano
LE N ]

vertical normal al plano de apoyo del hanco de tra-

. L

bajo -2-. foene
con —-£- ha sido indicado, en su conjunty,

2l elementoc que por los técnicos del sector vigite
L]

comlnmentc denominado el cilindro de la méquina. El

cilindro -6~ estd 1'ijado en la torre veir ical -la-
. ® 9

. LN ]
del s=oporte de base -1- y se exticende horizontdmente

[
y sobresalicnie por debajo de la cabeza prominéfte
gz . . o 3 L] - - ~ ]
-3-. de modo gque el propio ¢jc -7- se cruce cof} la
* .6t

directriz de trabajo de la azuja -4-.

En ¢l interior del cilindro -56- estia alo-

jado el “crocnet', con los respectivos drgzanos de

movimiento.
Como se sabe el ‘‘crochet'" es el elemento
gue colabora con la aguja para la formacién del

punto de costura. E1 “crochet', no ilustrado en los

~disefios, esti coordinado en correspondencia con la

extremidad libre del cilindro -56-; en correspondencia

de tal extremidad el cilindre -6- presenta una ren-

.dija -6a- a través de la cual pasa la aguja -4-

durante lageracidén de costura.
De acuerdo con la idea preferente de la

presente invencién, el cilindro -6- es de scccidn
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circular y a él esti sobrepuesto un plano de trabajo
-8- curvo con centro de curvatura sobre el eje del
cilindre -56-, sostenido por un collar -9- coaxial
al mismo cilindro -6- con posibilidad de deslizar

alternativamente, en forma rotatoria y axial, aje, *»

[ ]

L

este Gltimo. . .
: L

£l plano de trabajo -8-, como mejor se,

L ]

verd en scguida, estd destinado a recibir en apoyo
. ]

&1 material para coser y a desplazarlo por debapes:

de la azuja -4-. L1 plano de trabajo -8- presenia’,

una rendija -8a- para dejar libre el pasoc a la °

azjuja -4- durante la costura en cualguier posicidn
'Oo:o
por c¢lla adoptada en funcidn de los desplazamientos
® o
. LR 4

a losg cuales viene sujeta para obtener un deseatio’
) .

-

disefic de costura. _ °.

-

Con -10- ha sido indicado un brazo d§ "

*.
soporte rigidamente unido al collar -3- que se )
extiende por encima del cilindro -6- y a cuya ex-
tremidad libre esta fijada una zuia -11-. La juia
-11- estd dispuesta sobre un plano vertical normal
al-eje -7- del c;lindro -5~ y en clla desliza el
pie -12- de la mAquina.

Como ha sido ya i]ustfado en la parte
introductiva de la descripeidén, el pie es el eléménto
que coopera cor el plano de trabajo para arrastrar
ern movimiento el material en elaboracidén por debajo
de la agzuja.

El pie -12- esti sometido a la accidén de
un pistencito neumAtico -13- gue permite llevarlo

en una primera posicién cerca del plano de trabajo
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-8~ y en una segunda posicién en la cual resulta
relativamente distantc de é1.
El cilindro del pistoncito neumAtico -13-

estd articuladeo inferiormente al brazo de soporte
. . ) ..

-10- mientras su vAstago estd unido a una de 1a&% ¢
L ]

L
extremidades de una palanca -14- articulada a %, 3
* [

balancin en -14a- al braxzo de soporte -10- y 13z},
otra extremidad de la cual estd unida, por medio

L]
LA R X WY

de una biela -15-, al cuerpo del pic -12-.
L
1l accionamiento del pistoncito neumMidtito
S .

-13- puede ser mandado por el operador por medig0

cde un pedal que puede ser accionado al principgipe

[ 28 7 )
y al fin del ciclo de costura. AR
. LT
Sejuidamente se describiran los disposjtivos
'Q..o ’
de movimiento a los cuales resulta sometido el cd-
o o

llar -3- y por consiguiente el plano de traba}q.:
-8~y el pié -12-.

Con particular referencia a las fizs. 4
y § se describiran ahoraAlos dispositivos qﬁe per-
miten ei‘deslizamiento axial.del plano de trabajd
-S—Iy dél pie ~12- réspccto al cilindro. Con -15-
sec indica un Arbol motorizado, a través de una co-
nexidn cinematica que comprende una polea -17- y

una correa de transmisidén -18-, del JIrupc de accio-

‘namiento serneral de la maquina. El Arbol -13- csta

dotado de movimiento rotatorioc uni-direccional

'y estd sostenide por una brida -13a- asociada a

un soporte cilindrico hueco -13- fijado en el
interior del soporte de base -1- en posiciédn tal

que resulta a un nivel mis bajo respecto al cilindro
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-3- y con el propio eje paralelo al eje del mismo

cilindro -6~. El1 Arbol -15-
del soporte cilindrico hueco -19- y lleva ensam-

blado en la extremidad que se encuentra en el inte-
o o

rior de dicho soporte un pifién dentado ~20-, ddi%.:
cual se hablard segquidamente. ' 5.2:3
Con -2la- y -22b- han sido indicados lbs

cilindros dé dos pistoncitos neumétiéos de mando..
' sSoa e

-21- y =22- sostenidos por la brida -l3a- y dispues-
tos de manera gue los relativos cjes son paraleldd

entre ellos y paralelos al eje del arbol -16-. ¢

Sobre los vastagos de tales pistoncitos -21- ¥,, 8

-22-, que se extienden dentro del soporte cilindfico
. *ee®
hueco -19-, estan ensamblados, libres de Zirar dog
. . '0.'.
‘pifiories dentados respectivamente -23- y -24- enzra-
o o

: . .
nados con ¢l pifidn dentado -20- gue lleva el aBhod
~-158-. Los pifiones dentados -23- y -24- son de
espesor adecuado para mantener el engranaje con

el pifdn .dentado -20- también cuando, como se veri

seguidamente, son sometidos a la accidn de los pis-

toncitns‘neuméticos -21- v -22- deslizados relati-
vamdnte'COH respecto de diche pifidén -20-. Con -25-
y =26~ han sido indicados dos ulteriores pifiones
dentados dispueétos en ¢l interior del soporte

cilindrice hueco -19- v por &1 sostenidos.

o

Los pificaes dentados -25- ¥y -25- enziranan
eﬁtre cllos y estan enfrentades y son axiales con
los pifones dentados -23- y -24- a una distancia
de ellos, inferior a la carrera dc los émbolos de

los pistoncitos de mando ncumitico -21- y -22-.

se extiende en el interior
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El pifidn dentado -25- cstd unido direc-
tamente a un tornillo -27- cuya rosca, sejin se conoce,
por una mitad de la seccidn transversal del tornillo
presenta el propioc eje paralelo a un plano normal al

L J
eje del mismo tornillo y por la otra mitad pnesbnﬁa
¢ %o
el propioc eje inclinadoc formando un &ngulo cond$Lante
e %e*
con dicho plano. .
< LA ]

El tornillo -27- csta sostenido y contenido
dentro de un cilindro hucco -28- que se extiendd®fpor

debajo del cilindro -5- y es a él paralelo.

L]
®8os0 0
Sobre el cilindro hueco -28- desliza ,n

[ 4

collar -23- gue prescnta en la parte superior ung
* % s 0
protuberancia -30- gque encaja en una acanaladuga
*

LK ]
. ~ . ' . , . . .
circunferencial -31- obtenida sobre ¢l collar -%%.
.

. s E R . . Te e
La rotacién -del cclilar -23- respecto al cilindrd*hueco

»

. - . . . e« o°

-28- esta impedida por una protuberancia -23%a- pre-
. ®e0

sentada internamente al mismo collar -29-, dque se

intrbduce de manera deslizable en el interior de
una hendidura lonjzitudinal pasante -32- que presenta
la superficie lateral del cilindro hueco -28-.

Con -33- se indica un perno roscado pasante
en el interior de la protuberancia -23a- y cuya extremidac
-33a- encaja centre las roscas del tornillo -27-. Re-
sulta que, estando impedida la rotacidén del collar
~-29-, a la rotacidén del tornillo -27- en un sentido,
en el otro correspondérén desplaramientos axiales
de pasos intermitentes del collar -23- respecto
al cilindro hueco -28- y por consijguiente, por el
encaje de la protuberancia -30- e¢n la acanaladura

circunferencial -31- presentada por el collar -9-
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se¢ tendra el deslizamiento con pasos intermitenies

adelant: v atras del collar ~3-

¥ por consiuiente
del planc de trabajo -3- v del pie -12- respecto

al ciiindroe -3-.

El tornillo -27- determina el propio wmovj-

C _

- ; . . - » %e
miento de rotacioén del arbol -15- de la manera ,gug
. o o *

- . . s e ®
2e describe a concinuacion. * e

L
Como se ha diche, ¢l pifidn dentads -20»
llevado por ¢l arbol -13- engrana con los pifiones’

-23- y -24- y los pifiones dentados -25- vy -25- .
*so0s

estan cngranados entre ellos y coaxiales con los
. L 2 Y

[ . e 3 . - ®
plnones dentados -23- v respectivamente ~-24-~. Las

L]
86 o 0e
superficics enfrentadas de los npifiones -23-25- y
. ' 2%,
~24-25- presentan al menosg una protuberancia h%e

A 4
o -24a- y al menos un hueco -23b- o -24b- dentre,del

cual nueden introducirse tales protuberancias spara
: L 2

X
poder realizar un acoplamiecnto rotatoeorio vinculado
centre los piliones -212-25- y -24-25-, Tal =zcoplamiento

se verifica cuando la accibédn de los pisloncites

neumiaticos -21- y -22-

tos pifones dentados ~-23-
y -24- vienen enpujados, con tiempos oportunos vy
de todas maneras no simultineamente, contra los
pinocnes dentados enfrentados -25- y respectivamente
-25~.

Observande la figura 5 se nota que si se

acciona el pastonciteo neumatice ~21- se obtiene

e

el acoplamiento frontal cntre el pifadén dentado -2
y el pifAdn dentado -25- y por consiguiente, si se
considera que c¢l &rbol -138- zira en sentido dextrorso,

se cbtiene una rotacidn del tgrnillo -27- en sentido
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Sinizircrsn, micen

T

riran 1libres.

S1 en contra viene accionado el piston-

Citc neumitico -22- se obtiene el acoplamiento frontal,

o]

enitre los pifdones dentados -24- y -25- y rpor éwﬁ
L ]

fulente, guedandc invariado el hecho de que ql LV
L]
[ ]

~13- 1ira en sentido dextrorso, se obtiene la rpta-
LA N
ornillo -27- en sentido opuesto al prtce-

cidon del

o

©n
derte o sea en seritido dextrorsc, mientras el®Pfén

10 dentade -23- rira libremente.

bl
- =

El accionamientco de los pistoncitos pbymé—
.

tices -21- y -22- estid mandado por correspondienfes
49 o 00

ievas de las cuales s¢ hablara mas adelante.

* e
I N PO o *
Descritos los dispositivos que permi’ten

“
w
-

v

al w1lindre -3-, so describer ahora los dispositivos

e, en el caso dustrado de los discfos, permiten

la retacidn alternada d2 cllos respectio al mismo

De acuerdo con cuanto se ha ilustrado en
lox disefos, dichos dispositivos estdn muy sencilla-
mente constituidos por un pistoncito de doble efecto

Ao nando neamatico -34- cuye cilindro estd articu-

(&)

lade con -34a- al collar -29- y donde ¢l vAstajo
del respectiveo émbolo estA articulado con ~-34b-

al collar -9-.

Dada 1la imposibilidad para ¢l collar -29-

-de gzirar alrededor del cilindro hueco -28-, en

30 funcidén de la.salida y de la sucesiva entrada del

Y

ras quec los pifiones -24- y -23-

L]
[ A N X N J

L d
0 . - - - hd .
s>hrener ¢l deslizamiento axial con pasos intermiien-

slano de trabajo -3- y del pie -12- ﬁhéﬁgcto



ERREE

(K]
-

30

oy o sttty i

vastago del pistoncito neumdtico -34- (figura 1)
e el respectivo cilindro se tendrd la rotacién
alternada del collar -9- y por consizuiente del

plano de trabajo -3- y del pie -12- respecto al

cilindro -§-. : , T, e
. . ...

También el accionamiento del pistondite,

[ ]
. o %o

neumatico -34- esti mandado por una correspondignte
oa v

leva. Las levas que permiten en tiempos oportunds y

-
en Tuncién del disefio de costura que se desca‘*8btener,
el accionamiento de los pistoncitos neumAticoS.sdl -,

-22- y -34- estan ensambladas en un Gnico Aarbo}’-35-,

ver figs. 1, 2 3,'éostenido, para poder giPaP:,§0P
. . ) *¢0 ve

el soporte de bas¢ -1- vy puestd en rotacién POT,e,

los dispositivos de accionamiento géneral de 1%°°

: » . . ’1‘. -
misma maquina. : e
p . ~ - (3.4
En el caso ilustrado 1la leva -35- 6§ta:
. ®e0

prevista para accionar el pistoncite neumatico -21-,

la leva -37- para accionar el pistoncito neuméatico

-22- y la leva -38- para accionar el pistoncito

neumdtico -34-. Esti también prevista una ulterior

"leva —39—_paré‘1a determinacidn.del inicic -y el fin

de un ciclo completc de costura.

| Las'levas (-36~, -37-, -38-) actiaan sobre
los correspondientes mjcrointérruptores (-40-, -41-,
-42-) iptroducidos en el cilindro eléctrico de
alimentacidén de otras tantas electrovalvulas a
su vez introducidas en el circuito neumético de
accionamiento de los pistoncitos (-21-, -22--, -34-),
mientnas la leva -39- actda sobhe'un microinterruptor

-43- introducido en el circuito eléctrico de
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alimentacidédn de los medios de acclionamiento general
de la maquina.
Dichas valvulas y circuitos son del tipo

conocido y no sec describen.

. . ‘e .a
De cuanto se ha indicado es muy fé011:§ .

. . E N . . . Py - . . n .
intuir el funcionamiento de la maguina en cheuau :
[ ] L]
Al imcio del ciclo de trabajo los pisgen~
o
L}
citos neumdticos -13-, -21-,-22- y -34~ presentan
B K] ” - . » oo ° ...
los respectivos vastagzos ¢n posicidén entrada; el
[ ]
mie ~-12- ¢std en posicldn elevada y la artuja ~22vee
. L]
cstd en posicidn de méaxima traslacién hacia arriba.
- El operador puede por consiguiente facii-
I : CLA
mente posicionar el wmaterial para coser, por cgecgmlo,
L ]

con referencia a las figs. 1 y 4, la banda -44- y

Y
X

la empella -45- de fondo cerrado de un .apato tipd®
. - e »°

mocasir. -43-, sobre el plano de trabajo -8-, ingné—

duciendc el tubular en el mismo plano de trabajo

-8~ y obviamentce sobre el cilindro -3-. Dcspués

accionando un apropiado mando  (quc como ya se ha dicho

podria ser un pecdal que se pueda accionar al prin-
cipio y al fin del ciclo de costura) el operador
provoca el accionamiento del pistoncito neumético
-13- y obtiene el descenso del pié -12- gque asi, en
oposicién con el plano de trabajo -8-, afianza el
material en elaboracién.

5i, por consiguiente, se acciona el pul-
sador de arrangue de los medios de motorizacidn de

la maquina (no ilustrado) y se porien en movimiento

la aguja -4-, el templa-hilos ~5- y el “crochet" de

la mécuina, el Arbol -16- por la rotacién del tornillo
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-27~ y el Arbol -35- sobre el cual estdn censam-
bladas las levas (-35~, -37-, =-38-, -39-).
En funcidén de la conformacidn de la

pista de las levas -35-, —37—; ~38- y por consi-

Fulente de la intervencidn de ellas sobre loss, o
e ®

microinterruptores -40-, -41- -42- se tendri, .
. R
“ e

. . . oy "
en Liempos oportunos cl accionamiento de los®pib-
L

s . , . 0.
toncitos ncumdticos -21-, -22- y -34- para ob%@ner
¢l deslizamiento intermitente hacia adelante:ydd

hacia atras del plano de trabajo -3- y del pie ,
LA NN N
-12- resgpecto al cilindro -3~, y en [{‘ase con tal
* .0
deslizamiento la rctacidn alternada de ellos res-
" . .- . a0 sre
pecto al mismoc cilindro -s5- para colocarse en las
. ) ‘l.

posiciones ilustradas, por ejcmplo en las fi%igas

~2- ¥ =3-, para obtener el disefic de costura =a_-

. . (]

zlgzag prezramado. o v,
[ IR J

E I d . - * hd
AL fin de un prozramado ciclo de costura,

la leva -39-, actuando sobrec el microinterruptor

. ~43—, abre el circuito de alimentacidén de los medios

de motorizacién general de la médquina y'provocé la
parada de todos Sus:diSpositivos operadores rejre-
sandolos en la condicién de partida.

Obviamente la invencién no estd limitada
solamerite a las formas descritas e ilustradas, asi
por ejemplo para obtener la rotacidén alternada
del ﬁlano de trabajo -8- y del pie -12- alrededor
del cilindro -6- podra ser utilizado un dispositivo
idéntico al ilustrado para obencr el deslizamiento
éxial hacia adelante y hacia atris de ellos respecto

al mismo cilindro, asi como la forma del pie -12-




podra variar en (uncidén del disecfio de costura que
se desea obtener, asi como las lecvas (-35-, -37-,
-38-, -39-) podran ser substituidas con otros disposi-

tivos eqguivalentes sin que por lo tanto se salga del

dmbito de proteccidén de la invencién y de todas.ma:

e @

neras de cuanto se reivindica seguidamente.

PRS-
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REIVINDICACILONES

Se reivindica como objeto del presente

modelo de utilidad, mciendo constar que a todos:fos
.’ »
clfectos pertinentes se invoca prioridad de 30.1}!&478
5 correspondicente a la Fatente italiana n? 3808A778.
L ]

L.~ MAguina automética rara la costura
3
Ml R
a =iyzzay de elementos tubulares en particular para
"

~ . - . hety -0
efflcctbunr costuras de acabade en calzados tipo moca-

.
sin v de [ijacidén de las bandas transversales dé‘®*

10 raefuerze en la empella de dichos zapatos, del tiph
. gue comprende un soporte de base gque presentaxyyf~
8q.."

cabeza prominentec para el soporte de la aguja Y -

a -
AL,
.

de Llos respectivos dispositivos de movimiento por

s o9

L

. P . o - . - e
debajo de la cual sc extiende 21 cilindro de la-. -

15 mAaquina dentro dei cual se. encuentra alojado el
tancho (''crochet'") y con fespecto al cual son mb-
“iles un plano de trabajo apto para recibir en
apoyo el material en elaboracidén y un pie, que tra-
baja enoosicidn con dicho plano de¢ trabajo, para.

20 afianzar el material y despbzarlq por debajo de la
aguja en fase con cl movimiento de esta Gltima, y
donde dichos desplazamientos estan mandades por
una o mas levas ensambladas sobre un arbol puesto

en rotacién por los mcdios de metorizacidn de la

V]
21

maquina gue obran sobre los dispositivos de accio-
namiento introducidos en el circuito de alimentaciédn
y mando de los dispositivos de movimiento de dichos

. plano de trabajo y piec, caracterizada
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por el hecho dc gque dicho cilindro es dc seccidn
circular y dicho plano de 'trabajo es curvo con el

centro de curyatura’SObre el eje del mismo cilindro,

siendo sostenido dicho plano de trabajo por un collar. .

L P . . . e
coaxial ‘al cilindro y mévil lonzitudinalmente y-rpﬁa-
‘ b4 -

torio en forma coaxial a él1, v por el hecho de gue".
- ®

] -

dicho pie et sostenido por medios de zuia T1jadaes
L )

2 dicho ¢ollur y dispuestos por cencima del planc®

de trabaje y es deslizable respecto a cllos en St
direccién radial respccto al cilindro. o e
2.- Maquina automdtica, sezdn la reivigy
dicacidén 1, en la cual 61 plano de trabajoc es T9Y§?°
longitudinalmente al cilindro con movimientos de,s.
D)

yasos intermitentes en fase con el movimiento de'®
¢
. : a, =

. - . *A
azuja por medio de un tornillo que presenta la roSca

. . . . s r®
por la mitad de la seccidn transversal de e;la-god

el eje en un plano normal al eje del tornillo y por

la otra mitad de l1a seccidn transversal se cx-
tiende en‘forma de helicoide y presenta el propio
eje inclinado y gue forma un Ansule constante con
dicho plano, caracterizada por el hecho de que dicho
tornillo es movido por un mecanismo cinemadtico que
comprende : un Arbol unido a los medios de motori-

zacién de la maquina y con movimiento de rotacidn

-uni-direccional, que lleva ensamblado en una extre-

midad un pifién dentado que enzrana con un primer par

de pifiones dentados cada une sostenido, con la

posibilidad de gzirar, por el vastazo de un respectivo

pistoncito con mando neumAtico dispuesto con el propio
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¢je paralelo al eje de aicho Arbol; un segundo

par de pifiones dentados a una distancia de ello

5
inferior a la carrera de los émbolos de dichos
pistoncitos neuméticos, siende cada uno de los

pifiones dentados de dicho scyundo par coaxial ale, °
- L[]

pifion denlado del primer pPar con él enfrentaao s+,
* 9 .
o °,°

y estando dotado de protuberancias o cavidades

que se acoplan a encaje con Correspondientes cavi-
. - L4 *
wades o protuberancias presentcadas por el pifdm*so-
bre @1 enfrcntad@, siendo dicho tornillo coaxiad, . *,

y directamente unido a unc de los pifiones de dicho
. ®
L]
segundo par.,
) ®e :o
3.- Maquina, sez(n la reivindicacién 2,

'.3.

caracterizada por el hecho de gque dicho tornille-®
csta sostenido déntro de un cillindro hueco qué'“f
se axtiende por debajo del cilindro de la méqbiﬁév

. .%
paralelamente a &i, y por e’ hecho de que dicho.
piano de trabajo esta vinculado a ella por medio
de un-col1ar coaxial al ciliﬁdro hueco que contiene
el torni11o y.deslizable respecto a &l en sentido
axiai, présehfaﬁdo di¢h01¢ollar'una otuberancia
inhrna,.que pasa a través de una hendidura longitu-
dinal presentada por dicho cilindro hueco, dotada
de un orificio dentro del cual encaja un perno
éuya extremidad sec extiende eén el interior del
cilindro hueco y se¢ encaja entre las roscas de

v

dicho tornillo, y una protuberancia externa que

se extiende hasta acoplarse, de manera deslizable,

con una acanaladura circunferencial presentada por

”él collar que sostiene el plano de trabajo.




by O : e y R DRz et o] AR T T A T i 8

ul

1O

4.~ Mé&quina, se7dn las reivindicaciores
precedentes, caracterizada por e¢l hecho de que
para cbltener la rotacién alternada del plano de
trabajo alrededor del cilindro de la méquina en
fase con ¢l movimiento intermitente de pasos del

mismo plano de trabajo axialmente a dicho cilirfdre,
L]

« *,*

estA previsto un pisteoncite de doble efecto cCuyQ .
L I 14

o,

. , . " . . [ ]
cilindro estd articulado al collar coaxial del

LN
cilirndro huccoe gque sostiene el tornillo del cual
dicho plano de trabajo trae el citado movimierrbes's
axialmente al cilindro de la méquina y cuyo végg?go
estd articulado al collar que sosliene dicho plano

. :l'
de trabajo.
0.....

5.~ MAQUINA AUTOMATICA PARA Ln COSTPRQ A

ATGZAG DE ELEMENTOS TUBULARES, EN PAHTICULARYPARA

EFECTUAR COUSTURAS EN CALZADOS. .'H:
Consta la presente memoria descriptiva de
*est

veintitres hojas mecanozrafiadas y dos laminas de
dibujos.

vadrid, a @9 KOy 1879

Ditta CIUCANI Mario Costruzioni Macchine

per Cucire




LT D I e e T e
g Ditta CIUCANT Mario.
Costruzioni Macchine per Cucire

36 37 38 39

(o Bhewll & I -

lLscala: Variable




7 'Ditta CIUCANT Mario
' Costruzioni Macchine per Cucire

DOS 1HOJAS  (110JA 2)

FIG4

22b 36

14
34b 43 15 34

18a

26

"~ 19a
1? 22 22b

24b
24 | 243

i
|
|

9
4

E)
o A

4250 LA anoARBEEIN"

il A

. “ r — ‘,4’;4 /,/""'\
! o 0) Y A
Al yi Jo)7 6 /7 N
18 : 5: Q.:" - — F — e = — ’_’_f—d\_f—_—
A e -\ WS T ) - 31 -6 e
17 11 KT 30 35
16 —— T——34a

27 29

/20

33a

R A A S TSRS §L i
/m’ by

_____

rm—-——-——-——

i

-'- n&‘ﬂ‘h R

- 23b

~ Escala:

Variable

21 213 19 23 233 25 |

Madrid,

28 27 [ 29

. “““
@nmsgn FaY '.ﬂl’m‘&'ﬂ&

¥ LD M ST AN B8

ﬂ&&ﬂﬁﬁﬁ

1—-—ﬁ—é¥é;




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



