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MEMORIA DESCRIPTIVA

El presente Modelo de Utilidasd se refiere a un
dispositivo destinado s convertir el movimiento de las olas
del sgus en movimiento mecdnico dtil, cepaz, por ejemplo,
de accionar un generador eléctrico o uns mdquins para lle-
var a8 efecto una teres determinada.

Como es sabido, el movimiento dé las olas del agus,
en el mar, lagocs y rios, posee una gran cantidad de energis,
cuyo aprovechamiento no se efectUs hasta 1la fecha por no

existir dispositivos transformadores de dichas energia de -,

[ ]
manera gque la mismas pueda obtenerse para su aplicacidén ais.

accionamiento de msquinas y generadores de electricidad,.
L

por eljemplo. )

El dispositivo objeto de este Modelo se encamina

a convertir el movimiento vertical de las olas del agua en

movimiento de giro y potencia en un eje, al que puede aco-

plarse unaz mdquins o un electrogenerador. La estructurs '’

. W,
del dispositivo es sencilla y por ello poco propensa a aveos
riss, pudiendo construirse el convertidor de msnersa que'bU6-
de soportar esfuerzos considerables sin ser afectado en:§§;

propia estructura y funcionamiento.

Para facilitar la explicacidn, se acompafia a la
presente memoria unos dibujos en los que se ha represents-
dg a titulc de ejemplo ilustrativo y no limitativo, un ca-
so-de realizacidén de un convertidor de movimiento hidrduli-
co, segdn los principios de las reivindicaciones.

En los dibujos:

La figurs 1 es una proyeccidén lateral y la figu-
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-3 -

re 2 una vista en plants del nuevo dispositivo de conversidn

de movimiento,

La figura 3 es una seccidn por un plano vertical,
indicedo III-III, del cuerpo fijo, portasnte de la parte me-

cdnica, del dispositivo.
Los elementos designados con numeros en los dibu-

Jos corresponden ¢ las partes indicadas a continuacidn.

El nimero -l- representa una parte consideradsa
fijs, tal como tierra firme o el casco de una embarcacidén

o construccidén el el mar, sobre la que se monta la cajo.-P-
. .

que aloja el grupo mecdnico del convertidor. El flotadoo.h

-3~ tendrd el tamafio y forma adecuados para quedar apoyado

sobre la superficie del ague y ser afectado por el oleajé,

especialmente por el movimiento ascendente y descendente

del agua. El brazo -4-, en forma posiblemente acodads y

con refuerzos gque sumentan su resistencia, relaciona el Bflo=-

tador -3~ con el grupo mecdnico, acopldrndose por la zona " *

s o *

-5- terminal del brazo, que se introduce por la aberturs .t

-6~ lateral del cuerpo de cajs =-2-, con el manguito -7-"tori-

- tado sobre el drbol sxial -8-, el cual lleva montadss aéégz

mismo por lo menos dos grupos de ruedas dentadas -9-, de
pPlanos verticasles, y capaces de girar en sentidos opuestos
en cuanto a transmisidn de fuerza, fodando locas en 1l0s mo-
mentos en qQque no se transmite fuerzs.

Las cadenas ~10- acoplan las ruedas -9- con las
-11-, solidarias del dgrbol axial -12-, paralelo al -8-y
que recibe en su extremo el acoplamiento -13- para uns mé-

qQuins o un generador eléctrico,




10.

15.

20.

Otro grupo de ruedas dentadss -9- del &rbol =-8=-
estédn acopladas, mediante las cadenas -l4-, con las ruedas
dentadas ~-15- montadas en el &rbol axial -16-, paralelo sl
-12~, y dichos &rboles axiéles portan asimismo las ruedas
dentadas -17- y -18-, engranadas de manera que el &drbol mo-
tor -12-, del que se extraerd la energia convertidae por el
dispositivo, es accionado a partir del £rbol -8-, bien di-
rectamente mediante las cadensas ~104 0 bien indirectamente,
mediante las cadenas -1l4~ y el érbol inferior -16-. Ello

equivale a una propulsidn de doble efecto sobre el érbo{ .

-12-, lo que se traducird en una gran regularidad de sd.--a

R i , ®ee®
movimiento de rotscion: tanto en el movimiento ascendente

*e @

como en el descendente del flotador -3- se tendréd 1la impﬁl—

sidn positiva del drbol ~12-.

.
ss0 0@

El extremo funcional del &rbol -12-, al gue se

aplica el enlace -13- con una mdguina o electrogenerador,

podrd incorporar un volante de inercia, que uniformice su’’
s %,
movimiento de rotacidn. *

L 4

Todo cuanto no afecte, altere, cambie o modifi=*-.
: . . ’ . s o°
que la esencia del convertidor descrito, serd variable a_ .

los efectos del actual Modelo.
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N O T A,

Se reivindice como objeto de este registro por
Modelo de Utilidad:

1.~ Convertidor de movimiento hidrdulico a mecd-
nico, carescterizado esencialmente por comprender, montado
sobre un cuerpo considerado fijo, tal como tierrs firme,
una construccidén o una embarcacidén de mesa considerable,
ﬁn cuerpo de caja que slojs un grupo de mecsnismos acciona-

dos por un dispositivo constituido por un flotador de tama-

fio y forma apropisdos, apoyado sobre la superficie del ggup

y que lleve fijado un brazo acodado de enlace mecdnico ¢en.

el grupo de mecanismos, terminando dicho brazo en un elegen-

to pasante a través de una abertura formeda lsteralmente ‘en

la caja protectora de los mecanismos y fijado rigidamed%é.é

un 8rbol axial montado horizontelmente y solidario de una
pluralidsd de ruedas dentadas. Iy

2.~ Convertidor de movimiento hidrdulico a metcs-"

nico, segun la reivindicacidn anterior, caracterizado pdﬁq&e
una parte de lss ruedas dentadas solidarias del 4rbol aii&i
se hallas acoplads, mediante un Jjuego de cadenas, con ofﬁg{grg
po de ruedas dentadas solidario de un segundo srbol axisl,
paralelo al primero y en cuya prolongacidn exterior se tiene
disponible 1la potencies Udtil en forms de movimiento giratorio.
3.- Convertidor de movimiento hidrsulico a mecdni-
co, segun las reivindicaciones anteriores, caracterizado por

que otro grupe de ruedas dentadas solideriss del primer drbol

axial se halla acoplado, asimismo mediante un juego de cade-

nas, con un grupo de ruedas dentadas montado en un tercer &r-




10.

15.

bol axial, paralelo a los anteriores y scoplado con el 4rbol
de salida mediante un par de ruedss dentadas transmisoras de
potencis y respectivamente montadas en los drboles segundo

y tercero del mecanismo.

4,- Convertidor de movimiento hidrdulico s mecédni
co, seguin lss reivindicaciones anteriores, caracterizado por
que los dos grupos de ruedas dentadaé solideriss del primer
érbol axial son giratorias en sentidos opuestos en cuanto a
su capacidad de transmisidn de movimiento y fuerza, girando
locas en sentidos contrarios durante las fases en que no se
transmite potencisa. -

at®,
~
.

Sean cuales fueren las circunstancias que conégL

rran en la esencialidad del Modelo de Utilidad, definido’en

las anteriores reivindicaciones, cuyo objeto es:

5,- "CONVERTIDCR DE MOVIMIENTO HIDRAULICO A MECK:
NICO™", ot

Consta 1ls presente memoris de seis hojas, foIradés,

mecanografisdas por una sola cara y de los dibujos unideg,-

a la misma.

Barcelona, = 3 NOV. 1979 “ o0
P.A. de D. Manuel LLOPIS Agulld.

ALFONSO DURAN
P, P-

#ﬁ:@t{@v@»\_——

T

Fdou Luis A. Durén Moya

FE/cb.




FIG1

FIG.2

ESCALA VARIABLE
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