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la  prásente Patente de In^^&cWión recae sobre nn d i s ­
positivo  que permite regalar l a  posición a x ia l de cada uno de 

lo s  c ilin d ro s, ai l a s  ca ja s da laminación.

El peticionario ampiota e l d ispositivo  en sus ta lle re s  
5 ,-  de C a s te lla n a , pero es nuevo y desconocido en España, por 

lo  que, de conformidad con la  leg islac ió n  vigente, s o l ic i t a  

la  presente patente.
El nuevo dispositivo aporta importantes mejoras a l o s  

que han venido empleándose para regular l a  posición ¡axial 
10.- de los c ilin d ro s. Dejando aparte la  mgror precisión que se

consigue en e l  r e g is tr  o, es de advertir que con l a  nueva d i s ­

posición se presiona simultáneamente sobre dos puntos de la  

guarnición, ¡¡actuando sobre una tuerca tínica. Además, l a  regu­

lación  se efectóa desde un solo lado déla caja de c ilin dros, 
IB .- mi ei tra s  que c en él mótodo usual se  requiere intervención en

lo s  dos lados, operándose en dos e tapas, sucesivas. Las ven­
ta ja s  del nuevo sistem a se  aprecian a l  analizar e l  funciona­
miento, (jpe se describe en e l  curso de esta memoria.

Esencialmente, e l  d ispositivo  se caracteriza por com- 

20 .- prender, para cada guarnición, de cada uno de loa c ilin d ro 5  

dos p iezas o zapatas, que acttúan en puntos diametralmente 

opuestos, situados sobra una horizontal, siendo, di chas za­

p atas, g ira to r ia s  ai sentido contrario , alrededor de e je s  
v ertica le s, y estando so lidarizadas con sendos brazos de pa- 

2 6 .-  lenca, que se accionan por medio de un sistema formado por

un t ira n te  y una tuerca. E l t ira n te  e s tá  articu lado , por uno 
de sus extremos, a l  brazo de paLanca solidarizado con de 

la s  zapatas, mientras ¡g iepor e l  otro extraño e stá  file teado , 
tOliendo roasada una tuerca que apoya contra e l brazo de pa­

so.- lenca so lidario  de l a  otra zapata.
Al actuar sobre l a  tuerca, as presiona uno de lo s brazos 

de palanca, a l propio tiempo que e l  otro brazo queda sometido
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bnasos g iran  en sentido opuesto, y l a s  zapatas, ¡gie p a r t ic i­

pan do estos molimientos, plesionan la  guarnición, despla­

zándola axialmente.
Los tiran tes de accionamiento se disponen ho i i  zontalmen— 

te , encima o debajo del cilin dro  a cuyo registro  corresponden,

También pueden reunirse en un guipo t&iico, situado encima del 
cilindro superior. En este caso, l a  so lidarlzación  entre bra­
zos de palanca y zapatas se realiza  empleando un árbol maci­
zo para unir lo s elementos del mecanismo actuando sobre e l  
cilindro in ferio rt y un árbol hueco, o la  unión d irecta , en 

lo s  mecanismos de lo s otros c ilin d ro s. Al objeto de ac la rar  
la  exposición an terior, se describe, con carácter no lim ita- 

tico,um caso de realización  d e l objeto de l a  patente, adjun­

tan cb se dos hojas de dibujos e haoen referencia a l mismo.
En l a f l g i r a  ia se representa la  v ista  la te ra l de un 

tr fb , c a n s í  d isp o sitiv o  para regulación ax ia l de los tre s  
c ilindros, por uno de lo s  lados.

La fig u ra  2* representa, esquemáticamente, una v is t a  en 

planta de lo s mocan i  anos actuantes a  ambos lados del c i l in ­

dro in ferior.
En dicha f i  gira H , se  observa que la s  guarniciones por­

ta-co jin etes <& lo s  c ilin d ro s ( l ) ,  (2), (5), están actuadas 

por la s  zapatas (4, 4 ' ) ,  (6, 5 ')  y (6, 6t') respectiw m aite.
Las zapatas (6, 6 ')  son so lid ar ia s  de lo s  árboles maci­

zos (7, 7 ')  los cuales, a s u  vez, son so lid ario s de los b ia­
zas de palanca (8, 8 ' ) .  En l a  figu ra  2 se aprecian estos e le ­

mentos en proyección horizontal, estando además repetidos en 
la  p arte  posterior, que no re su lta  v is ib le  en l a  f ig u ra  1&.

Se indican con lo s  mismos números para  ambos extremos d e l 

cilindro (3).
El tiran te  (12), articulado a l  brazo de palanca (8), es-

60.-



t á  f i la  te ado en e l  extremo op^esT^^Br-qúe tiene roscada l a  
tuerca (15), que se a p lic a  centra la  extremidad del trazo de 

palanca (& ').

Al hacer g l ia r  dicha tuerca (15), eCL tiran te  (32) se 
pone en tensión, determiná&idcse e l  g iro  simultáneo de lo s 

brazos (8, 8 ') ,  en sentido contrario. Par efecto de estos g i ­
ra s , los árboles (7, 7/) so lid a r io s  a dichos trazos, giran 

también, al ig t a l  que lea zapatas (6, 6 ') ,  la s cuales activan 
sobre la # ia m íc ió n p o rta -c o jin ^ e  d e l c ilindro  (5), determi­

nando un desplazamiento a x ia l cuya magnitud depende de la  po­

sición  alcanzada por la  tuerca (154, sobre e l  t iran te  ro sca­
do (12).

Análogamente, la s  zapatas (5 ,5 ')  son so lid a r ia s  de los 
árboles huecos (9 ,9?, a  su vez so lid ar io s de los brazos de 

palanca (10, 10 ' ) .  Los árboles (9, 9 ')  son co ax ia les, respec- 
tivament^ c a í  lo s  árboles (7, 7t') a lo s que anuí alten. E l 

tiran te  (13) e stá  articulado a 1 brazo de paLanca (10) y e s tá  

provisto , en l a  zona opuesta file tead a , de la  tuerca (16), 

cuyo extremo se a p lic a  contra e l brazo (1 0 ') .

E l giro de la  tuerca (16) se traducirá en un giro de 
lo s  árboles huecos (9, 9 ')  y, consecuentemente, de la s  zapa­
ta s  (5, 8 ') ,  actúantBs sobre la  g iam ición  d e l c ilindro  (2).

la s  zapatas (4, 4 ')  están unidas a  lo s  correspondientes 
brazos da palanca (11, l l ' ) ,  lo s cuales están  relacionados 

por el tirante file tead o  (14) y tuerca (17), en &rma que el 
giro de ásta  se  traduce en giros, en sentido contrario, de 
la s  zapatas (4, 4 ')  que actáan sobre la guarnición del c i l in ­

dro (1).
Segán lo  dicho, b<astará actnar sobre la s  tuercas (15), 

(16) y (17) para determinar e l desplazamient o a x ia l del co­

rrespondiente c ilin dro .

Segán se  desprende de la  fig u ra  2, e stá  dispuesto otro
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c 8 e &  Á-,sistema como e l describo en pana rega lar
e l  desplazamiento ax ia l de lo s c ilin d ro s, en sentido centra­

r lo .

Cabe in tro d ic ir  modif ic ac lonas de d e ta lle  constructivo, 
la s  m alee, a l  no afectar a l a  esencialidad, se entenderán 

comprendidas dentro d e l objeto de la p a te n te .

R E I V I N D I C A C  I O N E S

lo).-"UN DISPOSITIVO PARA RECOLAR LA POSICION AXIAL DE 
CADA CILINDRO RJ LAS CAJA3 DE LAMINi^ION", por desplazamiento 
de la s  guarniciones porta-co jin etes, car ac te il  zado p or el hB- 

cho de que cada una de la s  guarniciones, anterior y posterior 
de cada cilindro, está en contacto con dos p iezas o zapatas 
que actúan, presionando en sentido a x ia l ,  en puntos diametral- 
mente opuaBtos, sobre una horizontal, pudiendogirar, di oh as 

zapatas, alrededor de e je s  v e rtic a le s , y estando so lid ar iza­

das con sendos brazos de palm ea, que se accionan por in ter­
medio de un tínico tiran te  horizontal.

2 * ) . -"UN DISPOSITIVO PARA REGULAR LA POSICION AXIAL DE 

CADA CILINDRO EN LAS c&JAS DE LAMINACION**, segón l a  reivin­
dicación an terio r, caracterizado por el hecho ^  que e l  t i ­

rante de accionamiento de la s  dos zapatas correspondientes 
a una giam lción  e stá  articu lado , por un extremo, a l  brazo 
de palanca so lid ario  de una ds dichas zapatas, y por e l  otro 

extremo está  fileteado y provisto de una tuerca que apoya 
contra e l brazo de palanca so lid arlo  de la  otra zapata, en 
forma que, a l  actuar sobre dicha tu erca , entra en tensión e l  
tiran te , determinándose l a  rotación simultánea, en sentidos 
contrarios, de los dos brazos de palanca y, en consecuencia, 

la  de la s zapatas actuantes sobre la  guarnición.

3 * ) . -"UN DISPOSITIVO PARA REGULAR LA POSICION AXIAL DE
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CADÁ CILINDRO DE LAS CAJAS DE LAMINACION', segán la s  re iv in ­
d icad  ones anteriores, caracterizado por e l  hecho de que, en 
la s  c a ja s  t r ío ,  la so lld a r iz a c ió n  entre brazo de palanca y za 

pata, correspondientes a la  guarnición del c ilin dro  superior, 
se consigte por unión d irecta de ambos elementos, mientras 

que, para e l  cilindro intemaadio, e l  brazo y la  zapata están  

unidos a un árbol hueco, y en e l caso del cilindro in ferio r, 
a un árbol macizo, coaxial con e l anterior, pudiendo dispo­

nerse los t iran te s de accionamiento en un ónico grupo, situ a­
do encima d e l  c ilindro  aiperior.

4 * ) . -"UN DISPOSITIVO PARA AEGUL̂ R LA PCSIC3DN AXIAL DE 
CADA CILINDRO LN LAS CAJAS DE LAMINACION*.

la  presente memoria descriptiva consta de se is  hojas 
fo liad as y mecanografiadas por una sola cara, componiendo un 
to ta l de ciento cuarcita y una lin eas, incluidas á sta s .
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