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MEMORIA DESCRIPTIVA

dgue se acompafia a la solicitud de

una PATENTE DE . . Introduceion por .10 aﬁoé, en Espafia

a favor de

S . A ¢
| Soc. Aoce. LUIGIPOMINI . de nacionalidad

.. “aliana _ _CASTELLAZA(Varese).-Italia

.. domiciliado en

ceallede . e nGm.

por:
»UN DISPOSILIVO PARA REGULAR IA POSICION AXIAL DE CADA CILINDRO

« .

EX LAS CnJAS BE LALIM&CIOI‘”

N 12713

Agente Sr. _ Escrivé




MIEMORIA DESCRIPTIV

Correaspondiente & una PATENTE DE INiROIUCCION euyo registro

8e solicita por diez aios.
A Bvor de
Sos, isce, IUIGI POMINI, de nacionalidad ftalianas,
Residente en CASTELLANwua (Varese);-Italia.
por:

»UN LISPOSITIVO PARA xhGULAR Li POSICION LXIAL DE CADA CILIN-
DRO EN LaS CAJAS LDE LAMINACION-,

- e ws s =
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®cEién recas sodbre un dis-

Ia presente Tatente de,"?[ri
positivo que ppermite regnlar la posicién axial de cada uno de
los cilindros, en las cajas ds laninacidn,

El wmticionario explota el diaspositiw en sus talleres
de Castellmmzs, pero 8 nuevo y desconocido en Espafia, por
lo que, de conformidad ¢ on la legislacién vigente, solicita
la presente pa'aunte‘.

Kl mevo dispositivo sporta importentes msjores a los

que han venido empledndose pura regnlar la posicidn wxial

de los cilindros‘. Dejando wparte 1la mgor precisidén que se
oonsigue en el registro, es de advertir que con 12 meva dis-
posic 1én se resiona siml tdneamente sobre dos puntos de 1la
guarnici én, uctuando sobre ums tuerca ﬁnici. Ademfds, la resgu-
lacién se efectfa desde un solo lado dela omja ds c flindros,
mientras e con el mdtodo usuasl se requiere intervencidén en
los dos lados, operandose en dos e tapas, sucesivas, lLas ven-
tajas del nuevo sistems se ap recian al anal izar el funcioma-
miento, 1o as describe en el curso de esta memoria;

Esencialmente, el dispogl tivo se caracteriza ror com-
prender, para cada guarnicidén, de cada uno de los cilindroas,
dos piezas o zap atas, que sctdan en punt os dametralmente
opuestos, situados sobxs una horiz ontal, siendo, dichas za-
patas, gl ratorias e1 sent i® contrario, alrededor de e jes
verticales, y eatando solidarigadas con sendos brezos de pa-
lanca, que 8e acclionsn por medio Ge un si stema formado por
un tiren te y una tuerca, El tirante estd articilado, por uno
de sus extrems, al brezo de psalanca solidarizado con una de
las gapatas, mientrss gepor el otro extrano estd fileteado,
teniendo roscada una tuerca que apoya contra el brazo de pa-
lanca solidario de la otra zapata,

Al actuar sobre la tuerca, 28 presiona uno da los bmazos

de palanca, al proplo tiempo que el oitro brazo queda sometido
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a 1la acoién debida a la tensirg ée%éa%élgti e Ambos
(2

bmsos girean en sentido opuesto, Yy las gapatas, we partici-

pan de estos movimientos, presionsn la guarnic ién, despla-

zdndola axialments,

Los tirsntes de accl onamiento se di spomen horiz onbalma.n-‘
te, encima o debajo del ¢ilindro & cuyo registro correspondsn,
Tembién pueden reunirse en un grupo ¥nico, situalo encims del
ciliniro superior., En este ceso, la solidarizacién entre bra-
zos de pelanca y zapatas se realiza empleando un &rbol maci-
20 para unir los elementos del mecanismw actuando sobre el
¢ilindro inferior, y un &rbol hueco, 0 la unién directa, en
los mecanismogs G8 los otms cilindroa, Al objeto de aclarar
la exposicién anterior, se describe, con cardcter no limita-
tico,um caso de realizacién del objeto de la patents, adjun-
té dose dos hojas de dibujos ywe hacen yeferencia al mism,

En lafigira 13 se representa la wista laberal de un
trfo, con el dispositivo para regulacidn axfal de los tres
cilindros, por uno de los lados,

La figura 28 representa, esquandticamente, una vista en
planta de los mecanignos actusntes o ambos leados del ¢iline-
dro inferior,

En dicha £igra 18, 8e observa que las gnamiciones por-
ta-cojinetes de los cilinaros (1), (2), (3), estdn actualsas
por las zapatas (4, 47), (6, 5:’) y (6, 6’) respectivamente,

Ias gap &as (6, 6°) son solidaries de los 4rboles maci-
gos (7, 7/) los cales, & 8u vez, son solidarios de los bm-
zos de palanca (8, 8°), Enla figura 2 se apreciun estos ele -
m rtos en proyeccidn horizontal, estando w«lemds mpetidos en
1a parte posterior, quse no resulta visible en la figura la,
Se¢ indioan c on los mismos nimeros para ambos extremos del

cilindro (3).
¥l tirante {12), articulado al brezo de pslanca ‘8), o8-
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td f1le teado en 61 extramo op@,os4ﬁn8§ Aena roscala la

tuerca (15), gue se aplica c mtra la extremidad dsl brazo de
P& lan ca (8').

Al hacer girar dicha tuerca (15), &l tirante (12) se
pone en tensién, determindndose el gir simlténeo de los
brazos (8, 8’), en sentido contrario, Far efecto de estos gi-
roa, los 4rboles (7, 7./) solidarios a dichos btrazos, giran
tambidn, sl iagal que las zapatas (6, 6°), la8 cuales actdm
sobre lagiamicidn porta-co jinete del cilindro (3), detemi-
nando un desplazamiento axial cuya magnitud depende de 12 po-
gic1én alcanzada por la tuerca (15}, sobre el tirante rosca-
do (12).

Amalogamente, las zapatas (5,5°) son solidarias de los
4rvoles huecos (9,9, a su vez Soliderios de los brazos de
palanca (10, 10}‘)-. Los &rboles (9, 9/) son coaxiales, resp ec-
tivanente, coa los &rboles (7, 7’) a los que enmelven., El
tirante (13) est£ articulado al brazo de palanca (10) y estd
provisto, en lazona opuesta fileteads, de la tuerca (16),
cuyo extreuno se @aplica contra el hrazo (10').

El giro de la tusrca (16) se traduciri en un giro de
los 4rboles huecos (9, 9’) y, consecuentemsnte, de lae zapa-
tas (5, 5’), actuan tes sobre la giarnicién del cilindro (2)‘.

Las zapatas (4, 4°) estén unidas a los corre spondientes
bragos de palanca (11, 11’), los cusles est4n relacionados
por el tirante fileteado (14) y tuerca (17), en Hrma que el
giro de dsta se traduce en giros, en sentido comtrario, de
las zapatas (4, 4’) que actfan sotre la guarnicién del cilin-
dro (1).

Segfn 1o dicho, bastard actuar sobre las tuercas (15),
(16) y (17) para determinar el desplazamierk o axial del co-
rrepon&iente cilindré.

HSegdn se desprende de la figura 2, estd dispuesto otro



100. -

105. -

110, -

115. -

120.“

125. -

‘5-

'..',3‘.5:‘!'\' i)
246881, ...
sistemm como el descrito en la-p » Dara regular

el desplazamiento axial de los cilindros, en sentid cmtra-

rio,
Cabe introducir modif icaciones de detalle ¢ onstructivo,
las aiales, al no afectar a la esencialidad, se entenderén

comprendidas dentro del objeto 48 la p atente,

REIVINDICACIONLGS

3_;)',...@ DISPOSITIVO PauRA RMGULAR L4 POSICION AXIAL DE
CADA CILINULRC N LaS CATAS DE LAMINiACION», por desplazamiento
de las garn iciones porta-cojinetes, carscte X zado por el he-
cho de que eda una ds las guarnicioms s, anterior y posterior
de cada cilindro, estd en contacto con dos piezas o zgpatas
que actfan, presionmdo en sentido axial, en puntoe diametral.
men te opuest o8, sobre una horizontal, pudiendo girar, dicha
zapatas, al rededor de ejes verticales, y estando solidariza-
das can sendos brezos de pal muca, que Se accHnan por inter-
medio de un ¥nico tirsnte horizontal,

28), ~-nUN LISPOSITIVO PARA nEGULAR Lia POSIC ION AXIAL DE
CADA CILINURO EN LAS UAJAS DE LAMIMACION», segdn la reivin-
dicad én anterior, caracterizado por el hecho d que el ti-
rente de acclonaniento de las dos zapatas correspond entes
8 una grarnicidn estd artieulado, por un extremo, al brazo
de palmca solidario de una de dichas zapatas, y por el otro
extremo estd fileteado y provisto de una tuerca que apoya
contra el razo de palanca solidario de la otra zap ata, en
forma que, al actuar sobre dicha tuerca, entra en tensidn el
tiran te, determindndose la rotacidén simmltdnea, en sentidos
contrarios, de los &8 brazos de palanca y, en corsecuencia,
la de las zapatas wctuantes sobre la guarnic idn,

38 ), -nUN DISPOSITIVO PARA REGULAR T4 POSICION AXIAL LE
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CADA CILINDRO IE LiS CAJAS DE L.MINACION:, segin las reivin-
dicaciones anteriores, mracterizado por el hecho de que, en
las cajas trfo, lasolidarizacidn entre brazo de palanca y za
pata, carrespondientss a la guarnicidn del ¢ ilindro superior,
Se consime por unién directa de ambos elementos, mientras
que, para el cilindro intermed io, el brazo y la zapata eatdn
unidos & un 4rbol hueco, y en 8l caso del cilindro inferiow,
& un 4rbol mseizo, coaxial con el anterior, pudiend dispo-
nerse los tiran tes de accionamiento en un ¥nico grupo, sita-
do ancingdel cilindro mperior;

48) ,«nUN DISPOSITIVO PaRA nEGULAR L. POSICION AXIAL DE
CaDA CILINDRO LN L.S CAJ4S DE LAMINACIOI\P';

Ia presente memoria descriptiva consta de seis hojas
foli adas y mecenograf indas por una Sola cara, componiendo un
total de clento cuareta y une 1fnens, imclufdes d&stes.

Madrid, 28 de

[

de 10959.-
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