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MEMORIA DESCRIPTIVA

Correspondiente @ una PATENTE DE IMMRODUCCION cuyo registro

se solicita por diee afios,
& favor de
Soe, Acc. LUIGI POMINI, de nac ional idad italiana,
Resident ¢ en CASTELLANZA (Varese).-Italia,
por:

»UN DISPOSITIVO PaRA LJUSTAR L. POSICION, EN EL PLANO VERTICAL,
DE LOS nJES uE LOS CILINDROS INFERICR Y SUPERICR uLE UN TRIO DE
LAMIN..CION~,
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la presente patente de introduccién se refiere a un nuevo
dispositivo para conseguir, ds modo ffcil y cémodo, el ajuste
de la posicién, en el plano vertical, de los ejes de los ci-
limMros superior e inferior de un trfo de laminacién.

Dicho dispositive presenta la ventaja, en e lacién con
los 3i{ stemas conocidos, ds reducir extraordinariamente la fuer.
za motriz necesaria para la maniobra, sl propilo tiemo que
pemite determinar sl ascenso y descenso, actuando sobre el
mismo volante,

Tanto & el apecto constrctivo, por la simplicidad de
su mecanismo, caw en el funcional, por la comodidad. ¥ rreci-
sién de su maniobra, el dispositivo aporta me joms a los mdto-
dos usales,

El peticionario viene aplicando el dispositiw en sus
talleres de Castellanze, y siendc nuevo en Egpaila, se propons
imrodicirlo, para lo cual sdlicita la concesidn de esta Pa-
tente,

Consiste el nuevo sistems en disponer los vistagos en
que apoyan lag gnarniciones portacojinstes dsl cilindro infe-
rior, as{ cano los de sugpensidn de los correspondientes del
cilindro superior, en farma que puedan desplazarse vertical-
mente, en sentido de ascenso o desceunso, Para ello, cada vdas-
tago comprends wna zona fileteada, que enrocsca en una taerca
fija al montente, y presenta una chaweta, dispuesta segdn una
generatriz, que lo solidarize, en farma «xialmente deslizan-
te, con la Meda dentada de un reductor de velocidad sin fin,
Al ser éste accionado, en uno u otro semtido, gira el véstago,
a8 la vez que 8o eleva o desciende, por efecto de la tuerca
n,}a..

El tormillo Gl reductor de wveloc idad es solidario de un
4drbol que se hace girar actuamdo sobre un volante de maniobml.

Puaden disponerse a un mismo lado del bastidor los wvolantes
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que acciomen los dos véstagos correspondi entes a los ®s co=-
jinetes @ un cilindro, En tal omso, uno de los 4rboles serd
hueco y €1 otro macizo, y dispuesto coaxial con el primero,

Para facilitar la comprenslén del dlspositivo, se des-
cribe, con carfdcter no limitativo, una forma de realizacién
del migmw, refiridndonos a lu adjunta hoja de dibujos,

La figure representa una vista en seccidén del bast idor de
un trfo, con aplicacidn del dispositivo para accionamiento de
los cilindros superior e infsrior,

Los ¢ilindros (1, 2 y 3) apoyan, por sus extremos, en co-
Jinetes alojados en las correspondlentes guamiciones‘. El ci~
lindro superior (1) estd suspendido, por intermedio de las
gnarnic iones portacojinetes (4 y 5), de los védstagos (6 y 7),
provi stos de las zonas de mgyor didmetro (8 y 9), quae estdn
fileteadas, En estas zonas figuran roscadas las tuercss (10)

y (11), las cuales se encuentran fi jas al bastidor, en Hma
que el giro de los vdstagos supone un simltdneo desplazamien-
to axial, ascendente o descendente, segdn el sentido de 1la ro-
taci én,

Ias guamiciones portacojinetes (12 y 13) del cilindro
(3) eatén soportadas por los véstagos (14 y 15) que p resentan
tanbién unes zones roscadas (16 y 17) provistes de las tuer-
cas (18, 19) unidas al bastidor, El giro de loa vdstagos (14,
15) se traducird en un desplazamiento axial de los mismos,
determimndo el consiguiente ascenso o descenso (segdn el sen-
tido de rotacién), del cilindro inferior,

Los vdstagos (6, 7, 14 y 15) presentan sendas chavetas
(20, 21, 22 y 23) que los solidarizan, en forua deslizamte,
con la respectiva rueda dentada (24, 25, 26 y 27) de un re-
ductor sin f£in, dispuesto para cada véstago, que estd accio-
nada por el c arrespondiente tormllo (28, 29, 30 y 31), Cada

vdstago, arrastrando por el giro de la rueda dentada , puede
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deslizar axialmérbe respecto a dsta, al enroscar en la tuerca

fija carrespondiente y ser impulsado en sentido de ascemso o
descenso‘.

Refiriéndonos a los reductores que transuiten el movi-
miento de los véstagos que soportan el cilindre superior, el
tornillo (28) es solidario del 4rbol macizo (32) mientras que
el tornillo (29 ) estd unido a1l drbol hueco (33)‘. El 4rbol (32)
atraviesa el tornillo (2 ) coaxialmente con el 4rbol (33) y
sale ul axterior, estando unido, en su extreno, al volante de
maniobra (54)‘. E1 4rbol hueco estd provisto del volante (35).

E1 funcionamiento del dispositivo, en caanto al ajuste
de la posic ién del cilindro superior, es el siguiente: Se ac-
tda sobre los volamtes (34 y 35) en el udecuado sentido de ro-
tacién, segdn se trate de elevar o descender el cilindro, El
glro de cada volamte es comnicado, a través del drbol corres-
pondients, &l respectivo tornillo, gque lo tranamite a la rueda
dentada, y ésta al védstago, el cual, seg\fn vimos, enrosca en
la tuerca fija, desplagdndose en sertid ascendente o descen-
dents, y arrastrando la smamicién portacojirete,

Por lo me se refiere al mecanism que actda sobre el
cilindro inMdrior, la disposic ién es por completo andloga a la
correspondiente al cilindro superior, los tormillos (30 y 31)
estdn unid s a los 4rboles (36) (macizo) y (37) (hueco), En
este caso, dichos drboles no presentan volantes en sus extre-
mos, efectudndose la maniobra, a travds de los pares de engma-
na) es cdnicos (38 y 39) y de los 4rboles (40) (hueco) y (41)
por los volantes {42 y 43), Al actuar sobre éstos, el giro,
transui tido por los elementos indicados, se traiuce en el des-
plazemiento axial de los vistagos en que apoyan las giarnicio-
nes portacojinetes, determindndse la elevacién o descenso del

cilindro,
La disposicidn descrite es suscept ible de modificacl ones
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de detalle cona tructivo, las aiales, e cuanto no all eran la

esencialidnd, estardn comp rendidas dentro del objeto de la

Patente.
REIVINDLDICACIONEG S

1a ).. «*UN pIoPOSITIVW PARA AJUSTAR Lia POSICION, EN EL PLa-
NO VERTICAL, DE ILCS EJES iE LOS CILINURCS IDNFERIOR Y SUPHERIOR
DE UN ThIO DE LAMIWN.ACIOCNw, caracterizado por el hecho ds que
los vdstagos de apoyo de las guamiciones portacojinetes del
cilindro inferior, asf como los de suspensién de los correspon-
dientes del cllindro muperior, puedsn desplazarse verticalmente,
para lo cual constan de unwu zona f£ik teada gque emrosca en una
tuerca, fija al montente, y presenten una chaveta, segin una
generatriz, que los svlidariza, en Hma axialmernt e deslizante,
cm la meda dentada de un reductor de veloctdad sin f£in, de
modo que el funcionauiento de dste, en uno u otro sentido, de-
toermina el giro del vdstago, y su desplazamiento axial, por
efecto de la tuerca fi ja, en sentido de ascenso o descenso,

23),-»UN LISPCSITIVO PARA AJUSTAR Li POSICION, EN EL PLA-
NO VERTICAL, DE LOS EJIES DE LOS CILINUROs INFERIORY SUTRRIOK
DE UN *RI0 DE LaMINACICN-», segdn la reivindicacidn amterior,
caracterizado por el hecho de que, en el accionamiento de cada
vdstago, el tormllo del reaictor es solilario de un 4rbol que
se hace girar actuando sobre un wvolante de meniobre, directa-
ments, 0 a travds de un sistemn de engrans jes cdénicos, cuando
interesa un canbio de direccidn,

38),-"UN DISPOSITIW PakA AJUSTAR Li POSIC DN, EN EL PLi-
N0 VeRTICAL, DE I0S uJ:ES LE LOS CILIMNUROS INFERICR Y SUFERICR
DE UN ZRIO DE LAMIN.CIONW», segdn las reivindicaciones anterio-
re8, caractlerizado por @ hecho d@ que los dos reductores co-
rrespondiemtes al desplazamiento de los cojinetes de un mismo
cilindro presenten los drboles de los tornillos dispuestos se-
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gdn ur eje geométrico comfn, en forma que puedan iccMoMArse
por medio de wlantes oo exiales situados a un mismo laio del
bastidor, para lo cual el 4rbol del tornillo mds préximo es
hueco, mientras que el ot es macizo, pasando por el interior
de aqudl,

48 ), -nUN DISPCSITIVW Paki AJUSPAR Li POSICION, EN EL PLa-
NC VERTICAL, DE LOS kJES LE L0S (ILINUROS INSERICR Y SUPFRIOR
DE UN TRIC DE LaMINACICH», segfn la reivindlcacién anterior,
carac taizado por el hecho de gue loa dos drboles, hueco y
macizo, reciben su movimiento, u travds de sistemas de engra-
naj) es cénicos, de otro par de 4&rboles (hueco y macizo) actua-
doe por correspondientes volantes de maniobrae,

58 ), -7Ul DISPOSITIVO PaRi AJUSTAR L. FOSIC IOF, EN EL PLa-
NC VERTIC.L, DE LOS &JES DE I0S CILINDRCS INTERIOR Y SUFERIOR
DE UK TRIO DE LAMINACTIOLim,

La presente memria descriptiva comta de 3eis hojas fo-
liadas y mecanografiaias por una sola cara, componiendo un to-
tal de cienmto cuarenta y c inco 1fneas, inclufdas dstas,

Madrid, 28 de Enero de 1,959,
ANTOMT Eﬁ?’
P.P
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