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Esta■invención se relaciona con un aparato para la en­

trega mecánica de listones a los elementos de transporte de 
las piezas de caja de máquinas montadoras de cajas ligadas 
con alambre del tipo general descrito en las Patentes esta­
dounidenses Nos. 2.304.510 y 2.4Ó2.370.

En tales máquinas los listones y travesafios debidamen­
te acoplados son accionados por elementos de empuje de las 
piezas de caja ajustablemente colocados en cintas transpor­
tadoras de movimiento continuo y transportados por debajo de 
una serie de mecanismos de aplicación de grapas mediante los 
cuales aquellos son unidos para formar piezas completas de 
caja ligadas con alambres o partes de las mismas. A fin de 
reducir el grado de trabajo manual efectuado en la operación 
de tales máquinas, se han empleado varios tipos de dispositi 
vos mecánicos para la aportación de listones en posiciones 
adecuadas sobre las cintas transportadoras. Sin embargo, se 
ha tropezado con dificultades considerables para conseguir 
una adecuada aportación de los listones por estas hechos ás- 
tos de un material delgado y resultar con frecuencia arquea­
dos, torcidos, rajados, rotos o defomados de cualquier otro 
modo. Ello ha dificultado la separación de los listones uno 
a uno de una pila de ellos y ha dado lugar a fallos en el 
alimentado, ya sea por defecto o por exceso, atascamientos y 
demás defectos de funcionamiento de los anteriores tipos de 
alimentadores. Estos defectos de funcionamiento han exigido 
con frecuencia la detención de las máquinas montadoras de ca­
jas, reduciendo su producción y frustrando, al menos en parte, 
el objeto del aparato de alimentado mecánico.

Es, por odnsiguiente, uno de los fines de la presente in 
vención el proporcionar un mecanismo de alimentado de listo­



nes que sea capaz de entregar con garantía de buen funciona­
miento listones, uno a uno, aun cuando óstos se hallen sus­
tancialmente deformados» Otro objeto es la provisión de un 
aparato de tal naturaleza, de funcionamiento práctico, de cons 
trucción económica y que pueda ser acoplado a las máquinas 
existentes para el montaje de cajas sin ninguna modificación 
apreciable de ellas.

De acuerdo con la invención, es establece un aparato 
alimentador de listones, en el que un elemento móvil de ali­
mentación de listones y un primer y segundo elementos móvi­
les de susóentación son accionados en relación sincronizada 
para hacer que, en primer lugar, dicho elemento alimentador 
de listones impulse el listón inferior de una pila vertical de 
ellos en sentido longitudinal y seguidamente el referido se­
gundo elemento móvil de sustentación se desplace hacia una po­
sición de sustentación de la pila y el citado primer elemento 
móvil de sustentación se separe del referido listón inferior 
a fin de permitir que el mismo caiga de una tolva en la que. 
se halla sustentada la pila.

Se establece igualmente un alimentador de listones en 
el que una pila vertical de listones se halla sostenida por 
encima y ligeramente desplazada en sentido lateral respecto 
a la trayectoria descrita por las cintas del traisportador 
de la máquina montadora de cajas. El listón inferior de la 
pila es accionado por un extremo, e impulsado en sentido lon­
gitudinal en una corta distancia. Esto produce dos resultados i 
en primer lugar, separa un extremo del listón de un soporte 
fijo. En segundo lugar, hace que el extremo opuesto del lis­
tón sobresalga de la pila, exponiendo su superficie superior 
y permitiendo que se le use como guía para introducir unt. par
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de ufías de borde adilado entre el listón inferior 7 el que se 
encuentira inmediatamente por encima» Esas ufías sustentan el ex 
tremo ad7acente de la pila mientras se retrae un elemento móvií 
de sustentación para abandonar aquel extremo del listón infe-

5 rior y dejarle caer libremente en al camino de los siguientes 
elementos de impulsión de los listones»

En los dibujos!

* 10

La fig. 1 es una vista longitudinal del lado izquierdo 
de un aparato de alimentación de listones que incluye aspec­
tos de la presente invención, mostrándose dicho aparato colo­
cado a horcajadas de las cintas del transportador de una má­
quina confeccionadora de cajas.

La fig. 2 es una vista en proyección vertical fragmenta­
rla del aparato, mirando en la dirección indicada por las fie-

15 chas 2-2 de la fig. 1 , que muestra al aparato en la fase ini­
cial de su funcionamLento, en la que el listón inferior ha sido 
desplazado en sentido longitudinal una corta distancia.

La fig. 3 es una vista en general similar a la fig. 2, 
pero a una escala ligeramente reducida y mostrando el listón

20 inferior desplazado longitudinalmente ©1 toda su extensión*
La fig. 4 es una vista en general similar a la fig. 3, 

mostrando cómo se retrae el mecanismo a uno y otro extremo del 
listón inferior gara que áste caiga.

La fig. 5 es una vista en sección horizontal y fragemen-
25 taria tomada en general a lo largo de la línea 5-5 de la fig. 

2, mostrando el mecanismo que desplaza en sentido longitudi­
nal al listón inferior.

La fig. 6 es una perspectiva fragmentaria del mecanis-mo 
que se halla situado en el extremo izquierdo de la tolva, tal

30 como se ve en la fig. 2.
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La fig. 7 es una perspectiva similar a la fig. 6, mos­
trando al elemento de sustentación de los listones totalmen 
te retraído y a las uñas de sustentación de la pila comple­
tamente extendida en posición de sustentación de la misma.

verticalLa fig. 8 es una vista en proyección lateral del meca­
nismo mostrado en las flgs. 6 y 7» mirando hacia el lado que 
aparece a la izquierda en dichas figuras, con determinadas 
partes descubiertas para revelar su construcción inferior.

Como puede verse en la íig. 1, el aparato de alimenta­
ción de listones es sustentado sobre un par de miembros ver 
ticales 2 separados de modo que permanezcan en el lado exte 
rior de los elementos de transporte y afianzados por un ti­
rante transversal 4 asegurado a sus superficies interiores. 
Como se muestra en las figs. 1 y 2, un par de miembros angu 
lares 6, inclinados en sentido descendente hacia la derecha 
según se ven en la fig. 1, se hallan respectivamente atorni 
liados a las caras interiores de los dos miembros vertica­
les 2, adyacenfeemente a sus extremos superiores, y a su vez 
sustentan un par de miembros 8 del armazón proyectados ha­
cia arriba, con refuerzos transversales 10 separados. Estos 
refuerzos transversales 10 sustentan el armazón de la tolva 
H de listones, que incluye un par de miembros angulares 12 
para guiar los extremos de M s  listones y unas barras Ínter 
medias ajustables 14 que sustentan un lado de la pila de 
listones. El miembro angular 6 que aparece en el lado dere­
cho de la fig. 2 sustenta una jiaoa de base 16 relativamente 
corta, extendida hacia dentro, mientras que el otro miembro 
angular 6 (no mostrado en la fig. 2) sustenta al mismo ni­
vel una placa 18 de base, algo más larga. Asegurado a la 
superficie superior de la placa de base 16 y adyacentemente 
a su extremo interior, hay un brazo 20 cuya porción terminal

■■■■■ £ , : ■■ ■ ■ ■
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se extiende por debajo de la tolva H y sostiene un par de 
miembros separados 22 que se proyectan hacia arriba para sos­
tener el extremo adyacente de la pila de listones.

En las figs. 1 y 5 se muestra el mecanismo mediante el 
cual el listón inferior de la tolva H es desplazado longitu­
dinalmente, fase previa a su caída a los elementos de trans­
porte de las partes de cajas. Como puede verse en esas figu­
ras, un par de miembros angulares 24, adecuadamente separa­
dos y asegurados a la superficie superior déL miembro angular 
6 derecho, proporcionan, mediante sus rebordes verticales, 
un montaje articulado para los extremos inferiores de los ejs 
labones cortos 26 y 26, cuyos extremos superiores se hallan 
articuladamente .sujetados a un armazón Rectangular 30 (fig.
5)i Según puede verse en la fig. 1, los extremos inferiores 
de los eslabones ■ 26 se encuentran fijados mediante pasado­
res 32 a un árbol oscilante 34 articulado en los rebordes 
verticales de los miembros angulares 24*

Domo puede verse en las figs. 1 y 5» el armqzón rectan­
gular 30 sostiene un árbol transversal fijo 36 que sustenta 
articuladamente un miembro 3& de alimentación irregularmente 
conformado que se mantiene en posición lateral a mitad de ca­
mino entre los miembros laterales del armazón 30 mediante co­
llares de detención 40 fijados sobre el árbol 36.

Según se muestra en las figs. 2, 3 y 4, la superficie su 
perior del extremo libre del miembro de alimentación 3& se h¿a 
lia biselado para asegurar que pase por debajo del listón in­
ferior en la tolva H. Su conformación presenta también un gan 
cho 42 cuya altura es ligeramente inferior al espesor de los 
listones a sujetar por el mismo, de manera que coja solamente 
el extremo del listón inferior de la tolva H, Para asegurar
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una adecuada cogida del extremo del listón por el gancho 42, 
el extremo libre del miembro alimentador 3á es impulsado ha­
cia arriba contra la superficie inferior del listón inferior 
por un par demuelles tensadores 44» cuyos extremos inferiores 
van asegurados a los tetones 46 (fig. 5) roscados en uno y 
otro lado del miembro 38 de alimentación, y cuyos extremos su 
periores están sujetados a los tetones 4$ roscados en un miem
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bro transversal del armazón rectangular 30 (fig. 2)*
El movimiento alternativo del gancho 38 de alimentación 

es producido por un adecuado mecanismo accionador mostrado en 
las figs. 1, 2, 3 y 4* Este mecanismo incluye un brazo acoda- 
dp 56 fijado al mencionado árbol oscilante 34 mediante un tor­
nillo prisionero 5$» El brazo acodado 56 -está provisto en su 
extremo libre de una ranura alargada 54 en la que se halla 
ajustablemente asegurado un perno 52 que es articuladamente 
recibido a través del extremo superior de una biela 50. El ex­
tremo inferior de la biela 50 está articuladamente sujetada a 
un tetón 61 excéntricamente montado sobre el cubo 62 de un 
miembro de agarre 60 (fig. 1), fijado a un árbol 74 (fig. 3). 
El miembro de agcre 60 y una placa cooperadora 76 sujetan ajus 
tablemente las caras opuestas de una leva 76, hallándose ase­
gurados mediante pernos 80 que pasan a través de un taladro 
agrandado de la leva 7Ó, permitiéndose asi el ajuste de la 
orientación de la leva 78 con relación al árbol 74.

El árbol 74 es accionado por un motor 64 de velocidad 
variable montado sobre el tirante transversal 4 (fig» 1)» a 
través de un tren de transmisión que incluye un embrague 67 

controlado eléctricamente, un árbol 68 articulado en una pla­
ca vertical 70 montada en el tirante transversal 4 y una uni­
dad de transmisión 66 en ángulo recto montada sobre la super-

■. . ■ ■ ;..



i

:

i1

i

i

- g -

5

10

15

20

25

30

fíele superior inclinada de un miembro de sustentación 72, 
(fig. 1) montado también sobre el tirante transversal 4*

Gomo puede verse eh las flgs. 1, 2 y 3, se incluye un 
mecanismo para alinear los extremos de los diversos listo­
nes que se acercan a la porción inferior de la tolva H, 
así como para colocar el extremo del listón inferior adecua­
damente antes de su agarre por el gancho 42. Este mecanismo 
se halla suspendido del brazo ÉZ proyectado hacia el exte­
rior de un soporte &4 sujetado a la superficie del miembro & 
del armazón.

Asegurada al lado inferior del brazo $2 adyacentemente 
a su extremo exterior, hay una placa g6 que sustenta en su 
cara inferior, a uno y otro extremo, las barras transversa­
les gg y 9° provistas de taladros horizontales en los que se 
hallan sustentados desllzablemente un par de varillas separa 
das 92. Los extremos interiores dé las varillas 92 llevan una 
cabeza 94 que es impulsada hacha la izquierda, según se mira 
en las figuras 2, 3 y 4, por muelles 96 que rodean a las vari 
las 92 y se encuentran comprimidos entre la cabeza 94 y la 
adyacente barra transversal gg.

La placa g6 esté ranurada por el centro para recibir la 
rama 9g extendida hacia abajo de una brazo acodado 100 que es­
té articuladamente montado sobre un pasador 102, cuyos extre­
mos van asegurados en las porciones superiores de las orejas 
104 sujetadas a uno y otro lado de la placa g6 adyacentemente 
a la barra transversal gg. Como puede verse en la fig. 2, el 
extremo inferior de la rama o jamba 9# del brazo acodado 100 
se apoya contra el borde interior de una barra transversal 
106 que va ajustablemente asegurada sobre las varillas 92 me­
diante los tornillos prisioneros 10g. La jaiba horizontal del 
brazo acodado lOüestá provista de una ranura 112 a la que v a f
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asegurado articulada y ajustablemente el extremo superior
# 110de una barra de cdnexion mediante un perno 1 1 4 * La barra 

de conexión 110 se proyecta hacia abajo a través de la pla­
ca ranurada 86 7 su extremo inferior está*articuladamente 
asegurado a la jamba 116 proyectada hacia arriba de ion miem­
bro 118 en forma de T invertida que va articuladamente suje­
tado a un bloque 120 asegurado a la cata interior de los 
miembros verticales 2.

Para accionar la conexión transmisora que se acaba de 
describir, un rodillo 122 se halla giratoriamente asegurado 
a la cara de la leva 78 opuesta a la cara a que se halla fi­
jada la barra 50, de manera que la rotación en sentido con­
trario a las manecillas del reloj por parte de la leva 78, 
segán se indica por la flecha B en la flg. 2, obliga al ro­
dillo 122 a entrar en contacto con el borde inferior del 
miembro 118 en forma de T y a'elevarlo, como aparece ai la 
fig. 2, oscilando el brazo acodado en una dirección contra­
ria a la de las manecillas del reloj y retirando la cabeza 
94 de su contacto con los extremos de los listones de la tol­
va H. Guando el rodillo 12.2 pasa más allá del extremo del 
miembro 118 en forma de T, los muelles compresores 96 des­
plazan la cabeza 94 rápidamente a su posición inicial contra 
los extremos de los listones, como aparece en la fig, 3 . Es­
ta acción "sacudidora” de la cabeza 94 mantiene los extremos 
de los listones en alineamiento adecuado.

En las figuras 2, 3» 4» 6 y 7» se muestra el mecanismo 
que soporta el extremo opuesto o Izquierdo de la pila de lis­
tones. Según se indica en las citadas figuras, este mecanismo 
que está montado en la superficie superior de la placa de ba­
se 38, incluye los miembros laterales de sustentación 124 ase-



-  10

5

10

15

20

gurados a un miembro básico 126, con una placa 125 asegurada 
a los bordes superiores de los miembros laterales 124» Un 
bloque de apoyo 130, asegurado a la cara superior del miem­
bro básico 126 a mitad de camino entre los miembros latera­
les 124» soporta deslizablemente una barra 132 cuyo extremo 
interior, como se ve en la figura 6, está reducido en su 
área transversal, aplanado y apuntado para proporcionar un 
soporte 134 a los listones de la tolva H.

Giratoriamente asegurado a los lados opuestos del extre­
mo exterior de la barra 132 hay un par de rodillos 136 que 
accionan un par de palancas 135 cuyos extremos inferiores es­
tán provistos de aberturas irregulares que sirven de superfi­
cies de leva en cooperación con los rodillos 136» Las palan­
cas 135 están articuladamente montadas sobre los pernos 140 
(fig. 5) y poseen porciones más estrechas proyectadas hacia 
arriba cuyos extremos están articuladamente fijados a los ex­
tremos exteriores de un par de miembros de sustentación 142 
de la pila. Los extremos interiores de los miembros de susten­
tación 142 de la pila están reducidos en espesor y apuntados 
para formar uñas afiladas 144» como puede verse en las figs.
6 y 7*

25

30

Los miembros de sustentación 142 de la pila están res­
pectivamente enlazados, en forma articulada mediante pernos - 
145, a un extremo de un eslabón 146, en número de dos, cuyos 
extremos opuestos están articuladamente fijados a los extre­
mos interiores con cabeza de un par de brazos 14# que a su 
vez están articuladamente sustentados sobre tetones 150 ase­
gurados a las caras interiores de los miembros laterales 124 
de apoyo. Los brazos ±k& son impulsados hacia abajo (en direc*' 
ción contraria a la de las manecillas del reloj, según se mi—
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ra a las figuras 6, 7 y 8) mediante muelles 154 interpuestos 
entre los bordes superiores de aquellos y la cara inferior de 
la placa 128. Esta placa 128 tiene fijado en su borde interior 
un miembro 156 proyectado hacia abajo que sostiene en su borde 
inferior un amortiguador 158 de goma esponjosa o material eláj 
tico similar que entra en contacto con las superficies superic 
res de los miembros de sustentación 142 de la pila e impide4
que los mismos se estropeen»

Las figuras 2, 3 y 4» mía stran los medios de transmisión 
10 destinados a comunicar movimiento al mecanismo acabado de dess

cribir. Este dispositivo de transmisión incluye la leva 78 an­
tes mencionada cuya periferia entra en contacto con un rodi«¡* 
lio 166 giratoriamente sustentando en elextremo inferior de 
una palanca 168 que está giratoriamente fijada a un soporte 

15 170 asegurado al miembro vertical 70. ..Articuladamente sujeto
al extremo superior de la palanca 168 hay un extremo de una 
barra horizontal 17 2, cuyo otro extremo está articuladamente 
fijado al extremo ataorquillado inferior de una palanca 17 4»
La palanca 174 se halla centralmente articulada en ün extremo 

20 de un eslabón 176, cuyo otro extremo está articuladamente co­
nectado al extremo inferior del soporte 17 8 proyectado hacia 
abajo y asegurado a la cara inferior de la placa básica 18.
El extremo superior de la palanca 174 está articuladamente co­
nectada mediante un pasador 180 al extremo ahorquillado infe- 

25 rior de un pie 182 extendido hacia abajo desde el extremo ex­
terior de la barra 13 2.

La barra 132 es impulsada a su posición interior, como 
aparece en la figura 2, mediante un par de muelles tensores 
160, cuyos extremos superiores están sujetos a un bloque I84 

30 asegurado a la cara superior de la placa 128 y cuyos extremos
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inferiores están enganchados a los tetones 186 roscados en 
la superficie superior del pie 182, y mediante los muelles 
tensores 162, uno de cuyos extremos está fijado a la por­
ción superior de la palanca, 174» mientras que sus otros ex 
tremos están enganchados a tetones a uno y otro lado del so 
porte 1?8 (fig. 2). Las palancas 138 son impulsadas en una 
dirección contraria a la de las manecillas del reloj alrede. 
dor de sus puntos de articulación 140 mediante muelles ten­
sores 164» que están enganchados por un extremo a tetones 
de las palancas 138 y por el otro extremo a tetones rosca­
dos en los extremos exteriores de barras horizontales 188 
fijadas a las caras exteriores de los miembros laterales 
124.

En la fig. 8 aparece el conjunto de puerta que normal­
mente solo permite el desplazamiento de un listón cada vez 
en sentido longitudinal. Este conjunto de puerta incluye un 
cuerpo 190, cuyo extremo exterior o izquierdo está articula­
damente montado sobre un pasador 192 cuyos extremos van ase­
gurados a rebordes 194 asegurados a su vez a uno y otro lado 
de la cara superior del bloque de apoyo 130. Este bloque de 
apoyo 130 sustenta también en su cara superior un miembro 
196 en forma de U invertida que encierra ton muelle de compre 
sión 19&» el cual impulsa al cuerpo 190 en una dirección 
igual a la de las manecillas del reloj alrededor dé su arti­
culación 192. El movimiento en sentido de las manecillas del 
reloj del cuerjo 190 bajo la influencia del muelle 19S queda 
limitado por medio de un perno 199 ajustablemente roscado a 
través del cuerpo 190 y apoyado ocintra la cara superior del 
bloque de apoyo 130. El extremo interior o derecho del cuerpo 
190 está ranurado para recibir una cabeza irregularmente con-
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formada 200 que está articuladamente montada sobre un pasador 
202 extendido a través del cuerpo 190.

La cabeza 200 es impulsada en una dirección contraria a

46864 .«I

la de las manecillas del reloj alrededor de su articulación 
202 mediante un muelle tensor 204 enganchado a la misma y a 
un tetón con cabeza roscado en la superficie superior del cuer­
po 190, estando limitado el movimiento resultante de la cabe­
za 200 por un tornillo prisionero 205 ajustablemente roscado 
a través de la cabeza 200 y apoyado contra unq superficie bi­
selada del extremo interior de la ranura del cuerpo 190.

£*1 tornillo prisionero 205 y el perno 199 se ajustan de 
manera que la porción extrema inferior de la cabeza 200 entre 
en contacto con el extremo del listón siguiente al inferior 
en la tolva H al tiempo que abandona el extremo del listón 
inferior y le deja desplazarse en sentido longitudinal fuera 
de la tolva.

Como los listones de la tolva son sustentados solamente 
en sus extremos, hay alguna tendencia al combamiento en los 
listones inferiores de la pila. Esta tendencia resulta agra­
vada cuando los listones son largos y están formados de mate­
rial muy delgado, cuando el material se halla recargado de hu­
medad o cuando la tolva está sobrecargada. Un combamiento ex­
cesivo no sólo incrementa la fricción producida al verificar­
se el alimentado de listones desde la tolva, sino que además 
puede incluso dar lugar al abarquillamiento de los listones 
inferiores. A fin de limitar el grado de combamiento de los 
listones se fija un brazo intermedio de sustentación 206, (fig. 
1) a la cara interior de la abrazadera transversal 10 y se ex-j 
tiende oblicuamente hacia abajo hasta un punto situado por de­
bajo de uno de los bordes largos del listón inferior de la tol

■ ■■ ■ . ■
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va H en el oentro longitudinal del listón*
La tendencia al combamiento o abarquillamiento y la 

fricción se controlan también limitando el peso impuesto so­
bre Ids listones inferiores de la tolva por los listones si­
tuados por encima de ella en la pila. Ello.se consigue median 
te un elemento en cufia 208 (fig. 2) que va asegurado a la ca­
ra interior de uno de los miembros angulares 12 una corta dis_ 

/
tancia por'encima del extremo inferior de la tolva. Como se 
muestra en la fig. 2, este miembro en cufia 208 se proyecta 
en la tolva en una distancia suficiente para impedir que los 
extremos adyacentes de los listones pasen más allá de la cu­
fia hasta que sus extremos opuestos se hayan desplazado en una 
distancia desde el fondo de la tolva igual al espesqr’r de unos 
25 ó 30 listones. Así, la cufia sustenta un extremo de todos 
los listones excepto los 25 ó 30 inferiores efe la tolva y li­
mita el peso impuesto sobre el listón inferior al de los 25 
ó 30 listones últimos solamente.

El mecanismo alimentador de listones funciona como si­
gue: Los elementos del mecanismo cuando se halla en reposo 
ocupan la posición en que aparecen en la fig. 2, con el lis­
tón inferior de la tolva H desplazado longitudinalmente ha­
cia el lado izquierdo de dicha figura. El mecanismo permane­
ce en esta posición hasta que un elemento impulsor de las 
piezas de caja que tiene un saliente de resorte acciona un 
conmutador eléctrico (no mostrado) engranando el embrague 67 
y haciendo que el árbol 68, la unidad de transmisión en ángu­
lo recto 66 y el árbol 74 sean accionados por el motor de mo­
vimiento continuo 64» girando así eléiiembro de sujeción 60 
de la leva y la leva Jé en una dirección contraria a la de 
las manecillas del reloj, como queda indicado por la flacha
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B en la figura 2. La rotación del miembro de sujeción 60 de 
la leva hace que su cubo 62 desplace la barra 50 excéntrica 
mente fijada, hacia arriba, el brazo acodado oscilante 56» 
el árbol oscilante 34 y los enlaces 26 en una dirección con­
traria a la de las manecillas del reloj. Esto desplaza el ar­
mazón rectangular 30 más hacia adentro, haciendo que el gan­
cho 42 del miembro de alimentación 38 continué el movimiento 
hacia la izquierda del listón inferior hasta un punto en qqe 
sus extremos se encuentren en alineación por encima de los 
raíles de guia E que están montados junto a los bordes exte­
riores de las cintas C del transportador y que también sir­
ven para guiar los travesafios F (figuras 3 y 4)•

Simultáneamente con este movimiento del miembro alimen- 
tador 38, la leva 78 gira la palanca 16Ó en una dirección 
igual a la de las manecillas del reloj, impulsando asi a la 
barra 172 hacia la derecha, comunicando un movimiento contra­
rio al de las manecillas del reloj a la palanca 174 e impul­
sando la barra 132 hacia él exterior. Esto retira el miembro 
de sustentación 134 de debajo de la pila, pero el miembro de 
sustentación continúa soportando al listán inferior, que ha 
sido desplazadoiongitudinalmente con relación a la pila.

La relación sincronizada del movimiento del miembro de 
sustentación 134 y del miembro alimentador 38 es tal que cuan­
do el listón inferior ha completado su movimiento longitudi­
nal, como queda ilustrado en la fig. 3, se obliga al miembro 
alimentador 38, mediante ulterior rotación del miembro sujeta­
dor 60, a invertir su dirección de movimiento y volver a su pe, 
sición inicial como s e ilustra en la fig. 2. Durante este mo­
vimiento de regreso del gancho alimentador 38%l el miembro de 
sustentación 134 continúa su movimiento de retirada desde de—

1
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) bajo del extremo del listón inferior ahora estacionario has­

ta que los extremos del miembro de sustentación 134 y el gan
cho alimentador 3$ son simultáneamente retirados de sus res- 
pdctivos extremos del listón inferior, permitiendo asi que

5

\ .

éste caiga entre los elementos de impulsión de las piezas de 
caja D de las cintas del transportador C y sea transportado 
por ellas a la posición/de montaje*

5
\ Como p uede verse en las figuras 2 y 3» el extremo¿bre­

cho de la pila de listones de la tolva H se apoya sobre miem
10 bros de soporte fijos 22, mientras que el extremo izquierdo 

de la pila es alternativamente sustentado por el miembro al­
ternativo de sustención 134 y las uñas articuladas de susten­
tación 144 4n una forma que se describe seguidamente. Como 
puede verse al comparar esas figuras, cuando la barra 132 se

15 desplaza hacia el exterior, los rodillos 136 situados sobre 
ella entran en contacto con las superficies irregulares de 
leva de las palancas 13 B y giran esas palancas en una direc­
ción igual al movimiento de las manecillas del reloj, hacien­
do que los miembros de sustentación 142 de la pila sean gira-

20

i

dos en una dirección contraria a la de dichas manecillas al- 
rededor de sus articulaciones en los extremos inferiores de

25

los enlaces 146, mientras que los propios enlaces se enfiien­
tran simultáneamente girando en una dirección contraria a la 
de las aludidas manecillas. Esto hace que los extremos afila­
dos de las uñas de sustentación. Esto hace que los extremos 
afilados de las uñas de sustentación 144 se desplacen hacia 
abajo y hacia los extremos del listón hasta que entran en con 
tacto tangencialmente con la cara superior del listón infe­
rior. Debido al montaje articulado de los brazos 143 sobre

3° los cuales se hallan sustentados los extremos superiores de

■
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los enlaces 146, las uñas de sustentación 144 no pueden ejerce:* 
sobre el listón una fuerza descendente superior a la determina­
da por la rigidez del muelle 154» Así, cuando las palancas 13Ó 
continúan su rotación en el sentido de las agujas del reloj, 
las uñas de soporte 144 se deslizan hacia dentro a lo largo de 
la cara superior del listón inferior, con los enlaces 146 giran 
do en una dirección contraria a la de las manecillas del reloj 
La cara superior del listón inferior sirve así para guiar las 
uñas afiladas 144 precisamente entre el listón inferior y el 
listón situado inmediatamente por encima, como sé muestra en 
la flg. 3* La continuada rotación de las palancas 136 fuerza a 
las uñas de sustentación 144 por debajo del extremo del listón 
siguiente á. inferior en una distancia suficiente para susten­
tar el extremo adyacente de la pila de listones cuando el miem 
bro de sustentación 134 es retirado, como aparece en la figu­
ra 4, para dejar que el listón inferior caiga de la tolva. 
Cuando el miembro de sustentación 134 regresa a su posición 
ifliclal por debajo del extremo de la pila, las uñas de sus­
tentación 144 son retiradas de nuevo para permitir que el 
listón inferior sea impulsado longitudinalmente, completándo­
se así el ciclo de entrega de listones.

Para la fabricación de piezas de jaulas de tipos conven# 
clónales que posean listones ligeramente reparados, el circui­
to de control del embrague 67 es preferiblemente de tal natu­
raleza que éste permanezca engranado y el aparato alimentador 
continúe proporcionando listones en toda la longitud de 3a pie-- 
za de jaula, hasta que otro saliente de resorte de los elemen­
tos de impulsión de las piezas de caja acciona un conmutador 
eléctrico para desengranar el embrague. Para la fabricación

. — .. -
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de tipos especiales de jaulas que posean listones muy sepa­
rados, el embrague 67 se ajusta preferiblemente de manera que 
desengrane automáticamente despule de cada revolución.

Por la anterior descripción se observará que la presen­
te Invención proporciona un aparato práctico para el aprovi­
sionamiento de listones que cumple los objetivos ya mencio­
nados. Sin embargo, debe hacerse resaltar la circunstancia 
de que la versión particular de Invento que aquí se presenta 
tiene una intención meramente ilustrativa y no restrictiva 

10 de la invención.
REIVINDICACIONES

En resumení La Patente de Introducción que se solicita, 
recaerá sobre las reivindicaciones que siguen!

1) Aparato alimentador de listones, en el que un miembro 
15 móvil alimentador de listones y un primer y segundo miembros!

móviles de sustentación son accionados en relación sincroniza­
da, en primer lugar para hafier que el citado miembro alimenta­
dor de listones impulse el listón inferior de una pila .verti­
cal de ellos en sentido longitudinal, y luego para hacer que 

20 dicho segundo miembro móvil de sustentación se desplace a una
posición de sustentación de la pila y el referido primer miem­
bro móvil de sustentación se aparte del citado listón inferior 
a fin de permitir que Iste caiga de una tolva en la que se ha­
lla sustentada la pila.

25 2) Aparato acorde con la reivindicación 1, en el que un mism
bro fijo de sustentación de listones está montado por debajo d í
un extremo del listón inferior para sustentar un extremo de di
cha pila, hallándose montado el citado miembro-móvil de alimen
tación de listones adyacentemente al mencionado extremo del 113-

tón infe-
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rior para un movimiento destinado a accionar dicho extremo, 
estando montado el referido primer miembro móvil de susten­
tación por debajo del otro extremo del citado listín infe-
rior, en posición destinada a sustentar normalmente el otro

5 extremo de la mencionada pila, con el segundo miembro móvil

- de sustentación montado adyacentemente al otro extremo refe­
rido de la pila para su movimiento en sentido descendente
contra la cara superior expuesta del repetido listón inferior 
y en sentido entrante a lo largo de la citada cara superior

10

.

entre dicho listón inferior y el siguiente por encima, hacia 
una posición destinada a sustentar el otro extremo citado de 
la referida pila.

3) Aparato acorde con la reivindicación 2, en el que el
miembro móvil alimentador de listones se alterna horizontal-

15 mente para impulsar el mencionado listón inferior fuera de 
dicho miembro fijo de sustentación de ld.s listones*

4) Aparato acorde con la reivindicación 2 ó 3» en el
que el segundo miembro iriÓvll de sustentación está afilado has­
ta formar un borde interior relativamente delgado y está, sus-

20 tentado adyacentemente a dicho otro extremo de la pila para 
un movimiento arqueado dirigido hacia abajo y adentro en un € 
tremo de un eslabón o enlace, hallándose montado el otro ex­
tremo del citado enlace para su movimiento vertical y articu-
lado y el cual es impulsado hacia abajo mediante dispositivo

25 flexible o elástico*
5) Aparato acorde con cualquiera de 33a s reivlndl cacid-

nes 1 a 4, en el que un miembro proyectable se extiende ha­
cia un lado de la mencionada tolva en posición destinada a 
sujetar un extremo de cada uno de los listones de la citada

30 pila e impedir el paso de dicho extremo de cada listón hasta
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qte el extremo opuesto del mencionado llstán alcance una dis- 
tanda preestablecida desde el fondo de la mencionada tolva, 
limitándose así el peso impuesto sobre los listones inferio­
res de esa tolva.

6) Se reivindica, por filtlmo, como objeto sobre el que h£ 
de recaer la Patente de Introducclán que se solicitas "APARATC 
ALIMENTADOR DE LISTONES».

Todo conforme queda descrito en la presente memoria, que 
consta de veinte páginas escritas a máquina y dibujos adjun­
tos»
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