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Este invento se refisrs a correctores de ineliw

naeidn, y eSpeciAlmente & un gorrector de inelinaeidn apli-
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cable un cafidn, spuntudor dz radar gonidmetro u otro me-

canismo que huaya de orientarse a un wlza determinada reg-
pecto a ciorto plano, usuclmente horizontal, y a una 4i-

reccidn espzeial respecto a un ejs que sas0 por ege pla-

no estando dicho cafifn o sparato montudo en un soporte que‘

pueda hucerse oseilar eon relaecidn al. plano refsrido.

Segun ¢l orescente invento, se dispone un eo-

crector de ineclinacidn para ﬁso con uan cafidn, apuntador de
radar, gonidmetro u otro mecanismo gue haya de otrisntarss

a una elevaeidn pacrticular respeeto a un plans fijo, ¥ a un
deteswinado dngulo de dirsceidn respzeto a un sje del pla-
no, ¥y que 2 nalle montado 2n un soporte pusceptible de os-
eilacidn, ean =1 que susda montarss el corrector. Ests so
compone 4z un analizador, ua primer elzmanto para suminie-
trar al snalizador un primer movimizato repressntativo dsl
dagulo de iirsecida 6T, wedido respicto al plano inclina-
0, ¥ conectada al analizudor pacra suvninistracls ua ssgua-
do movimiznto gque, sstundo niveluda dicha pieza, rsgrescn-
ta ¢l dagulo ds iaclinucidn T eatre los planos fijo 2 ineli-
nado. Bl analizador tisne medios para coaveriir los mévi-
mizatoe peiverdo y ~seunds en on teccer movimiznto que 3s
funeidn del aivsl d=l cafida LG (seg¥n s: define mde adslan-
te) ¥y un cuacto movimisnts quz se funeidn el aivel trang-
versal dsl cafida CLG (segda se dsfins mde udelantz), Bl co-
rrzetor dz inelinacidn comwpreade adsuwds otro slemsanto al

que puczde lmpriwirse un quinto movimisato representativo del
dngulo de slsvacidn GE respeeto al soporte, y ua toresr zle-
wsato para cowviawur log worvimiszatos de suaterfa anccesuria
coa ua cuarto elemsato purs cowblaar los movimicatos teree-
ro, cuarto y quinto a fin d¢ indiecar la corrseeidn de altu-

ra regqusiidya.
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Silempre ques se naga refsrceaciu a rcafién», se sn-
tenderd igualwsate rapuatedor de radarw, ngoanidmetror u
otro mecanismo qué haysde dirifirse a una 2levacidn y uaa
punterfa detzruminuilas,

Para quz 21 iovsnto se eomprsada wmejor, se hace pe-
feroneia a los dibujos wdjuatos, en los cuules indiecan:

La f#ig. 1, ua ssqusina de un soport: de eafidn y del
mseaaismo ds slevaeidn y puntorfa del mismo,

La fig. 2, ua diagrama geowétrico; y.

La fig. 3, un 2squema sa peccgectiva y eseccidn
pareial de un corrzetor de iaelinacidn,

an la‘figura 1, ua cafifa-1~ tiene mulones -£- mon-
tadog z=n uﬁ pedéstal -3~ zobrs una pluaca glratoria «4- que
suzic impulsarss wediante ua pifion -6  dste pinda estd co-
nectudo por eagranaje ednico -6- coa 21 drbhol de salida o
transmisidn -7- d3 un motor de punteria -8-, Uno de los wufio-
nes =-2- llsva fijado un cuuadrante -9- o seetor deantudo gue
puede esr impulsaio por uan tornillo sin fin -10- dsl drbol
de transwisida de un wotor slevador -12-,

81 correotor ds inelinucida -13- va sontado en =1
diseco giretorio (zs deeir, gue &l corczetor 2std za =1 s0por-
te) y tie.e ua drbol 4¢ cucrga 4 elevacidn 14 concetado me-
diante cagranaje cdaico al drbol -11-, y ua drbol ds carge
de puantsrfa -15- conzectaudo .eidiznte cagrunaje 4l 4rbol -7-,

Un recjustador ds eisv“cidn ~16- cetd coaeetado por
engranajs al drbol -1l-, y ua msajustador ds gunterfa o dirse
eidn -17- lo estd asimismo wl £rbol =7-,

21 4nzrlo de 2levacida relativ)y a ua plano autda-
ticaments vertical a gue se quisra ajustur el eafidn viene
dado por un computador -18- al reajusted r le sleveacidn -16-

¥ el dagulo 43 puaterfa (£=lativo w ua :je roulmsate horizon-
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tal en el plaao horizontal) que se guicera situar 21 eafidn
viene dudo por &1 cowmpgutuador -18- al reajustzdor de pﬁnta-
rfa -17-, 81 reajustador de dlevacidn -16- e=td consctado
2léeiricamente a ua corcsctor de zlevaeidn -19- que rsoi-
be una soisl wdecuada dol corcoctor de elsvacidn -13-. @
corrsetor -19- coasta de¢ satines wasndticos =78- y =79~
(fig. 3) descritos con mds dotalle posteriorwsats, La ce-
flal de dercargsa corresids prodedsnte del corcsetor -19-u
e uolica w un amplificador -20- garu rsyular =1 motor
-12=, 81 reujustudor -17- cotd elletricamsate conszelado

a ua coccreetor ds dircecidn -£1-, 2l ue llega una ssiial
de @orrsceidn -13-, Z1 corcsector =£1- coasta 43 patinss
magnitleos =75=- y =76~ (fig, %), qus =e deec.ibea lusgo
con wde dstalle. La gefiul corrs-ida de descarga proesdien-
d2 del ococrestor 3e punterfa -fl- s .plica & un amplifi-
cador =28~ pura regulwr <1 wotor ds dipseeida -8-, La dis-
sogieidn dsl rsajustador -16-, del amplificador -20-, 4Bl
wotor -1f~ y A2l 4rbol ~-1il-, ¥ 1lu del recjustador -17-,
del amplificador -2-, 43l wotor -8~ y del Zrbol -7- cou-
gonen sendos slesterus 25 reproduceidn a 1isteneia, cowd
se Aeserihe 2n lu solieitul de¢ pateate iaclesa ndu,
3571/52,

Debz eatzaderse, puse, gque ea ¢l cuso As
elzvaeidn 31 das 1o ds altura aplicado al cafidn gor el
cowputudor -18- re ufiwde a la eorczceidn 4z lturu, 7y la
sune slfetrica neee fuacionwr ¢l wolsr ac slzvaeida -12-
hatta yus la :lovaelda 3sl eafida, =1- 223134 por 21 ajue-
tgdor -16-, rza lgual & Alcha suwa, £l eufidn =1- ceturd

entonese corveet.ients situado ene zlevueida, y so dirige

0 apunta de munecs andloge.
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Para que se comprenda la teorfa ea quz ¢ fuada
21 funeionanisato del eorr:ctor de iaclinacidan 13, s=e hace
refsreneia a la fivura 2, donde la 1fasa Oa raprescata el
3je de ua turo de caffn, =-23- un plano ef:sehivawsats hori-
zontal, y -24-, 21 plano laclinado del sogorte del safidn.
Bl Zngulo KOL es &1 de inclia cida T. La 1lfaca O& es la
{ntereseceidn de los dog plance -83- y -24-, OB, la proyee-
elda de Oa ¢a &l pluao hafizonfal, 0D, la proyzacifn Qa en
el pluao inelicado -84-, OF, el ejc 42 log muiionses lel ca-
fidn ea =1 plano iaeliaxdo, 21 dagulo FOD es rsoto, ¥y OH es
la proysccidn de OF en -1 plano horizoatal, 00, la inter-
seceida de los planos -23- y 40D, &1 dngulo COD se msaclo-
na cowd nivel »L@» del cabidn, y 31 dngulo FOH, comwo aivel
traeasversal »QLE» d<l candn, |
La deéeviacidn del cafidn respecto al plano ho-
rizoatal -23- eg ZOB, ¥y respsebo al plano inelinado ~24-,
degignado por GT, es EOD, La difersncia cntre los dos an-
gulos ds desviacidn es
EOB -~ EOD = O00B + (ZOC-EQD) (1)
de donde EOD = KEOB =~ Q0B - (EOC-~EQD) (2)
EOB se transmite al soports del caiidn por medio del cowpu-
tador -18-, ¥y, por tanto, &% tawbién se eonocea COB ¥ (EQC-
®OD), sevpuede detecminar BEOD. G0B y (Z00-EQOD) vienen dados
por lue eiguientss féruulae:
00B = arco tg f[sen CLG tg (GE i‘m)] (3)
(EOC = EOD) = arco tg [ tg 1G cos OLG|-
-arco tg [sen 13 cor OIG]' ) (4)
donde G& es el alza aA0D del cabdn refsrida al plano ineli-
nado -24-,

Cuando el dngulo de ineclinecidn T es rslativa-
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ment: pegusfio, el valor ds (800 = EOD) es insignifigan-
te y suede desdefiarsa, asf se hace sa sl mscanimmo corree-
tor de iaclianaciba deserito ssguiiduwente con mde detalle,
Pero o1 iatseresa una exactitud extr:wuds, las funciones
de LG ¥y G;G astdn eldponiblaes en el corrasctor y pucsden
usarse, por ejlemplo, zn forwa de una lsva de tres dimsnsio-
nss para dsterminar (BOC - £0D).

LG y 01L3 viensn dudos por

13 = arco tg [ tg T sen GT l (5)
O0I& = arco sea [sen T cos GT] (6).

dstas férmulas se pusdean datsrminar meedai-
caments, pero, con ovjsio ds simplificar ¢l mscunismo co-
rrsotor de laelinaecidn a expsasas de ua zrror despreciable,
el corcsetor de iaecliawcidn dsserito seguidamsate utiliza
lag siguizntes aproxiuidadss:

L3 = aceo tg [’l‘ sen Gﬁ] (7)

0L3 = arco sen | T cos GT] (g)

Goumo s3 desecibird despuds, sa el sorcrsetor
is iaelinceidn, sl dagulo 00B (segdn ss define s=a la ecua-
eidn 3 anterior) se determina por uaa leva de tres dimensio-
nss, como funcida d- OLG y (GE 4+ 18); el dngulo ds ineclina-
eidn T se mide por wedio de nivel.s tububares, y I8 (defiani-
dos por lus z6uaciocass 7 y 8 preoz@éntes) se determian por
mzdio de un analidador msodaico, =n concepto ds funeciones de
T y GT la desviacidn GT del cafidn (&0D fig, B8) se jetermina
suuuado Z0B y -00B mediants patinss o exeéntricas magnédticus
en el corrector -8i-,

Ea cuanto a elevacida respecto al plano ho-
rizontal al -23 -, la slevacldn (8 del cafidn es A0B, misutrs

qus rsspseto al plano indicado -24-, la slevuacidn GE es 40D,

La difercncila czatre estos dos dngulos es :
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A0B = AQD = (40B~-a00) - 0OD (9)
¥ GE = ADD = AOB =~ (a40B =~ AOC 4 00D (10).

A0B s transmite al soporte del cafidn por medio
del cowputador -18-, y, por monsiguiente, si 60D (igual a
I) y (AOB - 400) son coaocidos, pueds dstorminarss a0D
(=GB). El modo de determinar COD (=L3) se ha indicado an-
tee, La férmula para determinar (40B - 40C) es

(AOB - 400) = arco =en [Fos‘OLG'sen (GE % LG)] Qi).

-GE § 18) (11),

En el corrector dz inelinueidn -13-, (AOB - A00) se
determina mediante una leva de tree dimensiones, como funcid
de CLG y (GB - 1G). La slovacidn GE (=4a0D) del cafidn ss je-
termina sumunio JE (= AOB), 16 (=COD) y (AOB «~ 400), mediants
excéntricas magndticas dispuestas ea ¢l corrsetor -19-.

Bn la figura 3, =1 corrsctor de inelinacidn -13- tie
ne uaa placa =26~ articulada :n un aro de suspensidn -26-
dispuesto en un plano paralslo a la placa giratoria del ea-
fidn, La placs =-25- ticne dos nlveles tubulares -27- y -28-
que forman dngulo recto (o puedsa tensr cuatro niveles tubu-
laree =n cuedro, doe para ajuste fino y tosco dos para el
ajuste., Una patilla -89~ pende normalmente de la placa =25-
y tiene un pthe esférico =30~ que descansa en la ceara Supo-
rior de unaleva -31l% de ajuste de inclinucidn, montuda en
un érbol -32- normal & la sluaca girutoria del cefidn. Un vo-
lente -33- estd acoplado para mover el pition préneipal —34-
de un engranaje diférencial -35~, un 4rbol transmisor -36-
del cual se halla conecotado mediante rucdas dsntadas -364-
¥ =874~ para imsulsar un {rbol -37- provisto de una rueds
dentada -38- gque engrana con la periferia del arc de suspenm

sida -26~, Ss comprenderd que, para simplificar la represen—
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tacidn, se han suprimido todas las ruedus dentadas en la
figura 3, indicaddo en su lugar discos, Bl otro pindn
prineipal del mecanismo difercneial -35- estd conesctado

¥y subordinado al drbol -15- por mediacidn de la rueda den-
tada -394-,

Un volants -40- se halla consetado mediante
la rueda dentada -404- a un pifidn principal -41- de uan 4i-
fersneial eilindrico -42-, y &l otro pifidn prinecipal -43-
del mismo estd fijudo en sl 4rbol -32-, La rueda port&do-
ra -44- del difereacial -42- engruna con una rueda =45
f1jada en el {rbol ~37~,

Una leva de inelinaeidn -46-, en forma de
disco eon runura excéntrica -47-, se ha fijudo en el ax~
tremo inferior del drbol -32-, &n la ranura =47« estd
inserto el oxtremo superior de una clavija -48- provista
de un carsor  alojudo en una ranura -50- de la rusda ~51-
de analizador,., la clavija -48- tiene también un cursor
-52~ inserto sn una ranura -53- de una resba}adera ~54w ¥
en otra ranure -55~ de la resbaladsra -56-, Estas dos res-
baladeras -54- y -H56- tienen forma de L, ¥ lae ranurss
-53=- y =55~ ge hallan en un brazo de las mismas, con los
que forman £ngulo m reetos los otros brazos reepectivos,
La rueda -51- del enalizador se dispone de modo gque la
impulse una rusda dentada -59- montada on el £rbol =374

El brazo =58~ de la reshaladera =56- tie- ..
ne mna ranura =594~ para gular un rodillc de leva . -6@-
montado en un arbol ~6l-, El rodillo -60- se mantiene
madiante un resorte -604A- en contaeto con una lsva de
tree dimensiones -62-, montuda en un 4rbol -63-, perfila-

da segun la ecaueidn -11l- anterior. £1 brazo-58- tiene
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asimismo una ranura -64- para gular un rodillo de leva
~65- montado en un drbol -654-, Bl rodillo =65~ se man~
tiene en contacto, msdiante ua rssorte ~-65B-, con una
leva d2 tras dimensiones -66- montada en 21 4rbol -63=-
y disefiada conforme a la eccuacidn -3- autsrior.

El brazo ~57- d: la reshuladira -54- setd
conectado para impulsar un pifidn del cual, pueds ser mo-
vido por &l 4rbol -14-. Bl elemeato portalor -70- del
engranajs difersacial -68- estd conectado a una rueda
ednica =71~ que cngrana coan otra rusda edniga =72~ mon-
tada en un drbol ~78-; éste muevs 21 4rbol -63- por me-
dieeidn ds un enrranaje de tornillo sin fin -74-,

El drbol -658- estd acoplado pura mover los
totorss de las excéntricas 75 y 76 de «justz fino y apro-
ximado.

El 4rbol -61l- cctd conectalo, madiante la
rueda -77-, para lmpulsar los sstatorse de las excéntri-
cas ~78~ ¥y -79- da ajuste flno y toseo, cuyos rotores se
mnueven mediante rusdas ienta&as desde un drbol -80~ pro-
visto de unu rueda dentada -8l- gque coopera con 3l bra-
zo =-b7~ 4= la resbaladera -54=,

El corrector de ineliawcidn antes desorito
88 ajJuste como sigue, &1 volante -33- se huce glrar a ma-
no, Como 3l pifidn priancipal -39- del mscanismo diferen~
clal -35- pergmnzoe filjo en ecta ocasidn, gira el dbbol
-37-, y con 41 las rusdus =38~ -45-, -59- y sl aro de sus-
peneidn -26-, Bl volante -33- se sigue manipulando hasta
guz la palanca quede horizoantal (lo indica asf la burbu-
Ja de nivel), s1 eje alrzdsdor del cuul gira la placa

-25- en el aro -26- corresponds 3ntonces a E0 sn la figu-
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ra 2, kisntras se huce girar el volunte -32~-, permanzece fi

Jo el volunfte -40-, por =1ls el pifion -41-, La ruedé -4.5-
muevs el drbol -32- ¥ lua leva e inelinacidn -46~-, por ma-
dio del mecunismo difercacial -42-, a la mismu veloecidad
a que la rueda -59- impulsa lu rueda -51- dsl anklizador
Por tunto, wientras gira 2l driol -37- con =l vodante -40-
fijo, no hay movimisnto relativo satre la lava -46- ds in-
clinaeidn y lu rusda -51- del awaalizador. Después de ajus-
tur el nivel -28- horizoantalmsnte, sc huce girar el Volan-
te -40- misntras gparmanscsn fijo ¢l volante -33-, 8l pi-
fidn -38~ y por tanto, ol drbol -37-, Tal rotacidn 4Bl yo-
lante -40- hace girar la leva —Si- de ajusts de iaelina-
cidn, y esta rotacidn continda hasta gue el nivel -27- se
pons tambidn horizoatal, La rotacida de la leva =31- ¥y del
drbol -32- ocasiona un movimisato relutivo entrs la leva &
imelinacidn -46- y 1z rueda -51- del awnalizador, eon lo
gus lu clavija -48- se wusvs a lo largo de la raaura -47-
Esta se configursa, coajuntusszate con la supsrficie de lu
lsva -31lw, de modo cue, el nivalar la claea -25- por nms-
dio dsl volaunts =-40-, 1lu clavija =-48- s3> ajusta a un radio
(refarido al drbol -32-) proporeional al dneulo de inelins
eida T,

81 e& tranemits shora uwaa seal al S0pOr-
te del cufidn desds el cowputador -18-, el motor ds direo-
eidn 0 puateria -8- wusve la placa giratoria -4=- y el drbg
=15~ 4 menos 4ds dmanipuiarlios pura aiveleeida, los voiantes
-3&~ y -40- permancesa fijos dirunte lu Alrseeidan vy elsva-
ofr o alza del ewuiida por consigul:atc, sc mantieanen fijos
los pifiones -24- y -41l-, El 4rbol -15- ss muevs ol Jrbol =37
en una mazaitud proporeional a GT. La rotacidn a:1 4rbol -3%

hace girar el aro d: susgensidn -26~ y la leva -31- (median-
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te el difercneial -42-) en santido opuesto al de rotacidn
del soporte del cafién, y por ello, el conjunto nivelador,
que cowmprende la placa -2E-~ los nivelss ~27- y -28-, al
aro =26~ y la leva -31=-, permaﬁeca fijo en 31 egpaelo, Oo-
mo se ha dicho antes, la rotacida dsl drbol -37- nisatras
qued. fijo el pifién -41- hace zirar Yuntos & la misma ve-
locidad la leva de inclinueidn -46- y la rucda -51- del
analizador. El grado de rotucidn del drbol -37- es propor-
cional a GT, y el srado 4s rotaeldn eomunicudo a la leva
~46- y a la rueda -51- serd tambida proporeional a @T, Se
ve pues, qu3, ocowo musstra sl plano la elavija -48- 3eseri-
be unw truyeetoria eireculair eubrisado un éngulo proporecio-
nal 6T, coa un radio porporcioasl a T. La clavija -489 im-
prime movimisnto 4 las resbaluderus -54- ¥y =56-, por medio
del cursor -52- inesrto ¢n las ranucas -55- y -B5-3 Se apro-
oia fdeilmsnts que sl brazo =57- ie la raegbaladcra -54- les
ha conuniesdo un movizisato propgoreional a T eea GT, Qque,
cowd musstrua la ecuacidn -7-, es funcidan 18, asimismo se
apreeia fdeilucsats gied brazo -53- dz la recbaladsra ~E6-
8¢ mueve una distancia proporcional « T eos GT, que, segdn
la ecuacida -8- antarior, es funeida dec OLG.

Cuaado el couzubador =15~ transmite uaa
2¢ al d2 alza ol soporte 4zl eakdn, ol motor de alza -15-
eleva =l cufida, ¥y al hucerlo impnlsa el Lol -14-, gue gi-
L4 @1 eoasicuiacia va trayzeto proporciocnsl & ¢T, £1 dlfe-
reaclal -68- reeide, jor wediceida As la resbul.dera =-54-
un moviinisnto grogorcionsl a 1@, ¥ pos medis Azl Zdrbol d4-
wa mwovimisnto proporcional a G&, Por coasiguleate, 21 dr-
bol -73- reseibe ua moviwisato qus s Fuacida e o + ig,

gl drbol -75- mucve :1 drbsl -6%-, que lleva lus lovas -52=
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v -63-, y Eetas sicoa asf ua trayseto qus ss fuacida de GE

4 1G. Los rodillos Ade l:va -60-.y -63- coa guladoe por la
resbuladera =56~ para movers:s a 1o lursd e sug levas aso-
eludas una distancia qus 28 funeida Az LG, y, por lu con-
figurseidn ds la svsecfieis de las lsvus, la iatzreonsxidn
43 las levas ¥ loé”rodillos huce girar el drbol =654- un
trayscto proporeional & CUB (szgda lu ‘cuwecidn -3~ antarior)
¥y el 4rbol -61- uaw distaacia proporeionul a (A0B —= 400)
(scgin la preezdente ecuwcidn 11), La corcceeida de ouaterfa
0B es couvierte za gefiul elfetrica ancdisats lus exedntri-
cas wuzadticus =75- y =756~-, y erta o37ul elletcrica se suma
sldetricumzats « lu se 2l A¢ punt:irfa o derviacida osrocedsn-
te 321 reajuetador -17-.

Bl Scbol -61- hace girvar los sstatorss de
las excfotricas wazafticas ~88- ¥ -79- unw magnitud propor-
cional a (A0B - 40C), ¥y el 4rbol -80- huce zirer los toto-
res de dichas exeéntricus o patines =78- y ~7i- un truyse-
to peoporcional a LG, con 1o gqus luas ss-wles eléetrbcas gue
salen de las exedatricus -78- y -79- soa proporcioaales a
la corrsceldn de alza A0B - 40C (segdn la scuacida 9 wate-
rior)., sstu corrsceida ic alza s3 suma sldetricumente 2 la
sz 'al reeibida 421 reajustudor de zlevacida -16-.

Aanquz =za <1 eorrsetsrr de inelianacida ies-
oerito se zide la ineliaceida del -oporstes poi msdio &8s aive-
lss tubulac:ze, dsbe zatzailerses gque sueds m.iirss coagyuda
d¢ un pfaiulo o un giroseopio, o Ae servow:seiniswos adeeua—

1 dagulo de iaclinaeidn s: trunswuitipfa

W

doe, eoa lo due
automdticamente al unalizalor qus 2olposais la leva -46- y

la rucda -B61-,
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.88 reiviaiica mowo objeto de ssta patznte:
l.- Correstor de iaclinueida sar. cafonss v

otras splicaciones, tuilss cows orisntadorss 13 riiwr 20—

aidwetros v otroe mz2eanlsmos cug hayun de apuatarse a wag
elevacida detsruin.da resjeeto 4 un glean fijo y eoa ua

dsterminado Jazulo 3 2seviucida o puaterfa respseto a ua
edz =ltusdn n see 3l.a0 estoads -1 cafida o H3canlismo won=-
tado sobee ua ropoits gue sucde laclincree cuyo corrector
ds iaclinucidn esta dissuacto pacs woat_res -a dilcho sopor-
te, ¥ cowpicais un «idulizador, ua priver elewoats para lle-
var al anul'zudor ua srimss wovimisato viprescsatativo dsl

z0t2 al slaas imeliasdo

digulo de dzeviaeidn SR, wiiido re
dal soports ¥ otrd aje deterninadd por la iaterezecoidn is loo
planos fijo & ineliaudo, un. pleza A rofereiein dlspussta
de modo que pueds aivelurss =ia mover =1 “ogostez inelianado,
Yy conzetada al _nulizaior soca suminloteur al mismo un se-
gundo movimicato gus, estonto nivasl Ao icha pieza, rogra-
esata 21 Ja-uls de iaclinueidn T catr loe planos fijos e
ineliagdo,; estando 21 cauliz.ior gweovists de melios para
coavertir los wovimisnior priwero ¥ oszruado . 0tlro torose
ro qus te fuaeida del aivel Azl celifs LG (Sszdn se ha defi-

aido) y oteo eun.wto woyviulinto cus 29 fuaeids 321 aivel

<

tosneversll del culda 0LE (

m

gl e he dsfinldo), cowprea-
iltenio 2l euwrcrsetor d: ifacliaeida ua cogunds slemento que
c2eibe ua gquinto moviwizants regprecentativo 3l dn-ulo de
slsvacida 38 refsrido al woataj, uva terce sleusato para

coubiauc los movimicatos tireer, cuarto ¥y gquinto a fin de

ladie.r 1a corvceceida de puat-rfa requerida, ¥y ua cuarto
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elemsnto pars cowblaar loe movimieatos t’vaLO, cuarto y

quintd 4 fin ds 1adicur la correccidn de .lza neceesaria,
8.~ Cocvsetor de iaclinucida segdn la rei-

viadicacida 18, el cuul cmprsade alerds uas coaexidan 3n-

tre 2l srimesr elem:nto v lu pleza de refercieiu, 4s modo

gue cuwaddy se nace glrar el soport: pura Ass viaecida, la

(L‘

lezd A3 reforsacia glra ¢a seatido opussto eon relaeida
id

i

v ¥ opeimaneee aivilada y fija sa =1 espeeio du-

{

al sosout
cants la Aecviacida,
3.- Corrzctor de iaclin.cida sacdn las roi-

viandicueionss 1 a 2, en 8l quz la pilezu 4z refercneiu es-

" t4 articuladus olridsdor ds ua <je prloticusats horizoatal

sobrs ua elaw.nto que =3 puzde hdeer zirar en torno d2 ua
&)z pecrpendicular 2l preceients, por wedlo de va primer
nlveslaior, coa mzdios gura iaclinar la sisza de rsfersneia
respzeto al zleuwcato, dispuesios pard ser aetivados por ua
gaeguado nivelador.

4.~ Qorveetor de inclinweidn szeda lus roi-
viaileaciones 1, 8, 6 3, 2a .1 que 1. pieza de rofzrsneia
1lsva dos aiveles tubulesss :a éngulq veeto =atre sf, sl
privien ejustanle o muad, para risvior 2l aivel de la cig-
za ds sifarsie’u ¥y poasr la burtuja d: unao 3z los nivele
22 la posieida r-sulada, y ed saguado aiv.l twwhidn afue-
table a wano, para ri-vlsr =1 niv:l d: la nivza de p.fe-
rsacla eoa la burbuje del otro miv.l tub:l.c 2a ia posicida
nivel.Ad.

Ye= WJoriector d: iaeclinw:idu segdn lae rei-
eindic.cionse 3 0 4, ¢a =1 cus 31 Lzeeaiswo de iaelinscidn
comproads wils 1svu glosiogia, v 51 eszuaw kovimizato es

traaswliido sisnalizudor jor la leva.
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6.~ Corrector de 1ncllnacién segin las reivin-
dlcacioﬁes 35,0073, 4,75 5, el cual comprende ademds
un primer engranaje difex rencial, que recibe una carga o
impulso de entrada del primer elemento, y otra carga del
ptimer nivelador, y cdya salida est®a conectada para ha-
cer glrar dicho elemento y transmitir el Primer movimien-
to al analizador, y un segundq diferencial con una car—
ga derivada del sdgundo nivelsdor y otra derivade de la
salida aci primer diferencial, y cuyas salida o descarga
se halla conectada = la heva Y 2l analizador.

7o~ Corrector de inclinzcién segin cualquiers
de las reivindicaciones Precedentes, en el que el znali-
zador domprende unz rueda conectade Pare girar segtn el
grado del primer movimiento, y un cursor montado en dicha
rueda para resbalar sobre un radio de lsa rueda, y conecta-
do para situarlo & un sitancis del eje de la rueda del
analizador en correspondencia con la margnitud del segun-
do movimiento,

8.= Corrector de inclinmecidn segin las reivindi-
caciones 6 y 7, en el que la rueda dal analizador esté .co-
nectada a la descdrga o salida del primer mecanismo dife—
rencial, y el cursor se puede sipuar radialmente por me—
dio de una leva de inelinascibn coaxil a dicha rueda y co-~
nectada a la salida del segundo diferencial, de mado que
durante la nivelacién de la Pleza de referencis por medio
del segundo nivelador, el cursor se ajusta a un radio pro-
porcional al dngulo de inclinacién, y durante el funciona-
miento del primer elemento la leva de inclinzcién ¥y la rue-
da del analizador giran juntas a la misma velocidad con lo

que el cursor evubre un trayecto circular pProporcional g
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9.- Oorceoto. de laeliwcanwcida eszda lag
reivindicucioass 7 w 8, n <1 ous =1 eoavirtidor eompran~
de uaw rssbaladera eoa uax privere ramaea raetilfnsa,moa-
tada pare wovieres san - latido perpendicular .o ssta primera
runura §.naa gegnude . nesbaladers con otra ranure rsetilf-
aea parpanlicuvlar a la primzra, vy montuda papa moverse sn
sentido perpendiculur a la seguada romur., ¥y en =l gus zl
cursor sz halla rfzidaceats coansctado 4 otro sursor gibua-
4o en las raauras, dc tal woi; auz, n actividad, la pri-
mela resbladacs oo muevs una distanela proporeioazl a 7
sen @Gl (funeidn de 1), ¥ lu segunds ¢ MUEVs en propor-
oida a T cos GT (fuaeidn de CLG).

10.= Corrector ie iacliaacida ssgdn la rsi-
vindic.eida ¢ 21 cuul cou rende adewds un taresr mocanicue
difersneial, una zntrada 4el cusl se Acriva del segundo
elemeanto, y 1a o vu, d¢ la sriwsra respalad-ra, con 1o que

la malid. o Aece.r-u del tsroer maeaniswo diferzneisl ss
proporeionul & G& ¥ L@, y <o ¢l que =1 t.recarelem-nto G0l
~ina lo= wovimisantos del £rvol ds culida dz1 terec:zr dife~

rencicl ¥ sl movimicento dz la *gsunde reebullcra, ¥ ¢l euas
to elemento coxbina tambien los movimicatos de la descarga
del tercer difsreneisl y 21 wovimisnto de la sepunda reg-
buladera, '

1l.~ Corrector de iaelinacidn ssgia la rei-
vindicaeida 10, za .1 gua 21 tsreer sliwento eowprends uana
privera leva de trse dincnelonces zoateda sa ua drvol im-
pulsafo por la descarga del priwec diferencial, ua primsr

rodillo que coopera con la primer: lave de tres iimensioneg
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y un 4rbol de correceidn de alza en =1 qus va montado el
primsr rodillo; el cuarto =l:zmento sowprende una segunda
leva de trss dimenciones montada en un drbol impulsado
por la s=alida del tsrcer difereneial, un seguado rodillo
que eoopzra eon la seguada lava, ¥ un drbol de correceidn
de punterfu @n el que Aescunsa el segundo rodillo sstandd
los dos rodillos dispucstos pura mover longltudinaluente
sue levas respeetivas, de acuerdo coa la distauncisa rego-
rrida por la sepunda rasbaladers,

12,.~ Corcector de iaelinaeida ssgin cual-
quisra de lus relvinidicsciones preesdentes, ea ecowbina-
eidn con un cufidn cue hu de elevarss por zedio d¢ ua else-
tromotor d: 8128 y apuatarss con ayuda 3¢ ua elestromo-
tor de deswiacidn o punterfa montados za =1 goporte, =n
el cual 31l drvol d: szlida del motor de puntsrfa se halla
congctado para imoulear 21 priwer elixento y el 4e saulida
del mwotor de ulza ss halla consectado pra impulsar sl se-
gundo elzumento, la elevacidn purticular se reeibe en =1
motor elsvador comwo privcra scgial cldetrica, a la que se
sula una refial eldetirica de weusr?o eon lu correescidn de
alza, y el 4agulo pactieui«r de Adirecceida se lleva al mo-
tor ds Qunm;rfa como ssepunda safial elfetrica, a lu que
se cunu una eefial eldetrieca de acuzrdo coa la eorrescida
de puntzrcfa,

13.,- Gorrector de inelinacidn segin las
reivindicaciones 11 y 12, =zn <1 que =1 drbol ds corsca-
cidn de alza sstd cunsetado wecdnipamente « patines o
excéntricas nagnfticas, & las cuales ge llsva la primsra
sefial ¥ la s«lida 42 la primera excdatrica se transmite

al motor de alza y =1 drbvol de corrszeidn de punterfa ss-
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t4 concetudo a otros patines e exefntricas, a las cuales
se guministra la ssgunda sefial ¥ 1.4 salida de la segunda
excéntica sz halla eonsctada a la entrada del motor de
puateris, .

l4,- Corrcetor de inelinucidn, .ara cafio-
nes y otras apliecacion=se,

Esta weworla eonsta de diez-y echo pdgi-

nas eseritas por una solu cara,

BaaoEiora, 14 ENE. 1959
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